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Urzadzenie do transportu materiaéw w kawatkach, zwlaszcza odprowadzanych z pieca do obrébki cieplnej

Wynalazek dotyczy urzadzenia do transportu materiatéw w kawatkch, zwtaszcza odprowadzanych z pieca
do obrébki cieplnej. Urzadzenie to nadaje si¢ szczegélnie do przenoszenia materiatéw, ktére powinny byé
chtodzone w strumieniu przeptywajacego powietrza.

Znane dotychczas urzgdzenia do transportu materiatéw w postaci két, pierécieni, keséw, kléd drewna itp.
s3 oparte o zasad¢ skokowego przenoszenia nosiwa, przy czym przejécie tego nosiwa przez urzadzenie sktada sig
z co najmniej kilku przesunig é. Praktyczng realizacja tej zasady transportu jest urzadzenie, sktadajgce si¢ z grze-
bieniowego lub plaskiego rusztu nieruchomego, pomigdzy ktérego zgbami znajduja sig¢ zgby rusztu ruchomego.
Ruszt ruchomy wykonuje ruch posuwisto—zwrotny powyzej rusztu statego w jednym kierunku, a ponizej w kie-
runku przeciwnym. Naped rusztu ruchomego stanowi mimosréd utozyskowany w korpusie rusztu nieruchomego,
ktéry to mimosréd otrzymuje naped za posrednictwem przektadni i silnika. Ruszt ruchomy jest utozyskowany
na jednym, badZ dwu sprzegnigtych ze sobag mimosérodach. Przy napedzie za pomocg jednego mlmoérodu, dugi
koniec rusztu jest osadzony na tozysku obrotowym.

Przedstawiona wyzej konstrukcja wymaga zainstalowania duzej mocy, a przy dtugich i szeroklch rusztach
o udzwigu kilkunastu lub kilkudziesigciu ton, w ogéle nie zdaje egzaminu. Wada tej konstrukcji jest réwniez
maty skok jednego przesuwu. Szybko$¢ przemieszczania moze by¢ tu regulowana praktycznie tylko zmiana ilosci
obrotéw mimosrodu. Z kolei- wysokie obroty wywotuja duze sity bezwtadnosci, ktére obclaza]q tozyska, oraz sy
zrédtem hatasu.

Niniejszy wynalazek stawm sobie za cel wyeliminowanie niedogodnosci wynikajacych z istniejacego stanu
techniki przez skonstruowanie urzadzenia nada]qcego si¢ do przenoszenia przedmiotéw o réznych ksztattach
i ciezarze.

Cel ten realizuje urzagdzenie, w ktérym korpus rusztu statego o przekroju prostokatnego koryta, oraz ptyta-
-podstawa rusztu ruchomego i osadzone przesuwnie w jej krdtszych bokach ptyty, tworza zamknigta komorg
o ksztalcie prostopadtoscianu ze zmienng wysokoscig. Wysoko$¢ minimalna tej komory ustalaja rolki dolne,
a maksymalng - gérne lub jeden rzad rolek obejmowany przez dwie bieznie ptyty - podstawy. Rolki te, najlepiej
napg¢dzane i to w jednym kierunku, sq osadzone w obu bokach korpusu. Do komory jest wprowadzane periodycz-
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nle powletsze o statym cignieniu lub stale o zmiennym cinieniu. Obydwie ptyty przesuwne komory sq sztywno
potaczone ze sobg za pomocg przynajmniej jednego, pustego w drodku prowadnika osadzonego przesuwnie na
prowadnicy réwnolegtej do dna korpusu i zamocowanej po obu stronach komory o zmiennej wysokoéci.

Przedstawione wyZej rozwigzanie zagadnienia technicznego posiada wiele zalet. I tak, do napgdu rolek,
przesuwajqcych ruszt ruchem posuwisto-zwrotnym oraz wentylatora unoszgcego plyt¢, wystarczy moc rzedu
10 kilowatéw dla rusztu o powierzchni 15 x 5 m i noénosci okoto 75 ton. Analogiczny ruszt podnoszony i prze-
suwany za pomocy sitownikéw hydraulicznych wymaga zainstalowania okoto pi¢¢ razy wigkszej mocy. Praca
urzgdzenia w cyklu automatycznym wymaga tylko sterowania zaworem odcinajgcym (doprowadzajgcym) po-
wietrze do komory pneumatycznej. Ruch obrotowy rolek nie wymaga sterowania, silnik napgdzajgcy obraca sig
nieprzerwanie. Powietrze wylotowe wyplywajqce przez szczeliny rusztu chtodzi transportowane przedmioty.
Wystarczy wigc tylko zainstalowaé tunel nad urzadzeniem i otrzymuje si¢ chtodnig, zwtaszcza dla przedmiotdw
odprowadzanych z pieca do obrébki cieplnej lub z kraty do wybijania odlewéw z form odlewniczych. Dzigki
zastosowaniu dodatkowej prowadnicy, ruszt ruchomy zajmuje potozenie icifle poziome we wszystkich etapach
swej pracy. Nie ma trudnodci z zainstalowaniem sitownikéw do napgdu ruchem posuwisto-zwrotnym, gdyby
okazato sig, ze naped przy pomocy rolek nie jest wskazany. Urzqdzenie wytwarza znacznie mniej hatasu niz
analogiczne napedzane przy pomocy pompy hydraulicznej. Zestawienie kilky urzgdzeri tego typu pozwala na
budowanie przenoénikéw o znacznej dtugosci i duzej prostocie.

Wynalazek w przykladzie wykonania jest przedstawiony na rysunku, przy czym fig. 1 stanowi przekrdj
poprzeczny (z pominigciem prowadnicy), fig. 2 - przekrdj podtuiny (bez prowadnicy) wedtug linii A—A z fig. 1,
fig. 3 — widok z géry urzqdzenia fig. 4 - widok z boku, zas$ fig. S - przekr6j wzdtuz linii A—A z fig. 1 uwzgl¢dnia-
jacy prowadnice.

Na gérze korpusu 1, stanowigcego prostokgtne koryto, jest osadzony grzebieniowy ruszt 2. Pomigdzy
zebami rusztu znajdujq si¢ szczeliny, w ktérych przemieszczajg si¢ zgby rusztu ruchomego osadzone na swojej
plycie - podstawie 3, ktéra w najnizszym swym potozeniu spoczywa na rolkach dolnych 4, osadzonych w obu
bokach korpusu 1. Korpus ten posiada identyczne rolki gérne 5, ktére ustalajg gérne potozenie ptyty - podstawy
3. Ptyta ta posiada na koricach swych krétszych bokéw szczeliny, w ktérych sa osadzone przesuwnie inne ptyty
6 tak, Ze koryto korpusu 1, plyta- podstawa 3 oraz wymienione wyzej ptyty 6 tworzg komorg o ksztatcie
prostopadtodcianu ze zmienng wysokoscig. Ptyty 6 sq sztywno ze sobg polaczone za pomocy tulei 7 osadzonej
suwliwie na prowadnicy 8. Korpus 1 posiada na swym dnie dwa wsporniki 9, ustawione poza komor, do
zamocowania prowadnicy 8. Dno komory posiada otwér, w ktérym jest osadzony kréciec 10. Pomigdzy kréécem
i wentylatorem 11 znajduje si¢ zawér 12. Na ogkach rolek wystajacych z zewngtrznej strony korpusu 1, s3
osadzone kota taricuchowe 13, zazgbiajgce si¢ z laﬂcuchem bez korica 14. Urzqdzenie posmda silnik 15 i reduk-
tor 16 stuzgcy do napedu taricucha 14,

Transportowane przedmioty 17 s3 dostarczane na ruszt staty 2 z kierunku B (fig. 2) przez podajnik (nie
pokazany na rysunku). Wentylator (dmuchawa) 11 ttoczy powietrze do komory, ktére unosi ruszt ruchomy 3,
a ten z kolel zabiera przedmioty z rusztu nieruchomego aby oprzeé si¢ ostatecznie o rolki gérne 5, ktdre prze-
mieszczajg go w drugie kraricowe potozenie. Po osiagnigciu tego potozenia zaw6r 12 przerywa doptyw powietrza
do komory, ptyta 3 osiada na rolkach dolnych 4 i rozpoczyna swéj powrotny ruch jatowy. Przedmioty transpor-
towane spoczywajg na ruszcie statym, a urzqdzenie zabierajgce (nie pokazane) zdejmuje te, ktére znajdujg si¢ na
koricu rusztu. Silnik 15 pracuje nieprzerwanie. Ruszt ruchomy zajmuje écifle poziome potozenie, ktére zapewnia
mu prowadnica 8, tuleja 7 oraz wystepy C (fig. 5). Prowadnica 8 jest niepotrzebna, jedli ruszt ruchomy nie jest
obcigzony razgco niesymetrycznie. Jezeli rolki 4 majq wigkszq frednicg od rolek §, jatowy ruch jest szybszy od
powrotnego.

Jeteli urzgdzenie pracuje jako chtodnia, celowe jest, aby dmuchawa stale ttoczyta powietrze. Ruchy rusztu
w kierunku pionowym wywotuje si¢ wéwczas zwigkszaniem i zmniejszaniem ciénienia w komorze pneumatycz-
nej. ’

Zastrzezenia patentowe

1. Urzqdzenie do transportu materiatéw w kawatkach, zwlaszcza odprowadzanych z pieca do obrébki
cieplnej, sktadajgce si¢ z grzebieniowego rusztu nieruchomego, pomi¢dzy ktérego zgbami znajdujg si¢ zgby
rusztu ruchomego - przy czym ruszt ruchomy wykonuje ruch posuwisto—zwrotny powyzej rusztu statego w jed-
nym kierunku, a poniZej w kierunku przeciwnym, znamienne tym, Ze korpus (1) rusztu statego (2) o przekroju
prostokatnego koryta oraz ptyta - podstawa (3) rusztu ruchomego i osadzone przesuwnie wzgl¢dem jej krétszych
bokéw dwie plyty (6) tworzq zamknigtg komorg o ksztatcie prostopadtoscianu ze zmienng wysokoscig w gra-
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nicach dolnego igdrnego potozenia rusztu ruchomego, do ktérej to komory jest wprowadzane periodycznie
powietrze o statym ciénieniu lub stale o zmiennym ciénieniu.

2. Urzadzenie, wedtug zastrz. 1, znamienne tym, ze obydwie ptyty przesuwne (6) s sztywno potaczone ze
sobg za pomocg przynajmniej jednego, pustego w srodku prowadnika (7) osadzonego przesuwnie na prowadnicy
(8) réwnolegtej do dna korpusu i zamocowanej po obu stronach komory o zmiennej wysokosci.

3. Urzadzenie, wedtug zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze obydwie $ciany korpusu (1) posiadajg jeden lub dwa
rz¢dy rolek (4) i (5), ktére wyznaczaja dolne i gérne potozenie plyty - podstawy (3) rusztu ruchomego, przy
czym rolki gérne (5) i dolne (4) obracaja si¢ w jednym kierunku.

|

S N IAAIE
43%7% ZAE%Z{%g
<= /'{?(\\\\\\\\ == \\\.\\\(\
R ‘

4 VoAl
TS SEKERSI S TSN, %

A =

FLg )



Kl 8le,16 70955 : MKP B65g 25/00

| I R

:, | |
1

q-\—:'—_-—':vf‘:.\>_ ' \ /

I S - {_ __/L 4._ _T_ : — /

J/ ]/ J / [ / ¢

ST 7L //{/////A g\ ¢ ;

— G — - /

%

A

by 7 NV /Q/

— "’1/,//4"/ ’1'/LL// o] ‘\ //
y(,w-)\\v)y\x‘x EAYAAA VAW, S0 S el vv /V\/\( V\<v\y>

/i
Ky
A
b’y
~
<

o

ﬁg?

1

m---————-ﬁfﬁ- oo ﬁﬁ———-—-;-m

| 16

! Irl

xB— 15 Fig3

= [ il
l
| il: ' l!_—_l
| I
. -
W |
; a |
®| , L
r |l | I
! ! 1 L 'I| '
L L l____ | N Y
A : 1
e = -~--7—-&=-_—$
!




Kl. 81e,16 70955 - MKP B65g 25/00

T R

"""" SCRCRCH
B RO ON

fig4

SN - AN
A A 1]

A .
. e N ’_l._*_
5 "_/\ \§,

3
7 A7 7 L L L T 2 A L P L T 2 2 4 AA—— | 1

A 7 T A A Y I S S R S A ) )

/7

N
a4
N
N -t
4
Vs
C SRR
Ny

(7l 1

~ <.

s 7. w0 4 8 3
Fig.5




	PL70955B2
	BIBLIOGRAPHY
	CLAIMS
	DRAWINGS
	DESCRIPTION


