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Zapojeni pro automatické ddvkovdni vo-
dy, zeiména pro Fizeni kvality poZXadované
formovaci smési v tipravndch slévaren $edé
litiny a ocelolitiny. i

Zapojen! sestava z logického Fidictho ob- [} T |
vodu, k n&muZ je jednak pifipojen blok smér- L“\
nice teploty a deformace a pomocny gene-
rator CGasovych signdld a jednak programo-
vd pamét, k ni¥ ie pfipajen jednak vystup
¢itace mnoZstvi vody podle rozdilu teploty,
k némuZ je pres pfevodnik teploty p¥Fipoje-
no cidlo teploty, a jednak vystup Cd{itace
mnozstvi vody podle rozdilu deformace, k
némuZz je pFes vyhodnocovaci obvod tdaje
deformace pFipojeno Cidlo deformace, pfi-
temZ ke vstupu programové paméti je déle
pfipojen vystup bloku pledvolhy a pFes vy- rT 1
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hodnocovaci obvod pratoku vady vystup sni-
mace priatoku vody, zatimco k vystupu lo-
gického Fidictho obvodu je p¥ipojena vstup-
ni a vystupnl jednotka, jejiZz vystupy jsou
pripojeny jednak k ventiliim odbé&raCe, ven-
tilim deformaéniho pPistroje a ventilim
davky vody a jednak k fidicimu obvodu od-
béracte a deformadéniho piistroje, pridemZ
vystup vyhodnocovaciho obvodu priitoku
vody je pripojen k ¢&itadi skutedné davky

vody.
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Vynélez se tykd zapojenl pro automatic-
ké davkovani vody, zejména pro fizeni kva-
lity poZadované formovaci sm#si v dprav-
néch slévaren Sedé litiny a ocelolitiny.

K fizeni kvality formovaci smési ve slé-
varnidch se pouZivaji rfizné typy zafizenl,
predeviim na dovihCovAni sm#&si na z4klad&
méreni vlhkdsti, a to bud kapacitni, nebo
jinou metodou. Kvalita formovaci smési je
velmi diileZitd, zejména pro pouZiti v auto-
matickych velkokapacitnich formovacich
link&ch slévéaren.

Nevyhody dosavadnich zphsobdl Fizeni
kvality formovaci smési spoéivaji piede-
v8im v tom, Ze uvedené zplsoby vyhodno-
ceni formovac! smési nejsou dostatecné
pfesné a navic podléhajl zméndm vlivem
sloZenl formovaci smési.

Uvedené nevyhody odstrailuje zapojeni
pro automatické davkovani vody podle vy-
nélezu, jehoZ podstata spo€iva v tom, Ze se-
stdva z logického Fidiciho obvodu, k n&muZ
je jednak pFipojen blok smérnice teploty a
deformace a pomocny generdtor ¢asovych
signéli a jednak programovd pamé, k niZ
je pfipojen jednak vystup d¢itate mnoZstvi
vody podle rozdilu teploty, k némuZ je pres
pfevodnik teploty pFipojeno &idlo teploty,
a jednak vystup CitaCe mmnoZstvi vody podle
rozdilu deformace, k ndmuZ je pfes vyhod-
nocovaci obvod iidaje deformace pripojeno
¢idlo deformace, pfiemZ ke vstupu progra-
mové pamdti je dédle plipojen vystup bloku
pfedvolby a pfes vyhodnocovaci obvod pré-
toku vody vystup snimacde priitoku vody,
zatimco k vystupu logického Fidiciho obvo-
du-je p¥ipojena vstupni a vystupni jednotka,
jejiz vystupy jsou pripojeny jednak k ven-
tildm odbérace, ventilim deformacniho p¥i-
stroje a ventilim ddvky vody a jednak k Fi-
dicimu obvodu odbéracde a deformatniho
pPistroje, pfiCemZ vystup vyhodnocovaciho
obvodu pritoku vody je pripojen k citali
skutecné davky vody.

Podle dal3iho provedeni je vystup itade
skutefné davky vody pfipojen ke vstupu
indikatniho displeje, k jehoZ dalSim vstu-
plim je plipojen jednak logicky Fidici ob-
vod a jednak vystup pFevodniku teploty a
vystup vyhodnocovaciho obvodu udaje de-
formace.

Dé4le miZe byt ke vstupu bloku smérnice
teploty a deformace pfripojen jednak obvod
predvolby hmotnosti formovaci smési a jed-
nak vystup z automatickych vah.

Podle dalSiho vyhodného provedeni je
blok pfedvolby tvofen obvodem predvolby
ddvky prvai vody a korekéni vody, a obvo-
dem predvolby hrubé a jemné dévky vody,

Déale miiZe byt ke vstupu logického #idi-
ctho obvodu pfFipojen p¥es pfevodnik prou-
du a blokovaci obvod davky prvni vody vy-
stup snimadfe proudu motoru misice.

PouZitim zapojenl podle vynélezu se u-
moZni pfesné Fizeni kvality formovaci smé-
si. Skladba obvodl malé a stfedni integra-
ce vyluCuje nutnost opakovaného sefizova-

4

ni. Vypodetni zphsob ziskdvani potFebnych
informaci pro Tfizeni zajistuje spolehlivost
vysledkd Fizenf.

Timto zapojenim lze piesné& sériové vypo-
¢itat jaké mnoZstvi vody na rozdil defor-
mace se ma predat do poZadovaného vybé-
ru dat sériovym vystupem mnoZstvi vody
podle rozdilu deformace. Tato vypodtova
tast je vytvofena zapojenim asynchronnich
a synchronnich ¢&itatll s pomocnymi obvo-
dy. PoZadovany vyb&r dat k déavce vody je
dale zapojen na logicky ridici obvod pomo-
ci informace vyb&ru poZadovanych davek
vody a informaci o ukonéeni jednotiivich
ddvek vody, na vypodet mnoZstvi vody po-
dle rozdilu teploty a podle rozdilu deforma-
ce, s pfedvolbou davky. prvni vody a ko-
rekéni vody, s hrubym a jemnym davkové-
nim a soufasné s vyhodnocenim pritoku
vody upravenymi vystupnimi impulsy sni-
mace pritoku vody.

Tato ¢ast zapojeni je vytvofena z trojné-
sobného zapojeni jednoho Fddu vybéru dat,
a to sériového i paralelniho zptisobu. Rize-
nym vyb8rem z logického Fidiciho obvodu,
pomoci informaci vybéru poZadovanych da-
vek vody, je provadén wybér jednotlivych
ddavek vody podle misiciho cyklu a jsou da-
le pfedavany informace o ukon&eni jedno-
tlivych déavek vody zpé&t do logického Fidi-
ctho obvodu.

Na pfipojeném vykrese je zndzorné&no
konkrétni ‘moZné zapojeni pro automatické
davkovéni vody podle vyndlezu.

Snimaé 1 proudu motoru miside je pfFes
pfevodnik proudu 2 a pPes blokovaci ob-
vod 3 davky prvni vody pfFipojen k logic-
kému fidicimu obvodu 7, pfidemZ vstup sig-
ndlu ,,vypust smési blokovat” 33 je rovndZ
pfipojen k logickému Fidicimu obvodu 7 a
vstup signédlu ,,prvni vodu blokovat' 34 je
plfipojen k programové paméti 17. K logic-
kému ¥Fidicimu obvodu 7 je rovnéZ pFipojen
vystup plepinade 29 funkce a tlac¢itko 30
ruéni davky vody. '

Jeden vystup logického Fidiciho obvodu 7
je pripojen k bloku 3 smérnice teploty a
deformace, k némuZ je pripojen vystup ob-
vodu 4 pFedvolby hmotnosti formovaci smé-
si a vystup z automatickych vah 20. Vystup
hodinovych impulsfi 37 bloku 5 smérnice
teploty a deformace, ke kterému je pfipo-
jen pomocny generdtor 6 Casovych signéld,
je pripojen jednak k logickému ¥dicimu
obvodu 7 a jednak sériovym vystupem smé&r-
nice teploty 35 k ditadi 11 mnoZstvi vody
podle rozdilu teploty a sériovym vystupem
smérnice deformace 36 k d&itadi 16 mnoZ-
stvi vody podle rozdilu deformace. K ¢itaci
11 mnoZstvi vody podle rozdilu teploty je
pfes pPevodnik teploty 10 pfipojeno &idlo
teploty 9. K &itacdl 16 mnoZstvi vody podle
rozdilu deformace, jehoZ sériovy vystup 39
je pfipojen k programové paméti 17, je pfFi-
pojeno pfes vyhodnocovaci obvod 15 adaje
deformace Cidlo deformace 14. Sériovy vy-
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stup 38 &itacde 11 mnoZstvi vody podle roz-
dilu teploty je pripojen rovngZ k programo-
vé pamséti 17, jejiZ blokovaci vystup 42 vy-
béru poZadované davky vody a vystup 43
ukongeni jednotlivych ddvek vody je piipo-
jen k logickému Fidicimu obvodu 7; kterd
je pPfes indikadni displej 8 pomoci vystupu
teploty 40 pripojena k pPrevodniku teploty
10 a pomacci blokovaciho vystupu 41 hodno-
ty deformacs je pFipojena k vyhodnocova-
cimu ghvodu 15 tidaje deformace. Indikac-
ni displej 8 je pFipojen k vystupu 47 infor-
mace o mnoZstvi vody Citae 12 skute&né
davky vody, ktery je jednak piipojen k pro-
gramové paméti 17 a jednak pres vyhodno-
covaci obvod 22 pritoku vody k snimadi 21
pritoku vody.

Ke vstupu programové paméti 17 je pfi-
pojen vystup bloku predvolby 23, tvofené-
ho cobvodem 18 predvolby davky prvni vo-
dy, obvodem 18 predvolby dévky korekini
vody a obvodem predvolby hrubé a jemné
davky vody 31, 32. Vystup 48 logického ri-
diciho obvodu 7 je pripojen k jednomu vstu-
pu vstupni a vystupni jednotky 27, k jejiz
druhému vstupu je prfipojen vystup 45 Fize-
ni ovladacich ventildt z Fidiciho obvodu 28
odbérade a deformacniho pFistroje, k jehoZ
vstupu je pripojen vystup snimatd mecha-
nické polohy 44. Dalsi vystupy vstupni a
vystupni jednotky 27 jsou pripojeny k elek-
tromagnetickym ventilim 24 odbéraZe, e-
lekiromagnetickym ventilfun 2% deformacd-
niho pfistroje a k elektromagnetickym ven-
tildm 26 davky vody. Ke vstupu citade 18§
mnoZstvi vody podle rozdilu deformace je
pfipojen obvod 13 pfFfedvolby poZadované
deformace.

Funkce zapoieni pro automatické davko-
vani vody podle vyndlezu, je ndasledujici.

Obvod 4 pPedvolby hmotnosti formovact
smesi nebo vystup z automatickych vah 20
je vedem jako vstupni informace predvolby
hmotnosti formovaci smési do bloku 5 smér-
nice teploty a deformace, k némuz je p¥i-
po’en pomocny generdtor 8 <¢asovych sig-
nalé. V daném p¥ipadé byla zadana tech-
nologicka konstanta pro vypocet smérnice.
Na zafatku misiciho cyklu jsou z vystupu
37 hodinovych impulsii odebirdny rizné fa-
sové signély s rliznou frekvenci, pro do-
pravni, vypocetni a prepizovou ¢innost tak,
aby se po zavedenl signdlu nastavenl vy-
podtu smeérnice z logického Fidiciho obvo-
du 7, objevily Z4dané uda‘e na sériovém
vystupu 35 smérnice teploty a na sériovém
vistupu 36 smérnice deformace. Soufasné
je provedeno vyhodnoceni teploty z ¢idla
teploty 9 v prevadniku teploty 16, jehoZ vy-
stup teploty 40 je zaveden do indika&niho
displeje 8 a do c¢itade 11 mnoZstvi wody po-
dle rozdilu teploty nad zdkladni nastavenou
arovertl.

Po zavedeni téchto vstupnich informaci
se do sériového vystupu 35 smérnice teplo-

ty pfedaji informace do Citate 11 mnoZstvi.

vody podle rozdilu teploty a ze sériového

vystupu 36 smérnice deformace do d{itate
16 mnoZstvi vody podle rozdilu deformace.
Na zadatku cyklu se provede rovnéz ptey'»
z obvodu 18 pfedvolby davky prvni vody |
bloku predvolby 23 do programové paméti
17, v niZ se k ddvce vody za pomoci bloko-
vaciho vystupu 42 vybéru poZadovanych déd-
vek vody z logického Fidiciho obvodu 7 urdl
davkovani prvni vody.

Dédle se pomoci vystupnich signdld z vy-
stupu 46 logickéhg Fidiciho obvodu 7 zapne
vstupni a vystupni jednotka 27, kterd zapo-
ji elektromagnetické ventily 26 vody. UmoZ-
ni se tim pr&tok vody pPes snimad 21 prit-
toku vody. Vystupni impulsy snimafe 21
pratoku wvody jsou zavedeny do vyhodho-
covaciho obvodu 22 pritoku vody, jehoZ vy-
stupni impulsy odpovidajici jedné deseting&
litru, phsobi na vyprizdnéni vody pomoct
programové paméti 17. Dojde-li v3ak jiZ na
potatku misiciho cyklu k neZddoucimu zv¢-
Seni proudu motoru misice, vlivem vstupu
p¥ili§ vlhké formovaci smési, objevi se na
snima€i 1 proudu motoru misie tento nudaj.
Je pFeddn do pievodniku proudu 2, z néhoZ
je idaj o proudu misite veden do blckova-
ctho obvodu 3 davky prvni vody. Do progra-
mové paméti 17 jde signédl ,,prvni vodu blo-
kovat* 34, ktery v popsaném mimoifddném
stavu zastavi tekouci prvni ddvku vody, jiZ
pfed ukonfenim jeji predvolené dévky.

V ¢ase daném fidicim obvodem 28 odb&-
raCe a deformacniho pfistroje se odebere
7z misite vzorek formovaci smési, zméfi se
na deformadnim pfistroji a z €idla defor-
mace 14 jdou signaly do vyhodnocovaciho
obvodu 15 tidaje deformace, jehoZ blokova-
¢l vystup 41 informace hodnoty deformace
je zaveden do indikafniho displeje 8 a do
{itaCe 16 mnoZstvi vody podle rozdilu de-
formace. Z obvodu 13 pifedvolby poZadované
deformace je veden signil do ¢&itale 18
mnoZstvi vody podle rozdilu deformace. Za
pomoci informace o ukonéeni vyhodnoceni
deformace, vystupu 37 hodinovych impulsii
a povelu nastaveni vypoc¢tu vody podle roz-
dilu deformace dojde k vypoftu mnoZstvi
vody v ¢&itadi 16 mnoZstvi vedy podle roz-
dilu deformace a ze sériového vystupu 39
mnoZstvi vody podle rozdilu deformace se
tato informace uloZi v programové paméti
17. Soucasné€ probihd vypofet mnoZstvi vo-
dy v &itadi 11 vody podle rozdilu teploty a
ze sériového vystupu 38 mnoZstvi vody po-
dle rozdilu teploty je tato informace vede-
na do programové paméti 17.

Davka vody podle rozdilu deformace je
spusténa logickym Fidicim obvodem 7 po
informaci z blokovaciho vystupu 42 poZado-
vané davky vody, lakmile je informace z (i-
tate 11 mnoZstvi vody podle rozdilu teplo-
ty ukoncena a informace o ukonfeni vypo-
¢tu vody podle rozdilu deformace dodéana
do logického fidiciho obvodu 7.

Bezprostfednéd po ukondeni davky wvody
podle rozdilu deformace probihd davkova-
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ni predepsaného mnoZstvi vody podle roz-
dilu teploty pomoci programové paméti 17
a nasleduje za pomoci obvodu 19 pPedvolby
davky korekéni vody dévka korekéni vody
pomoci stejného popsaného zplsobu ziskani
vystupniho signdlu 46 z logického Fidiciho
obvaodu 7, pFfes vstupni a vystupni jednotku
27 na elektromagnetické ventily 24, 25 a 26.

Veskeré jednotlivé ddavky vody jsou v da-
ném cyklu éitdny v Citadi 12 skutedné dav-
ky vody, k jehoZ vstupu pfichézeji upravené
vystupni impulsy ze snimace 21 priitoku vo-
dy. K indika€nimu displeji 8 je pF¥ipojen vy-
stup 47 informace 0 mnoZstvi vody z ¢itae
12 skuteéné davky vody. Na indika&nim
displeji 8 se postupné indikujl jednotlivé
davky vody a tdaje o teplot& a deformaci,
za pomoci signdld pfepisu jednotlivych dis-
plejil logického fidicitho obvodu 7.

Pro poloautomaticky provoz je moino v
pfipadé& poruchy fFidiciho obvodu 28 odbé-

1

| N

rate a deformaéniho pfistroje nebo elektro-
magnetickych ventild 25 deformaéniho p¥i-
stroje nebo ventild 24 odbérade, vyuZit ob-
vodu 31 predvolby hrubé d&vky vody, pies
programovou pamé! 17 a také obvodu 38
pfedvolby jemné davky wvody, rovnéZ pies
programovou pamét 17. Tento poloautoma-
ticky provoz je umoZnén prepnutim prepi-
nace funkce 29, Tlacitkem 30 rucéni davky
vody se dodd impuls davky vody ruéné do
togického Fidiciho obvodu 7, v pfipadé vstu-
pu signalu ,,vypust smési blokovat“ 33, pro
dovlh¢eni formovaci smé&si.

Zapojeni pro automatické dédvkovani vo-
dy podle vynalezu, je urfenc zejména pro
Gpravny formovaci smési ve slévdrnéch Se-
dé litiny a ocelolitiny. Jeho zapojeni je zvo-
leno tak, Ze umoZiiuje nejen pouZiti u nové
zavadénych misiél, ale také jej lze bez vel-
kych dprav dodateCn& pouZit pro stdvajici
rychlomisice.

PREDMET VYNALEZU

1. Zapojeni pro automatické davkovani
vody, zejména pro Fizeni kvality poZadova-
né formovac! smé&si v dpravnach. slévdren
Zedé litiny a ocelolitiny, vyznacené tim, Ze
sestdvd z logického Fidiciho obvodu (7], k
ndmu? je jednak p¥ipojen blok (5) smérni-
ce teploty a deformace a pomocny genera-
tor (6) é&asovych signdld a jednak progra-
mova pamé&t (17}, k niZ je piipojen jednak
vystup fitade (11} mnoZstvi vody podle roz-
dilu teploty, k n&muZ je ples prevodnik tep-
loty (10) pfipojeno Cidlo teploty (9], a jed-
nak vystup c&itace (16) mnoZstvi vody po-
dle rozdilu deformace, k ndmuZ je pres vy-
hodnocovaci obvod (15) tudaje deformace
pfipojeno fidlo deformace (14), prifemZ ke
vstupu programové paméti (17) je dale pf¥i-
pojen vystup bloku predvolby (23) a pfies
vyhodnocovaci obvod {22) pritoku vody vy-
stup snimade (21} priitoku vody, zatimco
k vystupu logického fidictho obvodu (7) je
pfipojena vstupni a vystupni jednotka (27],
jejiZ vystupy jsou pfipojeny jednak k ven-
tildm (24) odbérade, k ventilim {25) defor-
macniho pfistroje a k ventildm (26) davky
vody a jednak k Fidicimu obvodu (28) od-
b&rate a deformatniho pFistroje, pritem#

vystup vyhodnocovaciho obvodu (22) pri-
toku vody je pFipojen k fitadi '(12) skuteé-
né davky vody.

2. Zapojeni podle bodu 1 vyznadené tim, Ze
vystup citale (12) skutetné ddavky vody je
pfipojen ke vstupu indika&niho displeje (8},
k jehoZ dalSim vstup@m je pFipojen jednak
logicky Fidici obvod (7] a jednak vystup
ptevodniku teploty (10) a vystup vyhodno-
covaciho obvodu [15) ddaje deformace.

3. Zapojenl podle bodfli 1 aZ 2 vyznacené
tim, Ze ke vstupu bloku (5) smérnice tep-
loty a deformace je pfipojen jednak obvod
(4) predvolby hmotnosti formovaci smési
a jednak vystup z automatickych vah (20]).

4. Zapojeni podle bodfi 1 aZ 3 vyznadené
tim, Ze blok pfedvolby (23) je tvofen ob-
vodem (18) predvolby dévky prvni vody a
obvodem (19) piedvolby korekéni vody a
obvodem (31, 32] pfedvolby hrubé a jemné
ddvky vody. '

5. Zapojeni podle bodfi 1 aZ 4 vyznalené
tim, Ze ke vstupu logického Fidiciho obvo-
du (7) je pPes prevodnik proudu (2) a blo-
kovac! obvod (3) davky prvni vody pfFipo-
jen vystup snimace (1) proudu motoru mi-
sice.

1 list vfkresi
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