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PATENTNI ZAHTJEVI
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Uredaj za elektrokemijsku obradu metalnog izratka, koji se sastoji od mno$tva elektroda koje se putem odgovarajuéih
lincarnih pogonskih jedinica mogu linearno pomicati u odnosu na izradak od pocetnog polozaja do krajnjeg polozaja,
a navedene elektrode imaju povrSine za reprodukciju koje su usmjerene prema izratku, pri emu su predvidene
najmanje tri elektrode (4, 5, 6, 7), navedene clektrode (4, 5, 6, 7) su postavljene tako da su pomaknute po obodu
izratka (2) i putem povrs§ina za reprodukciju (13, 14, 15, 16) navedenih elektroda (4, 5, 6, 7) ograniCavaju kanal za
teku¢inu (12) koji na zatvoren na¢in okruZuje obod izratka (2), naznacen time §to su susjedne elektrode (4, 3, 6, 7)
tijeckom cijelog ponovnog podeSavanja od pocetnog polozaja do krajnjeg polozaja u perifernom kontaktu i
djelomi¢no zahvacaju jedna drugu, pri cemu elektroda (5, 7) koja je predvidena izmedu dvije elektrode (4, 6) na
povrsini za reprodukciju (14, 16) ima dvije klizne povrsine (17, 18) pomocu kojih navedena elektroda (5, 7) klizi po
odgovaraju¢im vanjskim kliznim povrsinama (19, 20) dvije susjedne elektrode (4, 6).

Uredaj prema zahtjevu 1, naznacen time §to dvije medusobno suprotne elektrode (4, 6) imaju reprodukcijske
povrsine (13, 15) koje reproduciraju gornju i donju stranu izratka (2), dok najmanje jedna treca elektroda (5),
smjeStena izmedu navedene dvije medusobno suprotne elektrode (4, 6), ima povrSinu za reprodukciju (14) koja
pozeljno reproducira rubno podrucije izratka (2).

Uredaj prema zahtjevu 1 ili 2, naznaCen time §to je predvidena Cetvrta elektroda (7), postavljena nasuprot trecoj
elektrodi (5), a navedena Cetvrta elektroda (7) pozeljno takoder ima stranu za reprodukciju (16) koja reproducira
rubno podrucje izratka (2).

Uredaj prema zahtjevu 2 ili 3, naznacen time §to je izradak (2) komponenta lopatice turbostroja, koja ima dio
lopatice s ravnim, izduzenim poprecnim presjckom, pri ¢emu prva i druga elektroda (4, 6) imaju povrSine za
reprodukciju (13, 15) koje reproduciraju ravnu gornju i donju stranu, a tre¢a i izborno etvrta elektroda (5, 7) imaju
povrsine za reprodukciju (14, 16) koje reproduciraju rubno podrucje koje ima mali radijus.

Uredaj prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznacen time §to u slucaju tri elektrode (4, 5, 6) dvije vanjske
elektrode (4, 6) klize duz poziciono fiksirane komponente kanala (21) koja ograni¢ava kanal s teku¢inom (12).
Uredaj prema jednom od zahtjeva 1 do 4, naznacen time $to u sluCaju Cetiri elektrode (4, 3, 6, 7) dvije medusobno
suprotne elektrode (5, 7) zahvadaju preko druge dvije elektrode (4, 6).

Uredaj prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznaen time §to su osi gibanja (8, 9, 10, 11) linecarnih pogonskih
jedinica (26, 27, 28, 29) dviju susjednih elektroda (4, 5, 6, 7) medusobno postavljene pod kutom od 90°.

Uredaj prema jednom od zahtjeva 1 do 6, naznacen time §to su osi gibanja (8, 9, 10, 11) lincarnih pogonskih jedinica
(26, 27, 28, 29) dviju susjednih elektroda (4, 5, 6, 7) postavljene pod medusobnim kutom manjim ili veé¢im od 90°.
Uredaj prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznaen time Sto se linearne pogonske jedinice (26, 27, 28, 29) za
ponovno podesavanje kuta izmedu osi gibanja (8, 9, 10, 11) dviju susjednih linearnih pogonskih jedinica (26, 27, 28,
29) mogu pomicati po kruznoj putanji (35).

Uredaj prema zahtjevu 9, naznacen time §to se svaka linearna pogonska jedinica (26, 27, 28, 29) moze pomicati
duz kruzne putanje pomocu pokretackog motora (31).

Uredaj prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznaen time $to svaka linearna pogonska jedinica (26, 27, 28, 29)
ima pozicionirano fiksirano vreteno s navojem (32) koje se moze pokretati pomocéu pogonskog motora (31), i maticu
(34) koja se proteZe na navedenom vretenu s navojem (32) i spojena je na drzac elektrode (33), ili time §to je
predvideno aksijalno pomi¢no vreteno s navojem (32) koje ima na njega spojen drzac elektrode (33).

Uredaj prema zahtjevu 11, naznacen time §to je svaki pogonski motor momentni motor (31).

Uredaj prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznacen time §to je predvidena kontrolna instalacija (44), pri cemu
se radom uredaja (1) pomoc¢u navedene kontrolne instalacije (44) moZe upravljati na takav nac¢in da se elektrode ( 4,
5, 6, 7), prvo, polazeéi od pocetnog polozaja, u prvom nacinu rada koji ima stalno primijenjenu struju i stalno
primijenjen napon pomicu u smjeru izratka (2) i nakon postizanja definiranog medupolozaja, u drugom nacinu rada
u pulsiraju¢em radu, se mogu pomicati na isprekidan nacin, pri pulsiraju¢em naponu i struji koja se primjenjuje na
pulsirajuéi nacin, tako da izmjeni¢no putuju prema i od izratka (2) sve do krajnjeg poloZaja.

Uredaj prema zahtjevu 13, naznacden time §to je svakoj elektrodi (4, 5, 6, 7) dodijeljena senzorska instalacija koja
komunicira s kontrolnom instalacijom (44), polozaj elektrode (4, 5, 6, 7) se moze detektirati putem navedenc
senzorske instalacije, pri cemu kontrolna instalacija (44) kontrolira rad tako da ovisi o detekciji senzora.

Uredaj prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznacen time §to je predvidena instalacija za pozicioniranje (39) za
automatsko pozicioniranje izratka (2) u radni polozaj u radnoj komori (25).

Uredaj prema zahtjevu 15, naznacen time §to instalacija za pozicioniranje (39) ima vreteno koje se moZe linearno
pomicati, koje ima instalaciju spremnika za montazu izratka (2).

Uredaj prema zahtjevu 16, naznacen time §to se vreteno moze okretati oko svoje uzduzne osi tijekom prijenosa
Uredaj prema jednom od zahtjeva 15 do 17, naznacen time §to je osiguran spremnik (40) koji je dodijeljen instalaciji
za pozicioniranje (39), pri ¢emu se mnostvo izradaka (2) koji se obraduju moZe unijeti u navedeni spremnik (40),
navedeni izradci (2) se mogu automatski dohvatiti pomo¢u instalacije za pozicioniranje (39) ili instalacije za
promjenu (41).

Uredaj prema zahtjevu 18, naznacen time Sto se svaki izradak (2) prihva¢a u drza¢ izratka (37) koji se moZe pribaviti
pomocu instalacije za pozicioniranje (39) ili instalacije za promjenu (41) .
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20. Postupak za elektrokemijsku obradu izratka koriStenjem uredaja prema jednom od prethodnih zahtjeva, naznacen

21.

time §to sc elektrode tijekom obrade pomicu iz pocetnog poloZzaja u smjeru izratka u krajnji polozaj, a tekuéina se
istovremeno pumpa kroz kanal za tekucinu izmedu izratka i elektroda, pri ¢emu je navedeni kanal za teku¢inu
radijalno omeden povr§inama za reprodukciju

Postupak prema zahtjevu 20, naznacen time §to kontrolna instalacija upravlja radom, uredaja na takav nacin da se
elektrode, prvo, kre¢uci se od pocetnog polozaja, u prvom na¢inu rada imaju stalno primijenjenu struju i trajno
primijenjeni napon pomicu u smjeru izratka i nakon postizanja definiranog medupolozaja, u drugom nacinu rada u
pulsirajuéem radu, pomicu s¢ isprekidano, pri struji koja se primjenjuje na pulsirajuéi na¢in i naponu koji se
primjenjuje na pulsirajuc¢i nacin, tako da se izmjenjujuéi pomicu prema izratku i od njega do krajnjeg polozaja.
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