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{54) Induk&ni pribdZni pec

1

. Vynélez se tykd indukéni prab&Zné pece
se zaffzenim k pferuSované dopravé obrob-
ki pecnim prostorem pomoci vratné pohyb-
livé podpéry, kterd probihd ve sméru do-
pravy, je pohdnéna motorem a dopravuje
jednotlivé obrobky ve sméru dopravy mezi
opérami, uloZenymi pevné v dréze obrobki,
a po uloZeni obrobkdi na opé&ry provadi
vratny pohyb, probihajici proti dopravnimu
sméru. ;

Ve zndmych pecich této konstrukce je do-
pravni zaif{zeni vytvoFeno jako krokovy do-
pravnik s rodtem tvoficim podpéru pro ob-
_robky; rost sahd po celé délce pecniho pro-
storu a je na obou elnich strandch priibéz-
né pece pohdn&n motorem pi'es mechanické
prevody. Rost vykondvd jednak zdvihaci po-
hyb kolmo ke sméru dopravy, pii kterém

projde zdola zafizenim pro uloZeni obrobki

a zdvihne obrobek, a potom translaéni po-
hyb ve sméru dopravy, kter§ na konci pfe-
jde ve spoudt&ci pohyb, jimZ se obrobek u-
loZi na pevnou opéru. Potom vykondv4 rost
pod opérami obrobkli zpétny pohyb proti
sméru dopravy, pfi kterém se vrati do pi-
vodni vychozi polohy, z niZ miiZe zacinat
novy dopravni pohyb.

Znamé pritbéZné pece maji tu nevyhodu,
Ze jejich stavebni délka je pomérné mald,
protoZe zdvihaci ro8t dopravniho zafizeni
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nemf@iZe mit v désledku prihybu libovolnou
délku. Jakmile se p¥ekro¢i urditd délka pe-
ce, musi mit dopravni zafizeni za tCelem
dostatetné stability proti prihybu p#ili§ vel-
ké rozméry, které jsou spojeny s neZadou-
cim zvétSenim primeéru indukénich civek
obklopujicich pecni prostor.

Je proto zndmo vytvoFit konstrukci tak, Ze
nékolik indukcnich prib&Znych peci tohoto
druhu -je umisténo bezprostfedné za sebou
a slouZi k ohi'evu jednotlivich obrobkl. Pii-
tom se nelze vyhnout tomu, aby mezi jed-

notlivymi pecnimi prostory nevznikla meze-

ra, ve které se obrobek, opousté&jici jednu
indukéni pec a zavadény do vstupu druhé
indukéni pece, neoh¥ivd. OUinnost takovych -
zafizeni je proto nizka.

Tyto nevyhody odstrafiuje indukéni pria-
b&Znd pec podle vyndlezu, jehoZ podstata
spoCiva v tom, Ze podélnd podpéra je v po-
délném sméru translaén& posuvné -uloZena
v loZiskdch a tytové opéry pro obrobky jsou
posuvné uloZeny ve vzdjemném odstupu na
dréze podlouhlé podpé&ry pohyblivé kolmo
ke sméru dopravy ke zdvihdni obrobku z
podlouhlé podpéry a jsou pohédn&ny pies
pFfevod motorem s fdzovym posunutim pro-
ti dopravnimu pohybu podlouhlé podpéry.

Pritom je pro vSechny tyCové opéry upra-
ven spoleény hnaci element, takZe jsou po-
héanény synchronné.
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V indukéni peci podle vyndlezu nedoché-
ZI ani pFi velké délce pecniho prostoru k
prihybu podpéry pro obrobky, aniZ se musi
zvétSovat dimenze podpéry.

Vyndlez bude vysvétlen v souv13103t1 S
pfikladem provedeni induké&éni pribéZné pe-
ce zndzornénym na vykrese, kde

obr. 1 zndzoriiuje indukéni pribéZnou pec
podle vyndlezu v bokoryse a Gésteném Fe-
Zu, a

obr. 2 ukazuje podrobnosti pecé z obr. 1 - -

v Fezu vedeném rovinou I1—II, které ]e kol-
m§ k rovin& nékresu.obr. 1.

Na obr. 1 je zndzornén réamovy stoyan 1,
ktery stoji na zdkladu 1A a slouZi spolu se
zédkladovou deskou 2.k uloZeni prib&Zné in-
duk&ni pece 3. Induké&ni civka 4 indukéni
pece 3 sestdva z velkého poftu do série za-
pojenych zavitdi, které obklopuji obrobky 37
prochézejici pecnim prostorem 4A ve smé-
ru dopravy. Indukéni pec 3 md, jak ukazuje
“obr. 2, Ctvercovy priifez a je. obklopena
plastdm 5. Pecnim prostorem 4A ‘prochézi
po celé délce podlouhla podpéra 6, ktera
se skldda ze dvou kovovych trubek. BA, 6B.
Tyto kovové trubky 6A, 6B jsou uloZeny v
blizkosti zavitd indukéni civky 4 -a- daji se
PpFipojit pFes nezndzornéné pruZné pfivody
z isolacniho materidlu k okruhu chladici
vody.

Kovové trubky 6A, 6B, tvofici podlouhlou
podpéru B, jsou uloZeny ve valivich loZis-
kdch 9, 10, kterd jsou upevnéna na vniti¥-
nich st&nach indukéni civky 4, leZi s meze-
rami za sebou a jejichZ podet odpovidd dél-
ce prib&Zné pece, takZe trubky 6A, 6B. se
mohou prakticky bez tf¥eni posouvat ve svém
podélném sméru..

K tomuto tdelu ]sou trubky BA, BB na-
kloubeny na rdmovém nosi¢i 11, ktery je u-
loZen ve vahvych loZiskdch 12, 13 prestavi-
teln8 ve sméru  dopravy prubéznou pem
translanénim pohybem. K rdmovému nosici
11 je pohyblivé piikloubena dvouramenné
pédka 14, kterd je pohdndna elektromotorem
15 pfes pievod 16 tak, Ze se rotadni pohyb
hnaciho hridele elektromotoru 15 prevadi
na vykyvny pohyb. dvouramenné paky 14
kolem jeji osy. V diisledku toho se rdmovy
nosi¢ 11 miZe pohybovat ve valivych loZis-
kach 12, 13 vratné ve sméru Sipek 17 a
18.

" Ramovy nosi¢ 11 se sklddd ze dvou nos-
nych dild 11A, 11B, které -prochézeji otvo-
ry v zdkladové desce 2 a jsou pod zédklado-
vou deskou 2 spojeny spojovacim dilem 11C.
Spojovaci dil 11C, probihd po délce prib&z-
né pece vedle vnéjsiho plasté 5.

Tycovy dilec 30 je svisle pohyblivy naho-
ru ‘a dolt kolmo k zdkladni plo3e rdmového
stojanu 1 slouZi jako nosi¢ pro velky pocet
tyCovych opér 31, 32. KaZd4 z tyfovych o-
pér 31, 32 se sklada ze dvou tyé&i 33, 34, které
jsou pevné spojeny s tyCovym dilcem 38 a
prochézeji otvory 35 v plasti 5 pece. Tyde
33, 34 prochazeji pfitom mezi dvéma .sou-
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sednimi- z4vity indukéni civky -4 do pecniho
prostoru 4A a jsou na koncich vyé&nivajicich
do pecniho prostoru 4A zakonéeny opé&rny-
mi plochami 38, které slouZi k uloZeni ko-
vového obrobku 47, napiiklad ve tvaru blo-
ku.

S tyfovym dilcem 30 jsou spojeny dva
synchronné ovlddané  hydraulické pistové
motory 38, 39, které prestavuji tyfovy dilec
30 ve svislém sméru, to znamend napfi¢ ke

‘sméru pohybu podlouhlé podpéry 6. Motory

38, 39 jsou p¥i tom Fizeny spolenym ovla-

“dacim tstrojim 40, které dostdva Fidici im-

pulsy pres ridici vedeni 41 z ovladaci sou-
stavy uloZené ve skfini pf¥evodu 16. Ridicim
vedenim 41 se pfivadéji do ovlddaciho G-
stroji 40 impulsy, které jsou odvozeny z po-
lohy snimace zusfupclho pohyb dvouramen-
né péky 14.

Popsané zafizeni pracuje timto zplisobem:
Kovové obrobky 37, které se maji ohiivat,
se zavadéjl do priib&8Zné pece tim, %e se ulo-
Zf na kovové trubky. 6A, 6B, tvoFici pod-
louhlou podpéru B8 na vstupu 7 do pecniho
prostoru 4A. P¥itom se.rdmovy nosi¢ 11 pfe-
stavi pGsobenim. elektromotoru 15 ve smru

--3ipky 18, takZe kovovy obrobek 37, ktery

se mé ohf'ét, se pohybem rdmového nosite
11 ve sméru dopravy zavede do pecniho
prostoru 4A. Na konci tohoto posuvného po-
hybu, jehoZ velikost je déna vytvorfenim
dvouramenné paky 14 a prfevodu 18, se pfes
Fidici vedeni 41 p¥ivede do ovladaciho u-
stroji 40 Fidici impuls, kterym se hydraulic-
ké motry 38, 39 uvedou do pohybu. P¥i tom
se tyCové opéry 31, 32 vysunou do pecniho
prostoru 4A, takZe kovovy obrobek 37, kter§
spoCivd na podpéréch 6 nad op&rami 31, 32,
se. od podpdr 6 nadzdvihne a zdvihne nad
né. V této poloze obrobku 37 se hydraulic-
ké motory 38, 39 zastavi a prostfednictvim
pracovniho cyklu elektromotoru 15 a pfevo-
du 16 se ramovy nosi¢ 11 vrati ve sméru
Sipky 17 do své pﬁvodnl vychozi polohy.
V této poloze uvede impuls na Fidici vede-

ni- 41 hydraulické motory 38, 33 v Cinnost.

tak, Ze spusti tyCové opéry 31, 32 dold, tak-
Ze obrobek 37, spotivajici dosud na opéréch
31, 32, se znovu odloZi na kovové trubky
6A, 6B, tvorici podpéru 6. Tyfové opéry 31,
32 se pFi tom vrati do své plivodni vychozi
polohy, naceZ se motory 38, 39 zastavi.

Potom se rdmovy nosi¢ 11 znovu posune.

ve sméru Sipky 18, ¢imZ se obrobek 37 pie-
misti ve sméru dopravy v priibéZné peci
znovu o dréhu, kterd odpovida zdvihu rdamo-
vého noside 11 ve sméru dopravy. Po tom-
to posunuti se opakuje pohyb ostatnich sou-
déasti dopravniho zafizeni, jak byl popsén v
pfedchozim textu.

Popsané zaiizeni ma tu vyhodu ¥e in-
dukéni pec 3 miiZe mit pomérné velkou dél-
ku, aniZ jsou kovové trubky 6A, 6B podstat—
né namahény na ohyb

Dalsi vyhoda spo€iva v tom, Ze tycove o-
péry 31, 32 zabiraji mezi ]ednotllvyml Zavi-
ty mdukcm civky 4 mélo mista, takZe in-
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.dukéni pec 3 miiZe byt opatfena priichodem
a uzavienym pecnim prostorem. V ramci

vynalezu lze valiva 10z1ska 12, 13 nahradit
kKluznymi loZisky.

»

PREDMET VYNALEZU

1. Indukéni prib&Znd pec se zafizenim k
pferuSované dopravé obrobkd pecnim pro-
‘storem pomoci vratné pohyblivé podpéry,
kterd probihd ve sméru dopravy, je pohdné-
na motorem a dopravuje jednotlivé obrob-
Ky ve sméru dopravy mezi opérami, ulo-
Zenymi pevné v dréze obrobkil, a po uloZe-
ni obrobkfi na opéry provadi vratny pohyb,
probihajici proti dopravnimu sméru, vyzna-
Cend tim, Ze podiouhld podpéra (6) je v
podélném sméru translanéng posuvné uloZe-
na v loZiskach (9, 10) a tyCové opéry (31,
32) pro obrobky (37) jsou posuvné uloZeny
ve vzdjemném odstupu na drédze podlouhlé
podpéry (6) pohyblivé kolmo ke sméru do-
pravy ke zdvihéni obrobku (37} z podlouh-

lé podpéry (6) a jsou pohdnény pies pre-
vod motorem s f4zovym posunutim proti do-
pravnimu pohybu podlouhlé podpéry (6).

2. Induk¢ni prb&Znd pec podle bodu 1
vyznafend tim, Ze pro vSechny tySové opg-
ry (31, 32) je upraven spoletny hnaci ele-
ment.

3. Induké&ni prabé&Zné pec podle bodd 1 a
2, vyznaCend tim, Ze tyCové opéry (31, 32)
pro obrobKky (37) prochézeji uvnitf induké-
ni pece (3) mezi sousednimi zavity induké-
ni civky (4).

4. IndukCni priibéZné pec podle bodd 1 a¥
3, vyznacend tim, Ze podlouhld podpé&ra (6)
je tvofena trubkami (64, 6B), ktere jsou u-
loZeny v loZiskach (9, 10).

1 list vykresit

_ Severografia, n. p., zéved 7, Most -
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