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Ridici procesor pro automatizaci, zejména technologickych pochodd

Vynslez #edi #idici procesor pro automatizaci, zejména technologickych pochodl, ob-
sahujici vstupni blok, dotazovy blok, programovaci blok, krokovact blok, operaéni blok,
vyhledéavaci blok, uréujici lek, vystupni programovaci blok, pedprogramovaci blok a vy-
stupni blok. Vynalez je urden pro v8echny binarni automatiky pro ovladéni technologickych
celkt, kde je potiebné kontrolovat v prib&hu postupu technologickych operaci vétdi mnoi-

stvi vstupnich podminek.

skladba takovychto znamych zatizeni pouZivenych v soulasné dobg, kteréd vyuzivaji
klasickych prvkdé reléové techniky, respektive jazytkova relé, klade svym &lendnim a sklad~
bou logickych prvkd zvy$ené pozadavky na odborné znalosti konstruktért a technikd udrzby,
zejména u rozsahlejsich automatik. U té&chto zatizeni je sestaveni vlastniho programu
automatiky provadéno obtizndjsim zplsobem a kaZda zména v pregramu vyZaduje nutnd dals$i
zmény v automatice. RovndZ zvySovanim poltu vstupnich podminek se neUm&rnd zvétSuje roz-
sah zatfizeni. U zndmych zarizeni je dale obtiZn&ji vyreditelnd moZnost prechodu z ‘ruéniho

na automatické Fizeni ovlédaného zaiizeni.

Uvedené'nedostatky do zna&né miry odstranuje Fidici procesor pro sutomatizaci podle
vyndlezu, jehoZ podstata spo&ivé v tom, Ze prvni vystup vstupniho bloku je spojen s prv-

nim vstupem dotazového bloku, druhy vystup vetupniho bloku je spojen se tetim vstupem
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podprogramovaciho bloku, ti¥eti vystup vstupniho bloku je spojen s druhym-vstupen krokovaci-~
ho bloku, &tvrty vystup vstupniho bloku je spojen s prvnim vetupem opera&niho bloku, paty
vystup vetupniho bloku je spojen s prvanim vstupem vyhledévaciho bloku, Sesty vystup vetup=-
niho bloku je spojen s prvnim vstupem uréujiciho bloku. Prvni vystup dotazového bloku je
spojen s prvnim vstupem krokovaciho bloku, druhy vystup dotazového bloku je spojen s prv-
nim vetupem vystupniho bloku. Dale vystup programovaciho bloku je spojen se tifetim vetupem
dotazového bloku, prvni vystup krokovaciho bloku je spojen ee gtvrtym vstupem opefa&niho
bloku, druhy vystup krokovaciho bloku je spojen se tretim vetupem vyhledévaciho bloku,
treti vystup krokovaciho bloku je spojen se tretim vetupem urdujiciho bloku, &tvrty vystup
krokovaciho bloku je spojen aé vstupem programovaciho bloku, paty vystup krokovaciho bloku
je spojen se ti‘etim vstupem vystupniho bloku, Sesty vystup krokovaciho bloku je spojen se
vetupem vystupniho programovaciho bloku. Prvni vystup operadniho bloku je spojen se druhym
vstupem vystupniho bloku, druhy vystup opera&niho bloku je spojen se druhym vétupem pod~
programovaciho bloku, tieti vyetup opera&niho bloku je spojen se t¥etim vstupem krokovaci-
ho bloku, &tvrty vystup operainiho bloku je spojen se druhym vetupem urdujiciho bloku, pa-
ty vystup operagdniho bloku je spojen se druhym vefupem vyhledévaciho bloku. Prvni vystup
vyhledavaciho bloku je spojen se tretim vstupem opera&niho bloku a druhy vystup vyhledé-
vaciho bloku je spojen se &tvrtym vstupem krokovaciho bloku, prvni vystup uréujiciho bloku
je spojen se druhym vstupen opera&niho bloku, druhy vystup uréujiciho bloku je spojen s
patym vstupem krokovaciho bloku, t¥eti vystup uréujiciho bloku je spojen se Zestym vetu-
pem vystupniho bloku. Prvni vystup programovaciho bloku je spojen se &tvrtym vstupem vy
stupniho bloku, druhy vystup programovaciho bloku je spojen s prvnim vetupem podprogramo~
vaciho bloku, prvni vystup podprogramovaciho bloku je spojen se druhym vstupem dotazového

bloku, druhy vystup podprogramovaciho bloku je spojen s pétym vstupem vystupniho bloku.

Ridici procesor podle vyndlezu umofnuje podstatnd zméndit rozsah automatiky, a to
zejména proto, Ze umozhuje sloudeni funkce vlastniho programu pro_dotazovou signalizaci,
Soutasné véak uspoiadani podle vynalezu zajistuje jednoduchy zpdsob feSeni programovatel-
nosti za#izeni. Uspoiadéni podle vyndlezu umoziuje rovnd: Fedeni automatiky goudasnd jako
trenazéru pro obsluhu technologického zaiizeni, kdy pii zablokované povelové td¥innosti
procesoru je funkce autematiky v &innosti v plném rozsahu. Ridici procesor déle umo%iuje
¢innost vyhledavaciho programu v celém rozsahu najifdéciho procesu, kdy pravé ginnosti vy-
hledévaciho bloku je jednoduchym zpésobem umoZn&no prepinani automatiky z ru&niho ovlédé-
ni na automaticky provoz. Skladba edeni automatiky rovndZ umoZnuje volbu cilovych stavd
zatizeni, kdy je soudasnd umoinén vdtdi kontakt automatiky s obsluhou b&hem Fizeni techno-

logického procesu.

Na p¥iloZeném vykrese je v piikladném provedeni schematicky znahornéno blokové uspo-
fadani #idiciho procesoru., Sméry predavanych informaci v pFenoebvych cestéch mezi jedno=-
tlivymi bloky jesou na obrizku vyznateny Sipkemi. )

Ridici procesor pro automatizaci obsahuje vstupni blok 1, ktery umoZnuje pevod

vetupnich signall na troven 48 V ss, poptipadd® napsdjeni vstupnich kontaktd, Podle charak-
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teru vstupnich informaci se skléda z pFevodnich oddélovacich jednotek, m&Ficich a napé-
jecich jednotek. Déle obsahuje dotazovy blok 2, ktery je sloZen z inhibiénich a logickych
jednotek, diodovych jednotek, signaliza&nich a simula&nich jednotek a jisticich népéje-
cich jednotek. Programovaci blok 3 a vystupni.programovaci blok 8 je sestaven z diodovych
jednotek. Krokovaci blok 4 je sestaven z jednotek jisticich, diodovych, signalizaénich

a simula&nich a logickych'inhibiénich. Operaéni blok 5, vyhleddvaci blok 6, uréujici blok
7 a podprogramovaci blok 9 jsou tvoreny jednotkami }isticimi, zesilovacimi, logickymi
“inhibi&nimi, signalizaénimi a ovladacimi. Vystupni blok 10 umozfiuje koncentraci a pFislud-
nou upravu vystupnich signald. Podle poZadavku na navazné fidici automaty a aké&ni &leny
je vystupni blok 10 sloZen z prevodnich, zesilovacich a jisticich jednotek. Jednotlivé
vystupy jsou podle poZadavku na daldi zpracovéni signalu opatieny odporovyni jednotkami
pro zabezpeéeni vystupnich signdla va&i zkratim a specialnimi odporovymi jednotkami pro
navaznost na signalizaci do ovlsdaci dozorny a cemtralni zkouSeni zérovek. Prvni vystup
11 vstupniho bloku 1 je spojen s prvaim vstupem 201 dotazového bloku 2, druhy vystup 12
vetupniho bloku 1 je spojen se t¥etim vstupem 903 podprogramovaciho bloku 9, tfeti vystup
13 vstupniho bloku 1 je spojen s druhym vstupem 402 krokovaciho bloku 4, &tvrty vystup

14 vetupniho bloku 1 je spojen s prvnim vstupem 501 operatniho bloku §, paty vystup 156

6, Sesty vystup 16

vetupniho bloku 1 je spojen s prvnim vetupem 601 vyhledédvaciho bloku
vetupniho bloku 1 je spojen s prvnim vstupem 701 uréujiciho bloku 7. Déle prvni vystup
21 dotazového bloku 2 je spojen s prvnim vetupem 401 krokovaciho bloku 4, druhy vystup 22
dotazového bloku 2 je spojen s prvnim vetupem 1001 vystupniho bloku 10. Déle vystup 31
programovaciho bloku 3 je spojen se tietim vstupem 203 dotazového bloku 2, prvni vystup
4l krokovaciho bloku 4 je spojen se Etvrtym vetupem 504 opera&niho bloku 5, druhy vystup
Je

42 krokovaciho bloku spojen se ti¥etim vetupem 603 vyhledévaciho bloku 6, t¥eti vystup

3
4
4
43 krokovaciho bloku 4 je spojen se tietim vstupem 703 urdujiciho bloku 7, &tvrty vystup
44 krokovaciho bloku 4 je spojen se vstupem 301 programovaciho bloku 3, péty vystup 45
,krokovaciho bloku 5 je spojen se t¥etim vetupem 1003 vystupniho bloku 10, Zesty vystup 46
krokovaciho bloku 4 je spojen se vetupem 801 vystupniho programovaciho bloku 8. Déle prvni
vystup 51 opera&niho bloku § je spojen se druhym vstupem 1002 vystupniho bloku 10, druhy
vystup 52 opera&niho bloku § je spojen se druhym vetupem 902 podprogramového bloku 9,
teti vystup 53 opera&niho bloku § je spojen se tietim vstupem 403 krokovaciho bloku 4,
&tvrty vystup 54 opera&niho bloku § je spojen se druhym vstupem 702 urdujiciho bloku 7,
paty vystup 55 opera&niho bloku 5 je spojen se druhym vetupem §02 vyhledavaciho bloku 6.
Déle prvni vystup 61 vyhledévaciho bloku 6 je spojen se titetim vetupem 503 operaniho blo~
ku 5 a druhy vystup 62 vyhleddvaciho bloku 6 je spojen se gtvrtym vstupem 404 krokovaciho
bloku 4, prvni vystup 71 urdujiciho bloku 7 je spojen se druhym vetupem 502 opera&niho
bloku 5, druhy vystup 72 uréujiciho bloku 7 je spojen ¢ pétym vstupem 405 krokovaciho blo~
ku 4, tieti vystup 73 urdujiciho bloku 7 je spojen se Zestym vetupem 1006 vystupniho blo-
ku 10. Déle prvni vystup 81 progremovaciho bloku 8 je spojen se gtvrtym vstupem 1004

vystupniho bloku 10, druhy.vystup 82 programovaciho bloku 8 je spojen 8 prvnim vstupem
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g0l podprogramovaciho bloku 9, prvni vystup 91 podprogramovaciho bloku 9 je spojen se druhym
vetupem 202 dofazového bloku 2, druhy vystup 92 podprogramovaciho bloku 8 je spojen s pé~

tym vstupem 1005 vystupniho bloku 10.

Veskeré vstupni informace jsou privédény vetupy Sa, Sb a2'§2 do vetupniho‘bloku P

Mezi piivédénymi vstupnimi informacemi jsou zahrnuty i signdly z nezakreelené ovlédaci
dozorny. Kazda z déle popsanych pFenosovych cest je schopna pienadet soubor 4igndld a in-
formaci. Ze vstupniho bloku 1 jsou vyvedeny vystupy 11, 12, 13, 14, 15, 16 prifemZ vystupy
13, 14, 16 pienéddeji i eignily z ovladaci dozorny. Na pfenosovou cestu od prvniho vyetupu.
11 je svym prvnim vetupem 201 napojen dotazovy blok 2. Tento dozatovy blok 2 obsahuje pro
kazdou vetupni informaci logicky obvod typu inhibice, pfifemZ vetupni informace pFichéze-
ji vidy do zébranového vetupu, a to prvniho vstupu 201 & druhdho vstupu 202 dotazového
bloku 2. Dotazovy tieti vstup 203 je napojen na vystup 31 programovaciho bloku 3, piiSemZ
dotazbvv tifeti vstup 203 je piimym vstupem dotezového bloku 2. Vystupni signély z jedno-
tlivych obvod@ typu inhibice jsou v dotazovém bloku 2 logicky zpracovény a déle vyvedeny
Jakozto jeden signél prvnim vystupem 21 na prvni vetup 401 krokovaciho bloku 4. Kromd to-
ho samostatny vystup z kazdého obvodu typu inhibice je vyveden druhym vystupem 22 na prvni
vetup 1001 vystupniho bloku 10, odkud je moZno signély pievést na signédlku pirieludné 1n£
formace v ovlidaci dozornd. Programovaci blok 3 obsahuje diodovou programovaci 8i¥, kte-
rou jsou vdechny signdly na vystupu 31 naprogramovény pro jednotlivé kroky krokovaciho
bloku 4. Signaly z krokovacich jednotek krokovaciho bloku 4 jeou &tvrtym vystupem 44 pie~
vedeny na prvni vetup 301 programovaciho bloku 3. Krokovaci blok 4 je vytvoFen souborem
krokovacich jednotek pro jednotlivé bloky. Charakter krokovaci sekvence vytvofené v tomto
bloku je typu nesouvislého obrazu, to je v celém prib&hu sekvence je vidy v &innosti pouze
jeden krok. Signély ze v8ech jednotlivych krokd jsou vyvedeny vyetupy 41, 42, 43, 44, AE

k néslednému logickému zpracovéni v névaznych blocich. Signédl piivedeny na prvni vetup
401 uvolfiuje daldi postup sekvence, druhym vetupem 402 jeou piivédény eignédly ze ti¥etiho
vystupu 13 vetupniho bloku 1, odvozené z tlaitek jednotlivych krokd v ovlédaci dozornd.
TFetim vetupem 403 je piivédén uvolnovaci eignél pro sekVenci. &tvrtym vstupem ggé je
privédén signal pro vychozi krok, ze kterého zalinéd krokovaci sekvence najiZddt, signé-
lem piivedenym patym vstupem 405 je blokovén ndeledny krok za poslednim krokem pFedvole-
ného Useku. Sestym vystupem 46 jsou rovné&Z vyvedeny jednotlivé kroky krokovaciho bloku 4,
vyetupni signély jsou viak jiZ podmindny piitomnosti eigndlu povelové ﬁéinnoati. pfive-
denym tietim vetupem 403. Operaini blok § obsahuje ustiedni Fidici logiku celé autamati-
ky, umoZhuje nastartovéni a odetaveni automatiky, obsahuje logiku pro vyhodnoceni povelo-
vé U&innosti, logiku pro moZnost zastaveni programu a pro piechod z.ruénihOJNleitllltlBi‘
ovladéni. Prvnim vetupem 501 jsou do operainibo bloku § piivedeny ze &tvrtého vystupu 14
vetupniho bloku 1 signdly z tladitek v ovlédaci dozorn&, druhym vetupem 502 je piiveden

z prvniho vystupu 71 urtujiciho bloku 7 signdl pro aktivaci etop programu, tfetin vatupem
BO3 je pfiveden z prvniho vystupu 61 vyhledévaciho bloku 6 eigndl pro trvalé blokovéni

povelové u&innosti, &tvrtym vstupem 504 jeou piivadény signdly ze v8ech krokovacich jedno-
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tek krokovaciho bloku 4 a to prostifedrictvim prvniho vystupu 41. Prvaim vystupem 51 ope~
raéniho bloku 5 jsou prostiednictvim druhého vstupu 1002 vystupniho bloku 10 vyvedeny
signaly na signaliza&ni prvky v ovladaci dozornd. Signalem z druhdho vystupu 52 piivede-
nym na druhy vetup 902 podprogramového bloku 9 je blokovéns éinnoet tohoto podprogramové=-
ho bloku 9. Tretim vystupem 53 operaéniho bloku 5 je vyveden uvolﬁdvaci gigndl na tieti
vetup 403 krokovaciho bloku 4. Signélem ze &tvrtého vystupu 54 opera&niho bloku 5, piive-
denym na druhy vetup 702 urujiciho bloku 7 je uvolndna &innost tohoto urdujiciho bloku 7.
Signdlem na patém vystupu 55 operatniho bloku § a piivedenym na druhy vstup 602 vyhledé~
vaciho bloku 6 je tento vyhledévaéi blok 6 uvolhovén. Vyhledéveci blok 6 obsahuje logické
soustavy pro jednotlivé useky krokovaciho bloku 4 a logiku pro srovnivani stavu automati-
ky se skuteinym stavem technologického procesu. Prvnim -vetupem 601 jsou piivédény rozho-
dujici vstupni fyzikalni pedminky a to prostiednictvim vstupniho bloku 1 a jeho patého
vystupu 15. Signély piivedené na druhy vetup 602 a signdly vyvedené prvaim vystupem Bl
byly jiZ d¥ive popsény. Druhym vystupem 62 je na gtvrty vstup 404 krokovaciho bloku 4
priveden signal pro naaktivovéni vychoziho kroku a druhym vetupem 603 je privédén bloko-
vaci signél z druhého vystupu 42 krokovaciho bloku 4. Urdujici blok 7 obsahuje logické
soustavy pro piedvolitelné useky krokovaciho bloku 4, to je jednotlivé cile najiZdéni ne-
bo odstavovani technologického procesu. Navoleni vsekd je providéno tlagitky jednotlivych
Usekd v ovlidaci dozornd, odkud jsou signaly pies vstupni blok 1 a jeho ¥esty vystup 16
piivedeny na prvni vstup 701 ur&ujiciho bloku 7. Signaly piivedené na druhy vstup 702 a
vyvedené z prvniho vystupu 71 byly jiZ difive popsény. Na tFeti'vetup 703 jsou ples tieti
vystup 43 piivédény signély z jednotlivych krokovacich jednotek krokovaciho bloku 4. \
Signslem na tietim vstupu 703 uréujiciho bloku 7 & pfFivedenym patym vetupem 405 do kroko~
vaciho bloku 4 je blokovén nasledujici blok po poslednim kroku pfedvoleného Gseku. TFetim
vystupem 73 jsou vyvedeny signadly na desty vstup 1006 vystupniho blecku 19, odkud jsou
signaly prevedeny na signadlky v ovladaci dozorné. vystupni programovaci blok 8 obsahuje
diodovqu programoJaci si¥, kterou je kazdy vystup programovaciho bloku 8 naprogramovan
pro jednotlivé kroky krokovaciho bloku 4, z n&hoZ jsou signdly pfevedsny &tvrtym vystupem
46 ne vstup 801 vystupniho programovaciho bloku 8. Z n&ho jeou prvnim vystupem 8l vyvede~
ny povely na &tvrty vetup 1004 vystupniho bloku 10 a dale na navaznéd za¥izeni, druhym vye
stupem 82 jsou vyvedeny signaly na prvai vstup 801 podprogramovaciho bloku 8. Tento podpro-
gramovaci blok 9 obsahuje n&kolik zdvislych podprogramt, které vyhodnocuji a zpracovévaji
dalsi potiebné vetupni podminky pro automatiku. Tyto Vstupni podminky jsou vyvedeny prvnim
vystupem 91 a pievedeny na druhy vetup 202 dozatového bloku 2. Druhym vystupem 92 jsou
na paty vetup 1005 privedeny signély pro #izenou &&st technologického zaFizeni. Z druhého
vystupu 82 vystupniho programovaciho bloku 8 jsou na prvni vstup 8ol podprogramovaciho
bloku 9 ptivedeny signdly pro start jednotlivych podprogramé v tomto podprogramovacim
bloku 9 obsaZenych. Signdly pro blokovéani jejich &innosti jsou piivedeny druhym vstupenm
902 jiZ d¥ive popsanou prenosovou cestou. Vstupni podminky jeou piivedeny tfetim vstupem
803 z druhého vystupu 12 vetupniho bloku 1. vyetupni blok 10 obsehuje obvody pro zkouseni
signalizae&nich prvkd a odd&lovaci obvody pro v8echny #idici vystupy. Signély, které jeou
déle prevadény na signaliza&ni prvky v ovlédaci dozorné jsou do vystupniho bloku 10 pfi-
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vedeny vetupy 1001, 1002, 1003, 1006, signély pro névazné zaiizeni vstupy 1004, 100S.
Ridici eigndly jesou z vystupniho bloku 10 vyvedeny vystupy Va, Vb, aZ Vn.

Nastartovanim automatiky z operaini dozorny je uveden do &innosti opera&ni blok &
Ten difive popsanymi pienceovymi cestami uvolni &innoet vyhledévaciho bloku 8, uréujiciho
bloku 7 a krokovaciho bloku 4. Po naaktivovéni vychoziho kroku krokovaciho bloku 4 se
piimé &innost vyhleddvani zablokuje. Soudasn& je automaticky vyhodnocen stop program,
postup najiZd&ni je zastaven a blokovéni povelové G&innosti, automatika je pFipravena k
provozu jako "radce”, to je bez vydavéni povell. Po ruénim odkvitovéni stop programu miZe
automatika zad&it sledovéni technologického procesu a po ruénim odblokovéni povelové u&in-
nosti zadinsd vydévat aktivni vystupni signdly. KaZdé jednotka krokovaciho bloku 4 vysilé
dotaz na naprogramované vstupni podminky, po jejich spln¥ni postoupi automatiky vZdy o
jeden krok a vystléd opét nové dotazy. Vyb&r podminek pro keZdy krok je proveden progra-
movacim blokem 3 a dotazovym blokem 2. Do krokovaciho bloku 4 pFichdzi prvnim vetupem 401
vidy jenom jedna podminka spln&ni kroku, nebof druhy vystup 21 dotazového bloku 2 je napo-
Jen na v8echny vystupy jednotlivych obvodd v dotazovém bloku 2. Zmin&énd podminka piivede-
né na prvni vetup 401 krokovaciho bloku 4 je piivedena na vstupy vdech krokovacich jedno-
tek. Podminky krokd je déle moZno nasimulovat tlaZitkem daného kroku e podmifovacim tla=-
&itkem simulace v ovléddaci dozorn&. Kroky a useky #izeného procesu jsou eignalizovany
v ovlédaci dozornd, rovndZ tak vdechny vetupni podminky automatiky. Tyto vstupni podminky
jsou signelizovény “"na tmu®, to znamend, 2e pii dotazu sviti jenom nespléné podminka. V
prfipadé nesouladu stavu technologie se stavem automatiky, ktery mohl nastat nap&iklad
nevhodnou simulaci nebo pii ruinim ovladéni, je vidy automaticky zablokovéna povelové
udinnost zafizeni. Srovnévéni naprogramovené &innosti se skutednym stavenm technologié

provéddi prdb&Zné vyhledévaci blok 6 na zékladd rozhodujicich vetupnich kritérii.

MoZnost vyuZiti #idiciho procesoru podle vyndlezu je u v8ech rozséhlejsich binérnich
automsatik, kde je v disledku vétdiho mnoZetvi podminek nutné moZnost ru&niho zésahu do
technologie a kde misi byt zaji3tdna bezpe&nd &innost automatiky v celém rozsahu #izeni

technologického procesu.

Ridici procesor byl odzkouSen v modelovém a v prototypovém provedeni a zkousky

potvrdily moZnost vyznemného uplatndni, zejména pro #{zeni turbosoustroji vyssich vykond.

PREDMET VYNALEZU

Ridici procesor pro automatizaci, zejména technologickych pochodfi, obsahujici vetupni
blok, dotazovy blok, programovaci blok, krokovaci blok, opera&ni blok, vyhledédvaci blok,
uréujici blok, vystupni programovaci blok, podprogramovac{ blok a vystupni blok, vyzna-
teny tim, Ze prvni vystup (1l1) vetupniho bloku (1) je spojen s prvnim vstupem (201) dota~
zového bloku (2), druhy vystup (12) vetupniho bloku (1) je spojen se ti¥etim vetupem (903)
podprogremovaciho bloku (9), tieti vystup (13) vstupniho bloku (1) je spojen e druhym
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vstupem (402) krokovaciho bloku (4), &tvrty vystup (14) vetupniho bloku (1) je spojen s
prQnim vstupem (601) vyhledévaciho bloku (6), Sesty vystup (16) vetupniho bloku (1) je
spojen s prvnim vstupem (701) uréujiciho bloku (7), déle prvni vystup (21) dotazového
bloku (2) je spojen 8 prvnim vstupem (401) krokovaciho bloku (4), druhy vystup (22) dota=~
zového bloku (2) je spojen s prvnim vstupem (1001) vystupniho bloku (10), déle vystup
(31) pfogramovaciho bloku (3) je spojen se tietim vstupem (203) dotazového bloku (2),
prvni vystup (41) krokoveciho bloku (4) Je spojen se Stvrtym vetupenm (504) opera&niho
bloku (5), druhy vystup (42) krokovaciho bloku (4) je spojen se tietim vstupem (603) vy~
hledavaciho bloku (6), tieti vystup (43) krokovaciho bloku (4) je spojen se tfetim vstu-
pem (703) uréujiciho bloku (7), &tvrty vystup (44) krokovaciho bloku (4) ja.épojen se
vetupem (301) programovaciho bloku (3), paty vystup (45) krokovaciho bloku (5) je spojen
se tietim vetupem (1003) vystupniho bloku (ld), Sesty vystup (46) krokovaciho bloku (4)
je spojen se vstupem (801) vystupniho programovaciho bloku (8), déle prvni vystup (51)
opera&niho bloku (5) je spojen se druhym vetupem (1002) vystupniho bloku (10), druhy vy-
stup (52) opera&niho boku (5) Jje apojen se druhym vatupem (202) podprogramovaciho bloku
(9), titeti vystup (63) opera&niho bloku (5) je spojen se tretim vetupem (403) krokovaciho
bloku (4), &tvrty vystup (54) opera&niho bloLu (6) je spojen se druhym vetupem (702) ur-
gujiciho bloku (7), péty vystup (55) opera&niho bloku (5) je spojen se druhym vstupenm
(602) vyhledévaciho bloku (6), dale prvni vystup (61) vyhledévaciho bloku (6) je spojen
se titetim vstupem (503) opera&niho bloku (5) a druhy vystup (62) vyhledavaciho bloku (6)
je spojen se &tvrtym vstupem (404) krokoveciho bloku (4), prvni vystup (71) urdujiciho
bloku (7) je spojen se druhym vstupem (502) opera&niho bloku (6), druhy vystup (72) ur-
éujiciho.bloku (7) je spojen s pétym vetupem (406) krokovaciho bloku (4), tiet{ vystup
(73) urtujiciho bloku (7) je spojen se gestym vetupem (1006) vystupniho bloku (10),'déle"'
prvni vystup (8l) programovaciho bloku (8) je spojen se &tvrtym vstupem (1004) vystupniho
bloku (10), druhy vystup (82) programovaciho bloku (8) je spojen s prvnim vstupem (901)
podprogramovaciho bloku (8), prvni vystup (91) podprogramovaciho bloku (9) je epojen se
druhym vstupem (202) dotazového bloku (2), druhy vystup (92) podprogramovaciho bloku (9)
je spojen s patym vstupem (1005) vystupniho bioku (10).

1 vykres
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