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一种停车场自助缴费机

(57)摘要

本实用新型公开了一种停车场自助缴费机，

包括缴费机本体，缴费机本体底部设有支撑轴，

支撑轴通过底座固定于地面，所述缴费机本体上

设有显示屏，显示屏上设有使用说明，所述缴费

机本体上显示屏的下部设有二维码扫描摄像头，

二维码扫描摄像头与二维码处理模块的输入端

相连；所述缴费机本体的内部设有控制系统，控

制系统连接有车牌识别模块、车位统计模块、二

维码处理模块、计时模块、计费模块、收费模块和

道闸模块。该自助缴费机能够实现扫描二维码进

行自助缴费，且使用方便快捷，提高了缴费效率。
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1.一种停车场自助缴费机，包括缴费机本体，缴费机本体底部设有支撑轴，支撑轴通过

底座固定于地面，其特征在于：所述缴费机本体上设有显示屏，显示屏上设有使用说明，所

述缴费机本体上显示屏的下部设有二维码扫描框，二维码扫描框与二维码处理模块的输入

端相连；所述缴费机本体的内部设有控制系统，控制系统连接有车牌识别模块、车位计算模

块、二维码处理模块、计时模块、计费模块、收费模块和道闸模块。

2.根据权利要求1所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述车牌识别模块、车位统

计模块、二维码处理模块、计时模块、计费模块、收费模块以及道闸模块与控制系统之间的

连接均为双向连接。

3.根据权利要求2所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述道闸模块包括抬闸模

块、放闸模块和停止模块。

4.根据权利要求3所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述缴费机本体外侧设有报

警装置，报警装置与报警模块的输出端相连，报警模块的输入端连接控制系统。

5.根据权利要求4所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述缴费机本体外侧设有语

音提示装置，语音提示装置连接语音处理模块，语音处理模块电连接控制系统。

6.根据权利要求5所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述缴费机本体上设有红外

感应装置，红外感应装置的输出端连接控制系统。

7.根据权利要求6所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述支撑轴为中空结构，支

撑轴的内部设有高度调节机构，高度调节机构顶部与缴费机本体底部固定连接。

8.根据权利要求7所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述高度调节机构包括设置

于支撑轴内底部的驱动装置，驱动装置通过连接轴连接有伸缩轴，伸缩轴的顶部与缴费机

本体底部固定连接。

9.根据权利要求8所述的停车场自助缴费机，其特征在于：所述支撑轴的顶部设有橡胶

缓冲垫。
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一种停车场自助缴费机

技术领域

[0001] 本实用新型属于自助收费技术领域，具体涉及一种停车场自助缴费机。

背景技术

[0002] 汽车作为人们日常生活中常用的交通工具，随着社会发展，汽车逐渐增多，通常开

车外出时，车主都会将车辆停放在停车场内，然后在离开的时候进行缴费。目前，大多数的

停车场都是通过人工进行收费，在停车场的出入口处设置有收费处，以便于对停放的车辆

进行收费，在车辆较多时，因收费较慢，往往需要等待较长时间。授权公告号为203242038U

的专利公开了一种智能停车场的自主收费管理机，其通过纸币接收装置、硬币接收装置和

找零装置实现费用的收取和找零，然后通过出卡装置和收卡装置实现停车卡的收取，从而

节约了人力成本，但是这种收费方式需要司机距离收费机器较近，不方便操作。

实用新型内容

[0003] 针对上述问题，本实用新型的目的是提供一种停车场自助缴费机，该自助缴费机

能够实现扫描二维码进行自助缴费，且使用方便快捷，提高了缴费效率。

[0004] 为实现上述目的，本实用新型采用如下技术方案：一种停车场自助缴费机，包括缴

费机本体，缴费机本体底部设有支撑轴，支撑轴通过底座固定于地面，所述缴费机本体上设

有显示屏，显示屏上设有使用说明，所述缴费机本体上显示屏的下部设有二维码扫描框，二

维码扫描框与二维码处理模块的输入端相连；所述缴费机本体的内部设有控制系统，控制

系统连接有车牌识别模块、车位统计模块、二维码处理模块、计时模块、计费模块、收费模块

和道闸模块。

[0005] 所述车牌识别模块、车位统计模块、二维码处理模块、计时模块、计费模块、收费模

块以及道闸模块与控制系统之间的连接均为双向连接。

[0006] 所述道闸模块包括抬闸模块、放闸模块和停止模块。

[0007] 所述缴费机本体外侧设有报警装置，报警装置与报警模块的输出端相连，报警模

块的输入端连接控制系统。

[0008] 所述缴费机本体外侧设有语音提示装置，语音提示装置连接语音处理模块，语音

处理模块电连接控制系统。

[0009] 所述缴费机本体上设有红外感应装置，红外感应装置的输出端连接控制系统。

[0010] 所述支撑轴为中空结构，支撑轴的内部设有高度调节机构，高度调节机构顶部与

缴费机本体底部固定连接。

[0011] 所述高度调节机构包括设置于支撑轴内底部的驱动装置，驱动装置通过连接轴连

接有伸缩轴，伸缩轴的顶部与缴费机本体底部固定连接。

[0012] 所述支撑轴的顶部设有橡胶缓冲垫。

[0013] 相较于现有技术，本实用新型能够实现通过扫描二维码进行自助缴费，无需找零

等过程，只要将手机靠近二维码扫描框即可完成自助缴费，不必将手伸至收费机进行缴费
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和取零；而且，本实用新型通过车牌识别模块识别车辆信息，然后车位统计模块统计停车场

内是否有停车位置，然后将信号传递至控制系统，控制系统控制道闸模块内道闸的升起或

者下降，以实现车辆的进出，另外计时模块和车牌识别模块配合使用以对车辆进出停车场

的时间进行记录进而进行计费，然后由收费模块与二维码处理模块配合使用实现收费功

能。本实用新型的自助缴费机能够实现全程自动化控制，节约了人力成本，且使用方便快

捷，提高了缴费效率，节约了人们等待缴费的时间。

附图说明

[0014] 图1为本实用新型的结构示意图；

[0015] 图2为本实用新型的内部控制系统工作流程框图。

具体实施方式

[0016] 为使本领域技术人员对本实用新型更好地理解，下面结合具体实施方式对本实用

新型做进一步的说明：

[0017] 如图1和图2所示，一种停车场自助缴费机，包括缴费机本体1，缴费机本体1底部设

有支撑轴4，支撑轴4通过底座7固定于地面，所述缴费机本体1上设有显示屏2，显示屏2上设

有使用说明，所述缴费机本体1上显示屏2的下部设有二维码扫描框3，二维码扫描框3与二

维码处理模块的输入端相连；所述缴费机本体1的内部设有控制系统，控制系统连接有车牌

识别模块、车位统计模块、二维码处理模块、计时模块、计费模块、收费模块和道闸模块，车

牌识别模块连接有用以拍摄车牌信息的摄像头；所述车牌识别模块、车位统计模块、二维码

处理模块、计时模块、计费模块、收费模块以及道闸模块与控制系统之间的连接均为双向连

接。

[0018] 在车辆进入停车场时，摄像头对车牌进行识别，然后车牌识别模块将信号传递至

控制系统，控制系统对车辆信息进行登记记录，同时车位统计模块统计车位信息，通过显示

屏显示停车场内车位信息，当停车场内有空余车位时，控制系统控制道闸抬起，车辆进入；

在车辆离开时，摄像头再次对车牌进行识别，然后车牌识别模块将信号传递至控制系统，控

制系统对车辆信息进行核对，同时计时模块记录所经历时长，然后通过控制系统将时间信

号传递至计费模块，计费模块计算所应收取的停车费用，计算完成后将信号传递回控制系

统，然后由控制系统将信号传递至收费模块，收费模块与二维码配合进行扫码收费，实现全

程自动化，节约了人工收费成本，提高了缴费效率，节约了司机时间。

[0019] 所述道闸模块包括抬闸模块、放闸模块和停止模块，以实现控制系统对道闸的合

理控制，保证车辆的安全进出。

[0020] 所述缴费机本体1外侧设有报警装置10，报警装置10与报警模块的输出端相连，报

警模块的输入端连接控制系统，当道闸损坏时，道闸模块将信号传递至控制系统，控制系统

控制报警装置报警，可使监控人员及时赶至对故障进行处理。

[0021] 所述缴费机本体1外侧设有语音提示装置9，语音提示装置9连接语音处理模块，语

音处理模块电连接控制系统；语音提示装置用以提示人们所缴费用信息。

[0022] 所述缴费机本体1上设有红外感应装置11，红外感应装置11的输出端连接控制系

统；所述支撑轴4为中空结构，支撑轴4的内部设有高度调节机构，高度调节机构顶部与缴费
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机本体1底部固定连接；所述高度调节机构包括设置于支撑轴4内底部的驱动装置6，驱动装

置6通过连接轴连接有伸缩轴5，伸缩轴5的顶部与缴费机本体1底部固定连接。红外感应装

置11用以感应司机的高度位置，由于车辆有高有低，故而司机所处位置可能不是正对着缴

费机本体，为了增加缴费机的使用便捷性，当红外感应装置感应到司机位置够不到缴费机

时，可将信号传递给控制系统，然后控制系统控制高度调节机构对缴费机进行高度调节以

适应司机的高度，提高使用便捷度，进而提高缴费效率。

[0023] 所述支撑轴4的顶部设有橡胶缓冲垫8，可在缴费机本1下落与支撑轴4接触时起缓

冲作用，避免缴费机本体1与支撑轴4之间硬性接触而导致缴费机本体受损。
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图2
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