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AUTOMATYCZNY ZMIENIACZ CHWYTAROW DO ROBOTbV PRZEMY SZOWY CH

Przedmiotem wynalazku jest automstyczny smieniaceg chwyteakéw do robotéw przemysiowych.
Obecnie wymiana chwytakdéw robotéw realizowana -+ Jjeat recznie, co w praktyce, ze
wzgledu na diugodé czasu trwania te) czynnoéel wyklucza mozliwoéé zmiany chwytaka w trakcie
ovklu pracy robota.

Znany jest szereg metod zamocowai opartyoh na siXownikach pneumatycznych, skiadajgcych
sie z korpuisu 1 pojedynczych sitownikéw pneumatycznych: Wadg tego rodzaju rozwigzad jest
niepeime gorientowanie czesSci mocowanych w przestrgeni wobee nie odebrania im wszystkich )
stopni swobody; /T: Dobrgarski "Uchwyty obrébkowe®. Poradnik konstruktora, wyd. NT Warszawa
1967 ri - rys: 3=53, 3=-74, str. 181-200/;

Znany Jest réwnist s polakiego opisu patentowego nr 115 025 zmieniacz narzedzi do obra-
blarek zbudowany & wdzka s ramieniem do wymiany narzedei pomiedzy magagzynem a wrzecionem
obrabiarkii Zmieniacz ten ze wzgledu na duze gabaryty oraz na koniecznosé wapélpracy z maga-
gynem narsgdzl, stanowigoym jego integralng ozefé, nie nadaje sie do zastosowania jako cze$é
oprezyrzedowania robota przemvsiowego. Masa zmieniacsza £ megazynem ogranicgaXaby lub przekra-
czaa udfwig roboory tego rodraju urzedszerd, a znaczne rozmiary zmienlacgza tej konstrukeji
ograniceatyby do minimum mosliweéci manipulacvjine robota.

Ponedto s polskiego opisu patentowego nr 115 360 gnane jeat urzgdzenie do powiemnia 8i-
2y chwytnej w uchwytach menipulatoréw. Urzgdgzenie to, sk¥adajgce sie z szeregu czedcl rucho-
" mych, a tym samyz g jedne] strony sprawiajgqce kZopoty wykonawcze, z drugiej zad niepotrzebnie
komplikujgce ukiad mocowania wymiennych chwytakéw, gapewnid mois site mocowania niewspéimier—
nie wielkg do potrzeb:

Celem wynalagku Jeat polepszenie parametréw eksploatacvjnych, parametréw przemvstowych.
Cel ten osiggnigto przez skonstruowanie zmieniacza umozliwialgcego automaiyczng wymiane chwy-
takéw. Automatycany zmieniacz chwytakéw wediug wynalazler ma wymienne adaptery z gnizazdami do
bazowanis i mocowanism koficéw tXoczysk sitownikéw, przy czym siXowniki 83 uXozone nhaprzemian-
legle z przesurnietymi osiami, znajdujgcymi sie'w Jednc) vieszczysnie. Automtyczny zmieniacz

pozwala na gnaczae rozszerzenie mozliwoéci manipulacyjrycr reboia przemysfowegc. Chwytaki mo-

gq byé cierne, prozniowe, magnetyczne itp.
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Przedmiot wynalazku pokazany jest ns rysunku w przvkiadzie wvkonania, na ktérvm fig.1
przedstawia automatyczny szmieniacz chwytekdw w przekroju A - A, fig. 2 - schemat ordlny
automatveznego zmienlacza chwytakéw z zasilaniem pneumatycznym chwytaka, a fig. 3 - tiok
gitownika pneumatycznego zmieniacza,

Automatyezny zmienlaoz chwytakdéw sktada sie z dwéch makych siYownikéw 2, 3 umieszczo-
nych w korpusie 1. Sitownikl 2, 3 sg utozone naprzemianlegle z przesunietymi osiami, leza
oymi w Jednej ptassczyinie. Zmieniscz ma wymienne adaptery 4 z gniazdami 7, 8°do bazowania
41 mocowania koricéw tXoczysk 5, 6 s%iownikéw 2, 3. Zasada dziankania zmieniacza polega na
weldnieciu w gniazda 7, 8 adaptera 4, toezysk 5, 6 siXownikéw 2, 3. Po wvkonaniu ruchu
goklesgzczanla przegz wdrg2enie w troczvskach 5, 6 do gniazd 7, 8 adaptera 4 moze byé dopro-
wadzane sprezone powietrze, w uzalesnieniu od ukadu sterujgcego chwytakami.

Zastrzeztenie patentowe

Automatyceny zmieniace chwytakéw do robotéw przemvstowych, zawlerajgcy siZowniki
umieszczone w korpusle, znamienn x' tym, 8e ma wymienne adaptery /4/ z gniaz-
dami /7, 8/ do bazowania 1 mocowania koricéw ttoczysk /5, 6/ sitownikéw /2, 3/, przv czym
-gpiowniki /2, 3/ sg utozone naprzemiasnlegle z przesunigtymi osiami, znajldujacymi sie w
jedne] plaszczyﬁpie.
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