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: Navijeci zaibizeni podle Fedeni se
tykd tvorby k¥ifové civky. Podstata Fedee
ni ze¥izeni spodivd v tom, Ze rotadni
rozvad&é je uchycen na kyvném rameni ulo=~
Zeném na kPiZovéem kloubu, ktery je spira-
Zen proatrednictvim kladilky dosedajici
ng vadku s pdrem ozubenych kuZelovych
kol, za ulelem dompaZeni vratné’podélného
pohybu rotadniho rozvddile podel navije~
né k¥iZové civky., ’
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Vyndlez se tykd navijeciho zakizeni k tvorbd krizové
civky. Dosavaedni znédmd zafizeni k tvorbd kiiZové civky po-
uzivaji rota&niho rozvadd&e s rozvadéci draikou nebo rozvé-
dééiho-oéka, ptiem nif'Je na civku navinuts ve tvaru $rou~
bovice od jednoho okraje civky ke kraji druhému, Jednotlivé
oviny civky vytvditeji stiFidévd zévit levy,'napﬁ. pfi navije-
nilve amdru od levého okraje k pravému a pravy zavit pii na=-
vijeni ve smdru opa&ném, Oviny nitd na civce sviraji tak
. zvany Ghel kfiiani. Aby m8la civka nédleZitou soudruZnost a
zachovavala Zédouci tvar byvé u kFié@vych civek staplovych
pkizi tento thel v rozmezi 22"~ 40°, Obecnd plati, %e &im
menddi uhel ki*iZeni, tim lepéi jsou podminky k plynulému ovi-
jeni,

Nevyhodou atévajidicﬁ zatizeni je Spatnéd soudrZnost a
‘atavba civky pfi malém Ghlu kFiieni ddle pak nerovnomdrnost
odvijeni civky zpisobena Zastym stiidénim levého a pravého
vinuti v Gvratich civky, kterd se zv1lé$td nep*iznivd projevu-
ji napiiklad pii zanééehi~ﬁtku u bez&lunkovych tkacich stro-
. ja. Shahy 0 zvydovéni otd¥ek a 3ife bez&lunkovych tkacich
stroja Jakoi i zvySovéni parametru rychlosti ostatnich texe
tilnich strojﬁ kladou stédle vy33i ndroky na rovnomérné a bez-
poruchové odvijeni nité& z civky, PFi vysokséd zandSeci ‘rychlos-
ti tkaciho stroje vznikaji p¥i odvijeni nitd ze stévajicich

eivek v napdti nitd rézy, které ji znalnd namihaji. Dalsd
nevyhodou stévajicich'zafizeni Jje, ie'pﬁi soukéni civek na
" automatickych soukacich strojich se po piFetrhu konec nitd na~
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vine na civku a pro automatické navdzdni soukand nitd se ten-
to vyhledavé na civce saci hubici, pititemz éifka usti saci hu-
bice mus{i odpovidat gitce soukand civky, aby bylo moZno tento -
konec nasat z kterdhokoliv mista. povrchu civky,

Vezmeme~1li v dvahu, ié‘na_soukacim stroji mdie soulasnd
- probihat vézani pFetrhu nitd na deseti i vice soukacich jed-
nptkéch;je.potfebné mnofstvi vzduchu pro které je ventilétor
dimenzovén;-velmi znaéné, ' |

V'Ukolem *edeni je vySe uvedend nedostatky a nevyhody‘odg
stranit zatizenim podle vynélézu, jeho2 podstata spodivé. v tom,
3e rota&ni rozvddsd jé uchycen na kyvném rameni uloZeném na
ki¥iZovém kloubu, ktery je spaZen prostfednictvim kladi&ky do-
sedajici na val&ku s‘pérem ozubeh?bh kuzelovych kol za u&elem.
‘dosaieni vratnd podélného pohybu rota&niho rozvadd&e podél na-
vijend k*izové civky. Usporadéani. miZe byt i opa&né, P pevné
‘polozq rozvadd&e mdZe vykondvat vratny pohyb navijens civka. Tim-
to uspoiddédnim se docili, Ze padsmo Uzkého kiFiZového ndvinu se
postupné7ve form& Sroubovice naviji na plnou $i*ku civky. Jed-
notlivé vrstvy ndvinu civky jsou tedy tvofeny pésmem uzkého
ki*iZového névinu s potFebnym Ghlem ki*iZeni,

Vyhodou zaFizeni podle vyndlezu je, Ze je dosaZeno plynu~ ‘
-lejéiho odvijeni nitd z civky b&hem Jejiho zpracovédni v dalsim
technologickém procesu. Dal¥{ vyhady spoéivaji v tom, %e jsou
- vytvoifeny podminky pro'sniieni energetickych narokt, pitedev&im
u kitzem soukacich automatickych strojf, p*ipadnd jsou tadydé-
ny lep8i podminky pro machanicky éi elektrostaticky princip
vyhleddvéni konce pfetriené nitd na civce, V daném pripadé se
jednd o podstatnou usporu podtlakového vzduchu p*i vyhledivé-
ni pFetrieného konce nitd, &im: jsou dény té2 predpoklady k
vyraznému sniZeni hlu&nosti stfoj& a spotieby elektrické energie,
Civka navinutd vySe uvedenym zpGsobem zarufuje v8tisl soudri-
'nost navinu a sou&asnd umoZni p*i srovnatelné velikosti civky
navinout v&t3i mnoZstvi nité

Daldi vyhody a vyznaky zafizeni podle vynélezu jsou patrny
z popisu ptikladného provedeni znézornéného na pfiloZeném vy--
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krese kde obr, znézornuje axonometricky pohled na soukaci jed-
notku, "

V pfikladném provedeni podle obr. je za*izeni podle vyna-
lezu tvoieno civkou 1 uchycenou v dr2dku civky 2 pFiZemz je
civke 1 pohédnéna frikénd rozvadstem g.'Rozvédéé 2 je uchycen
na kyvném rameni 4 a je pohdndn elektromotorem 6 na rameni 4
uchyceném, prostfednictvim hnaciho pdsku 5. Rameni 4 umoZhuje po-
hyb ve dvou na sebe kolm?ch rovinach sppjeni s kloubsnm 7. 2ati~-
zeni déle sestdvé z ozubenych kol 12 a 13 pohandjfcich vagku 9,
kterd se odvaluje po obvodd kladky 10 oto&n& uloZené na pdse
11. Rameno paky 11 je spojeno 8 ramem stroje prostifednictvim
taZné bruiiny 8. K rameni 4 je piichycena saci hubice 14. |

-V ptikladném provedeni podle obr, pracuje zarizeni tak, Ze
navijend civka 1 uchycend v dr2dku civky 2 automatické soukaci
jednotky je frik&n& pohdndna kiifovym rozvad&fem 3 , ktery je
uchycén na kyvném rameni 4 a pohédh&n prostifednictvim hnaciho
pasku 5 elektromotorem. & uchycendm na rament 4 ptipevnéném na
kloubu 7, ktery umo2nuje tomuto rameni pohyb ve dvou na sebe kol
mych rovinéch, Cina‘g Je navijena na plnou 8ifi taek, Ze rozvadd&
g'se presouvd od jedné strany civky 1 ke strand druhé, K pﬁesoue
véni k*iZového rozvidide 3 dgochédzi jednak tahem pruZiny 8 a jed-
~ nak pdsobenim va&ky ‘9 na kladku 10, oto&nd uloZenou na péce 11,
Rterd je souldeti tdlesa kloubu 7, Vatka 9 je pohandna od nez-
nézorndné predlohové hitidele parem ozubenych kuZelovych kol 12
a 13. Na vykyvném rameni 4 jo téi‘pﬁicﬁycena saci hubice 14,
kterd se tak pii navijeni civky 1 pohybuje soulasnd s rozvéds-

. Cem 3 podél civky 1., V okam2iku pFfetrZeni nitd po celou dobu vy-
hleddvéni jejiho konce na civce 1 je posuvny pohyb rozvadéde 3
‘a saci hubice 14 zastaven. Sifka hubice 14 odpovidé piibliznd
8ifce rozvadé&e 3.Whodnym uspofadédnim rozmdru draiky rozvadsle
-3 Je vytvo¥en navin civky 1 s obdobnym Ghlem k¥{Zen{ jako u sté-
vajicich ki*iZfovych civek, av8ak 8 podstatnd krat3i délkou Srou-
bovice, kteréd zaruluje plynulsjéi_prﬁbéh odvinu,
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Navijeciho za*izeni k tvorbd k¥*iZové civky podle vyndlezu
1ze 8 usp&chem vyu2it pii navijeni vldkenného materidlu, pfedev-i
8im v textilnim pramyslu, zejména na soukacich bezvietenovych
doptéddacich a dvouzékrutoVych skacich strojich,

PREDMET VYNALEZU

1, Navijeci zaiizeni k tvorbé kfiiové civky, tvoFené
rotaénim rozvadé&em s rozvdddci drézkou, ktery ji frik&nd
pohéni a jehoZ ¥irka je mendi nez &ifka navijend kiFiZové civky
vyznatené tim, Ze rota&ni rozvadé& (3) je uchycen na kyvném
rameni (4) uloZeném na ki*iZovém kloubu (7), ktery je spfalen
proetfednictvim kladitky (10) dosedajici na vatku (9) s pérem
ozubenych kuzelovych kol (12 - 13) za uéelen dosaieni vrate
nd podélného pohybu rotaéniho rozvadééa (3) podél naviﬂené
kFfiZové civky.

, 2. zatizeni pddle bbdu 1, vyznaéeﬁé tim, ie k rota&nimu
rozvads&i. (3) je pfifazena. odsévaci hubice (14), Jejii éi#ka
‘odpovidé §ifce rotaé&niho rozvadd&e (3)

1 vykres
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