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一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置

(57)摘要

本发明公开了一种门式地连墙钢筋笼吊装

起重装置，属于吊装装置，其结构包括主梁、支

腿、下横梁、车轮系统、运行轨道和吊具，所述的

支腿设置在主梁的下部，下横梁设置在支腿的下

部，所述的下横梁的下部设置有车轮系统，所述

的运行轨道包括两个，且左右设置，车轮系统分

别设置在两个运行轨道上部，所述的吊具设置在

主梁上。本发明的一种门式地连墙钢筋笼吊装起

重装置具有适用于低净空地连墙及桩基钢筋笼

吊装，以解决工作空间净空小的问题。
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1.一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：包括主梁、支腿、下横梁、车轮系

统、运行轨道和吊具，所述的支腿设置在主梁的下部，下横梁设置在支腿的下部，所述的下

横梁的下部设置有车轮系统，所述的运行轨道包括两个，且左右设置，车轮系统分别设置在

两个运行轨道上部，所述的吊具设置在主梁上。

2.根据权利要求1所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：所述的吊具

包括两个，分别设置在主梁的前后两侧，每个吊具分别包括吊钩、滑轮和电动卷扬机，所述

的吊钩通过滑轮与电动卷扬机相连，所述的电动卷扬机设置在主梁上。

3.根据权利要求1所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：每个运行轨

道的上部分别设置有两个车轮系统，每个车轮系统分别包括车轮系统框架和两个车轮，所

述的两个车轮分别通过转轴与车轮系统框架相连，且前后对应设置，所述的车轮系统框架

与下横梁相固定，车轮与运行轨道相配合。

4.根据权利要求3所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：每个运行轨

道上的前部的车轮系统分别与车轮移动驱动机构相连。

5.根据权利要求4所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：所述的车轮

移动驱动机构包括车轮移动驱动电机、电机齿轮和车轮移动驱动齿轮，所述的车轮移动驱

动电机与车轮系统相固定，车轮移动驱动电机的电机轴上设置有电机齿轮，电机齿轮与车

轮移动驱动齿轮相啮合，所述的车轮移动驱动齿轮设置在转轴上。

6.根据权利要求2所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：所述的主梁

包括纵梁、横梁和连接梁，所述的纵梁包括两个，每个纵梁沿运行轨道长度方向设置，两个

纵梁的前端和后端分别通过横梁相连，两个纵梁之间设置有两个连接梁，两个电动卷扬机

分别设置在两端的横梁上，两个滑轮分别设置在连接梁上。

7.根据权利要求6所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：每个纵梁的

下部分别设置有两个支腿，纵梁与支腿之间通过加强螺栓、焊接的方式相固定，并在焊接处

设置有加强筋。

8.根据权利要求3所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：所述的车轮

的直径分别为400mm。

9.根据权利要求1所述的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其特征是：所述的运行

轨道为14#钢轨。
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一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置

技术领域

[0001] 本发明涉及一种吊装装置，尤其是一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置。

背景技术

[0002] 市政及轨道交通工程深大基坑已普遍采用地下连续墙进行围护结构支护，地下连

续墙施工在国内外轨道交通及地铁建设中已起到至关重要的作用。城市轨道交通及地铁建

设采用地下连续墙施工有时不可避免的要遇到低净空地下连续墙钢筋笼吊装，目前国内外

地连墙钢筋笼一般采用履带吊和汽车吊双机抬吊进行吊装，对场地空间及净空需求量大，

当低净空施工地连墙时就会不再适用，因此门式地连墙钢筋笼吊装起重装置的创新及投入

使用是迫在眉睫的。

发明内容

[0003] 本发明的技术任务是针对上述现有技术中的不足提供一种门式地连墙钢筋笼吊

装起重装置，该一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置具有适用于低净空地连墙及桩基钢筋

笼吊装，以解决工作空间净空小的问题。

[0004] 本发明解决其技术问题所采用的技术方案是：它包括主梁、支腿、下横梁、车轮系

统、运行轨道和吊具，所述的支腿设置在主梁的下部，下横梁设置在支腿的下部，所述的下

横梁的下部设置有车轮系统，所述的运行轨道包括两个，且左右设置，车轮系统分别设置在

两个运行轨道上部，所述的吊具设置在主梁上。

[0005] 所述的吊具包括两个，分别设置在主梁的前后两侧，每个吊具分别包括吊钩、滑轮

和电动卷扬机，所述的吊钩通过滑轮与电动卷扬机相连，所述的电动卷扬机设置在主梁上。

[0006] 每个运行轨道的上部分别设置有两个车轮系统，每个车轮系统分别包括车轮系统

框架和两个车轮，所述的两个车轮分别通过转轴与车轮系统框架相连，且前后对应设置，所

述的车轮系统框架与下横梁相固定，车轮与运行轨道相配合。

[0007] 每个运行轨道上的前部的车轮系统分别与车轮移动驱动机构相连。

[0008] 所述的车轮移动驱动机构包括车轮移动驱动电机、电机齿轮和车轮移动驱动齿

轮，所述的车轮移动驱动电机与车轮系统相固定，车轮移动驱动电机的电机轴上设置有电

机齿轮，电机齿轮与车轮移动驱动齿轮相啮合，所述的车轮移动驱动齿轮设置在转轴上。

[0009] 所述的主梁包括纵梁、横梁和连接梁，所述的纵梁包括两个，每个纵梁沿运行轨道

长度方向设置，两个纵梁的前端和后端分别通过横梁相连，两个纵梁之间设置有两个连接

梁，两个电动卷扬机分别设置在两端的横梁上，两个滑轮分别设置在连接梁上。

[0010] 每个纵梁的下部分别设置有两个支腿，纵梁与支腿之间通过加强螺栓、焊接的方

式相固定，并在焊接处设置有加强筋。

[0011] 所述的车轮的直径分别为400mm。

[0012] 所述的运行轨道为14#钢轨。

[0013] 本发明的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置和现有技术相比，具有以下突出的
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有益效果：适用于低净空地连墙及桩基钢筋笼吊装，在施工空间限制的条件下进行钢筋笼

吊装，行走方向与主梁方向一致，以解决工作空间净空小的问题。

附图说明

[0014] 附图1是一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置的侧视图；

[0015] 附图2是一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置的主视图；

[0016] 附图3是图2中所示的局部放大图；

[0017] 附图标记说明：1、主梁，11、纵梁，12、横梁，13、连接梁，2、支腿，3、下横梁，4、车轮

系统，41、车轮系统框架，42、车轮，5、运行轨道，6、吊具，61、吊钩，62、滑轮，63、电动卷扬机，

7、车轮移动驱动机构，71、车轮移动驱动电机，72、电机齿轮，73、车轮移动驱动齿轮，8、加强

筋。

具体实施方式

[0018] 参照说明书附图1至附图3对本发明的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置作以

下详细地说明。

[0019] 本发明的一种门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，其结构包括主梁1、支腿2、下横梁

3、车轮系统4、运行轨道5和吊具6，所述的支腿2设置在主梁1的下部，下横梁3设置在支腿2

的下部，所述的下横梁3的下部设置有车轮系统4，所述的运行轨道5包括两个，且左右设置，

车轮系统4分别设置在两个运行轨道5上部，所述的吊具6设置在主梁1上。

[0020] 所述的吊具6包括两个，分别设置在主梁1的前后两侧，每个吊具6分别包括吊钩

61、滑轮62和电动卷扬机63，所述的吊钩61通过滑轮62与电动卷扬机63相连，所述的电动卷

扬机63设置在主梁1上。

[0021] 每个运行轨道5的上部分别设置有两个车轮系统4，每个车轮系统4分别包括车轮

系统框架41和两个车轮42，所述的两个车轮42分别通过转轴与车轮系统框架41相连，且前

后对应设置，所述的车轮系统框架41与下横梁3相固定，车轮42与运行轨道5相配合。

[0022] 每个运行轨道5上的前部的车轮系统分别与车轮移动驱动机构7相连。

[0023] 所述的车轮移动驱动机构7包括车轮移动驱动电机71、电机齿轮72和车轮移动驱

动齿轮73，所述的车轮移动驱动电机71与车轮系统相固定，车轮移动驱动电机71的电机轴

上设置有电机齿轮72，电机齿轮72与车轮移动驱动齿轮73相啮合，所述的车轮移动驱动齿

轮73设置在转轴上。

[0024] 所述的主梁1包括纵梁11、横梁12和连接梁13，所述的纵梁11包括两个，每个纵梁

11沿运行轨道5长度方向设置，两个纵梁11的前端和后端分别通过横梁12相连，两个纵梁11

之间设置有两个连接梁13，两个电动卷扬机63分别设置在两端的横梁12上，两个滑轮62分

别设置在连接梁13上。

[0025] 每个纵梁11的下部分别设置有两个支腿2，纵梁与支腿2之间通过加强螺栓、焊接

的方式相固定，并在焊接处设置有加强筋8，减少剪切破坏对钢材的影响。

[0026] 所述的车轮42的直径分别为400mm。

[0027] 所述的运行轨道5为14#钢轨。

[0028] 通过膨胀螺栓将运行轨道5与地面固定；膨胀螺栓与运行轨道5接触位置设置抗震
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橡胶垫，减轻振动对运行轨道5的影响；主梁1为钢结构箱型受力构件，主要承受吊装；所述

支腿2为箱型为主要受压构件；所述下横梁3是箱型受压构件，与支腿2底部相连接，平衡支

腿2传递过来的水平剪应力，同时与支腿2、主梁1连接成为三角形稳定结构，防止吊装过程

出现起重装置整体倾覆的危险。

[0029] 开动车轮移动驱动电机71，车轮移动驱动电机71传动作用推动整个桁架结构沿主

梁1方向向前移动或向后移动，直至吊装目的地。

[0030] 本发明公开门式地连墙钢筋笼吊装起重装置，模拟地连墙履带吊运行装置，采用

双卷扬机双机抬吊方式进行吊装，行走方向与主梁1方向一致，在施工空间限制的条件下进

行钢筋笼吊装，以解决工作空间净空小的问题。

[0031] 对钢筋笼进行吊装时，电动卷扬机63带动吊具的吊钩61放下，将钢筋笼与吊钩61

连接，稳固后起升钢筋笼至指定高度，将本起重装置开至指定位置，下放钢筋笼，下放结束

后开至起点等候。

[0032] 以上所列举的实施方式仅供理解本发明之用，并非是对本发明所描述的技术方案

的限定，有关领域的普通技术人员，在权利要求所述技术方案的基础上，还可以作出多种变

化或变形，所有等同的变化或变形都应涵盖在本发明的权利要求保护范围之内。本发明未

详述之处，均为本技术领域技术人员的公知技术。
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图2

图3
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