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BIEZNIA RUCHOMA

-

Przedmiotem wynalazku jest bieznias ruchoma dla ludzi.

W znanych biezniach ruchomych pes nosny przesuw& si¢ na rolkach stalowych lub na me-
talowej wzglednie drewnianej ptycie podtoza. Pasy nosne, wykonane z gumy, sa pokryte od
spodu tkaning baweiniang, natomiast pasy nosne, wykonane z tkaniny nasycone! zywicg, nie sg
pokryte od spodu inng tkaning. ¥ obu tych rozwigzaniach, ze wzgledu na zty dobdr materia-
16w p2yty podioza i tasmy nosnej, wystepujg pomiedzy nimi duze sity tarcie. W rozwigzaniach,
gdzie pas nosny przesuwa sle po rolkach stalowych wystepujq mate siity tarcia, jednak duza
liczba rolek obrotowych jest Zrdédiem duzego poziomu natezenia hatasu oraz stanowi nierdwna
powierzchnie.

W znanych biezniach ruchomych stosowane sg hydrauliczne lub dwusrubowe podnosniki zes-
potu pasa nosnego. Podnosniki hydrauliczne sg trudne w obrébce technologiczne], natomiast
podnosniki dwusrubowe o przektadniach stalowych sg skomplikowane komstrukcyjnie i halasliwe,
W znanych biezniach ruchomych wyigczanie silnika podnosnika w kradcowych potozeniach naste-
puje poprzez zetknigcie sie zespolu chodnika z wytgcznikami zamocowanymi do podstawy biezni.

Takie rozwigzanie zamocowania wyZgcznikéw podnosnike nie zabezpiecza zadanej dokiad-
nodci kgqta wekutek wpiywu drgafi zesporu chodnike na czas zetkniecia sie z wytgcznikami.
Znane bieznie ruchome nie 8g wyposazone w zespdi czujnika liczby krokéw, a pomiar drogi odby-
wa sie przy zastosowaniu czujnikdw o ztozone] konstrukeji.

;stota wynalazku polega na skonstruowaniu plyty‘podIOZa i pasa nosnego z takich ma-
terial&w, ktére zmniejszaja pomiedzy nimi wspdiczynnik tarcia, skonstruowaniu jednosSrubowego
podnosnika z przekladnig z tworzywa sztucznego zmniejszajgqcej hatas 1 wytgcznikami zamocowa-
nymi do niego, zatosowaniu czujnika liczby krokdéw wraz z lampka odwietlajgcq czujnik, dla
ktérych skonstruowano wezly mocowania o 3=-ch stopniach swobody crsz na skonstruowaniu foto=-
elektrycznego czujnika drogi wraz z przekiadnig napedu tarczy przestaniania sSwiatia,
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Dzieki zastogowaniu wynelaziu zostat zmniejszony okoto dwukrotnie wspdiczynnik tarcia
pomiedzy gérna powlerzchnig piyty podloza a pasem nosnym w zespole chodnika, zostata uprosz=-
czona konstrukcja podnosnika przy jednoczesnym zwiegkszeniu dokiadnosci wytgczania go w
kraricowych potozeniach i zmniejszeniu hatasu przekladni w pordwnaniu z przekadniami stalo-
wymi, zostal umozliwiony pomiar przebytej liczby krokdéw oraz udoskonalony pomiar drogi przez
wykonanie licznika fotoelektrycznego.

Wynalazek jest odtworzony na rysunku, na ktdrym fig. 1 przedstawie schemat kinematycz=-
ny biezni ruchomej, fig. 2 - gdérng powierzchnie plyty podzoza pokrytej tasmami z teflonu,

a fig., 3 - dolng powierzchnig piyty podtoza oraz sposéb mocowania { regulacji naciggu tasm
teflonowych.

Jak uwidoczniono na fig. 1 - pas nosny 2 napiety na bebnie napedowym 25 i bebnie
napedzanym 31 przesuwa sie¢ po piycie podZoza 1 w kierunku przeciwnym do kierunku biegu
cztowieka tj. w kierunku silnika 13. Beben napedowy 25 polgczony jest z silnikiem 13 przy
pomocy paskéw klinowych. Pochylaenie zespo?u chodnika realizowane jest przy pomocy jedno-
Srubowego podnosnika 15 wylgczanego w krancowych podlozach przez wytgcznik 22 zamocowany
do podstawy biezni i wytgcznik 23 zamocowany do podnos$nika. Przekladnia jednosrubowego
podnosnike sktadajgca sie z ké% zebatych 4, 3 o przetozeniu 1 : 5 zostalta wykonana z
tworzywa sztucznego.

Czujnik ilosci krokdéw 7 oraz lampka do oswietlenia czujnika 5 mcgg byé dowolnie usta-
wione w ptaszczyznach poregczy ubezpieczajgcych 24 i 27 dzigki odpowiedniej konstrukecji ich
weztdéw mocowania oraz przesuwanym rurkom 6 i 8. Na osi bebna napedowego 25 zostao zamoco=
wane kdtko zgbate 9 napedzajgce kdétko zebate 10 poigczone z tarczg 11 stuzaca do przesia-
niania Swiatla czujnika drogi 12. Przektadnia zebata 9, 10 jest tak dobrana, by jeden
obrdt tarczy 11 odpowiadat przesunieciu tasmy nosnej o 1 m. Fotoelektryczny czujnik drogi
12 zostat zamocoﬁany do zespotu chodnika naprzeciw tarczy przestanienia dwiatia 11.

Tasmy teflonowe 14 zostaty napigte na pryte 1 w odstepie 1 cm na catej vowierzchni piyty
po uprzednim wycigciu rowkdw-21 na przedniej i tylnej krawedzi plryty 1.

Jak uwidoczniono na fig. 3 tasmy 14 zostaty przymocowane do rtityty * w przedniej
czesci przy pomocy metalowej listwy 19 oraz dodatkowo przytwierdzone do plyty wkretami
20, a w tylnej czesci ptyty tasmy zakoriczome sSrubami 18 oraz przykrecone do katownika 16
w ten sposdb, ze przy pomocy nakretek 17 dokonuje sie naciggu tasm 14. ras nosny 2 zostai
pokryty od wewnatrz tkaning lniang 26.

Zastrzezendia patentowe

1. Bieznia ruchoma sktadajaca sig¢ z zespotu chodnika potgczonego z jednosSrubowym pod-
nosénikiem umozliwiajgcym zmiane kgta poZozenia chodnika, zespoiu napedowego chodnika, pore-
czy ubezpieczajgcych, czujnikdéw do pomiaru drogi 1 liczby krokéw oraz pulpitu z ukladami
sterowania i wskaZnikéw, znamienna t ym, ze w zespole chodnika nad ptytg podzoza
/1/, ktdéra jest od gdéry pokryta warstwg teflonu, znajduje sie pas nosny /2/ zawierajgcy od
strony ptyty podioza tkanine lniang /26/, a naped z silnika /13/ przenoszony jest na beben
napgdowy /25/, na ktdrego osi /28/ jest koo zgbate czynne /9/ napgdzajgce koto zebate
bierne /10/ sprzezone z tarcza /11/ stuzgcg do przestaniania swiatla skierowanego na foto=-
opér czujnika drogi /12/ oraz, ze czujnik liczby krokéw /7/ i jego lampka oswietlajaca /5/
umieszczone w plaszczyznach poreczy ubezpieczajgcych /24, 27/ na przesuwnych rurkach
/8, 6/ majg mozliwosé przesuwu i obrotu na rurkach /8, 6/ po odkreceniu Srub ustalajgcych
/29, 30/.

2. Bieznia ruchoma wedtug zastrz. 1, znamiennea t ym, ze warstwa teflonu
wykonana w postaci tasm /14/ rozmieszczonych wzdiuz piyty podoza /1/ na catej jej szero-
kodci w odstepach, korzystnie 10 mm, ktdre ustalone sg w wycieciach /21/ oraz przymocowane
do piyty podzoza /1/ od jej spodu, korzystnie za pomocg metalowej listwy /19/ i wkretdw
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720/, zas w tylnej czesci zakorczone sg ksztattowymi srubami /18/ poisczonymi z =ztownikiem
/16/ za pomoca nekretek /17/.

3+ Bieznia ruchoma wedtug zasirz. 1, znemienna ¢t ¥y @, ze jednosrutowy pod-
nosnik /15/ zawiera Jednostopniows przekladnie zebatg o przetozeniu 1 : 5 sktade acg sie z
kétek zebatych /4/ i /3/ wykonanych z tworzywa sztucznego, a wytacznik dolnego poZozenia
zespotu chodnika /23/ przymocowany jest do tulei podnodnika /15/ zas wytgcznik girnego
potozenia zespoiu chodnika /22/ przymocowany jest do podstawy biezni,

4. Bieznia ruchoma wediug zastrz. 1, znamienna ¢t Yy m, ze przek2adria zgbata
/9, 10/ jest tak dobrana, by jeden obrdt tarczy przesianiania /11/ odpowiadal przesunieciu
pasa nosnego /2/ na drodze 1 m.
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