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Urzadzenie umozliwiajace chod oséb niepelnosprawnych

Przedmiotem wzoru uzytkowego jest urzadzenie umozliwiajace chod oséb
niepelnosprawnych.

Znane jest z polskiego opisu patentowego nr. 176092 urzadzenie
wspomagajace chdd oséb niepelnosprawnych. Posiada ono dwa mechanizmy w
postaci czworobokow przegubowych, z ktérych plaski to mechanizm ruchu
prostoliniowego, a przestrzenny jest mechanizmem zmiany kierunku ruchu.
Rozwigzanie to zapewnia osobie niepelnosprawnej usztywnienie konczyn
dolnych 1 obracanie ich za pomocg tego urzadzenia wokol naturalnych,
anatomicznych osi obrotu w stawach biodrowych.

Wadg tego urzadzenia jest to, ze nie zapewnia ono mozliwosci
samodzielnego zatozenia 1 zdjecia go przez pacjenta.

Istota urzadzenia wedlug wzoru uzytkowego jest to, Ze posiada sztywna,
eliptyczng oparta o miednice pacjenta kamizelkg, przymocowana do
mechanizmu zmiany kierunku ruchu, otwarta w swej tylnej czg¢sci 1 wyposazong
w zamknigcie, zas na pionowych cztonach mechanizmu ruchu prostoliniowego

sg zamocowane cylindryczne obejmy podudzi, otwarte w swej tylnej czesci, a



do platform stopy stanowiacych dolne czlony mechanizmu ruchu
prostoliniowego sg sztywno przymocowane plozy oparte o podloze.

Urzadzenie umozliwiajace chdd o0séb niepelnosprawnych zostato
uwidocznione na rysunku w ujeciu schematycznym prawej, symetrycznej z
lews, potowy urzadzenia.

Urzadzenie sklada si¢ z kamizelki 1, przymocowanej do mechanizmu
zmiany kierunku ruchu 2. Do tego mechanizmu jest przylaczony mechanizm
ruchu prostoliniowego 3. Oba te mechanizmy 2 1 3 sa zbudowane jako
odpowiednio przestrzenny 1 plaski czworobok przegubowy. Kamizelka l- jest w
swej tylnej czes$ci otwarta, co umozliwia samodzielne wejscie w nig pacjenta
wprost ze stojacego za urzadzeniem woézka inwalidzkiego. Po przyjeciu przez
pacjenta pozycji wyprostowane], jego korpus jest unieruchamiany wzgledem
kamizelki 1 za pomocs zamknigcia 4. Na pionowych czlonach mechanizmu
ruchu prostoliniowego 3 zamocowane sa obejmy podudzi, zapobiegajace
zginaniu si¢ ndég w stawach kolanowych podczas stania. Do platform 6 stop sg
zamocowane oparte o podloze plozy 7, stabilizujace pozycje pionowq
urzgdzenia wraz z pacjentem w plaszczyznie ruchu 1 zapewniajace rownolegle
do podloza polozenie stop pacjenta w kazdej fazie chodu.

Urzadzenie wedlug wzoru uzytkowego zapobiega powstawaniu odlezyn,
dzigki-zmianie punktu podparcia ciala w stosunku do polozenia na wozku.
Pozycja siedzgca powoduje nieprawidlowe ulozenie organdw wewnetrznych, co
prowadzi do degeneracji tych organdéw.

Urzadzenie wedlug wzoru uzytkowego obcigza w sposdb naturalny uktad
kostny konczyn dolnych, zapobiegajac odwapnieniu kosci 1 zrostom w stawach.
Przyjecie pozycji wyprostowanej zwieksza ci$nienie krwi, powodujac lepsza
prace serca, ukrwienie moézgu 1 tkanek, zapobiegajac zaleganiu krwi w
konczynach dolnych.

Urzadzenie to zapewnia pacjentowi lepszgq prace uktadu oddechowego.

Waznym jest tez aspekt psychologiczny — pacjent moze sta¢ twarza w twarz ze



swym rozmOwceg 1 korzystaC z urzadzen polozonych na normalnych

wysokosciach.
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Zastrzezenie ochronne

Urzadzenie umozliwiajace chod oséb niepelnosprawnych, zawierajace
pionowy mechanizm ruchu prostoliniowego oraz przestrzenny mechanizm
zmiany kierunku ruchu, znamienne tym, ze posiada sztywna, eliptyczna, oparta,
o miednice pacjenta kamizelke /1/, przymocowana do mechanizmu zmiany
kierunku ruchu /2/, otwarta w swej tylnej czgsci 1 wyposazong w zamkniecie
/4/, za§ na pionowych czlonach mechanizmu ruchu prostolinioWegé /3/ sa
zamocowane cylindryczne obejmy /5/ podudzi, otwarte w swéj tylnej czescl, a
do plattorm /6/ stopy stanowiacych dolne czlony mechanizmu ruchu

prostoliniowego /3/ sa sztywno przymocowane ptozy /7/ oparte o podloze.
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