FR 2 665 150 - A1

REPUBLIQUE FRANGAISE (1)) N° de publication : 2 665 150

(a n'utiliser que pour les

INSTITUT NATIONAL commandes de reproduction)

DE LA PROPRIETE INDUSTRIELLE

PARIS

(21) N° d’enregistrement national : 90 09686

@ Int CI° : B 65 G 65/06

®) DEMANDE DE BREVET D’INVENTION A1

@ Date de dép6t : 30.07.90.

Priorité :

Date de la mise a disposition du public de la
demande : 31.01.92 Bulletin 92/05.

Liste des documents cités dans le rapport de
recherche : Se reporter a la fin du présent fascicule.

' Références a d’autres documents nationaux
apparentés :

@ Demandeur(s) : SOULISSE Michel — FR.

@ Inventeur(s) : SOULISSE Michel.

@ Titutaire(s) :

Mandataire : Cabinet Armengaud Ainé.

Dispositif pour le chargement ou le déchargement

@ Dispositif pour le chargement ou le déchargement de
caissettes ou conteneurs analogues, dans ou hors d'une
structure porteuse de réception et de transport de telles
caissettes, comportant un portique principal (2), mobile sur
un chemin de guidage a deux voies paralléles (8 et 9),
contre une desquelles sont disposés des chariots a étage-
res superposées dont chacune est agencée pour recevoir
une ou de préférence plusieurs caissettes (41) voisines.
Selon I'invention, le dispositif considéré se caractérise en
ce qu’il comporte un plateau horizontal (19), mobile vertica-
lement sur le portique, ce plateau supportant un tapis
transporteur horizontal (24), propre a déplacer une cais-
sette jusqu’a une position extréme ou elle est disposée en
regard du chariot (36), un portique auxiliaire (20), supporté
par le plateau mobile et adapté a élever ou abaisser par
rapport a ce plateau un chassis de support (28, 29), muni

de deux courroies d’entrainement horizontales (32), pla-
cées face a face et propres a supporter la caissette soule-
vée du tapis et a I'introduire ou la retirer d'une étagére du
chariot, ainsi que des vérins (46) solidaires du plateau hori-
zontal, prévus pour pousser ou retirer la caissette de cette
étageére.

de caissettes.
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La présente invention est relative & un dispositif pour assurer le
chargement ou le déchargement de caissettes ou conteneurs analogues dans ou hors
d'une structure porteuse, du geare chariot de réception et de transfert de telles
caissettes, celles-ci étant mises en place ou retirées dans ce charioft sur des
étagéres superposées ou chacune peut recevoir plusieurs caissettes voisines,
accolées les unes aux autres au fur et & mesure de leur réception dans ce
chariot.

L'invention s'applique plus particuliérement & la manutention de
caissettes chargées d'objets plats, en particulier d'enveloppes de courrier ou
similaire, dans une installation de +tri postal, comportant des moyens de
convoyage automatiques ou "boulisterie" de ces caissettes, vides ou remplies,
destinées & passer dans divers postes de cette installation od le courrier
qu'elles contiennent est traité, notamment afin &tre indexé, affranchi et trié
en fonction des destinations sovhaitées. Dans de telles installations, il
convient mnaturellement de pouvoir déplacer les caissettes de fagon sire et
rapide, en particulier pour les amener & l'entrée des boulisteries de transfert
ou les récupérer en fin de traitement. Dans ce but, on utilise des chariots ou
autres structures mobiles dans lesquelles les caisszettes sont mises en place ou
extraites généralement manuellement, ce qui est contraignant, peu ergonomique et
limite le rendement optimal de 1'installation.

La présente invention a pour objet un dispositif de chargement et de
déchargement qui évite ces inconvénients, en permettant une mise en place ou un
retrait automatisés des caissettes selon n'importe quelle séquence appropriée, en
fonction des besoins & satisfaire pour 1'alimentation ou la lihération des
boulisteries et 1'acheminement des caissettes vers les portes de traitement.

A cet effet le dispositif considéré, comportant un portique principal,
mobile sur un chemin de guidage & deux voies paralléles, contre une desquelles
sont disposés des chariots & étagéres superposées dont chacune est agencée pour
recevoir une ou de préférence plusieurs caissettes voisines, se caractérise en ce
qu'il comporte un plateau horizontal, mobile verticalement sur le portique, ce
plateau supportant un tapis transporteur horizontal, propre a déplacer une
caissette jusqu'd une position extréme od elle est disposée en regard du

chariot, un portique auxiliaire, supporté par le plateau mobile et adapté a
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élever ou abaisser par rapport & ce plateau un chissis de support, muni de deux
courroies d'entrainement horizontales, placées face & face et propres a supporter
la caissette soulevée du tapis et & 1'introduire ou la retirer d'umne étagére du
chariot, ainsi que des vérins solidaires du plateau horizontal, prévus pour
pousser ou retirer la caissette de cette étagére.

Selon une caractéristique particuliére de 1'invention, les vérins sont a
double effet et comportent a 1l'extrémité de leurs tiges mobiles des ventouses,
destinées & s'appliquer sur la caissette disposée sur 1'étagere en regard du
chéssis de support pour 1'amener ou la séparer des courroies de ce chassis.

Avantageusement, le portique principal comporte deux montants verticaux
paralléles, supportant a leurs extrémités, respectivement haute et basse, des
poulies sur lesquelles passe une chaine ou analogue, dont 1'un des brins est
snlidaire d'un coulisseau guidé par le montant et solidaire du plateau
horizontal.

Selon une autre caractéristique également, le tapis transporteur du
plateau horizontal, comporte deux rouleaux d'entrainement paralléles, dont 1°un
au moins est commandé afin de provoquer le déplacement continu du tapis.

Par ailleurs et dans un mode de réalisation préféré de 1'invention,
chaque caissette présente de chaque cété des bords latéraux repliés vers
l'extérieur de maniére & s'appliquer sur les courroies face & face du chassis de
support, monté sur le portique auxiliaire.

Selon encore une autre caractéristique, le portique principal comporte
une semelle inférieure portant des galets de roulement sur des corniéres
paralléles qui constituent les deux voies de guidage du portique, les deux
montants verticaux étant disposés sensiblement selon un plan médian de la
semelle.

D'autres caractéristiques d'un dispositif de chargement et de
déchargement de caisssttes dams ou hors d'une structure porteuse, établi
conformément & 1'invention, apparaitront encore & travers la description qui suit
d'un exemple de réalisation, donné & titre indicatif et non limitatif, en
référence aux dessins annexés sur lesquels :

- La Figure 1 est une vue générale en perspective, du dispositif selon
1*invention,

- La Figure 2 est une vue en élévation et coupe partielle de ce
dispositif.

~- La Figure 3 est une vue de dessus du méme dispositif.
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- Les Figures 4 et 5 sont des vues, respectivement de face et de céte,
d'un chariot de réception des caissettes mises en place ou extraites de ce
chariot par le dispositif selon les Figures 1 a 3.

Sur les Figures 1 a 3, la référence 1 désigne 1'ensemble du dispositif
de chargement et de déchargement de caissettes considéré. Ce dispositif comporte
un portique principal 2, constitué notamment de deux montants verticaux
paralléles, respectivement 3 et 4, portés par une semelle d'appui inférieure §,
reposant sur le sol au moyen de roues ou galets 6, permettant de déplacer le
portique transversalement. Des galets analogues 7 sont également portés par la
semelle 5, avec leurs axes perpendiculaires & ceux des galets 6, de maniére a
venir au contact de glissiéres paralleéles & et 9, disposées de part et d'autre de
la semelle et constituant un chemin de guidage & deux voies, selon lequel se
déplace le portique 2. A cet effet, celui-ci comporte un pignon 10, entrainé par
un premier motoréducteur 11, ce pignon engrémant avec une crémaillére 12,
solidaire d'une des glissiéres de guidage, dans 1'exemple considéré la glissiére
9, en méme temps que les galets 7 viemnent s'appuyer contre le fond 13 de celle-
ci. Le motoréducteur 11 étant réversible, le portique 2 peut se déplacer
indifféremment dans un sens ou dans l'autre selon la direction des glissiéres,
comme indiqué par la double fléche 2a.

Sur 1'un des montants verticaux 4 du portique principal 2, au voisinage
de son extrémité supérieure est disposé un second motoréducteur 14, dont 1l'arbre
de sortie i4a comporte des poulies d'entraipement 15 pour une chaine de commande
16, tendue & 1'extrémité opposée de chaque montant, sur une des poulies de
renvoi 17. L'un des brinms de la chaine 16 est rendu solidaire d'un coulisseau
18, susceptible de se déplacer selon 1la hauteur du montant vertical
correspondant, en entrainant avec lui un plateau horizontal 19, ce dernier
pouvant, selon le sens d'entrainement de la chaine 16 par le motoréducteur 14, se
déplacer vers le haut ou vers le bas comme figuré par la double fléche 18a.

Sur le plateau 19 est par ailleurs monté un portique auxiliaire 20,
comportant & son tour deux montants verticaux paralleles, respectivement 21 et
22. Entre ces montants, le plateau 19 supporte un berceau 23 pour un tapis
transporteur horizontal 24, susceptible d'étre entrainé sur deux tambours
dlextrémité 25 et 26, assurant une tension convenable de ce tapis, la rotation de
1'un des tambours et par suite 1'entrainement du tapis 24, étant réalisés au
moyen d'un troisiéme motoréducteur 27, dont l'arbre de sortie est solidarisé de

ce tambour. A nouveau et selon le sens de la rotation du tambour de commande, le



10

15

20

25

30

35

2665150

tapis 24 peut se déplacer dans un sens ou dans l'autre comme représenté
schématiquement au moyen de la double fléche 24a.

Sur les montants verticauxz 21 et 22 du portique auxiliaire 20 est par
ailleurs monté un chéssis de support constitué de deux appuis, respectivement 28
et 29, aptes a étre déplacés en synchronisme sous la commande d'un quatriéme
motoréducteur 30, (voire de deux moteurs, un sur chaque montant), provoquant
1l'entrainement d'au moins une chaine 31, dont 1'un des brins est 1ié a 1'appui 28
ou 292 correspondant. Les déplacements simultanés des deux appuis sont tels qu'ils
restent en permanence en regard l'un de 1l'autre, quelles que soient leurs
positions relatives suivant la bhauteur des montants 21 et 22. Chacun de ces
appuis est prévu pour supporter une courroie 32, tendue entre deux poulies 33 et
34, l'une de celles-ci étant commandée par un cinquiéme motoréducteur 35. Selon
le sens de rotation des motoréducteurs 30 et 35, on peut ainsi assurer le
déplacement de haut en bas ou vice versa des appuis 28 ou 29 du chassis de
support sur les montants verticaux du portique auxiliaire 20, et en méme temps
de la droite vers la gauche ou inversement des courroies 32, ces déplacements
relatifs étant repérés sur le dessin par deux doubles fléches, respectivement
20a et 32a.

Le portique principal 2 ainsi équipé du plateau horizontal 19, du tapis
transporteur 24 et du portique auxiliaire 20, est alors associé & une pluralité
de chariots, dont 1l'un 36 est représenté en traits pleins sur la Figure 1, les
chariots voisins 36a,36b étant figurés en traits mixtes sur cette figure et en
traits pleins sur la Figure 3. Ces chariots sont prévus pour venir se placer
contre la glissieére de guidage 8, de maniére a présenter l'un de leurs cdtes
ouvert en appui contre le plateau horizontal 19, au droit du tapis 24, entre les
montants 21 et 22 du portique auxiliaire,

Chacun des chariots 36 comporte, comme illustré sur les Figures 4 et 5,
un fond inférieur horizontal 37, réuni par des bras verticaux 38 a un fond
supérieur 39, paralléle au fond 38. Selon la hauteur des bras 38, le chariot
comporte un ensemble de réglettes horizontales, deux & deux paralléles, et
agencées pour constituer des étagéres de support pour des caissettes 41. Ces
derniéres comportent & cet effet des rebords plats latéraux, respectivement 42 et
43, en appui sur le dessus des réglettes de support 40. Chacune des caissettes
41. est prévue pour contenir une pile d'enveloppes E ou objets plats analogues,
a stocker & l'intérieur de ces caissettes, celles-ci pouvant éire mises en place

a 1'intérieur de chacun des chariots 36 de telle sorte que, selon les dimensions
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en profondeur et en hauteur de ceux—ci, chaque chariot puisse contenir un nombre
donné de caissettes, chague é&tagére pouvant recevoir plusieurs de celles-ci,
comme schématisé sur la Figure 5, Les caissettes 41 peuvent avantageusement
comporter plusieurs rebords latéraux superposés, comme représenté sur les
Figures 4 et 5, afin d'ajuster leurs positions relatives vis-a-vis des réglettes
40 formant les étageres du chariot les recevant, ces caissettes 41 pouvant
également présenter des dimensions variables de l'une a 1l'autre, notamment en
profondeur. Enfin, les chariots 36 sont prévus pour étre facilement déplagables
sur le sol au moyen de roulettes 44, portées par des chapes de support 45,
montées sous leur fond inférieur 37.

L'équipement du dispositif se compléte au moyen dfune série de vérins
paralléles 46, pneumatiques, hydrauliques ou autres, prévus sur le plateau 19
sous le tapis transporteur 24, de préférence disposés horizontalement a
1'intérieur du berceau 23 de ce dernier, ces vérins comportant chacun une tige 47
minie & son extrémité d'une ventouse 48, afin de permettre, selon le sens de
déplacement des tiges 47, soit de pousser umne caissette quelconque portée par le
chissis de support de maniére & l'amener & 1'intérieur d'un chariot 36 sur une
étagére de celui-ci, ou inversement d'assurer 1l'extraction de cette caissette
hors du chariot, aprés l'avoir solidarisée avec les tiges 47 au moyen de leurs
ventouses 48.

Sur la Figure 1, on a également représenté une boulisterie classique 49,
destinée selon le cas & l'amenée des caissettes 41 & charger au moyen du
dispositif de l'invention dans les chariots 36 ou & 1'évacuation de telles
caissettes, préalablement extraites de ces chariots.

La boulisterie 49 comporte, de fagon en elle—méme connue, un chassis 50,
supportant un tapis transporteur 51, propre a se déplacer dans un sens ou dans
l'autre comme le montre la double fléche 5la, selon qu*il convient de procéder a
1'amenée ou & 1'évacuation d'une caissette.

Le fonctionnement du dispositif décrit ci-dessus est le suivant : pour
procéder au chargement d'une caissette 41 quelconque, distribuée sur le tapis 51
de la boulisterie 49 et en particulier la charger & 1l'intérieur d'un chariot
quelconque 36 parallélement disposé contre la glissiére de guidage 8, on
commande le portique principal et les différentes parties de ce dernier selon un
cycle déterminé, en jouant sur le sens et 1'amplitude des mouvements des
motoréducteurs 11,14,27,30 et 35. Le premier _11 de ceux-ci permet ainsi de

positionner le portique 2 en regard de la boulisterie 49, tandis que le second 14
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fait varier la position du plateau horizontal 1¢ de telle sorte que son tapis
24 soit situé dans le prolongement exact du tapis 51, en permettant ainsi lorsque
les deux tapis sont entrainés dans le méme sens le transfert de la caissetie 41
de 1'un vers l'autre. A noter que le tapis 24, porté par le berceau 23, peut
prendre en charge & la demande plusieurs caissettes successives délivrées par la
boulisterie 48, avant que le portique principal Z ne soit déplacé selon le sens
de la double fléche Za.

Dans la phase suivante, le motoréducteur 14 est commandé afin de modifier
la fonction en hauteur du tapis 24, de facon & ce que, consécutivement au
déplacement de ce dernier sous l'effet du motoréducteur 27, la caissette 41 soit
placée & un niveau tel qu'elle engage ses bords latéraux 42 et 43 sous les
courroies de transfert 32 du chéssis de support. Aprés, nouveau déplacement de la
caissette 41 sur le portique auxiliaire 20 au moyen du motoréducteur 30, afin
d'amener les courroies 32 dams le prolongement direct des réglettes 40 de
1'étagére du chariot 36 devant la recevoir et commande de ces courroies pour
placer la caissette juste au droit de ces réglettes, celle-ci est poussée et
mise en place damns le chariot 36 par les tiges 47 et vérins 46. Le dispositif est
alors prét pour le chargement d'une nouvelle caissette, aprés retour en position
initiale de ses différentes parties.

Comme on le congoit aisément, un processus exactement inverse est mis en
en oeuvre pour procéder au retrait des caissettes hors du chariot, celles—ci
étant une & une extraites des étagéres ob elles ont été préalablement stockses,
du fait de leur saisie par les ventouses 48 montées en bout des tiges 47, suivie
de la rétraction de celles-ci dans leurs vérins 46, amenant ainsi la caissette
choisie sur les courroies 32 du chissis de support. Notamment, les vérins 46 sont
animés d'un mouvement oscillant, commandé par une came (non représentée) ou
analogue, qui permet & la caissette d'étre insérée ou extraite d'une maniére
parfaitement souple et fiable. Le chéssis de support peut ensuite éire entraineé
sur le portique afin de tramnsférer la caissette sur le tapis 24, finalement
renvoyée par suite du  déplacement du plateau 19, sur le tapis 51 de la
boulisterie 49 qui réaliss alors son évacuation.

11 va bien entendu de soi que le dispositif selon 1'invention peut étre
commandé selon toute séquence appropriée, en fonction des dimensions des
caissettes, de la place disponible dans les chariots, de la position relative de
ces derniers le long des glissiéres de déplacement du portique principal et de

1'écartement relatif des réglettes de support, délimitant 1l'intervalle entre les
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étagéres successives des charicts, Un automate programmable ou non, peut
notamment synchroniser les commandes des différents motoréducteurs, 1la
réalisation d'un tel automate étant en elle-méme classique et n'appelant pas ici
une description particuliére. En outre et de facon avantageuse, pendant toutes
les opérations de chargement et de déchargement, les différentes structures du
dispositif, en particulier les différentes parties mobiles de celui-ci peuvent
étre assoclées a des moyens de verrouillage en position adéguate (non
représentés), permettant d'immobiliser chague caissette & 1'endroit prévu avant
qu'elle ne soit prise en charge ou libérée en um quelconque des emplacements de
transfert de ces caissettes.

On réalise ainsi un dispositif de chargement et de déchargement de
caissettes de conception trés simple, qui permet une gestion de la place
disponible optimisée et qui présente par ailleurs l1'avantage d'une manutention
rapide et efficace de ces caissettes, selon les besoins et contraintes imposées
par une installation de tri automatique du courrier,

Bien entendu, il va de soi que 1'invention ne se limite pas & 1'exemple
de réalisation plus spécialement décrit et représenté ci-dessus, elle en embrasse
au contraire toutes les variantes. En particulier, il doit étre entendu que le
dispositif pourrait s'appliquer de la méme maniére quelle que soit la nature des
objets a charger ou décharger et non pas seulement dans le cas de caissettes

destinées & contenir du courrier postal.
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REVENDICATIONS

1 - Dispositif pour le chargement ou le déchargement de caissettes ou
conteneurs analogues, dans ou hors d'une structure porteuse de réception et de
transport de telles caissettes, comportant un portique principal (2), mobile sur
un chemin de guidage & deux voies paralleles (8 et 9), contre une desquelles sont
disposés des chariots & étagéres superposées dont chacune est agencée pour
recevoir une ou de préférence plusieurs caissettes (41) voisines, caractérisé en
ce qu'il comporte un plateau horizontal (19), mobile verticalement sur le
portique, ce plateau supportant un tapis transporteur horizontal (24) , propre a
déplacer une caissette jusqu'ad une position extréme ou elle est disposée en
regard du chariot (36), un portique auxiliaire (20) , supporté par le plateau
mobile et adapté & élever ou abaisser par rapport & ce plateau un chéssis de
support (28,29), muni de deux courroies d'entrainement horizontales (32), placées
face & face et propres & supporter la caissette soulevée du tapis et &
1'introduire ou la retirer d‘une étagére du chariot, ainsi que des vérins (46)
solidaires du plateau borizontal, prévus pour pousser ou retirer la caissette de
cette étagére.

2 - Dispositif selon la revendication 1, caractérisé en ce que les vérins
(46) sont & double effet et comportent a l'extrémité de leurs tiges mobiles (47)
des ventouses (48), destinées a s'appliquer sur la caissette (41) disposée sur
1'étagére en regard du chassis de support pour l'amener ou la séparer des
courroies de ce chassis.

3 - Dispositif selon 1'une des revendications 1 ou 2, caractérisé en ce
que le portique principal (2) comporte deux montants verticaux paralléles (3,4) ,
supportant & leurs extrémités, respectivement haute et basse, des poulies (15,17)
sur lesquelles passe une chaine ou apalogue (16), dont 1'un des brins est
solidaire d'un coulisseau (18) guidé par le montant et solidaire du plateau
horizental (19).

4 - Dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1 a 3,
caractérisé en ce que le tapis transporteur (24) du plateau horizontal (19) ,
comporte deux rouleaux d'entrainement paralléles (25,26), dont 1'un au moins est
commandé afin de provogquer le déplacement continu du tapis.

5 - Dispositif selon 1'une quelconque des revendications 1 a 4,
caractérisé en ce que chaque caissette (41) présente de chaque cété des bords

latéraux (42,43) repliés vers l'extérieur de maniére & s'appliquer sur les
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courroies (32) face & face du ochissis de support, monté sur le portique
auxiliaire.

6 - Dispositif selon 1l'une quelcongque des revendications 1 a 5,
caractéricé en ce que le portique principal (2) comporte une semelle inférieure
(5), portant des galets de roulement (6,7) sur des corniéres paralléles qui
constituent les deux voies de guidage (8 et 9) du portique, les deux montants

verticaux (3,4) étant disposés sensiblement selon un plan médian de la semelle.
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