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(54)发明名称

辣椒粉异物剔除设备

(57)摘要

本发明属于食品加工机械技术领域，涉及一

种辣椒粉异物剔除设备，由机架、料仓、平板振动

喂料器、自动除铁机、金属异物探测器、金属异物

剔除装置、异物检测传送带、X射线异物检测机、

异物剔除装置和成品物料传送带组成。本发明创

造性地组合了除铁机、金属探测剔除装置和X光

检测剔除装置，一次性完成辣椒中异物剔除，提

高辣椒类食品的安全性，同时也降低了工人劳动

强度，节省设备空间，采用矩形落料口落料配合

矩形入口金属探测器的技术方案检测辣椒粉中

的金属异物，克服了现有技术中矩形入口水平进

料的金属探测器需配合传送带使用需要额外动

力的技术问题，提高检测效率的同时简化了装置

并降低能耗。
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1.一种辣椒粉异物剔除设备，其特征在于所述设备包括机架(1)、料仓(2)、平板振动喂

料器(3)、自动除铁机(4)、金属异物探测器(5)、金属异物剔除装置(6)、异物检测传送带

(7)、X射线异物检测机(8)、异物剔除装置(9)和成品物料传送带(10)，机架(1)为整个设备

的支撑和连接部件，料仓(2)安装在机架(1)的右侧最上部，平板振动喂料器(3)安装在机架

(1)上的料仓(2)的下面，自动除铁机(4)安装在机架(1)上的平板振动喂料器(3)的左侧靠

下部位，自动除铁机(4)的进料口在平板振动喂料器(3)的出料位置的正下方，金属异物探

测器(5)安装在机架(1)上自动除铁机(4)的出料口的正下方，金属异物探测器(5)和自动除

铁机(4)的出料口之间通过管道竖直连接，金属异物剔除装置(6)安装在机架(1)上金属异

物探测器(5)的下部，金属异物剔除装置(6)和金属异物探测器(5)的出料口连接，异物检测

传送带(7)安装在机架(1)上金属异物剔除装置(6)下面靠左的位置，X射线异物检测机(8)

安装在机架(1)上异物检测传送带(7)的正上方，成品物料传送带(10)安装在机架(1)上异

物检测传送带(7)左侧靠下的位置，异物剔除装置(9)安装在机架(1)上成品物料传送带

(10)和异物检测传送带(7)的中间，机架(1)上布置废料收集仓，存储自动除铁机(4)、金属

异物剔除装置(6)和异物剔除装置(9)剔除的废料。

2.根据权利要求1所述的辣椒粉异物剔除设备，其特征在于，自动除铁机(4)为旋转式

永磁粉料除铁机，进料口在上部、出料口竖直向下。

3.根据权利要求1所述的辣椒粉异物剔除设备，其特征在于，金属异物探测器(5)为电

磁感应式金属异物探测器，进料口在上部、出料口在下部，进料口和出料口的形状为矩形，

金属异物探测器(5)和自动除铁机(4)的出料口之间通过矩形管道竖直连接。

4.根据权利要求1所述的辣椒粉异物剔除设备，其特征在于，金属异物剔除装置(6)为

由电机驱动的翻板装置。

5.根据权利要求1所述的辣椒粉异物剔除设备，其特征在于，异物剔除装置(9)为由电

机驱动的翻板装置。
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辣椒粉异物剔除设备

技术领域

[0001] 本发明涉及一种食品加工过程中使用的异物剔除设备，尤其涉及一种辣椒粉异物

剔除设备，属于食品加工过程中异物剔除装备技术领域。

背景技术

[0002] 传统的辣椒粉异物剔除只是单相简单的剔除，如仅仅使用除铁机，或者单独使用

金属探测剔除机，主要解决铁质异物或金属异物的剔除。辣椒在加工过程中难免会含有各

种类型的杂质如金属、玻璃、橡胶等，单纯的使用一种异物剔除只能剔除辣椒粉杂质中的一

种，对食品安全造成很大影响。目前已有的金属探测器的进料方式有两种：一种是矩形入

口，采用传送带水平进料；另一种的圆形落料口，采用圆管竖直落料。矩形入口水平进料的

金属探测器流量大、检测效率高，但需配合传送带使用；而圆管竖直落料的金属探测器流量

小、检测效率低，但依靠重力无需动力装置。辣椒粉中异物以铁质异物最多，还含有铝、铜等

非铁磁性金属，以及玻璃、橡胶等非金属。目前，还没有一款针对辣椒粉异物特点能够彻底、

高效地剔除辣椒粉异物的设备。

发明内容

[0003] 为了解决辣椒粉中异物高效、彻底剔除的问题，本发明提供了一种辣椒粉异物剔

除设备。

[0004] 本发明辣椒粉异物剔除设备由机架、料仓、平板振动喂料器、自动除铁机、金属异

物探测器、金属异物剔除装置、异物检测传送带、X射线异物检测机、异物剔除装置和成品物

料传送带组成。机架为整个设备的支撑和连接部件。料仓安装在机架的右侧最上部。平板振

动喂料器安装在机架上料仓的下面。自动除铁机安装机架上平板振动喂料器的左侧靠下部

位，自动除铁机的进料口在平板振动喂料器的出料位置的正下方。金属异物探测器安装在

机架上自动除铁机的出料口的正下方，金属异物探测器和自动除铁机的出料口之间通过管

道竖直连接。金属异物剔除装置安装在机架上金属异物探测器的下部，金属异物剔除装置

和金属异物探测器的出料口连接。异物检测传送带安装在机架上金属异物剔除装置下面靠

左的位置。X射线异物检测机安装在机架上异物检测传送带的正上方。成品物料传送带安装

在机架上异物检测传送带左侧靠下的位置。异物剔除装置安装在机架上成品物料传送带和

异物检测传送带的中间。机架上布置废料收集仓，存储自动除铁机、金属异物剔除装置和异

物剔除装置剔除的废料。

[0005] 本发明的有益技术效果是：

[0006] (1)创造性地组合了除铁机、金属探测剔除装置和X光检测剔除装置，先利用除铁

机剔除辣椒粉中的含量最多的铁质异物，再利用金属探测剔除装置剔除辣椒粉中的所有金

属异物，最后再利用X光检测剔除装置剔除辣椒粉中的非金属异物和残留的金属异物一次

性完成辣椒中异物剔除，提高辣椒类食品的安全性，同时也降低了工人劳动强度，节省设备

空间；
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[0007] (2)采用矩形落料口落料配合矩形入口金属探测器的技术方案检测辣椒粉中的金

属异物，克服了现有技术中矩形入口水平进料的金属探测器需配合传送带使用需要额外动

力的技术问题，提高检测效率的同时简化了装置并降低能耗。

附图说明

[0008] 图1为本发明辣椒粉异物剔除设备的总体结构示意图。

具体实施方式

[0009] 结合附图1说明本发明的结构和操作。

[0010] 本发明辣椒粉异物剔除设备由机架1、料仓2、平板振动喂料器3、自动除铁机4、金

属异物探测器5、金属异物剔除装置6、异物检测传送带7、X射线异物检测机8、异物剔除装置

9和成品物料传送带10组成。机架1为整个设备的支撑和连接部件。料仓2安装在机架1的右

侧最上部。平板振动喂料器3安装在机架1上料仓2的下面。自动除铁机4安装机架1上平板振

动喂料器3的左侧靠下部位，自动除铁机4的进料口在平板振动喂料器3的出料位置的正下

方。金属异物探测器5安装在机架1上自动除铁机4的出料口的正下方，金属异物探测器5和

自动除铁机4的出料口之间通过管道竖直连接。金属异物剔除装置6安装在机架1上金属异

物探测器5的下部，金属异物剔除装置6和金属异物探测器5的出料口连接。异物检测传送带

7安装在机架1上金属异物剔除装置6下面靠左的位置。X射线异物检测机8安装在机架1上异

物检测传送带7的正上方。成品物料传送带10安装在机架1上异物检测传送带7左侧靠下的

位置。异物剔除装置9安装在机架1上成品物料传送带10和异物检测传送带7的中间。机架1

上布置废料收集仓，存储自动除铁机4、金属异物剔除装置6和异物剔除装置9剔除的废料。

[0011] 自动除铁机4为旋转式永磁粉料除铁机，进料口在上部、出料口竖直向下。金属异

物探测器5为电磁感应式金属异物探测器，进料口在上部、出料口在下部，进料口和出料口

的形状为矩形，金属异物探测器5和自动除铁机4的出料口之间通过矩形管道竖直连接。金

属异物剔除装置6为由电机驱动的翻板装置。异物剔除装置9为由电机驱动的翻板装置。

[0012] 本发明设备的工作过程是：

[0013] 把辣椒粉放入料仓2，辣椒粉从料仓2底部的出口下落到平板振动喂料器3上。平板

振动喂料器3把辣椒粉向左输送落入自动除铁机4的进料口。剔除铁质异物的辣椒粉从自动

除铁机4的出料口经过矩形管道进入金属异物探测器5的矩形进料口，铁质异物从自动除铁

机4的费料口进入废料收集仓。剔除铁质异物的辣椒粉经过金属异物探测器5后进入金属异

物剔除装置6。如果金属异物探测器5探测到金属，则金属异物剔除装置6动作使含有金属异

物的辣椒粉进入废料收集仓。如果金属异物探测器5没有探测到金属，则辣椒粉落到异物检

测传送带7上，异物检测传送带7运送剔除金属异物的辣椒粉向左运动时X射线异物检测机8

对辣椒粉进行检测。如果X射线异物检测机8检测到异物，则异物剔除装置9动作，含有异物

的辣椒粉进入废料收集仓。如果X射线异物检测机8没有检测到异物，则辣椒粉经过异物剔

除装置9落到成品物料传送带10上，完成异物剔除工作。
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图1
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