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1
Wynalazek dotyczy urzadzenia do wytwarzania
cyklicznych impuls6w sprezonego powietrza lub
cieczy pod ciSnieniem zawierajgcego elektryczny

ukiad napedowy i rozdzielacz, przeznaczonego do‘

zasilania  silownik6w krokowych napedzajacych za-
wory regulacyjne klapy lub zasuwy.

Znane jest stosowanie do wytwarzania cyklicz-
nych impuls6w sprezonego powietrza lub cieczy pod
ciSnieniem impulsatoré6w tranzystorowych, pola-
czonych w ukladzie multiwibratorowym i steruja-
cych przelgczaniem zaworéw elektromagnetycz-
nych, tréjdrogowych lub przelotowych.

Znane jest réwniez stosowanie do wytwarzania
cyklicznych impulséw sprezonego powietrza lub
cieczy pod ci$nieniem przelgczniké6w elektromecha-
nicznych, skladajacych sie z silnika synchroniczne-
go, przekladni redukcyjnej oraz ukladu stykéow,
przelgczonych krzywkami waltka wyjSciowego i ste-
rujacych zaworami lub rozdzielaczami z napedem
elektromagnetycznym.

Oméwione Wwyzej znane urzadzenia charaktery-
zujg sie stosunkowo skomplikowang budowg i ma-
1 trwalo$cig. Szczegblnie stabymi punktami tych
urzagdzen sa styki przekaznikéw wyjSciowych w
impulsatorach elektrycznych oraz zawory i rozdzie-
lacze z napedem elektromagnetycznym.

Elementy te ulegaja czesto uszkodzeniom przez
wypalanie sie stykow przekaZnikéw, pekanie jarzm
elektromagnes6w rozdzielaczy oraz zuzywanie sie
uszczelek zaworow elektromagnetycznych.

60198

10

15

20

25

30

Celem wynalazku jest usuniecie tych niedogod-
no$ci i uproszczenie budowy ukladu impulsujgcego
oraz poprawa jego trwalo$ci i pewnoS$ci dzialania.

Zadaniem wynalazku jest opracowanie urzgdze-
nia impulsujgcego, w ktérym wyeliminowane s3g
styki elektryczne oraz zawory i rozdzielacze z na-
pedem elektromagnetycznym.

Cel ten zostal osiagniety przez zastosowanie ele-
ktrycznego ukladu napedowego i rozdzielacza, cha-
rakteryzujacego sie tym, ze ma silnik elektryczny
z przekladnig redukcyjng, ktéry jest sprzegniety
z walkiem rozdzielacza, skladajgcego sie z dwoch
plaskich krazkéw, nieruchomego i ruchomego oraz
kré6éca wlotowego i wylotowego, przy czym kréciec
wlotowy czynnika roboczego umiejscowiony jest
nad krazkiem ruchomym, przylegajacym do krazka
nieruchomego, a w obydwu krazkach wykonane sa
kanaly i wyzlobienia takie, ze przez pewng cze$é
obrotu watka ukladu napedowego urzgdzenie od-
biorcze polaczone jest z rurociggiem sprezonego po-
wietrza lub cieczy pod ci$nieniem za$§ przez pozo-
stalg cze§¢ obrotu walka urzadzenie odbiorcze po-
laczone jest z atmosfera.

Reasumujgc, w opisanym wyzej urzadzeniu uzy-
skuje sie bezstykowe przelgczanie rozdzielacza me-
chanicznego i wytwarzanie impuls6w sprezonego
powietrza lub cieczy pod ci$nieniem. Ponadto eli-
minuje sie uszkodzenia uszczelek i elementéw za-
wor6éw oraz rozdzielaczy z napedem elektromagne-
tycznym, powstajgce na skutek gwaltownych ude-
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rzen elementéw ruchomych o elementy nierucho-
me i upraszcza si¢ budowe ukladu impulsujgcego
w poréwnaniu do urzgdzen zaanych.

Przedmiot wynalazku jest przedstawiony w przy-
ktadzie wykonania ma rysunku, na ktérym fig. 1
przedstawia urzadzenie w przekroju bocznym,
a fig. 2 urzadzenie w przekroju w widoku z goéry.

Jak uwidoczniono na rysunku (fig. 1 i fig. 2) nie-
ruchomy krazek 1 stanowi zarazem korpus urza-
dzenia wedlug wynalazku. Ruchomy krazek 2 mie-
§ci sie wewnatrz obudowy 3 i przykrecony jest do
nieruchomego krazka 1 §rubami 4. Pomiedzy nieru-
chomym krazkiem 1 i obudowa 3 znajduje sie usz-
czelka 5. Miedzy obudowa 3 i ruchomym krazkiem
2 umiejscowiona jest sprezyna 6, wywierajaca
wstepny nacisk na krazek 2. W korpusie, ktérego
gérna plaszczyzna stanowi nieruchomy krazek 1,
wykonane sa dwa kanaly wylotowe 7 i 8 do atmo-
sfery i umiejscowione blizej $rodka krazka oraz
dwa kanaly odbiorcze 9 i 10 lgczace przestrzen nad
krazkiem nieruchomym 1 z urzadzeniami odbior-
czymi, za pefrednictwem kr6écow 11 i 12. Kroéee
11 i 12 wkrecone sg do korpusu i uszczelnione za
pomocg uszczelek 13 i 14. W krazku ruchomym 2
wykonana jest szczelina przelotowa 15 na obwo-
dzie 0 promieniu ré6wnym promieniowi rozmieszcze-
nia wlotéw do kanaléw 9 i 10 w krazku nierucho-
mym. : .
Ponadto w krazku ruchomym 2 od strony powie-
rzchni przylegajgcej do krazka nieruchomego, wy-
- konane jest wyzlobienie 16 stanowigce cze§é wycin-
ka kola o szeroko$ci réwnej odleglo$ci pomiedzy
skrajnymi krawedziami kanaléw 7, 9 i 8, 10 kra-
zka nieruchomego 1. Do obudowy 3 przykrecony
jest od goéry kro6ciec wlotowy 17, uszczelniony za
pomocg uszczelki 18 i polaczony z rurociggiem 19,
w ktérym znajduje sie sprezone powietrze lub ciecz
pod ci$nieniem. )

Krazek ruchomy 2 polgczony jest z waltkiem 20,
przekladni redukcyjnej 21, napedzanej silnikiem 22.
Urzadzenie zainstalowane jest na rurociagu 19, w
ktérym znajduje sie sprezone powietrze lub ciecz
pod ciSnieniem, a kréociec wylotowy 12 urzgdzenia
polaczony jest przewodem impulsowym 23 z silo-
wnikiem membranowym 24, napedzajacym kolo ze-
bate 25 zainstalowane na elemencie nastawiajg-
cym 26, do obrotéw w kierunku przymykania lub
otwierania przeplywu sprezonego powietrza lub cie-
czy pod ci$nieniem w rurociggu 27. Kierunek prze-
stawiania kola 25 zalegny jest od polozenia rygli
elektromagnetycznych 28 i 29 sterowanych styka-
mi 30 i 31 przekaZnik6w wyjSciowych regulatora
32, do ktérego wejScia przylaczony jest czujnik po-
miarowy 23.

Uzwojenia rygli elektromagnetycznych 28 i 29
przylaczone sg do zaciskéw 34 i 35 sr6dia pradu za
poSrednictwem stykéw 30 i 31. Dzialanie urzadze-
nia wedlug wynalazku przeznaczonego do zasilania
sitownikéw krokowych napedzajgcych zawory re-
gulacyjne klapy lub zasuwy w ukladzie opisanym
na rysunku fig. 1 jest opisane nizej. Po wlgczeniu
silnika 22, ruchomy krazek napedzany watkiem 20
zaczyna sie obracaé¢, a przewéd impulsowy 23 Ig-
czony jest kolejno z rurociagiem 19 za poSredni-
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ctwem kanaléw 10 i 15 oraz z' atmosfers, za po-
Srednictwem kanatu 10, szczeliny 16 i kanatu 8.

W przewodzie impulsowym 23 ci$nienie czynni-

. ka roboczego zmienia sie cyklicznie w granicach
"od zera do warto§ci maksymalnej.

W korzystnym przykladzie wykonania wynalazku
silnik 22 ma regulowang predko$é obrotowg i wow-
czas okresy impulsowania moga byé zmieniane w
spos6b ptynny, w celu lepszego ich dostosowania do
potrzeb ukladu. Zamiast regulacji predko$ci obro-
towej silnika 22 moze byé réwniez zmieniane prze-
tozenie przektadni 21.

‘W przypadku, gdy warto§é parametru regulowa-
nego, mierzona za pomocg czujnika 33 jest réwna
warto§ci nastawionej na regulatorze 32, przekazni-
ki wyjsciowe sg niepobudzone i styki 30 i 31 otwar-
te. W tym wypadku przez uzwojenia rygli 28 i 29
nie przeptywa zaden prad a dZwignie napedowe si-
lownika membranowego 24 sg zablokowane i koto
zgbate 25 nie jest napedzane, mimo, Zze w przewo-
dzie 23 ciSnienie czynnika roboczego zmienia sie
okresowo w czasie. )

W przypadku, gdy warto§é parametru regulowa-
nego jest nizsza od warto§ci nastawionej, styki 20
przekaznika wyjSciowego regulatora 32, sg zam-
kniete i uzwojenie rygla 28 zostanie wlgczone do
zrodia pradu. W zwigzku z tym diwignia napedza-
jaca kolo zebate 25 do obrot6w w kierunku otwie-
rania doplywu czynnika roboczego zostanie odblo-
kowana i silownik membranowy 24, w takt impul-
sowania czynnika roboczego w przewodzie 23, za-
cznie napedzaé kolo zebate 25 w kierunku otwarcia
elementu nastawiajgcego 26. Po osiggnieciu przez
parametr regulowany warto§ci nastawionej na re-
gulatorze 32, styki 30 rozerwg sie i silownik mem-
branowy 24 przestanie napedzaé element nastawia-
jacy 2%, ’

W przypadku odchylki parametru regulowanego
od warto$ci nastawionej w przeciwna strone, na-
stagpi zamkniecie styk6w 31 przekaZnika wyj$cio-
wego, regulatora 32 i przebudzenie elektromagnesu
rygla 29. W zwigzku z tym zostanie odblokowana
dZzwignia napedzajaca kolo zebate 25 do obrotéw
w kierunku przymykania doplywu czynnika robo-
czego'i silownik membranowy 24 zacznie napedzaé
koto 25 w kierunku zamkniecia elementu nastawia-
jacego 26. Kréciee 11 urzadzenia wedlug wynalazku
moze byé przylaczony do drugiego urzadzenia od-
biorczego.

Zastrzezenia patentowe

1. Urzadzenie do wytwarzania cyklicznych im-
pulséw sprezonego powietrza lub cieczy pod cis$nie-
niem zawierajace elektryczny uklad napedowy
i rozdzielacz, znamienne tym, Ze ma silnik elektry-
czny (22) z przekladnig redukcyjng (21), ktory jest
sprzegniety z watkiem (20) rozdzielacza, skladaja-
cego sie z dwoéch plaskich krazkéw, nieruchomego
(1) i ruchomego (2) oraz krééca wlotowego (17) i wy-
lotowego (23), przy czym krociec wlotowy (17) czyn-
nika roboczego umiejscowiony jest mad krazkiem
ruchomym (2), przylegajagcym do krazka nierucho-
mego (1) a w obydwu krazkach (1) i (2) wykonane
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sa kanaly i wyzlobienia takie, Ze przez pewna cze$é
obrotu watka (20) ukladu napedowego urzadzenie
odbiorcze polaczone jest z rurociaggiem (19) sprezo-
nego powietrza lub cieczy pod ci$nieniem, za§ przez
pozostalg cze§é obrotu walka (20) urzgdzenie od-
biorcze polaczone jest z atmosfera.

2. Urzadzenie wediug zastrz. 1 znamienne tym,

- Zze w krazku nieruchomym (1) wykonane sg dwa

kanaty wylotowe (7) i (8) do atmosfery, umiejsco-
wione blizej §rodka krgzka (1) oraz dwa kanaly od-
biorcze (9) i (10) umiejscowione w wiekszej odle-
gloSci od Srodka krazka (1) lgczgce przestrzen nad
krazkiem nieruchomym (1) z urzgdzeniami odbior- ¢
czymij za pomocg krééeéw wylotowych (11) i (12)
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lina przelotowa (15) na obwodzie 0 promieniu réw-
nym promieniowi obwodu, na ktérym umiejscowio-
ne sg wloty do kanaléw odbiorczych (9) i (10), w
krazku nieruchomym (1), przy c¢zym w krazku ru-
chomym (2) od strony powierzchni przylegajgcej
do krazka nieruchomego (1) wykonane jest wyzto-
bienie (16) stanowigce cze§é wycinka kola o szero-
ko$ci réwnej odlegloSci pomiedzy skrajnymi kra-
wedziami kanaléw odbiorczych (10), (9) i wyloto-
wych (8), (7) do atmosfery.

3. Urzadzenie wedlug zastrz. 1 i 2, znamienne
tym, ze silnik elektryczny (22) wyposazony jest w
uklad regulacji predkosci obrotowej, za§ przekla-
dnia redukcyjna (21) wyposazona jest w uklad plyn-

za§ w krazku ruchomym (2) wykonana jest szcze- ;5 nejlub skokowej zmiany przelozenia.

Fig. 2
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