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(54)  Zaffzent pro spojovéni a rozpojovani pohonu u strojniho agregatu

r

Zafizeni, zejména pro pojizdné ob-
sluiné agregéty textilnich stroji, pouzi-
vajici frikéni vazebni &len (90), ktery je
uloZien na volny konec¢ ve vertikialni rovimd
vykyvného nosiée (80), m& k nosid&i (80)
osové paralelnd prifazenou vykyvnou zaté-
Zovaci péak\y (30), majici volny konec a
z4vaii (40) na tomto volném konci, jako:
i vykyvnou prevodnou péku (20) s volnym
koncem (21), kterad je kloubové spojena
s nosifem (80) na zpisob rovinné kinema-
tické dvojice pomoci tuhého spojovaciho
prvku (60) a zéroven svjm volnym koncem
(21) rozpojiteln§ spfaiena s volnym kon-

" cem zatézovaci péky (30) pomoci elektro-
magnetického vybavovale (50), jehoZ civka

«{51) je zapojena do nouzového vypinaciho
obvodu agregédtu. ZatéZovaci paka vykazuje
pevné akéni klikové rameno s volnym kon-
cem (31) a nosil (80) pevné prevodné kli-
kové rameno s volnym koncem (8l), které
pri¢né stoji v cesté volného konce akdniho
ramena (31), kdyZ se tento v disledku za-
vazim (40) vyvolaného otadeni zat&Zovaci

péky pohybuje.
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Vyndlez se tykd zafizeni pro spojovédni a rozpojovéni
pohonu u strojnfho agregdtu, poufivajic{ frik&ni v£§$ni &=
len, kterj je uloZen na volny konec ve vertikéln{ rovin&
vikywvného pédkového nosilfe, prilem% je silov& piivoditelny
do zdb&ru s vedlej¥im hnacim orgénem.

Existujf ji% strojni agregéty, jejichZ pohon obstardvéd
vedlejs{ hnac{ orgén. Tek nap¥tklad u pojfzdného obsluZného
agregdtu pro automatickou vym&Enu navijecich'civek na tex-
tilnfch strojich (viz CS AO 182 526) jsou mechenické vykon-
né prostiedky spolu s pFislulnym pievodovym dstrojim uspo-
¥4ddny na pohyblivé rédmové podpére, pFi¥em%Z vazebni &len
pohonu)ve form& pédru frikénich kol ;jJe v zébdru s vedlejsim
hnac{m orgénem ve form& nekon¥itého dopravntho pdsu, probi-
hajicfho paralelnd k pojezdové drdze agregdtu. Prakticky je
tento vazebni{élon uloZen na volny konec ve vertikdlni ro-
vin& vykyvného pédkového nosilde a miZe byt silové&, pomoci
tlakové pruziny,udribvén v zdb&ru s hnacim orgénenm.

Do &innosti je tento agregét uvédddn spust&nfm pohonu
hnacf{ho orgénu. Aby vdak bylo moZné zruZeni a znovuobnoveni
pohonu agregédtu podle volby a bez zastaveni chodu hnaciho
orgénu, je k vazebnimu &lenu pFitazena dvojzvratnd ru¥ni
ovlddac{ pdka, jejiZ vystupni remeno pii pracovnim zdvihu
podep¥e vazebni &len v poloze mimo z4b&r s hnacim orgdnem.

Takové uspordddni dostaZuje pro pfipad volby na zdkladé&
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Yen{ vykonnyeh prostiedkl. V zéjuu bezy
tudiZ byt toto uspordddni doplnéno elel eky
pinacim systémem (viz CS A0 224 661), kteuy @:‘@h@ﬁ@ pﬁis-
ludné snimade n@u?@vj@h &%&vﬁg jez @ﬁ@ﬂwgﬁ@ﬁ'“
spinaéi
ovlddaného vy@aVQva@@ gp@g%@wéh@ @wwé i
.vednéh@ dstrold pohonu agregdtu. \

Lektricky
&ho do pie-

Pro toto doplndnf unelze viak pou¥it b#Zné spojkové or-
gény s elektricky ovlddengym vybavovalem, proto¥e vyiadujl
pro spojeni nebo rozpojent trvely pPived slekirické energile.
Navic je tieba wzdldt v deahu, Ze u vyde p@p‘““ ho agregdtu
je na vstupu prevodného detroji patrny vellky %®éiv§ moment ,
jinak nutny pro spolehlivy @h@@»@gr@géﬁa9 takie Ik rozpojent
spojkového orgdnu musf byt vybavovedem vyvozensz znadng vy-
bavovact sila, co% se neobejde bez dalilleo sviieni potieby

~ elektrické energile.

o

2
&
]

Proto Je dkolem vyndleszu vytvodit sePizeni pro spojové-
ni a vozpojovdni pohonu u stwojiniho agregdtu, zalofené na
pouZit{ frikénine vweszebnihoe Glenu, ktery Je uloZen na volny
konee ve vertikdind rvovind vikyvnéhe pdkového noside, pPi-
temZ Je silové @%iV@éi%@iﬂﬁ do z8béru ¢ vedlejdim hnacim
orgénem, které umokhnuje odpojit vazebnl &len od hnaciho or-
génu zejméne na zdkladd elektvicky se projevujiciho nouzo-
vého stavu u sgregdtu bep ndroku na vydsl spotiebu elektric-

ké energie. -

Tento kol je podle vyndlezu vyPeden tim, %e k nosiéi
vazebniho &lenu je osové parslelnd piirazena vikywmnd zaté-
¥Yovaci péka, majictf volny konee a zdvail na tomto volném
konei, jako% i wikyvnd pievodnd pdka s voluym koncem, kters
je kloubové spojena s nosilem vazebnfho €lenu pomoci tuhého
spojovaciho prvku a zéroven svim volnym koncem rozpojitelnd
sptaZena s voluym koncem zat&Zovaci pdky powmoci elektromag-
netického vybavovale, jeho# civkae Je zapojena do nouzového
vypinaciho obvodu agregdtu. PPitom zatdfovaci pdka vykazuje
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pevné akini klikové rameno 8 volnym koncem a nosi® vazebniho
lenu pevné prevodné klikové remeno s volnym koncem, které
p¥L{¥né stojl v pohybové drdze volného konce ak¥nfho klikového
reamena zat&Zovaci péky.

Vfhoda zafizeni podle vyndlezu spolivéd hlawn& v tom, Ze
je schopno spolehliv® ovlddat vazebni &len jak za ifelem do-
sa¥en{ pohonu u sgregdtu, tak i za ilelem zruseni tohoto po-
honu na libovolné dlouhy &as bez zastaven{ chodu hnactho or-
génu a bez naroku na p¥itomnost elektrické energie.

Podle dal¥fho vyznaku vyndlezu miZe byt osa kyvdni zaté-
Fovaci péky shodnd s osou kyvéni pfevodné péky. Tim je zajis-
t&no bezporuchové spojeni a rozpojeni té&chto pdk pri kaZdé
mo%né Jejich poloze.

P¥i tom viem je podle vyndlezu Jedt& vyhodné, JestliZe
pom&r délkové veli¥iny na prevodné pdce, urfené vzddlenosti
t8%i8t8 zat&Zovact sily, vyplyvajicl ze zdva¥i na zat&Zovacy
péce, od osy kyvéni, ku délkové velil&in& na nosi¥i vazebniho
Elenu, urdené vzddlenostf t&ZiX¥t& vyslednice zat&Zovaci sily,
pisobici u vazebniho %lenu, od osy kyvéni, je v&td{ ne%¥ ¥islo
jedna a jestliZe zdroven pomdr délkové veliliny na prevodné
pédce, urdené vzddlenosti osy pritomného kloubu spojovaciho
prvku od osy kyvédni, ku délkové velidin¥ na nosi¥i vazebnfiho
8lenu, urdené vzddlenosti osy zde p¥{tomného kloubu spojova-
ctho prvku od osy kyvén{, je nejvys roven &islu jedna. Tim
Je umoZné&no Zeln& sniZovat velikost zat&Zovaci sf{ly ;a tim
1 velikost vybavovaci sf{ly u elektromagneticého vybavovade,
‘ani%Z by tim byla nepi{zniv& ovlivné&na stanovend velikost p¥{-
tlaku vazebniho ¥lenu na hnaci orgén.

Je-1li agregdt jest& vybaven dvojzvratnou ru¥ni ovléddact
pdkou 8 vystupnim remenem pro pPfivedeni vazebniho &lenu do
polohy mimo zdbér s hnacim orgénem, je vyhodné podle vyndlezu,
je-1i zat&Zovaci pdka spojena s ru¥ni ovlddaci pdkou pomoci
Jedno&inné spojky, tekie je umoZnéno jednak ru¥nf ovlédéni
vazebnihp &lenu podle volby a jednak znovuuvddéni zai¥fzeni
do vyéhozi'palohy v piipadé, Ze pohon byl predtim zruden na
zéklad® vzniku nouzového stavu, pri¥em? bylo zru¥eno spojent
mezi zat&%ovaci pdkou a p¥evodnou pdkou.
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U&elné pro tento pi¥ipad je podle vyndlezu takové prove-
deni jedno¥inné spojky, které pozistdvéd ze spojovaci tyle,
kterd je svym jednim koncem kloubov& spojena s druhym vystup-
nim remenem ru¥ni ovlddaci pdky a druhym koncem, opatifenym
podéln¥ se rozprostirajicim ovédlnym otvorem, navlelena na
pevny ¥ep, bo¥nd vydnivejic{ z ak®niho klikového remena za-
t&%ovaci péky. Pritom velikost nejv&t3iho rozm&ru zmin&ného
ovdlného otvoru spojovaci ty&e odpovidd pii nepracowvni polo-
ze rudni ovlddaci pdky vidy volhé, krajnimi polohami vymezené
dréze pevného &epu.
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A kone¥n¥ je pro tento p¥ipad podle vyndlezu vyhodné,
je-=1i rudni ovldédaci pdka alespon v pracovni poloze aretova-
telnd.

- P¥fkladné provedeni zarizeni podle vyndlezu je znézor-
n3no na piiloZenych vykresech, kde znali:

obr. 1 - %elnfi pohled na strojnf agregét se zar{zenim podle
vynélezu,

obr. 2 - schematicky zndzorn&né délkové veli¥iny na pFevodné
‘pédce a na nosi¥i vazebniho &lenu,

obr. 3 - Zeln{ pohled na za¥fzeni podle vyndlezu pii nouzovém
stavu na agregdtu,

obr. 3a - detailn{ pohled na elektromagneticky vybavovad
v poloze podle obr. 3, )

obr. 4 - %elnf pohled na zatfzeni podle vyndlezu uvedené do
vychoz{, resp. nepracovni{ polohy ru¥n& a

obr. 5 - detailnf pohled na spojku zat&Zovac{ péky a rudni
ovlddaci pédky.
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Na obr. 1 je schematicky zndzorn¥n strojni agregét,
ktery mé rémovou podpéru 10 pohyblivé uloZenou pomoci kel
14’ a 14’ na nehybné pojezdové drdze 15. Tato rémovéd pod-
péra v sobé skryvé prevodné ustrojf, jeho%Z prostiednictvim
mohou byt pohénéné nap¥. nezndzorn&né mechanické vykonné
prostfedky, uzplisobené pro automatickou vym&nu navijecich
civek na textilnfch strojfch, pifiemZ je agregdét schopny
‘zastavit u kaZdé z mnoha zpracovacich stanic a tem provddt
. pot¥ebné obsluiné ikony. Peraleln& k pojezdové dréze 15 pro-
bfhé hnaci orgén 100, tvoreny napl. dopravnim pésem_pro od-
véddni hotovych civek od uvedenych zpracovacich stanic.

K tomuto hnacimu orgénu 100 Jje shora p¥iveden frikini va-
zebni &len 90 ve formd§ frikiniho kola, ktery je uloZen na
volny konec ve vertikdlni rovin& okolo &epu }1 vykywného péd-
kového nosie 80. Vazebn{ &len 90 je pomoci ozubeného kuZe-
lového soukolf 91 a h¥fdele 92 spojen s prevodnym dstroJjim
uvnit® rémové podpéry 10.

Podle vyndlezu Jje k nosi&i 80 osové paralelnd piifazena
vykyvné zat&Zovaci péka 30, uloZend na &epu 12, kterd mé na
svém volném konci zdvaif 40 a elektromagneticky vybavova& 50,
jeho% civka 51 je zapojena do znémého, mZikov& fungujifciho
nouzového vypinaciho obvodu agregétu pomoci veden{ }3. Vyba-
vova 50 dosedd shora na op&rnou plochu 22 hékovit® uprave-
ného volného konce 2] prevodné péky 20, kterd Je vykywné
uloZena na stejném Zepu 12, co zat&Zovac{ pdka 30. Tato pie-
vodné pdka 20 je pak kloubov& spojena s nosifem 80 vazebniho
&lenu 90 na zpisob rovinné kinematické dvojice pomoci tuhého
spojovactho prvku 60.

P¥i tomto uspordddni pisobi hmotnost zévai{ 40 na volny
konec 2] pievodné péky 20 prost¥ednictvim vybavova¥e 50. Za-
t&Zovact sfla Fa (obr. 2);vyplyvajici ze zévaif 40 se trans-
formuje p¥es spojovaeci prvek 60 a nosi¥ 80 ve vyslednici Fb,
pisobici u vazebniho &lenu 90 ve sm&ru k hnacimu orgénu ]100.
Tak Je va;ebni &len 90 drZen v zdb&ru s hnacim orgénem ]100.

Velikost vyslednice Fb je p¥itom zvolena s ohledem na
pot¥ebu dokonalého provozniho styku vazebniho &lenu 90
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s hnacim orgénem 100. Aby viek z toho vyplyvajfel zatd¥ovac{
sila Fa mohla bjt s ohledem na nutnou vybavovaci silu pro
vybavova® 50 zmen3ena, je déno, Ze pom&r délkové velidiny na
pPevodné péce 20, urdené vzddlenost{ g t&%i3té Ta zatéZovaci
sily Fa, vyplyvajict ze zdvai{ 40 na zat®Zovacf pdce 30, od
osy kyvén{ 01, ku délkové veli¥in& na nosili 80 vazebniho
¥lenu 90, urdené vzddlenosti b t&%ist¥ Ib vyslednice Eb za-
t3%ovaci sily Fa, pisobfci u vazebniho ¥lenu 80, od osy ky~
véni 02, je v&t3{ neZ &i{slo jedna a zdroven pom&r délkové ve-
1i¥iny na pfevodné péce 20, urdené vzdédlenost{ al osy pii-
tomného kloubu 61 spojovacfho prvku 60 od osy kyvéni 01, ku
délkové veli¥ind na nosi&i 80 vazebnfho &lenu 90, urdené
vzddlenosti bl osy zde piitomného kloubu 62 spojovaciho pfv—
"ku 60 od osy kyvéni 02, Jje nejvys roven &islu jedna.

 Jak viddt na obr. 1, je zat&Zovaci{ pdka 30 opatifena
dold v dhlu vybfhajfc{m pevnym aknim klikovym ramenem 31
s volnym koncem. Naproti tomuto pt{¥n& stojl pevné prevodné
klikové remeno 81 s volnym koncem, upravené na nosidi 80
vazebniho &lenu 90, a to v cestd volného konce akiniho reme-
na 31, kdy% se tento v disledku zdvaZim 40 vyvolaného otd¥eni
zaté¥ovaci pdky 30 pohybuje ve smdru 3ipky Si.

Krom& v§Se uvedeného je na rémové podpdfe 10 uloZena
dvojzvratnd ru¥nf ovlédaci pdka 110, kterd méd dvE& vystupni
remena 111 a 113 s volnymi konci. Pfitom volny konec prvniho
remena 111, opat¥eny kladkou 112, zasahuje do klinového pros-
toru 120, vznikajfciho mezi tiecimi plochami vazebnf{ho &lenu
90 a hnactho orgénu 100, a slouZ{ pro nadzvednuti vazebniho
&lenu 90 proti plisobeni vyslednice Fb zat8Zovaci sily Fa do
polohy mimo zéb¥r s hnecim orgdnem 100. Na volny konec druhé-
ho v§stupniho ramena 113 je naklouben konec spojovaci tyde 70,
jeji% druby konec (viz té% obr. 5), opatfeny podéln¥ se roz-
prostirajicim ovdlnym otvorem 71, Je navlieden na pevny &ep 32,
vy¥nivajlci bon¥ z ak&nfho klikového ramena 31 zat®Zovaci
pdky 30. Spojovaci ty¥ 0 a pewny Zep 32 tvoi{ Jedno&innou
spojku, kterd v pracovni poloze rudni ovlddaci péky 110 pisobi
proti vektoru ak¥niho pohybu klikového ramena 31 zat&Zovact
péky 30. V soulasdu s tfm je velikost nejv&tZfho rozméru A
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zmin&ného ovdlného otvoru 71 (obr. 5) p¥i nepracovhf poloze
rudni ovlddac{ pdky 110 prizplisobena vidy volné, krajnimi
polohami vymezené pohybové drédze pevného &epu 32.
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Jak bylo vySe uvedeno, je p¥i normélnim provozu agre-
gédtu vazebn{ &len zat&Zovén vyslednici Fb, vzniklou trans-
formaci zat&Zovaci sily Eg pomoci pievodné pdky 20, spojo-
vactho prvku 60 a noside 80, a tek udrZovén v zdbdru s hnae-
cim orgénem 100.

Vznikne-1i nynf na agregdétu nouzovy stav, projevujict
se elektricky v nouzovém vypinacim obvodu, je na civku 51
elektromegnetického vybavovade 50 krdtkodob& prevedeno elekt-
rické napétf, v disledku ¥ehoZ se vybavova¥ 50 prestavi do '
polohy zniAzorn&né na obr. 3a ve sméru Bipky S2. Tim opﬁsti
opérnou plochu 22 volného konce 21 prevodné péky 20. Uvolnd-
nd zatdZovact péka 30 vlivem plsobeni zévaff 40 vykfvne smé-
rem dold (obr. 3). Spolu se zatd%ovaci{ pdkou se pohybuje i
jeji ak¥nf klikové rameno 31. Jeho volny konec narazi a ddle
tla&{ pfevodné klikové rameno 81 nosi¥e 80, takZe tento je
nucen otdfet se proti smyslu otdlden{ zat&Zovaci péky 30. Tim
Je vazebn{ &len 90, uloZeny na volny konec nosile 80, odpojen
od hnacfho orgénu 100 a zru¥en pohon agregdtu, zatimco hnact
orgén 100 se poh%bujé dédle. Dal3f pohyb nosi¥e 80 se zastavi,
kdy% se klikové remeno 81 opife o pevnou rémovou podpdru 10.

Nynf mi¥e obsluha odstranit p¥f&inu nouzového stavu,
nade? uvede zatd%ovaci péku 30 do vychozi, zatdZovaci polohy
(obr. 4), tedy do polohy, kdy je vybavova¥ 50 spojen s volnym
koncem 21 p¥evodné pdky 20, Jjak bylo vy3e uvedeno. U¥ini tek
pomoci ruéni ovlddac{ pdky 110, kterou prestavi do pracovni
polohy II. Je samozrejmé, ¥e tento ukon miZe obsluha provést
Jjedt& pred odstrandnim p¥{&iny nouzového stavu, protoZe je zde
prvni vystupni remeno 111, které v této poloze II, je% je s
vyhodou znémym zpisobem aretovdne, mezitim podr%{ vazebni
¢len 90 mimo 2zdb&r s hnacim orgdnem 100. Kdy% je pak
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pi{¢ina stavu nouze odstranéna, &ili kdy% jsou vytvofeny
- podminky pro zehédjeni normédlniho provozu agregétu, prestavi
obsluha ru¥nf ovlddaci pédku 110 do nepracovni polohy I. T{m
se umoZni pisobenf zat&Zovac{i sily Fa, jak vyse uvedéno,
a vazebni &len 90 je piiveden do zébéru s pohybujicim se hna-
cim orgénem 100. P¥i tom v3em je umoZn&no zru3dit pohon agre-
gétu podle volby ru¥né&. D&je se tak, Ze a§iuha pfestavi rud-
ni ovlédaci péku 110 do pracovni polohy 1I, &im% volny konec
Jejiho prvniho vystupniho remena 11] nadzvedne = podepfe ve-
zebni ¥len 90 do polohy mimo zdber s hnacim orgénem 100.
ProtoZe Je pri tomto pifestaveni k dispozici volnd dréha pev-
ného &epu 32 ak®niho klikového remena 31 zat&Zovaci pdky 30
v ovélném otvoru 71 spojovacf tyZe 70, neni tim zdroven
‘nijak ovlivndna vzdjemnd poloha zat®Zovaci a pifevodné péky
30 a 20, takZe tyto zlstdvajl b&hem ptrestavovaciho pohybu
rulnf ovlédac{ péky 110 vidy spojeny. Obnoven{ pohonu se
provede pouze piestavenim ovlddac{ pédky 110 do nepracovni
polohy I.

- Za¥{izeni podle vyndlezu je pouZitelné u v3ech stfojnich
agregétl, které jsou pohéniné vedlejsim hnacim orgénem, pri-
&emZ pro spojeni{ a rozpojeni pohonu neni k dispozici trvaly
pPivod elektrické energie, protoZe by to nebylo hospodérné
nebo protofe to podminky provozu agregdtu neumoZnuji.
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Zat{zeni pro spojovéni a rozpojovéni pohonu u strojniho
agregdtu, zejména u pojizdného obsluZného agregdtu tex-
tilnfho stroje, poufivajici frik¥ni vazebni &len, ktery
je uloZen na volny konec ve vertikdln{ rovin& vykyvného
pdkového nosile, prilem% Jje silovd pFivoditelny do zé-
bdru s vedlej&im hnacim orgénem, vyznadujicf{ se tim, Ze
k nosi¥i (80) vezebniho &lenu (90) je osovE paralelng
pFirazena vikywmé zatdzovacl péka (30), majici volny
konec a zdvai{ (40) na tomto volném konci, JakoZ i vy-
kyvné prevodnd pdka (20) s volnym koncem (21), kterda Jje
kloubovd spojena s nosilem (80) vazebnfho &lenu (90)
pomoci tuhého spojovaciho prvku (60) a zdroven svim Vol
nym koncem (21) rozpojiteln¥® spiaZena s volnym koncem
zatd%ovaci péky (30) pomoci elektromegnetického vybavo-
vale (50), jehoz'civka (51) je zapojena do nouzového
vypinactho obvodu sgregéth, prilem? zat&Zovaci péka (30)
vykazuje pevné ak¥ni klikové rameno (31) s volnym koncem
a nosi& (80) vazebnfho &lenu (90) pewné prevodné klikové
remeno (81) s volnym koncem, které p¥{¥n& stojf v pohy-
bové dréze volného konce ak¥niho klikového ramena (31)
zaté¥ovaci péky (30).

Za¥{izeni podle bodu 1, vyznadujfci se tim, %e osy kyvé-
ni{ zatd¥ovaci pdky (30) a pPevodné pdky (20) Jsou shodné.

Za¥{zeni podle bodu 1 nebo 2, vyzna¥ujici se tim, Ze
pom&r délkové veliliny na pfevodné'péce (20), uréené
vzddlenost! (a) t&%i%t¥ (Ta) zatdfovaci sfly (Fa), vyp-
1yvajfci ze zéva%i (40) na zat®Zovac{ pdce (30), od osy
kyvént (01), ku délkové veli¥in& na nosidi (80) vazebniho

lenu (90), ur¥ené vzdélenosti (b) t¥%iZtZ (Tb) vyslednice
(Fb) zatd%ovact sily (Fa), pisobfct u vazebniho &lenu (90),
od osy kjvdni (02), je vitsf ne¥ ¥fslo jedna a zéroven
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pom&r délkové velidiny na prevodné péce (20), ur&ené
vzddlenost{ (al) osy p¥{tomného kloubu (61) spojovaciho
prvku (60) od osy kyvéni (01), ku délkové veli¥in& na
nosi¥i (80) vazebniho &lenu (90), urlené vzddlenosti (b1)
osy zde pF{tomného kloubu (62) spojovactho prvku (60) od
osy kyvédni (02), je nejvys roven &f{slu jedna.

Za¥{zeni podle bodu 1 nebo 3,;s dvojzvratnou ru¥nf ovlé-
daci pdkou, kterd mé vystupni rameno s volnym koncem,
jeho% pomoci lze privést vazebni &len proti plsobeni vys-
lednice zat&%ovaci{ sily do polohy mimo zéb&r s hnacim or-
génem, vyznalujici{ se tim, ¥e zatdZ¥ovaci pdka (30) je
spojena s rulni ovlddaci{ pdkou (110) pomoc{ jedno&inné

spojky.

Ze¥{zen{ podle bodu 4, vyznalujici se tim, Ze jedno¥inné
spojka pozistdvd ze spojovaci tyde (70), kterd je svym
jednim koncem kloubov& spojena s druhym vy¥stupnim reme-
nem (113) ru¥nf ovlddac{ pdky (110) a druhym koncem,
opat¥enym podéln& se rozprostirajicim ovdlnym otvorem (71),
navledena na pevny ¥ep (32), bo¥n& vy¥nivajic{ z ak®nfho
klikového remena (31) zat&Zovac{ pdky (30), pridem% veli-
kost nejvétiftho rozm&ru (A) zmin¥ného ovdlného otvoru (71)

. spojovaci ty¥e (70) odpovidd p¥i nepracovni poloze (I)

ruéni ovlddaci pdky (110) vZdy volné, krajnimi polohami
vymezené pohybové drdze pewvného &epu (32).

Za¥{zen{ podle bodu 4 nebo 5, vyznadujici se tim, Ze

rudn{ ovlddac{ pdka (110) je alespon v pracown{ poloze
(II) aretovatelnd.

5 vykresy
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