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Keskipuolilla varustettu kertauskone - Tvinnmaskin med mittspolar

(57) Tiivistelmi
Keksinn¥n kohteena on kertauskone, joka kisittX¥¥ useita
puolapareja, jolloin puolat on asennettu kiinted3n ase-~
maan ja niiden akselit ovat keskend%n sama-akseliset.
Yhden ja saman parin puclia kdytetisn uuden langan sek¥
kertaukseen ettd puolaukseen.

Konees.sa on laite puolien jarrutusta varten koneen pysHhtyes-
84, kerrattavan langan Jinnitystd s¥itd3va laite Ja lai-
te, joka irrottaa puolat kertauksen j&lkeen niiden val-~
mistelemiseksi uudel’eenkuormausta varten.

(57) Bammandrag
Uppfinningen avser en tvinnmaskin med flera par av spo-

lar, varvid spolarna har anordnats i fast l¥ge och
koaxiellt med hinsyn till sina axlar. Spolar av ett och
samma par anvéndes bidde till tvinning och till spolning
av en ny trid.

Maskinen innehdller en anordning f6r bromsning av sSpo-
larna vid stopming, en anordning f8r justering av spin-
ningen hos trdden som tvinnas och en anordning f8r l8s-
ning av spolarha efter tvinningen f8r att fdSrbereda .
ny pdfyllning av desamma. )
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Keskipuolilla varustettu kertauskone

Tdmd keksintd kohdistuu kertauskoneeseen, joka kdsittii
useita puolia, jotka on asennettu joutokdyntiasentoon ko-
neen akselille ja joita kdytet#d&n uuden langan seki ker-

taukseen ettd puolaukseen.

Taméantyyppisid koneita k&ytetdin kertaamaan vyhteen useita
lankoja tai kertaamaan useita lankoja keskisyddmen ymp&-
rille, kuten esim. kdyden, sihk&kaapelin johtimen tai
vastaavan, huomattavan pitkdn elementin ympirille, joka

liikkuu asteittain akselinsa suunnassa.

Yleensd n&m& koneet kdsittivit useita onttoja, keske-
nddn samalla linjalla olevia akseleita, joista kukin voi
pySrid vapaasti tuen ympiri ja kutakin vetidi pySrimddn
sopiva moottorilaite, ainakin yhden parin puclia, jotka
Oon asennettu akselille joutokdyntiasentoon mutta kiinni-
tetty siihen pysyvdsti, puolaltaottoelementin tai var-

ren langan purkamiseksi puolalta ja sopivat vetopyorét.

Ndissd koneissa kullekin akselille joutokdyntiasentoon
asennettujen kaikkien parien toisen puolan lankoja pure-
taan kertausvaiheessa asteittain vastaavalta viereisel-
td purkauselementiltd, joka on mainitussa vaiheessa kiin-
nitettynd pydrim#idn akselilla. Lankoja ohjataan vetopy&-
rdjdrjestelmdn avulla useiden onttojen akselien 1l&pi
kertausasemaa kohti, jolloin niihin kohdistavat tarvitta-

vaa vetoa sopivat vetolaitteet.

Eri parien toisia puolia, jotka sijaitsevat samalla ak-
selilla kertauspuolien vieressi, vedetiin vuorostaan pyo-

rimddn, niin ettd ne kuormataan uusilla lankakdédmeillsy,
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joita sen jdlkeen kdytetdan kertausvaiheeseen, kun en-

simmiiset viereiset puolat ovat tyhjentyneet.

Tillaisissa koneissa lankaan on pakko kohdistaa oikeaa
purkausjdnnitystd Ja kayttdd sopivia jannityksensddto-
jirjestelmid.Samoin on koneen pysdhtyessd tdrkedd suo-
rittaa vastaava jarrutus, joka on voimakkaampi kuin pur-
kausvaiheen jarrutus, niin ettd puola pysahtyy samalla

hetkelli kun kone pysdhtyy.

Itse asiassa, kun pydrimissuunta purkausvaiheen aikana
on sama kuin varren pydrimissuunta, niin ettd varsi ai-
na vetii puolaa pydrimdan, puolan absoluuttinen nopeus
on yhtd suuri kuin varren nopeus, esim. 600-700 kierr/min

plus purkausnopeus, joka on esim. 50 kierr/min.

Sen sijaan kun pydrimissuunta purkausvaiheessa on pdinvas-
tainen kuin varren pydrimissuunta, puolan absoluuttinen
nopeus on yhtd suuri kuin varren nopeus miinus purkaus-

nopeus, mutta se on silti yh#& hyvin suuri.

¥1li kuvatuissa koneissa oOn sen tihden pakko kéyttda
jdrjestelmdd, joka sen lisdksi, ettd se saattaa langan
jannityksen alaiseksi, voi kohdistaa puolaan koneen py-
sahtyessd voimakkaan jarrutusmomentin, koska puolan pyo&-
rimiseen kuuluu purkausnopeuden ohella myds vetonopeus,
joka on kymmenen kertaa suurempi kuin ensin mainittu tai

vieldkin suurempi.

Sopivan ratkaisun 16ytémistd vaikeuttaa lisdksi se, ettd
hyvidn kertauksen saavuttaminen vaatii koneen tydskentely-
olosuhteiden huomioonoton lisdksi myds niiden olosuhtei-
den huomioonottoa, jotka minkd tahansa syyn aiheuttama
pysdhdys aiheuttaa. Timd on varmistettava vdlineilld,

jotka mahdollistavat automaattisen siirtymisen puretta-
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vaan lankaan kohdistetusta kevyestd j&nnityksestd puolan
pysdyttdmiseen tarvittavaan voimakkaaseen jarrutusvaiku-
tukseen. Lisdksi puola tdytyy voida irrottaa nopeasti,

niin ettd se voi siirtyd kertausvaiheesta uudelleenkuor-

mausvaiheeseen.

Edelleen ratkaisua on voitava yksinkertaisesti ja talou-
dellisesti soveltaa useihin puoliin, joiden lukumdiri jos-

kus on huomattava, esim. 18 puolaparia tai enemm&nkin.

Lisdksi on huomattava, ettd edellid kuvatuissa koneissa
kdytetyt nopeudet johtavat ongelmiin, joita aiheuttavat
suuret keskipakovoimat, jotka voivat haitata tai vahin-
goittaa laitteita, jotka saattavat langan jdnnityksen

alaiseksi ja jarruttavat puolia.

Kédsityksen mukaan yll3 kuvattuihin kertauskoneisiin teh-
tdvien parannusten on varmistettava seuraavat kolme seik-
kaa: puolien vdlit®n jarrutus koneen pysdhtyessd, ker-
rattavan langan j&nnitys, joka voidaan automaattisesti
kohdistaa kaikkiin akselille keskiasemaan asennettuihin
puoliin, ja puolien nopea irrotus ottaen huomioon niiden

uudelleenkuormauksen.

Esilld olevan keksinn®dn tarkoituksena on saada aikaan
kertauskone, joka on varustettu keskipuolilla ja jolla
voidaan ratkaista kaikki yll& mainitut ongelmat, jolloin

taataan koneen entistd parempi suorituskyky.

Keksinndn kohteena on siis useiden lankojen kertauskone,
joka k&ésittdd useita pareja puolia, joita kdytetddn sekd
kertaamaan ettd puolaamaan uutta lankaa ja jotka on asen-
nettu joutokdyntiasentoon ainakin yhdelle ontolle akse-
lille, joka voi vapaasti py®ri# tuen ympé&ri, parin kiek-
koja, jotka ovat joutokdyvid mainitulla akselilla ja si-

jaitsevat aksiaalisesti sisemmissi asemassa puolaparin
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suhteen, jolloin kukin kiekko on yhdistetty akseliin viereisen
puolan ollessa kertausvaiheessa ja kidsittdid puolaltaottoelemen-
tin tai purkausvarren vastaavine vetopydrineen, jotka on tarkoi-
tettu ohjaamaan yhdessd vetopydrdryhméan kanssa puolalta purettua
lankaa onton akselin sisdosaa kohti, jossa lankaan kohdistetaan

jdnnitystd ja sitd vedetddn mainitun akselin sisdlld kertausase-
maa kohti. Kone on tunnettu siitd, ettd puolaparin kahden puolan
vdliin, ontolle akselille, on sovitettu vapaasti pydrivdksi kiekko-
pari ja ettd koneessa on laite puolan ja sitd l&himp&nd olevan

kiekon vidlissid niiden yhdistdmiseksi keskenddn kertausvaiheen ai-
kana ja ndiden erottamiseksi toisistaan kelausvaiheessa, johon

viimeksi mainittuun laitteeseen kuuluu jarrurumpu, joka on raken-

nettu yhteen puolan kanssa, jarruhihna, joka on kosketuksessa jarru-
rumpuun ja kiristetddn levylld, joka heiluu edestakaisin jousen
vastustusta vastaan, joka jousi on yhdistetty mainittuun laittee-
seen, joka yhdistdd puolan keikkoon, ja joka levy aktivoidaan tai-
puisalla nauhalla vipujdrjestelmdn vaikutuksesta, johon jarjestel-
main kuuluu vetopydrd, jonka kautta kulkee puolasta poischjattu lanka.

Eriissi edullisessa suoritusmuodossa mainittu kytkinlaite kdsit-
ti3 hihnajarrun, joka on kddmitty ennalta middrityssd kulmassa puo-
lan sopivan jarrurummun kehdn ympdrille, jolloin hihnan pdat on
kumpikin yhdistetty kiekolla olevaan kohtaan ja ensimmdiseen jou-
seen, jolla on ennalta midrdtyt ominaisuudet ja jota kohdistetaan
kiekkoon siten, ettd se siirtdd hihnaan jarrutusmomentin, joka pys-
tyy pysdyttdmddn langalla kuormitetun ja nimellisnopeudellaan pyo-
rivin puolan samalla hetkelld kun kone pysdhtyy, yksikon, joka sdd-
t44 puretun langan jdnnitystd ja joka muodostuu vipujdrjestelmédsta,

joka k#ddntyy kiekolla colevan tapin ympdri vivun ensimmdiseen si-
vuun yhdistettyyn vetopydrddn vaikuttavan langan jé&nnityksen
mukaisesti ja toisen ennalta madrdtyt ominaisuudet omaavan jou-
sen vastakkaisen vaikutuksen mukaisesti, joka jousi on kiinnitetty
kiekkoon toisen piin ollessa kiinnitetty vivun toiseen sivuun, ja
elementin, joka pystyy siirtdmddn langan jadnnityksen, joka on suu-
rempi kuin mainitun toisen jousen vastavoima, vipujdrjestelmdstd
hihnajarruun hihnan puolan rumpuun kohdistaman jarrutusvaikutuk-
sen muuttamiseksi ja purettavan langan jdnnityksen s&ddtdmiseksi

muuttumattomalla arvolla. Er#ddn erityisen ratkaisun mukaises-
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ti laite, joka irrottaa puolan kiekosta koneen pyséh-

tyessd, k#&sittdd laitteen, joka on pysyvdsti yhdistetty
kiekkoon ja varustettu elementilld, joka kohdistaa jan-
nitysvaikutuksen ensimmdisen jousen toiseen p&dhdn kertausvaiheen
aikana ja pystyy kumoamaan ensimmiisen jousen taipuman

koneen pysdhtyessd.

Edelli esitetystd voidaan havaita, ettd edullisten rat-
kaisujen mukaisesti keksinndn pddtunnusmerkkeind on puo-=
lan ja kiekon vdlinen hihnakytkin, jdnnitysvaikutusta
kertausvaiheen aikana sditdvid laite ja irrotuslaite,
niin ettd puola voi vdlittdmdsti siirtyd kertausvaihees-

ta vaiheeseen, jossa sille sydtetddn uutta lankaa.

Hihnakytkin yhdessi j&nnityksens#&dtdjédrjestelmdn kanssa
saa aikaan arvoltaan muuttumattoman langan j&nnityksen

puolan ja kiekon suhteellisen liikkeen aikana.

Erityisesti ylli mainittujen ominaisuuksien takia koneen
pysdhtymistd edeltdvdn siirtymdvaiheen aikana langan
jinnityksen hihnajarruun siirt&dvédn elementin kohdistama
vaikutus pienenee asteittain, mikd johtaa ensimmdisen
jousen jarrutusvaikutuksen asteittaiseen kasvuun, kunnes

kiekon ja puolan vilinen suhteellinen liike lakkaa.

Irrotuslaite suorittaa loppuun yll& mainitun hihnakyt-
kennidn, koska sen teht#dvini kertausvaiheessa on ensimmdi-
sen jousen kuormitus; kun kone pys&dhtyy, mainitun ensim-
miisen jousen pididen keskindinen l&hentyminen mahdollis-

taa kiekon ja puolan vdlisen irtikytkenndn.

Erdin edullisen suoritusmuodon mukaisesti, joka on eri-
vddn jdrjestelmidn kohdistuvan keskipakovoiman vaikutus-
ta, kone on tunnettu siitd, ettd vipujdrjestelmdssd vi-

vun tappi ja vetopydrin pydrimisakseli vivulla sijaitse-
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vat siteittdisessi asemassa koneen pydrimisakseliin

nidhden.

Erddn lisdsuoritusmuodon mukaisesti kertauskone on tun-
nettu siitd, ettd puolalta purettava lanka kulkee ennen
vipujdrjestelmdn kddntyvédn vetopydrdn yli kulkemistaan
paluurullan yli, joka on sovitettu yhdensuuntaisesti puo-
lan akselin kanssa v&dlittOmdsti puolan laipan ulkopuo-
lelle.

Keksint6 kdy paremmin selville seuraavasta yksityiskohtai-
sesta selityksestd, joka esitetddn ei-rajoittavana esi-
merkkind ja jossa viitataan oheisten piirustusten kuvioi-

hin, jolloin

kuvio 1 esittdd pituusleikkauksena konetta, joka yksin-
kertaisuuden vuoksi k&sittd@d vain kaksi puolaparia,
kuvio 2 esittdd edestd katsottuna keskipuolan vierelld
olevaa kiekkoa ja langan jdnnityksen sddtblaitetta, puo-
lan jarrutuslaitetta ja puolan irrotuslaitetta,

kuvio 3 esittdi koneen pituusosakuvana langan jé&nnityk-
sen sddtdjdrjestelmdn yksityiskohtaa ilman hihnajarrua,
kuvio 4 esittdd osaperspektiivikuvana konetta ja langan
kulkua vetopydrien kautta koneen akselin sisddn, Jja

kuvio 5 esitt&dd puolan irrotuslaitteen yksityiskohtaa.

Seuraava selitys koskee yhtd keksinn®n mahdollista suori-
tusmuotoa, esimerkiksi konetta 1 (kuvio 1), jota kdyte-
tddn kertaamaan useita lankoja keskisyd&men ympédrille

tai edelleen esimerkin vuoksi muodostamaan suojus voima-
kaapelin johtimen ja eristyksen muodostaman keskiosan

3 ympédrille.

Kone kidsittdi useita yksikk&jd 4, joiden lukumddrd vastaa
kerrattavien lankojen lukumddrdd. Kukin yksikk® kdsit-

td43 onton akselin 5 (kuviot 1, 3), joka voi vapaasti
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pySrid keskituen 6 ympdri, parin puolia 7, 8, jotka on
asennettu joutokdyntiasentoon akselille tuen sivuille

ja joita kdytetdin samanaikaisesti seki langan kertauk-
seen ettd puolaukseen niiden toiminnan ollessa kiidntei-
nen perdkkdisissd vaiheissa, parin kiekkoja 9, 10, jotka
on asennettu joutokdyviksi akselille tuen sivuille aksi-
aalisesti sisempdin asemaan puolan suhteen, puoclaltaot-
toelementin tai purkausvarren 11, jota kumpikin kiekko
kannattaa ja johon liittyy vastaava vetopydrd 12 ja jo-
ka on tarkoitettu ottamaan lankaa puolalta ja ohjaamaan
sen pydrivd&dn akseliin kiinteisti vyhdistetyn toisen veto-
pySérdn 13 avulla akselin sis##n, vhden ainoan jakolait-
teen 14 (kuvio 1) vuorotellen puolaparin 7, 8 jommalle
kummalle puolalle puolattavaa lankaa varten ja jdrjestel-

mdn liikkeen siirtdmiseksi puoliin puolausvaiheen aikana.

Koneen 1 yksikSiden 4 (joista vain kaksi on esitetty sel-
vyyden vuoksi) akselit 5 sijaitsevat samalla linjalla ja
erillddn, niin ettd kertausvaiheen aikana puolalta 8
puretun langan p&i saadaan edullisesti liitetyksi puolan
8 kertausvaiheen aikana jakolaitteen 14 sybttdmien mui-
den yksikdiden 4 viereiselli puolalla 7' olevan langan

p&&hsn.

Sopiva apuakseli 15 vet#dd tuilla 6 olevien hammaspy&rien
tai muiden vastaavien kdyttSvilineiden avulla pydrimdén
akselit 5 ja niihin sopivilla vilineilli yhdistetyt kie-

kot a6. viereisten puolien kertausvaiheen aikana.

Kaikki yksikét (kuvio 1) sijaitsevat purkaustelineen 16
ja loppuaseman 17 vilissid, joka kdsittii rei'itetyn laa-
tan 18 lankojen 2 viemiseksi sopiviin reikiin mainitun
laatan pydriessi viimeisen yksik®n akselin mukana, ja-
lustaan 20 kiinnitetyn suulakkeen 19 ja tavanomaisex
kiristys- ja kokoomalaitteet, joita ei ole esitetty.
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Langat ja syddn ohjataan useiden akselien 5 sisdén, Jja

niihin kohdistaa vetoa vetolaite.

Kun konetta kidytetd3n monikerroksisten sdikeiden, esim.
kaksikerroksisten sdikeiden valmistukseen, koneen yvksi-
k6t on tietysti jaettu kahdeksi perdkkdiseksi ryhméksi,
yksi kutakin kerrosta varten. Kummassakin ryhmdssd on yk-
sikdt, joiden pydrimissuunnat ja -nopeudet ovat samanlai-
set tai erilaiset kuin toisen ryhmén yksik®ill&d riippuen
siitid, onko kerroksilla vuorottelevat kerrostussuunnat
vai ei. Kumpikin ryhmd# on lis&dksi varustettu omalla laa-
tallaan lankojen ldpivientid varten ja siihen liitty-

villd suulakkeella.

Vuorotellen saman parin jommalle kummalle puolalle puo-
lattavan langan jakolaite 14 ja puolille kertausvaiheen
aikana liikkeen antava jirjestelmd voivat olla samanlai-

set kuin suomalaisessa patenttihakemuksessa nro 802831
on kuvattu.

Erityisesti mainittakoon, etta jakolaite 14 k&sittdd var-
ren 21, joka kaidntyy 180°:n kulman verran puolalta toi-
selle ja jota voidaan siirtdd koneen akselin kanssa yh-
densuuntaisessa suunnassa puolan laippojen vdlistd etdi-
syyttd vastaavalla iskun pituudella. P&dtevetopydrd 22,
joka voi ohjata sydttSrummulta koneen puolalle tulevaa

lankaa, liikkuu yhdess& varren 21 kanssa.

Puolien kidyttdjidrjestelmd puolausvaiheen aikana voi ké&a-
sittis keskiakselin, joka sijaitsee kiekkojen vdlissa ja
jota kdyttdsd moottori erillddén pddakselista 5, ja kaksi
sivuakselia, jotka on asennettu kiekkojen varaan jouto-
kdyntiasentoon ja jotka on kytketty puolien hammaspyo-—
riin. Tdssid suoritusmuodossa kdytetddn sivuakselien ja
keskiakselin vilissid erityisii sakarakytkimi&d, joita se-

litetdin em. suomalaisessa patentissa, minkd vuoksi
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niitd ei kdsitelld esilld olevassa hakemuksessa.

Seuraavassa selitetddn tarkemmin kuviossa 2 yksityis-
kohtaisesti esitetyn keksinnén joitakin p&&tunnusmerk-
kejd. Tarkemmin sanottuna ne tarkoittavat puolan ja kie-
kon vdlistd kytkinlaitetta, joka voi aloittaa kertausvai-
heen aikana ohjatun suhteellisen liikkeen langan oikean
jdnnityksen aikaansaamiseksi ja puolan lukitsemiseksi
kiekkoon koneen pysdhtyessi, samoin kuin laitetta, joka
voi irrottaa puolan kiekosta sen valmistamiseksi uudella

langalla sydttdd varten jdlkimmdisen vaiheen aikana.

Nditd laitteita, jotka ovat samanlaiset koneen kussakin
yksikOssé, selitetdd@n kuvion 1 puolaan 8 ja kiekkoon 10

viitaten.

Kytkinlaite kdsittd4d (kuvio 2) puolaan 8 vaikuttavan
hihnajarrun, vivuston 24, joka reagoi puolalta 8 puretun
langan kiristyksen vaihteluihin, ja elementin 25, joka

on sovitettu vivuston 24 ja hihnan 23 v&liin ja joka
siirtdd puolalta otetun langan j#nnityksen muutoksen,

joka on suurempi kuin ennalta mi&r&dtty arvo. Mainittu ele-
mentti voi vaihdella hihnan puolaan kohdistamaa jarru-
tusta, jolloin se siis sd&4t334 puretun langan jinnityksen
kdytédnndllisesti katsottuna muuttumattomaan arvoon.

Hihna 23 on k3&ritty ennalta mddrdtyssd kulmassa puolan
sopivan jarrurummun 26 keh#dn ympdrille. Hihnan toinen pii
27 on yhdistetty kiekon 10 kiinte&in pisteeseen ja toinen
pdd 28 on ensimmdisen jousen vaikutuksen alainen. Jousel-
la on sellaiset ominaisuudet ja se vaikuttaa kiekkoon si-
ten, ettd se siirtd& hihnaan sellaisen jarrutusmamentin, joka
pystyy pysdyttdmddn langalla tdytetyn ja nimellisnopeu-
della pydrivdn puolan samalla hetkelld kun kone pysidhtyy.

Edullisesti hihnajarru 23 kdsittdd levyn 30, joka pydrii
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tapin 31 ymp&ri, Jjoka on kiekon akselin suuntainen ja
liittyy kiekkoon. Levy 30 kannattaa vastakkaisissa osis-
sa tapin 31 suhteen ensimmdisen jousen 29 ensimmdistd
pddtd 32, jousen toisen pd#n 33 ollessa kiinnitetty Jja
jannitetty kiekkoon kiintedsti yhdistettyyn osaan 34,

ja langan jannityksen muutoksen vivuston 24 ja hihnan

23 v&dlills siirtdvin elementin 25 toista p&ddtd 35.

Levy 30 tukee lisdksi hihnan 23 p&&td 28, jolloin té&ma
liitos on tehty tapin suhteen samalle puolelle, jolle

ensimmdinen jousi 29 on kiinnitetty.

Y114 kuvattua sovitelmaa kiytettdessd jousi 29, joka jou-
tuu jinnityksen alaiseksi kiekkoon kiinnitettyyn p&dhdn
33 kohdistetun vaikutuksen ansiosta, saa aikaan levyn 30
pySrimisen tapin 31 suhteen, jolloin pydrimissuunta, ku-
ten kuviossa 2 esitetdidn, on sellainen, ettd hihna 23
kiertyy tiiviisti jarrurummun ympdrille ja siihen kohdis-

tuu suurin mahdollinen jarrutusmomentti.

Tdmdn jarrutusvaikutuksen pddstd riippuu elementin 25
levyyn 30 kohdistamasta vaikutuksesta langan jédnnityksen
sd4ddn aikaansaavan jirjestelmdn 24 vardhtelyjen mukaan.

THt3d selitetdidn seuraavassa yksityiskohtaisesti.

Piddasiallisesti mainittu vipujdrjestelmd 24 perustuu sel-
laisen vivun kdyttddn, jossa on pydrdhdystappi, joka on
sovitettu kiekkoon kiinnitetyn sopivan tuen varaan, ja
jonka sivuihin kohdistuu langan ja vastaavasti vastajou-

sen vaikutus.

Jousella on ennalta middridtyt ominaisuudet siind mieles-
s&d, ettd se varmistaa vivun muuttumattoman asennon, niin
kauan kuin lanka ei ylitd ennalta mddrdttyd jdnnitystad.
Piinvastaisessa tapauksessa vivun vdrdhtely vaikuttaa

siirtoelementtiin 25 ja puola vapautetaan, niin ettd
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langan jé&nnitys j&lleen palautuu kiytidnndllisesti katsoen

muuttumattomaan arvoon.

Edelld esitetyn periaatteen mukaisesti voidaan saada ai-
kaan useita tyypillisi#d langan jdnnityksen siitdjirjes-
telmdd koskevia ratkaisuja; edullisinta ratkaisua selite-

tddn seuraavassa.

Mainittu ratkaisu kdsittdd vivun 36, jonka tappi 37 on
liitetty tukeen 38 (katso kuvioita 3, 4), joka ulottuu
puolan akselin kanssa oleellisesti yhdensuuntaiseen suun-
taan. Vivun sivu 39 kannattaa vetopydrii 41, jolla on pyo6-
rimisakseli 42, kun taas sivuun 40 sen sijaan kohdistuu
toisen jousen 43 vaikutus, jolla jousella on edelll jo
esitetty tehtdvid ja joka on esitetty kuviossa 2. Vivun
tappi 37 on suunnattu s&dteittdisesti puolan akselin suh-
teen (katso kuvioita 3, 4), niin etti vipu voi kd&ntyd
mainittua suuntaa vastaan suorakulmaisia tasoja pitkin,
jonka ansiosta se ei joudu esiintyvien keskipakovoimien
vaikutuksen alaiseksi, mik& voisi muuten sekoittaa koko
sddtb6jdrjestelmin.

Toisen jousen 43 toinen pdi 44 on kiinnitetty kiekon
kiinteddn pisteeseen ja toinen p#i 45 on kiinnitetty toi-
seen vipuun 46 (kuviot 2, 3), jonka tappi 47 sijaitsee
suorakulmaisessa asennossa kiekon suhteen ja on yhdistet-
ty siihen ja jonka sivu 48 on yhdistetty kohdassa 48' vi-
puun 36 esittdm&ttd jitetyilli liitososilla, joihin kuu-
luu tappi, joka liukuu jidrjestelmin vardhtelyjen mukaan

ja sijaitsee vivun 36 sivun 40 haarukkapddssd.

Jousen pdd 44 voi sijaita kiekolla eri asemassa, jotta
saman jousen kuormitusta voidaan vaihdella. Titd tarkoi-
tusta varten on olemassa tavanomaiset, esittimidtti jate-

tyt sd&tdvilineet.

Toinen vipu 46 kannattaa lis&ksi (kuvio 2) siihen vyhdis-
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tettynd vipujdrjestelmdn 24 ja hihnajarrun 23 vdlisen

siirtoelementin 25 pdatd 49.

Eriissid suoritusmuodossa mainittu elementti 25 on Jjousta-
va ja siirtdd vain vetovoimia. Se on esimerkiksi metalli-
kdysi tai nailonnydri, jonka p&d 49 on yhdistetty vipuun
46 jousen 43 vastakkaisella puolella tapin 47 aseman suh-

teen.

Metallikdyden kdyttd jayk&n elementin sijaista on keksin-
ndn lisdetu. Itse asiassa koska kOysi on joustava, se

voi kaartua kulkiessaan esim. kiekkoon yhdistetyll& hihna-
pySrdlli 25' (kuviot 2, 5), mikd mahdollistaa molempien
jousien helpon sovituksen itse k&yden rajoittamaan tilaan.
Tissid tapauksessa molemmat jouset voivat pddasiassa sijai-
ta hyvin lihelld kiekon pydr&hdyskeskusta, mikd siis
pienent#di keskipakovoiman vaikutusta ja antaa lopuksi

tulokseksi puolan oikean jarrutuksen.

Vield viitaten vipujdrjestelmdid 24 koskevaan edulliseen
suoritusmuotoon selitetdidn seuraavassa puolalta pure-
tun langan kulkua, ennen kuin se kulkee ja sen jdlkeen
kun se on kulkenut tapin 37 ympdri pySrivdn vetopydran
41 ympari.

Puolalta tuleva lanka 2 suunnataan ensiksi paluurullalle
50 (kuvio 4), joka on asennettu joutokdyntiasentoon akse-
1ille 11 puolan akselin kanssa yhdensuuntaiseen suuntaan
ja vilittSmisti laipan 51 ulkopuolelle. Sen jdlkeen lan-
ka kulkee vivun 36 vetopy®dridn 41 ympdri, josta se suun-
nataan akselille 11 joutokidyntiasentoon asennetun veto-
pydrdn 52 ympdri, joka on tavallaan riippumaton rullasta
50. Sen jilkeen lanka ohjataan akseliin kiinnitettyd ve-
topydrdd 13 kohti ja sitten akselin sisdédn kertausasemaa
kohti.
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Edelld kuvatun edullisen ratkaisun mukaisesti lanka ei
kulje ensiksi puolaltapurkuvarteen yhdistetyn vetopy®-
rdn yli ja sitten akseliin yhdistetyn vetopy®&rd@n ympdari
eli ei siis seuraa oleellisesti suoraviivaista rataa,
vaan kulkee katkoviivaa pitkin, joka siis on poikkeutet-
tu useita kertoja. T&std johtuen koneen suurin pySrimis-
sdde pienenee paluurullan ansiosta, jolla vetopy®&rdédn 41
suunnattu lanka kulkee. T&mdn takia koneen nopeutta voi-
daan suurentaa, koska pienennettyjen sdteittdisten mitto-
jen takia tasapainoa ja rakennetta koskevat ongelmat
ovat vdhdisempid, niin ettd saavutetaan pienempi tehon

absorptio aerodynaamisen vastuksen takia.

Seuraavassa selitetddn koneen toista pa&tunnusmerkkid, joka kos-
kee laitetta, jolla puola irrotetaan kiekosta sen val-
mistelemiseksi uudella langalla tapahtuvaa uudelleen-

kuormausta varten.

Mainittu laite (kuviot 2, 3) k&dsittdid laitteen 53, joka
on pysyvdsti kiinnitetty kiekkoon 10 ja joka vedetdén
pySrimd&n jdlkimmdisen kanssa jopa kertausvaiheen aikana.

Laite 53 wvaikuttaa hihnajarrun 23 ensimmdisen jousen toi-
seen pddhdn ja perustuu periaatteeseen, jonka mukaan
mainittua jousta jdnnitetddn kertausvaiheen aikana ja
sallitaan jousen p&diden l&hestyminen ja niin ollen vas-
taavan taipuman pienennys, jolloin jarru pd&stetddn ko-

neen pysdhtyessa.

Kuten kuvioissa on esitetty, laite 53 vaikuttaa jousen
29 toiseen pd&hdn 33 ja kdsittdd tapin 54 ja kiekolla
olevan istukan 55, joka on tarkoitettu ottamaan vastaan

pienen jousen 56 ty®ntdmdn tapin pdén.

Kéddntyessdédn mainittu tappi voi sijaita vivun 57 pédédssd,
jolloin vivun pydrimistappi 58 sijaitsee kiekolla ja jou-

sen 29 toinen pdd on kiinnitetty mainittuun vipuun 57
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tappia 54 vastapd&dtd olevaan asemaan. Laite kdsittda
lisdksi kddensijan 58' vivun k#3#ntdmiseksi mydtdpdivddn
kuvioon 2 viitaten, jolloin jousi 29 laukeaa ja hihna-

jarru 23 avautuu.

Kun keks3inndn pdidtunnusmerkkej&d nyt on selitetty, on
helppo ymmédrtdd vastaavia, seuraavassa esitettyjd tyo-
vaiheita alkaen kuviosta 1, jossa koneen 1 yksik&iden
puolat 7, 7', 8, 8' toimivat puolausvaiheessa ja vastaa-

vasti kertausvaiheessa.

Uutta lankaa uudelleen sydtettdessd puolan 7 kiekko 9
kiinnitet&dn esim. tapilla keskitukeen 6 sopivalla suun-
tauksella, joka valitaan siten, ettd puolaltaottovarsi
11 liikkuu alaspdin eikid langan ohjausjédrjestelmdd 14
mitenkd&n hdiritd.

Puolan 7 vetdid pydrim#i#n moottori, joka on sovitettu ni-
menomaan sydtt8rummulta ja/tai kelalta tulevan langan
uudelleenpuolausta varten. Muodostettaviin kd&dmeihin
kohdistaa s#iitdvaikutuksen jakolaite 14, Joka siirtadd
yhteen suuntaan tai vastakkaiseen suuntaan liikkuvaa
vartta 21 ja vetopydrdid 22 nopeudella, joka on suhteutet-
tu ennalta midrityssd suhteessa puolan 7 kierroksiin.

Uuden langan puolaus puolalle 7' suoritetaan samalla ta-
valla.

Kertausvaiheen aikana puolan 8 kiekko on yhdistetty esim.
tapilla akselin 5 sopivaan, esittdmdttd jdtettyyn laip-
paan. Akselin 5 vetdd pySrim&d&n apuakseli 15, ja siirto-
liike uuden langan uudelleen sytttdmiseksi puolalle

keskeytyy.

Puola 8 vedetdin pydrim&&n akselin 5 ympdri vetolaitteen

lankaan 2 kohdistaman vedon seurauksena. Mainittua lan-
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kaa 2 ohjataan sen kulkiessa ulkopuolelta akselin 5 si-
sdpuolelle ensiksi sen ja paluurullan 50 kehdn vdlisen
kosketuksen avulla (kuvio 4), sen jdlkeen sddtdvivun 36
vetopydrdlle 41, sitten rullan 50 pddssd olevalle veto-
pybrdlle 52 ja lopuksi akselin 5 kanssa pydrivdlle veto-

pydrédlle 13.

Samanaikaisesti langan 2 kanssa joutuu kaapelin syddn
akselin 5 sisd&n. T&hdn syddmeen kohdistuu my6s vetolait-
teen aiheuttamaa vetoa, ja se ohjataan purkutelineeltd

16 koneen kaikkien yksik&iden 4 onttojen akselien l&pi

kertausasemaa 18-19 kohti.

Edelleen tdmdn vaiheen aikana vetopydrdn 41 ja kd&dntyvén
vivun 36 l&dpi kulkevan langan 2 jdnnitystd tasapainottaa
jousen 43 reaktiovoima (kuvio 2). Tdstd tasapainosta ai-
heutuva jédnnitys pienent&dd metallikdyden 25 vdlitykselld
hihnan 23 jarrutusta, jonka jousi 29 on saanut aikaan

puolan jarrurummun ympdrilli.

Koneen pysdhtyessd mist& tahansa syystd sopiva, esimer-
kiksi paineilmakdyttdinen jarru jarruttaa erikseen kiek-

kca 10 ja puola 8 pyrkii yhd pydrimddn kiekon suhteen.

Tdstd on seurauksena langan ldystyminen, niin ettd vaiku-
tus, jota lanka kohdistaa hihnajarruun 23 vetopy®rdn 41
ja kddntyvdn vivun 36 vdlitykselld ja jonka tarkoituksena
on pienentdd jarrutustehoa, eliminoituu. Jarru, johon me-
tallikdysi ei endd kohdista jdnnitystd, voi sen tdhden
kohdistaa suurimman momenttinsa, hiké johtaa kiekon 10

ja puolan 8 vdlilld l&heisempddn liitokseen, kunnes nii-

den suhteellinen liike .lakkaa.

Puolan 8' toiminta kertausvaiheessa on samanlainen kuin

puolan 8 kohdalla on esitetty.
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vVilivaiheissa saman yksik®n puolien kd&nteinen toimin-

ta tapahtuu seuraavasti:

- kun kone on pysdhtynyt, puola 7 kytketddn irti moot-
torista, joka on tarkoitettu sydttdmddn uutta lankaa, ja

kiekko 9 yhdistet&&n akselin 5 sopivaan laippaan, ja

- puolalla 7 olevan langan pdd yhdistetddn sitten jo
tyhjennetylld, lihinnd kertausasemaa 19 sijaitsevan,
viereisen yksik®dn kannattamalla puolalla olevan langan

pddhéan.

Samanlaista jdrjestelmdi kdytetddn valmistamaan kertaus-
vaiheeseen puolia, joille on syStetty uutta lankaa ko-

neen kaikkien yksikdiden edeltdvidssd vaiheessa.

Sen jdlkeen jo tyhjennetty puola 8 valmistellaan seuraa-

vaa uudella langalla sydttdd varten.

Tami suoritetaan vaikuttamalla laitteen 53 k&ddensijaan
58' (kuviot 2, 5), jolloin tappi 54 irtoaa kiekolla 10
olevasta istukastaan 55 (kuvio 5) ja jousi 29 vapautuu,

mikd johtaa puolan irrotukseen.

Kun puola 8 voi sitten vapaasti py®rid, suoritetaan seu-

raavat toimenpiteet:

- ensiksi kiekkoa 10 siirretddn kulmittain siten, et-
td puolaltaottovarsi 11 ei hdiritse langanohjausvarrel-
taan 21 asentoa, johon jakolaite 14 asettuu,

- 1liikkuvaa vartta 21 pydritetddn sen jdlkeen 180°:n
verran, kunnes vetopydrid 22 sijaitsee samalla suoralla
linjalla puolan 8 kanssa,

- kiekko 10 lukitaan tukeen ja langan uudelleensydtto-

moottori kytketddn mekaanisesti puolaan, ja
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= lopuksi sydttdrummulta tai kelalta tuleva lanka ohja-
taan vetopy8rdn 22 ympdri ja sitten puolan 8 ympdri ja
puolan 8 uudelleenkuormaus aloitetaan.

Keksinndn etuna on erityisesti se, ettd puolan jarrutus-
elementit, nimitt#din kaksi jousta ja jarruhihna, on so-
vitettu aivan kiekon lihelli olevaan kohtaan ilman lijal-
lista poikkeamaa aksiaalisessa suunnassa, niin ettd ne
yhdessd koneen muiden osien kanssa Osaltaan vaikuttavat
siihen, ett3d useita puolapareja voidaan sovittaa suhteel-
lisen pienelle alueelle.

Vaikka esilld olevaa keksintdi on selitetty ja kuvattu
viitaten edulliseen suoritusmuotoon, on selvii, etti mi-
kd tahansa, edells esitetystd keksinndn periaatteesta

johdettu suoritusmuoto kuuluu keksinndn puitteisiin.
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Patenttivaatimukset

1. Kertauskone, jossa on useita yksikkdjé, jotka kukin kasit-
tivit onton akselin (5), johon on asennettu puolapareja (7, 8)
vapaasti py®rivdin asentoon, langanohjausvarren (11), johon kuu-
luu vetopydrd (12), jonka tehtdvdnd on ohjata poisohjattava lanka
puolaparin toisesta puolasta onton akselin (5) sisdosaa ja ker-
tausasemaa kohti, ja laitteen langan kelaamiseksi puclaparin
toiselle puolalle, t unne t t u siitéd, ettd puolaparin (7, 8)
kahden puolan v#dliin, ontolle akselille (5), on sovitettu vapaasti
pySrividksi kiekkopari (9, 10) ja ettd koneessa on laite (58')
puolan (8) ja sitd l&himpdnd olevan kiekon (10) vdlissd ndiden
yhdistdmiseksi keskenddn kertausvaiheen aikana ja ndiden erotta-
‘miseksi toisistaan kelausvaiheessa, johon viimeksi mainittuun
laitteeseen (58') kuuluu jarrurumpu, joka on rakennettu yhteen
puolan (8) kanssa, jarruhihna (23), joka on kosketuksessa jarru-
rumpuun ja kiristetddn levylld (30), Jjoka heiluu edestakaisin
jousen (29) vastustusta vastaan, joka jousi on yhdistetty mai-
nittuun laitteeseen (58'), joka yhdist&i puolan (8) kiekkoon
(10), ja joka levy (30) aktivoidaan taipuisalla nauhalla (25)
vipujdrjestelmin (48) vaikutuksesta, johon jdrjestelmddn kuuluu

vetopydrd (41), jonka kautta kulkee puolasta poisohjattu lanka.

2. Patenttivaatimuksen 1 mukainen kertauskone, t unne t t u
siitd, ettd kytkinlaite (58') k&#sittdd hihnajarrun (23), joka on
kd3dmitty ennalta mi#rdtysséd kulmassa puolan jarrurummun {26)
kehin ympirille, jolloin hihnan pdistd (27, 28) toinen on yhdis-
tetty kiekolla (10) olevaan kohtaan ja toinen ensimmdiseen jou-
seen (29), jolla on ennalta mddratyt ominaisuudet, siten, ettd
se siirtdi hihnaan (23) jarrutusmomentin, joka pystyy pysdytta-
mdin langalla kuormitetun ja nimellisnopeudellaan pydrivdn puolan
(8) samalla hetkelld kun kone pyséhtyy, Jja yksikdn, joka sddtdd
purettavan langan jé&nnitystd ja joka muodostuu vipujédrjestel-
mistd (48), joka kdintyy kiekolla (10) olevan tapin (47) ympdri
vivun (24) toiselle puolelle (49) yhdistettyyn vetopydrdédn (30)
vaikuttavan langan jidnnityksen mukaisesti ja toisen, ennalta-
midrdtyt ominaisuudet omaavan toisen jousen (43) vastakkaisen

vaikutuksen mukaisesti, joka jousi on kiinnitetty kiekkoon toisen
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pddn ollessa kiinnitetty vivun (24) toiseen pddhdn (45), ja
elementin (25), joka pystyy siirtdmiin langan jédnnityksen, joka
on suurempi kuin mainitun toisen jousen (45) vastavoima, vipu-
jdrjestelmdstd (24) hihnajarruun (23) hihnan puolan rumpuun (26)
kohdistaman jarrutusvaikutuksen muuttamiseksi ja purettavan

langan jénnityksen asettamiseksi vakioarvoon.

3. Patenttivaatimuksen 1 tai 2 mukainen kertauskone, t u n -
nettu siitd, ettid elimet puolan (8) irrottamiseksi kiekosta
(10) koneen pysdhtyessd késittévit laitteen (53), joka on pysyvidsti
yhdistetty kiekkoon (10) ja kohdistaa jdnnitysvaikutuksen ensim-
mdisen jousen (29) toiseen piihdn (33) kertausvaiheen aikana ja
joka pystyy kumoamaan ensimmiisen jousen (29) jannityksen koneen

pysdhtyessi.

4, Patenttivaatimuksen 2 mukainen kertauskone, t unne t t u
siitd, ettd puolalta (8) purettu lanka kulkee ennen vipujdrjes-
telmdn (48) k&&ntyvin vetopySrin (41) yli kulkemistaan paluu-
rullan (50) yli, joka on sovitettu yhdensuuntaisesti puolan akse-

lin kanssa vilitt&misti puolan laipan ulkopuolelle.

5. Patenttivaatimuksen 4 mukainen kertauskone, t un ne t t u
siitd ettd mainittu rulla (50) on asennettu vapaasti pyOSrivdksi
kiekkoon (10) kiinnitetylle akselille (11).

6. Patenttivaatimuksen 5 mukainen kertauskone, t un n e t t u
siitd, ettd rullan akselin (11) pdd kannattaa vetopy®dridi (52),
joka on asennettu sille vapaasti pySrivdksi ja jonka yli vipu-

jdrjestelmdn kddntyvilts vetopyOrdltd (41) tuleva lanka kulkee.

7. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kertauskone, tunnettu
siit8d, ettd hihnajarru (23) kisittd4 akselin kanssa yhdensuuntai-
sen tapin (31) ympdri k&didntyvan ja kiekkoon (10) yhdistetyn levyn
(30), joka kannattaa vastakkaisilla sivuilla tapin suhteen ensim-
mdisen jousen (29) ensimmiisti pddtd (31) jousen toisen pddn (33)
ollessa kiinnitetty kiekolla olevaan pisteeseen, ja langan jin-
nityksen vipusddtdjérjestelmistd (24) jarruhihnaan siirtdvan
elementin (25) toista piiti (35), jolloin hihnan (23) toinen pad
(28) on lis#ksi yhdistetty levyyn (30) samalla sivulla kuin
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ensimmdinen jousi (29) tapin (31) suhteen, jolloin vadntd-
momentti, joka syntyy Jjousen (29) jidnnityksestd kiekolla (10)
ja tapin (31) sekd jousen (29) vidlisestd etdisyydestd, saa
aikaan hihnalla (23) jarrutusvaikutuksen, joka vastaa jarrutus-
momenttia, joka tarvitaan kuormatun puolan pysédyttdmiseksi

samalla hetkelld kun kone pysdhtyy.

8. Patenttivaatimuksen 2 mukainen kertauskone, t unnettu
siitd, ettd elementti (25), joka siirtdi langan jdnnityksen vipu-
siitdjdrjestelmdn (24) ja hihnajarrun (23) vdlill&a, on taipuisa

elementti.

9. Patenttivaatimuksen 8 mukainen kertauskone, t unnettu
siitd, ettd taipuisa elementti (25) on kdysi joka sijaitsee kie-
kolla (10) kdyrdviivaisessa asemassa ja kulkee ympyrdmdisen ohjai-
men (25') p&illi, jolloin kdyden rata on sellainen, ettd ensim-—
mdinen (29) ja toinen (43) jousi voidaan sovittaa kiekon pydri-

miskeskuksen ldheisyyteen.

10. Patenttivaatimuksen 3 mukainen kertauskone, t unne t tu
siitd, ettd laite (53), joka on pysyvdsti yhdistetty kiekkoon
puolan (8) irrottamiseksi, vaikuttaa ensimmdisen jousen (29)
pdihdn (33) vastapddtd sity pastd (32), jota kiekolla olevan
tapin (31) ymp&ri kddntyva levy (30) kannattaa, jolloin hihnan
(23) toinen pii (28) on yhdistetty mainittuun levyyn (30) samalla
sivulla tapin (31) suhteen ja langan jdnnityksen vipujédrjestel-
min (24) ja hihnajarrun (23) vililli siirtdvian elementin (25)
toinen pdd (35) on yhdistetty levyyn (30) vastakkaisella sivulla
tapin (31) suhteen.

Patentkrav

1. Tvinnmaskin omfattande flere enheter, som var och en inne-
fattar en ih&lig axel (5) med fritt roterbart lagrade spolpar
(7, 8), en traddstyrningsarm (11), t£ill vilken hdr ett draghjul
(12), vars uppgift &r att styra den trad som avlindas fran den
ena spolen mot den ihaliga axelns (5) inre och en tvinnings-
station, samt en anordning for upplindning av trad pa spolparets
andra spole, k @&nneteckna d av att det mellan spol-

parets (7, 8) tva spolar, pd den ihaliga axeln (5), anordnats
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fritt roterbart ett skivpar (9, 10) och att det i maskinen

finns en anordning (58') mellan spolen (8) och skivan (10)
ndrmast spolen for att forbinda dessa inbdrdes under tvinnings-
steget och fdr separering av dessa under upplindningssteget,
till vilken sistndmnda anordning (58') h&ér en bromstrumma, som
byggts i ett med spolen (8), ett bromsband (23), som &r i kontakt
med bromstrumman och spinnes med hjdlp av en skiva (30), som
svdnger av och an mot motstdndet av en fjidder (29), som &r
férenad med ndmnda anordning (58'), som f&renar spolen (8) med
skivan (10), och vilken skiva (30) aktiveras medelst ett b&jligt
band (25) genom inverkan av ett hidvarmssystem (48), vilket sys-
tem omfattar ett draghjul (41), genom vilken den fr&n spolen

avvisade tr&den ldper.

2. Tvinnmaskin enligt patentkravet 1, k a nne tecknad
av att fdérbindningsorganen (58') omfattar ett bromsband (23)
lindat &ver en férutbestdmd vinkel runt omkretsen av en broms-
trumma (26) fOr spolen, varvid band&ndarna (27, 28) &r férbundna
med en punkt pd skivan (10) respektive med en f&rsta fjidder (29)
med fdrutbestdmda egenskaper pd ett siddant sitt att till bandet
(23) Overfdres ett bromselement som kan stanna spolen (8) med
trdd och som roterar med nominell hastighet, samtidigt som
maskinen stannas och en enhet f6r reglering av spinningen av

den tradd som skall avlindas, bestdende av ett system (48) av
hdvarmar, som svdnger omkring en tapp (47) p& skivan (10) i
enlighet med den traddspdnning som verkar pd ett linhjul (30) pa
den fdrsta &nden (49) av en hivarm (24) och med reaktionsverkan
av en andra fjdder (43) med f6rutbestimda egenskaper, anordnad
pa& skivan med sin ena dnde pd den andra &nden (45) av hivarmen
(24), och av ett element (25) som kan &verfdra en spinning i
trdden som &r stdrre &n kraften av den andra fjddern (43) fran
hdvarmssystemet till bromsbandet f&6r variering av bandets broms-
verkan pa spolens trumma (26) och f&8r instdllning p& ett konstant

vdrde av spdnningen i den trdd som avlindas.

3. Tvinnmaskin enligt patentkravet 1 eller 2, k 4 nn e -

t ecknad av att organen f6r frikoppling av spolen (8)
fran skivan (10), 44 maskinen stannar, bestdr av en anordning
(53), som &r permanent fist pd skivan (10) och som utdvar en
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spidnnverkan pd den ena #nden (33) av den fdorsta fjddern (29)
under tvinningsfasen och kan upphdva den f6rsta fjdderns (29)

spdnning, d&a maskinen stannar.

4. Tvinnmaskin enligt patentkravet 2, k @&nne tecknad
av att den trdd som avlindas fran spolen (8) fbre passerandet
dver det svingande linhjulet (41) i hdvarmssystemet (48) fodres
dver en returrulle (50), anordnad parallellt med spolaxeln och
omedelbart utanfdr spolfldnsen.

5. Tvinnmaskin enligt patentkravet 4, k @&nnetecknad
av att rullen (50) dr fritt lagrad pd en vid skivan (10) fist
axel (11).

6. Tvinnmaskin enligt patentkravet 5, k @nne tecknad
av att dnden av rullens axel (11) uppbdr ett ddrpa fritt lagrat
linhjul (52), mot vilket féres den fran hdvarmssystemets svidngande

linhjul (41) kommande tréaden.

7. Tvinnmaskin enligt patentkravet 2, k @ nnetecknad
av att bandbromsen (23) omfattar en platta (30), som &r svidng-
bar omkring en p& skivan (10) fdst och med hdlaxeln parallell
tapp (31), vilken platta (30) uppbdr pad motsatta sidor om tappen
(31) en fdrsta &nde (32) av den forsta fjddern (29), vars andra
inde (33) dr fist i en punkt pd skivan, och en &nde (35) av
elementet (25) for Sverfdring av trédspdnning frén hdvarmssys-
temet (24) till bromsbandet, varvid bandets (23) en &nde (28)
ytterligare dr fdst vid plattan (30) pd samma sida om tappen (31)
som den fdrsta fjddern (29), varigenom det fran fjddern (29) pa
skivan (10) och fr&n avstdndet mellan tappen (31) och fjddern
(29) resulterande momentet pa& bandet (23) alstrar en bromsverkan
som motsvarar det bromsande moment som krdves fOr att stanna den

laddade spolen i samma &gonblick som maskinen stannar.

8. Tvinnmaskin enligt patentkravet 2, k &nne tecknad
av att elementet (25) f8r 8verfdring av tradspdnning mellan hdv-
armssystemet (24) och bandbromsen (23) utgdres av ett bdjligt

element.
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9. Tvinnmaskin enligt patentkravet 8, k & nnetecknad
av att det bdjliga elementet (25) utgbres av en lina som &r
anordnad pa& skivan (10) i ett bdjt ldge och passerar dver en
cirkuldr styrning (25'), varvid linans bana &r sddan att den
tilldter att den forsta (29) och den andra (43) fjiddern placeras

i ndrheten av skivans rotationscentrum.

10. Tvinnmaskin enligt patentkravet 3, k annetecknad
av att den pa skivan permanent fidsta anordningen (53) f6r fri-
koppling av spolen (8) verkar pa den dnde (33) av den fdrsta
fjddern (29) som &r motsatt den &nde (32) som uppbidres av en
platta, som &r vridbar omkring en tapp pd skivan, varvid en

dnde (28) av bandet (23) &r forbunden med plattan p& samma sida
om tappen och en dnde (35) av elementet (25) fo6r dverfdring av
tradspdnningen mellan hivarmssystemet (24) och bandbromsen (23)
dr f6rbunden med plattan (30) pd motsatt sida om tappen (31).
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