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Uklad zdalnego sterowania Zurawia budowlanego

Przedmiotem wynalazku jest uktad sterowania zurawia budowlanego pozwalajacy operatorom na urucho-
mienie wszystkich jego mechanizméw z dowolnych miejsc poza zurawiem, co pozwala na podnoszenie, opusz-
czenie lub przenoszenie réznych elementéw konstrukcyjnych i budowlanych.

Znany uktad zdalnego sterowania Zurawia budowlanego charakteryzuje si¢ réwnolegtym potgczeniem
przekaznikéw, kazdy na inne napigcie, ktére zatgczaja si¢ pod wpltywem napigcia statego, regulowanego poten-
cjometrem za posrednictwem dwdch diod kierunkowych. )

Wada tego uktadu jest brak wyraZnego oznaczenia stopni rozrusznikowych silnika, ktére jest wymagane
przepisami, natomiast obecnos¢ diod ulegajgcych szybko zniszczeniu pod wptywem temperatury i wilgoci pogar-
sza pewno$¢ ruchu zurawia, ktéry zawsze pracuje na otwartej przestrzeni. Dalsza wadg uktadu jest zaleznosé od
napiecia zasilania, kidre na terenie budowy ulega znacznym wahaniom. Zwyzka lub spadek napigcia powoduje
przesunig cie miejsca zadziatania przekaznika na potencjometrze. )

Powyzsze wady i niedogodnosci usuwa uktad zdalnego sterowania wedtug wynalazku przez wprowadzenie
sterownika impulsujacego dajacego impuls przerywany przesylany do uktadu elektrycznego zurawia. Poza tym
sterownik impulsujacy posiada doktadne oznaczenie stopni rozruchowych silnika i jego kierunek wirowania.

Sterowanie zurawia moze byé dokonane z dwéch lub trzech miejsc drogg przewodowa, poniewaz w normal-
nym wykonaniu Zuraw jest wyposazony w dwa przeno$ne stanowiska sterownicze oraz jedno state, umieszczone
w kabinie za pomoca gietkich przewoddéw z uktadem elektrycznym.

Wynalazek jest blizej wyjasniony na rysunku przedstawiajacym przyktadowo schemat zdalnego sterowania
Zurawiem budowlanym z trzema stopniami rozruchowymi.

Przenosne stanowisko sterownicze A, jest wyposazone w sterownik impulsujacy SJ, ktéry wytwarza im-
pulsy przerywane. Impuls ten jest przekazywany dwoma gi¢tkimi przewodami do uk}adu elektrycznego zainsta-
lowanego na zurawiu. Dla kierunku podnoszenia impuls od sterownika SJ powoduje zadziatanie cewki przekaz-
nika P23_¢g. Styk czynny Pp7_38 spowoduje zalaczenie cewki stycznika PP1g9_g, ktéry swoimi stykami
gtéwnymi zalaczy stojan silnika w kierunku podncszenia. Styk czynny stycznika PP19_3 spowoduje samotrzy-
manie stycznika PP, Po zaniku impulsu cewka przekaznika PP22 _¢ jest bez napigcia, wdéwczas zadziata cewka
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przekaznika - rozdzielacza By_¢ ktory swoim stykiem czynnym B22_23 oraz stykiem czynnym przekaznika
PPy3_24 przygotuje droge do zalaczania stycznika W1, ktérego styki gtéwne spowodujg zatqczenie pierwszej
sekcji oporéw rozruchowych. Po przestawieniu dZwigni sterownika impulsujgcego SJ w potozenie 2 pojawi si¢
impuls powodujacy zataczenie cewki przekaznika Py _¢ oraz cewki przekaZnika PJa4_¢. Styk bierny przekai-
nika PJ26_3) otworzy obwdd cewki przekaznika Wlazy _¢ i dzigki temu zatgczy si¢ tylko stycznik wirnikowy
W1,5_g, ktéry swoim stykiem czynnym Wlas_2¢; Wlb2g_2 zamknie obwéd samotrzymania. Jednoczesnie
styk bierny Wlz4_25 odetnie obwéd cewki stycznika Wlzs_g od impulséw sterownika. Po ustaniu impulsu
cewki stycznikéw P22_g iPJa4_¢ beda bez napiecia i styk bierny PJ2¢_31 spowoduje zadziatanie stycznika
- Wla. Styk czynny Wlaz9_2g przygotuje obwdd do zataczenia cewki stycznika W228 _¢.

Po przestawieniu dZwigni sterownika SJ w potozenie 3 pod wptywem impulsu zadziata stycznik W2, ktéry
swoimi stykami gléwnymi zewrze druga sekcje oporéw rozruchowych. Gdy zajdzie konieczno$é wiaczenia do
obwodu silnika sekcji oporéw rozruchowych, wéwczas nalezy przestawié¢ dZwignie sterownika SJ z potozZenia 3
w polozenie 2, zadziata wéwczas styk sterownika impulsujacego SJ1_32, zadziata cewka przekaZnika Lj_g¢
i poprzez styki B1_11; PP11-12 i W212_16 zadziata cewka przekaznika W2by¢_¢. Styk czynny W2by6_12
uniemozliwi wyltaczenie cewki przekazZnika W2j¢_¢g w czasie trwania impulsu. Natomiast styk bierny W2bz _3¢
przerwie obwéd samotrzymania cewki stycznika wirnikowego W28 _¢. Dalsze przestawienie dZwigni sterownika
SJ powoduje zadziatanie cewki przekaznika W1bys_g, ktéry w podobny sposéb wylaczy stycznik wirnikowy
Ww1.

W potozeniu zerowym bierne styki SJ32_1 oraz SJ32_22 sterownika s3 zamknigte i cewki przekaZznikéw
Lj_¢ oraz Pg_22 sa pod napigciem wskutek czego styki czynne Pr.20 oraz L2g-21 s3 zamknig¢te cewka
przekaznika K21 _¢ jest pod napigciem i bierny styk Kr_2 przerywa obwody samotrzymania wszystkich prze-
kaZnikéw i stycznikéw.

Uktad moze by¢ dostosowany do zurawi pracujacych na pradzie statym lub zmiennym. Moze by¢ zastoso-
wany w Zzurawiach o sterowaniu stycznikowym o dowolnej liczbie mechanizméw i dowolnej ilosci stopni rozru-
chowych. Cewki istniejacych stycznikéw oznaczono literami S, natomiast cewki przekaZnikéw oznaczono lite-
rami P.

Zastrzezenie patentowe

Uktad zdalnego sterowania zurawia budowlanego, znamienny tym, Ze posiada réwnolegle wiaczone
styczniki kierunkowe (LP) (PP) i wirnikowe (W1) (W2), ktére dziatajg pod wplywem impulséw sterownika
impulsujacego (SJ) potaczonego z nimi za pomoca dwdch gigtkich przewodéw, przy czym sterownik impulsujacy
(SJ) ma oznaczone kierunki obrotéw silnika i poszczegélne stopnie rozruchu dla kazdego kierunku dzialania
mechanizmu Zurawia. .
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