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(54) Strangfiihrungselement

(57) Die Erfindung betrifft ein Strangfiihrungselement (1)
zum Fihren eines Strangs (2) in einer Stranggiel3-
maschine. Die Aufgabe der Erfindung ist es, ein
konstruktiv einfaches Strangflihrungselement (1)
zum FUhren des Strangs (2) in einer Stranggiefma-
schine darzustellen, das automatisch an unter-
schiedliche Stranggréflen angepasst werden kann.
Die Aufgabe durch ein Strangfiihrungselement (1)
geldst, umfassend - eine Traverse (3) mit einem
ersten Endbereich (3a), einem Zwischenbereich (3b)
und einem zweiten Endbereich (3c), wobei im Zwi-
schenbereich der Traverse (3b) zumindest eine
erste Strangflihrungsrolle (6,7) drehbar gelagert ist; -
eine erste Schwinge (4) mit einem ersten Endbe-
reich (4a), einem Zwischenbereich (4b) und einem
zweiten Endbereich (4c), wobei im Zwischenbereich
der ersten Schwinge (4b) eine zweite Strangfiih-
rungsrolle (8) drehbar gelagert ist und der zweite
Endbereich der Traverse (3c) gelenkig mit dem ers-
ten Endbereich der ersten Schwinge (4a) verbunden
sind; - eine zweite Schwinge (5) mit einem ersten
Endbereich (5a), einem Zwischenbereich (5b) und
einem zweiten Endbereich (5c¢), wobei im Zwischen-
bereich der zweiten Schwinge (5b) eine dritte
Strangfiihrungsrolle (9) drehbar gelagert ist und der
erste Endbereich der Traverse (3a) gelenkig mit
dem ersten Endbereich der zweiten Schwinge (5a)
verbunden sind; - ein Linearmotor (10) der jeweils
mit dem zweiten Endbereich der ersten Schwinge
(4c) und dem zweiten Endbereich der zweiten
Schwinge (5c¢) gelenkig verbunden ist.
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Zusammenfassung

Die Erfindung betrifft ein Strangfiihrungselement (1} zum Fih-
ren eines Strangs (2) in einer StranggieBmaschine. Die Aufga-
be der Erfindung ist es, ein konstruktiv einfaches Strangfih-
rungselement (1) zum Filhren des Strangs (2) in einer Strang-
gieBmaschine darzustellen, das automatisch an unterschiedli-
che Stranggrofen angepasst werden kann. Die Aufgabe durch ein
Strangfiihrungselement (1) geldst, umfassend

- eine Traverse (3} mit einem ersten Endbereich (3a),
einem Zwischenbereich (3b) und einem zweiten Endbereich (3c),
wobel im Zwischenbereich der Traverse (3b) zumindest eine
erste Strangfiihrungsrolle (6,7) drehbar gelagert ist;

- eine erste Schwinge (4) mit einem ersten Endbereich
(4a), einem Zwischenbereich (4b) und einem zweiten Endbereich
(4c), wobei im Zwischenbereich der ersten Schwinge (4b) eine
zweite Strangfiihrungsrolle (8) drehbar gelagert ist und der
zweite Endbereich der Traverse (3c) gelenkig mit dem ersten
Endbereich der ersten Schwinge (4a) verbunden sind;

- eine zweite Schwinge (5) mit einem ersten Endbereich
{5a), einem Zwischenbereich (5b) und einem zweiten Endbereich
{5c)}, wobel im Zwischenbereich der zweiten Schwinge (5b) eine
dritte Strangfihrungsrolle (9) drehbar gelagert ist und der
erste Endbereich der Traverse (3a) gelenkig mit dem ersten
Endbereich der zweiten Schwinge (5a) verbunden sind;

- ein Linearmotecr (10) der jeweils mit dem zweiten End-
bereich der ersten Schwinge (4c) und dem zweiten Endbereich

der zweiten Schwinge (5c) gelenkig verbunden ist.

(Fig 3)
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Beschreibung

Strangfithrungselement

5 Gebiet der Technik

Die vorliegende Erfindung betrifft ein Strangfilhrungselement
zum Filhren eines runden Strangs in einer Stranggiefmaschine.

10 Stand der Technik

Aus der DE 3443258 Al ist ein Strangfilhrungselement zum Stiit-
zen und Flhren eines runden Strangs mit drei, jeweils drehbar
gelagerten, Strangfilhrungsrollen bekannt, wobei eine Rolle

15 auf einem feststehenden Rahmen und zwei weitere Rollen je-
weils auf einem beweglichen Rahmen angeordnet sind. Durch die
beiden beweglichen Rahmen k&nnen die Strangfiihrungsrollen des
Strangfilhrungselements manuell an unterschiedliche Strang-
durchmesser angestellt werden. Nachteilig an dieser L&sung

20 ist, dass das Strangfilhrungselement nicht automatisch an un-
terschiedliche Strangdurchmesser angepasst werden kann, und
dass bei der Anpassung zwel Strangfiihrungsrollen separat an-
gestellt werden miissen.

25 Wie das Strangfithrungselement vereinfacht werden kénnte, so-
dass es einfach automatisierbar wird, geht aus der Schrift
nicht hervor.

Zusammenfassung der Erfindung
30
Die Aufgabe der Erfindung ist es, die Nachteile des Stands
der Technik zu iberwinden und ein konstruktiv einfaches
Strangfiihrungselement zum Fithren eines Strangs in einer
Stranggiefmaschine darzustellen, das automatisch an unter-
35 schiedliche StranggréBen angepasst werden kann.
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Diese Aufgabe wird durch ein Strangfithrungselement nach An-
spruch 1 gelést. Vorteilhafte Ausfiihrungsformen sind Gegens-
tanddgr abhdngigen Anspriiche.

Konkret erfolgt die L&sung durch ein Strangfihrungselement
zum Fithren eines runden Strangs in einer Stranggiefmaschine,
umfassend

- eine Traverse mit einem ersten Endbereich, einem Zwi-
schenbereich und einem zweiten Endbereich, wobei im Zwischen-
bereich der Traverse zumindest eine erste Strangfihrungsrolle
drehbar gelagert ist;

- eine erste Schwinge mit einem ersten Endbereich, einem
Zwischenbereich und einem zweiten Endbereich, wcbei im Zwi-
schenbereich der ersten Schwinge eine zweite Strangfihrungs-
rolle drehbar gelagert ist und der zweite Endbereich der Tra-
verse gelenkig mit dem ersten Endbereich der ersten Schwinge
verbunden sind:;

- eine zweite Schwinge mit einem ersten Endbereich, ei-
nem Zwischenbereich und einem zweiten Endbereich, wobei im
Zwischenbereich der zweiten Schwinge eine dritte Strangfiih-
rungsrolle drehbar gelagert ist und der erste Endbereich der
Traverse gelenkig mit dem ersten Endbereich der zweiten
Schwinge verbunden sind; und

- ein Linearmotor der jeweils mit dem zwelten Endbereich
der ersten Schwinge und dem zweiten Endbereich der zweiten
Schwinge gelenkig verbunden ist.

Durch diese Bauform wird ein Strangfihrungselement mit ledig-
lich einem einzigen als Linearmotor ausgebildeten Anstellele-
ment gebildet, wobel die Strangfihrungsrollen des Strangfilh-
rungselements durch den Linearmotor einfach und einfach auto-
matisierbar an den Strang (beispielsweise an unterschiedliche
Strangdurchmesser) angestellt werden konnen. Aulerdem kann
auch die Anpresskraft der Strangfiihrungsrollen an den Strang
einfach iilber das Aus- bzw Einfahren des Linearmotors einge-
stellt werden, sodass beispielsweise die Haltekraft des
Strangfiihrungselements, die auf einen Strang in einer verti-
kalen oder schrigen Strangfiihrung einwirkt, einfach einge-




stellt werden kann. Beim erfindungsgemaBen Strangfiihrungsele-
ment ist die Traverse mit den beiden Schwingen, und sind die
beiden Schwingen mit dem Linearmotor jeweils gelenkig mitein-
ander verbunden, wodurch Spannungen im Strangfiihrungselement

5 effektiv vermieden werden. Konkret ist ein Zwischenbereich
der Traverse, der ersten Schwinge und der zweiten Schwinge
jeweils zwischen dem ersten Endbereich und dem ersten Endbe-
reich angeordnet.

10 Fir einen dreieckigen und sechseckigen Strang ist es vorteil-
haft, wenn im Zwischenbereich der Traverse ¢genau eine erste
Strangfithrungsrolle drehbar gelagert ist, sodass je zwei be-
nachbarte Strangfithrungsrollen einen Winkel von 120° zueinan-
der aufweisen. Somit weisen im Idealfall die drei Strangfiih-

15 rungsrollen einen Winkel von 120° zueinander auf. Dadurch
wird der Strang zentrisch gefiithrt; auBerdem ergeben sich da-
durch nur geringe Zugspannungen im Strang, was sich positiv
auf dessen Innenqualitat auswirkt.

20 Alternativ dazu ist es fiir einen rechteckigen, insbesondere
quadratischen, oder achteckigen Strang vorteilhaft, wenn im
Zwischenbereich der Traverse zwel erste Strangfiihrungsrollen
drehbar gelagert sind, sodass je zwei benachbarte Strangfiih-
rungsrollen einen Winkel von 90° zueinander aufweisen. Somit

25 welsen im Idealfall die vier Strangfiihrungsrollen einen Win-
kel von 90° zueinander auf. Dadurch wird der Strang zentrisch
gefihrt; auBerdem ergeben sich dadurch wiederum nur geringe
Zugspannungen im Strang, was sich positiv auf dessen Innen-
qualitdt auswirkt.

30
Un die Fléachenpressung einer Strangfiihrungsrolle auf die Man-
telfliche des Strangs zu minimieren, ist es vorteilhaft, wenn
eine Strangfithrungsrolle eine konkav, d.h. nach innen, ge-
krummte Mantelflache aufweist.

35

Un eine méglichst groBe Kraft auf den Strang aufzubringen zu
ktnnen, ist es vorteilhaft, wenn zumindest eine Strangfilh-
rungsrolle, vorzugsweise alle Strangfilhrungsrollen des
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Strangfiihrungselements, mit einem Drehantrieb zum Antrieb der

Strangflihrungsrolle verbunden ist.

Fiir die Robustheit ist es veorteilhaft, wenn der Linearmotor
als ein fluidbeaufschlagter Zylinder, wie ein Hydraulik- oder

Pneumatikzylinder, ausgebildet ist.

Alternativ dazu ist es méglich, wenn der der Linearmotor als
Elektromotor, z.B. als ein Hubspindelantrieb, ausgebildet
ist.

Fiir eine Steuerung cder Regelung der Position bzw. der An-
stellkraft der Strangfitihrungsrollen ist es vorteilhaft, wenn
der Linearmotor eine Wegmesseinrichtung zur Messung der Ver-
schiebung des Linearmotors und/oder eine Kraftmesseinrichtung
zur Messung der Anstellkraft des Linearmotors aufweist.

Bei der Ausfithrungsform bei der der Linearmotor als fluid-
beaufschlagter Zylinder ausgebildet ist, ist es vorteilhaft,
wenn die Kraftmesseinrichtung als eine Druckmesseinrichtung
zur Messung des Drucks im fluidbeaufschlagten Zylinder ausge-
bildet ist.

Bei der Ausfithrungsform bei der der Linearmotor als Elektro-
motor ausgebildet ist, ist es veorteilhaft, wenn die Kraft-
messeinrichtung als eine Strommesseinrichtung zur Messung des

Stroms im Elektromotor ausgebildet ist.

Eine selbstzentrierende Strangfiihrung mit einer feststehenden
Stiitzkonstruktion und einem Strangfihrungselement, dessen
Strangfithrungsrollen in einer Ebene angecrdnet sind, kann ge-
bildet werden, wenn das Strangflihrungselement gegeniiber der
Stitzkonstruktion in zumindest einer Richtung, vorzugsweise
in beiden Richtungen, der Ebene schwimmend dgelagert ist. Da-
durch kann sich das Strangfiihrungselement gegeniiber dem
Strang in zumindest einer Richtung, vorzugsweise in beiden

Richtungen, der Ebene selbst zentrieren.
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Besonders vorteilhaft ist es, mehrere Strangfiihrungselemente
in einer GieBrichtung hintereinander anzuordnen, wobeil jedes
Strangfiihrungselement gegeniiber der feststehenden Stiitzkon-
struktion schwimmend gelagert ist. Dadurch werden zum einen
unerwiinschten Spannungen im Strang vermieden; zum anderen
wird auch die Strangfihrung keinen unerwlinschten Belastungen

ausgesetzt, was sich positiv auf die Lebensdauer aufwirkt.
Kurze Beschreibung der Zeichnungen

Weitere Vorteile und Merkmale der vorliegenden Erfindung er-
geben sich aus der nachfolgenden Beschreibung nicht ein-
schrankender Ausfiihrungsbeispiele, wobei auf die folgenden
Figuren Bezug genommen wird, die Folgendes zeigen:

Fig, la..lc eine Draufsicht auf ein Strangfithrungselement mit
drei Strangfiihrungsrollen, das je einen runden, einen drei-
eckigen und einen sechseckigen Strang fiihrt

Fig. 1d eine Draufsicht auf ein Strangfihrungselement mit
vier Strangfiihrungsrollen, das einen runden Strang fihrt

Fig, 2,3 je eine perspektivische Darstellung des Strangfith-
rungselements nach Fig la

Fig, 4,5 je eine perspektivische Darstellung einer Strang-
fithrung mit finf Strangfilhrungselementen

Fig, 6 eine Vorderansicht zu den Fig. 4 und 5

Fig, 7,8 je eine Draufsicht auf zwel Ausfiihrungsformen einer
Strangfiihrung mit einem Strangfiihrungselement nach Fig la und
einer feststehenden Stitzkonstruktion

Beschreibung der Ausfithrungsformen

Die Fig, la..lc zeigen eine erste Ausfihrungsform des Strang-

fiihrungselements 1 mit drei Strangfithrungsrollen 6,7,8, das

zum Filhren und Stiitzen eines Stahlstrangs 2 verwendet wird.
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Konkret weist das Strangfithrungselement 1 eine feststehende
Traverse 3, eine erste Schwinge 4 und eine zweite Schwinge 5
auf; die Traverse 3 als auch die erste und zweite Schwinge
4,5 umfassen jeweils einen ersten Endbereich 3a, 4a, 5a, eine
zwelten Endbereich 3¢, 4c¢, 5c und einen dazwischen liegenden
Zwischenbereich 3b, 4b, 5b. Die Endbereiche 3a, 3c der Tra-
verse 3 sind jeweils liber ein Gelenk mit einer ersten Schwin-
ge 4 und einer zweiten Schwinge 5 beweglich verbunden. In den
Zwischenbereichen 3b, 4b, 5b der Traverse 3, der ersten
Schwinge 4 und der zweiten Schwinge 5 ist jeweils eine erste,
zweite und dritte Strangfithrungsrolle 6, 8 und 9 drehbar ge-
lagert. In den Darstellungen weisen zwel benachbarte Strang-
fihrungsrollen, z.B. 6 und 8, 8 und 9, oder 6 und 9, jeweils
einen Winkel von 120° zueinander auf. Dadurch wird der Strang
2 zentrisch gefiihrt, was sich positiv auf die Innenqualit&at
des Straﬁgs auswirkt. Konkret sind die Strangfiihrungsrollen
6,8,9 als nicht angetriebene Rollen, engl. idle rells, ausge-
fithrt. Gleichwohl wire es mdglich, eine oder vorzugsweise al-
le drei Strangfiihrungsrollen angetrieben als sog. Treibrollen
auszubilden. Hierfiir sind dem Fachmann aus dem Stand der
Technik ausreichend geeignete Antriebe bekannt. Die gelenkige
Verbindungen zwischen der Traverse 3 und den beiden Schwingen
4, 5 erfolgt {iber je ein Drehgelenk, das eine durchgehende
Achse 13 aufweist. Hierzu weist jeder Endbereich 3a,3c der
Traverse 3 eine Durchgangsbohrung zur Aufnahme einer Achse 13
auf. AuBerdem weist jeder Endbereich 3a, 3¢ der Traverse 3
eine Ausnehmung zur Aufnahme eines Endbereichs 4a,5%a elner
Schwinge 4,5 auf. Durch diese Bauform werden die Krafte zent-
risch von der Traverse 3 in die Schwingen 4, 5 und vice versa
eingeleitet. Auch der als Hydraulikzylinder ausgebildete Li-
nearmotor 10 ist gelenkig mit den Endbereichen 4c, 5c¢ der
beiden Schwingen verbunden. Die Strangfithrungsrollen 6,8,9
weisen eine konkave, d.h. nach innen gewdlbte, Krimmung der
Mantelfldche auf, sodass es zwischen einer Strangfliihrungsrol-
le und dem Strang 2 zu einer Linienberiihrung kommt. Dadurch
wird die Hertzsche Pressung beil gleicher Belastung reduziert
bzw. kO6nnen die iibertragbaren Kréfte von einer Strangfiih-
rungsrolle auf den Strang 2 wesentlich erhdht werden.
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Die Fig. lb und lc zeigen die Verwendung des Strangfihrungs-
elements 1 nach Fig la zur Stitzung eines dreieckigen bzw,

sechseckigen Strangs 2.

Die Fig. 1ld zeigt eine schematische Darstellung eines Strang-
fihrungselement 1 mit vier Strangfitihrungsrcllen 6,7,8,92. Der
Unterschied zu dem Strangfiihrungselement mit drei Strangfiith-
rungsrollen gemiaB Fig la..lc besteht darin, dass im Zwischen-
bereich 3b der Traverse 3 zwel erste Strangfithrungsrollen 6,7
angeordnet sind. Aulerdem weisen zwei Jjeweils benachbarte
Strangfithrungsrollen 6..9 einen Winkel von 80° zueinander auf.
Diese Ausfithrungsform eignet sich besonders flir runde, recht-
eckige (insbesondere quadratische) und achteckige Strangguer-
schnitte.

Die Fig.2 und 3 zeigen zwel perspektivische Darstellungen des
Strangfihrungselement nach Fig la.

Die Fig,7 und 8 zeigen zwei M&glichkeiten, wie eine selbst-

zentrierende Strangfithrung aufgebaut werden kann:

Gemdf Fig,7 ist ein Strangfithrungselement 1 nach Fig. la im
Inneren eines Rahmens einer feststehenden Stiitzkonstruktion
11 angeordnet und beziiglich der Stiitzkonstruktion iliber vier
Paare von Federn 14 bzw anderen elastischen Elementen ver-
schieblich angeordnet; die Freiheitsgrade der Verschiebungen
sind durch Pfeile dargestellt. Durch diese Anordnung kann
sich das Strangfithrungselement 1 mit dem Strang 2 verschie-
ben, sodass mittels des Linearmotors 10 der Strang 2 durch
die Strangfiihrungsrcllen 6..8 nur im gewilnschten Ausmal ge-
klemmt kzw. ausgezogen wird.

In Fig,8 ist eine zu Fig, 7 alternative Bauweise einer selbst-
zentrierenden Strangfihrung dargestellf. Wiederum ist das

Strangfilhrungselement 1 innerhalb der feststehenden Stiitzkon-
struktion 11 angecrdnet, wobei jedoch das Strangfiihrungsele-

ment 1 gleichsam in einer durch die feststehenden Stiitzkon-
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strukticn 11 gebildeten Kulissenfithrung gefiihrt wird. Die
Freiheitsgrade der moglichen Verschiebungen sind wiederum
durch Pfeile dargestellt.

Die Fig 4,5 und 6 zeigen unterschiedliche Darstellung einer
Strangfihrung mit finf Strangfiihrungselementen 1. Konkret
sind die Strangfiihrungselemente 1 iUbereinander in GieBrich-
tung 12 angecordnet. Uber die Linearmotore 10 kann jedes
Strangfiihrungselementen 1 eine definierte Klemmkraft auf den
Strang 2 ausiiben, socdass der Querschnitt des Strangs 2 durch
die in Giefrichtung 12 nachfolgenden Strangfiihrungselemente 1
reduziert werden kann (beispielsweise durch eine sogenannte
Soft-Core- oder Liquid-Core-Reduction).

Obwohl die Erfindung im Detail durch die bevorzugten Ausfiih-
rungsbheispiele ndher illustriert und beschrieben wurde, so
ist die Erfindung nicht durch die offenbarten Beispiele ein-
geschrankt und andere Variationen k&énnen wvom Fachmann hieraus
abgeleitet werden, ohne den Schutzumfang der Erfindung zu
verlassen.
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Strangfiihrungselement
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Traverse

erster Endbereich der Traverse
Zwischenbereich der Traverse

zweiter Endbereich der Traverse

erste Schwinge

erster Endbereich der ersten Schwinge
Zwischenbereich der ersten Schwinge
zweiter Endbereich der ersten Schwinge
zwelite Schwinge

erster Endbereich der zweiten Schwinge
Zwischenbereich der zweiten Schwinge
zweiter Endbereich der zweiten Schwinge
erste Strangfihrungsrolle

zwelte Strangfihrungsrolle

dritte Strangfithrungsrolle

Linearmotor

feststehende Stiitzkonstruktion
Giefrichtung

Achse

Feder
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Anspriiche

1. Strangfiihrungselement (1) zum Filhren eines runden Strangs
(2) in einer Stranggiebfmaschine, gekennzeichnet durch
5 - eine Traverse (3) mit einem ersten Endbereich (3a),
einem Zwischenbereich (3b) und einem zweiten Endbereich (3c¢),
wobel im Zwischenbereich der Traverse (3b) zumindest eine
erste Strangfiihrungsrclle (6,7) drehbar gelagert ist;
- elne erste Schwinge (4) mit einem ersten Endbereich

10 {(4a), einem Zwischenbereich (4b) und einem zweiten Endbereich
{(4c), wobeil im Zwischenbereich der ersten Schwinge (4b) eine
zwelte Strangfithrungsrolle (8) drehbar gelagert ist und der
zweite Endbereich der Traverse (3c) gelenkig mit dem ersten
Endbereich der ersten Schwinge (4a) verbunden sind;

15 ~ eline zweite Schwinge (5) mit einem ersten Endbereich
{5a), einem Zwischenbereich (5b) und einem zweiten Endbereich
{5c}, wobei im Zwischenbereich der zweiten Schwinge {(5b) eine
dritte Strangfiihrungsrolle (9) drehbar gelagert ist und der
erste Endbereich der Traverse {3a) gelenkig mit dem ersten

20 Endbereich der zweiten Schwinge (5a) verbunden sind;

- ein Linearmotor (10) der jeweils mit dem zweiten End-
bereich der ersten Schwinge (4c) und dem zweiten Endbereich
der zweiten Schwinge (bc) gelenkig verbunden ist.

25 2. Strangfithrungselement (1) nach Anspruch 1 zum Fihren eines
dreieckigen und sechseckigen Strangs (2) in einer StranggieB-
maschine, dadurch gekennzeichnet, dass im Zwischenbereich der
Traverse (3b) genau eine erste Strangfiihrungsrolle (6) dreh-
bar gelagert ist, wobei je zwei benachbarte Strangfilhrungs-

30 rollen (6,8,9) einen Winkel von 120° zueinander aufweisen.

3. Strangfihrungselement (1) nach Anspruch 1 zum Fiihren eines
rechteckigen, insbesondere guadratischen, oder achteckigen
Strangs (2} in einer StranggieBmaschine, dadurch gekennzeich-

35 net, dass im Zwischenbereich der Traverse (3b) zwei erste
Strangfithrungsrollen (6,7} drehbar gelagert sind, wobei je
zwel benachbarte Strangfiihrungsrollen (¢,7,8,9) einen Winkel
von 90° zueinander aufweisen.
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4, Strangfihrungselement nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, dass eine Strangfilhrungsrclle (6..9)
eine konkav gekriimmte Mantelflache aufweist.

5. Strangfithrungselement nach einem der Anspriiche 1 bis 4,

dadurch gekennzeichnet, dass zumindest eine Strangfilhrungs-

relle (6..9), vorzugsweise alle Strangfiihrungsrollen (6..9),

mit einem Drehantrieb zum Antrieb der Strangfithrungsrolle
10 (6..9) verbunden ist.

6. Strangfilhrungselement nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass der Linearmotcr (10) als ein
fluidbeaufschlagter Zylinder ausgebildet ist.

15
7. Strangfilhrungselement nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, dass der Linearmotor (10} als Elekt-
romotor ausgebildet ist.

20 8. Strangftihrungselement nach einem der vorhergehenden An-
spriche, dadurch gekennzeichnet, dass der Linearmotor (10)
eine Wegmesseinrichtung zur Messung der Verschiebung des Li-
nearmotors (10) und/oder eine Kraftmesseinrichtung zur Mes-
sung der Anstellkraft des Linearmotors (10) aufweist.

25
9. Strangfilhrungselement nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
2eichnet, dass die Kraftmesseinrichtung als eine Druckmess-

einrichtung im fluidbeaufschlagten Zylinder ausgebildet ist.

30 10, Strangfithrungselement nach Anspruch 8, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Kraftmesseinrichtung als eine Strommess-

einrichtung im Elektromotor ausgebildet ist.

11. Strangfithrung mit einer feststehenden Stitzkonstruktion
35 (11) und einem Strangfilhrungselement (1) nach einem der vor-
hergehenden Anspriiche, wobei die Strangfiihrungsrollen (6..9)
des Strangfithrungselements (1) in einer Ebene angeordnet
sind, dadurch gekennzeichnet, dass das Strangfilhrungselement
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(1) gegeniiber der Stiitzkonstruktion (11) in zumindest einer
Richtung, vorzugsweise in beiden Richtungen, der Ebene

schwimmend gelagert ist.

5 12. Strangfithrung nach Anspruch 11, dadurch gekennzeichnet,
dass mehrere Strangfiihrungselemente {1) in einer GieBrichtung
(12) hintereinander angeordnet sind, wobel jedes Strangfih-
rungselement (1) gegeniiber der feststehenden Stitzkonstrukti-
on (l1l) schwimmend gelagert ist.
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Fig 8




e Osterreichisches
Recherchenbericht zu A 50110/2012 patenta mt

Klassifikation des Anmeldungsgegenstands gemaR IPC:
B22p 11,128 (2006.01); B22p 11/14 {2006.01)

Klassifikation des Anmeldungsgegenstands gemél ECLA:
EB22D 11/128a; B22D 11/128B; B22D 11/128C; B22D 11/14

Recherchierter Prilfstoif (Klassifikation}):
-B22D

Keonsulfierie Online-Datenbank:
WPI; EPODOC; TXTN

Dieser Recherchenbericht wurde zu den am 29. Midrz 2012 eingereichten Anspriichen 1-12 erstellt.

Kategorie’ Bezeichnung der Veriffentlichung: Betreffend
Landercode, Veréffentichungsnummer, Dokumentart {Anmelder), Veréffentlichungsdatum, Anspruch
Textstelie oder Figur soweit erforderlich

A DE 2937423 A1 (PROIZVODSTVENNOE OB>>EDINENIE URALMAS, 1, 2, 5
PROIZVODSTVENNOE OB"EDINENIE "URALMAS") 02. April 1981
(02.04.1981)

Figuren 1 und 2; Seite 5, Zeile 1 - Seite 7, letzte Zeile

A DE 2939321 Al (SACK GMBH, MANNESMANN AG) 16. April 1981 i, 3, 5
(16.04.1981) »
Figur 2; Seite 7, 1. Absatz

Datum der Beendigung der Recherche: . Prifer(in):
29 Jinner 2013 - ] Fortsetzung siehe Folgeblatt RIEDER W.
?Kategorien der angefiihrien Dokumente: A Versfienilichung, die den allgemeinen Stand der Technik definiert.

X Verdffentlichung von besonderer Bedeutung: der Anmeldungs-
gegenstand kann allein aufgrund dieser Dnuckschrift nicht als neu bzw.,
auf erfinderischer Téatigkeit beruhend betrachtet werden.

Y Verdffentlichung von Bedeutunyg: der Anmetdungsgegenstand kann
nicht als auf erinderischer Tatigkeit beruhend betrachtet werden. wenn nachversffentlicht, Schutz ist in Osterreich moglich, worde Neuhelt in
die VerBffentlichung mit einer oder mehreren weiteren Frage stellen),

Verdffentlichungen dieser Kategorie in Verbindung gebracht wird und T o o e
diese Verhingung fiir einen Fachmann naheliegend ist &  Verbffentlichung, die Mitghed der selben Patentfamilie ist.

Dokument, das von Bedeutung ist (Kategorien X oder Y), jedoch nach
dem Prioritatstag der Anmeldung verBffentlicht wurde,

Dokument, das von besonderer Bedeutung ist {Kategorie X), aus dem
ein dlteres Recht hervorgehen kénnte (friheres Anmeldedatum, jedoch

gedanken.qut.geschiitzt.

DVR. 0078018



	BIBLIOGRAPHY
	DESCRIPTION
	CLAIMS
	DRAWINGS
	SEARCH_REPORT

