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DESCRIPCION
Compresor de espiral
CAMPO TECNICO
La presente descripcion se refiere a un compresor de espiral usado en un acondicionador de aire y similares.
ANTECEDENTES DE LA TECNICA

La Bibliografia de Patente 1 (JP 2018-35749 A) describe un compresor de espiral en el cual una espiral mévil se
presiona contra una espiral fija. Ejemplos adicionales de compresores de espiral conocidos se describen en los
documentos de patente JPS61105785, US2019113033, US5496161.

COMPENDIO DE LA INVENCION
<Problema técnico>

Cuando la espiral mévil se inclina con respecto a la espiral fija mientras gira, una presién superficial actia sobre una
regiéon entre una parte de una superficie de extremo distal de una envoltura de una de las espirales y una superficie
correspondiente de la otra espiral. Como resultado, las espirales pueden desgastarse para provocar la fuga de un gas
refrigerante del compresor, y puede reducirse la eficiencia del compresor. Un objeto de la presente descripcion es
proveer un compresor de espiral en el cual se suprime una disminucidén en la eficiencia debida al desgaste de una
espiral.

<Solucién al problema>

El objetivo de la presente invencién es proveer un compresor de espiral que mejore el estado de la técnica indicado
anteriormente. Este objetivo se consigue mediante el compresor de espiral segun las reivindicaciones anexas
correspondientes.

Un compresor de espiral seglin un primer aspecto incluye una espiral fija que tiene una placa de extremo de lado fijo
y una envoltura de lado fijo, y una espiral mévil que tiene una placa de extremo de lado mévil y una envoltura de lado
mévil. La envoltura del lado fijo se extiende, desde una superficie principal de la placa de extremo del lado fijo, a lo
largo de una primera direccién con una dimension del lado fijo predeterminada. La envoltura del lado mévil se extiende,
desde una superficie principal de la placa de extremo del lado mévil orientada hacia la superficie principal de la placa
de extremo del lado fijo, a lo largo de la primera direccién con una dimensién predeterminada del lado mévil. La espiral
fija y la espiral mévil forman una primera cadmara de compresién rodeada por una superficie periférica interior de la
envoltura del lado fijo y una superficie periférica exterior de la envoltura del lado mévil y forman una segunda cadmara
de compresidén rodeada por una superficie periférica exterior de la envoltura del lado fijo y una superficie periférica
interior de la envoltura del lado mévil. La dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil se establecen de manera
que, cuando la espiral mévil se inclina con respecto a la espiral fija, una primera regién de lado fijo incluida en una
superficie de extremo distal de la envoltura de lado fijo recibe una fuerza que presiona la espiral mévil contra la espiral
fija. La primera regién del lado fijo incluye una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas
y una superficie de extremo distal de una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas desde un punto de referencia
predeterminado del lado fijo ubicado en una periferia mas externa de la envoltura del lado fijo.

En el compresor de espiral segun el primer aspecto, asegurando suficientemente una regién de la superficie de
extremo distal de la envoltura sobre la que actia una presién superficial, se suprime el desgaste de la espiral y se
suprime una disminucién en la eficiencia del compresor.

Seguln un aspecto adicional de la invencién, la primera camara de compresion y la segunda camara de compresién
estan en simetria puntual cuando se observan a lo largo de la primera direccién. La dimensién de lado fijo y la
dimension de lado moévil se establecen ademas de manera que, cuando la espiral mévil se inclina con respecto a la
espiral fija, una primera regidén de lado mévil incluida en una superficie de extremo distal de la envoltura de lado mévil
recibe la fuerza que presiona la espiral mévil contra la espiral fija. La primera regién del lado fijo es una superficie de
extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas y una superficie de extremo distal de una parte entre 1,0
vueltas y 1,5 vueltas desde el punto de referencia del lado fijo. La primera regidén del lado mévil es una superficie de
extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas y una superficie de extremo distal de una parte entre 1,0
vueltas y 1,5 vueltas desde un punto de referencia predeterminado del lado mévil ubicado en una periferia més externa
de la envoltura del lado movil.

En el compresor de espiral seglin este aspecto, asegurando suficientemente una regién de la superficie de extremo
distal de la envoltura sobre la que actla una presién superficial, se suprime el desgaste de la espiral y se suprime una
disminucién en la eficiencia del compresor.
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Seguln un aspecto adicional de la invencién, la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mdévil se establecen
ademas de manera que, cuando se produce la deformacién de la espiral fija y la espiral mévil, una segunda regién de
lado fijo incluida en una superficie de extremo distal de la envoltura de lado fijo no recibe la fuerza que presiona la
espiral mévil contra la espiral fija y una segunda regién de lado mévil incluida en una superficie de extremo distal de
la envoltura de lado mévil no recibe la fuerza que presiona la espiral mévil contra la espiral fija. La segunda regidn del
lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,5 vueltas y 1,0 vueltas desde el punto de referencia
del lado fijo. La segunda regién del lado mévil es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,5 vueltas y 1,0
vueltas desde el punto de referencia del lado mévil.

En el compresor de espiral seguin dicho aspecto, limitando una regién de la superficie de extremo distal de la envoltura
sobre la que actla una presion superficial en un rango predeterminado, se suprime el desgaste de la espiral y se
suprime una disminucién en la eficiencia del compresor.

Un compresor de espiral seglin un cuarto aspecto es el compresor de espiral segln el primer aspecto, en el cual un
nimero de vueltas de la envoltura de lado fijo y un nimero de vueltas de la envoltura de lado mévil son diferentes
entre si. La primera regién del lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 2,0 vueltas
desde el punto de referencia del lado fijo.

En el compresor de espiral segln el cuarto aspecto, asegurando suficientemente una regién de la superficie de
extremo distal de la envoltura sobre la que actia una presién superficial, se suprime el desgaste de la espiral y se
suprime una disminucién en la eficiencia del compresor.

Un compresor de espiral segln un quinto aspecto es el compresor de espiral segln el cuarto aspecto, en el cual la
dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil se establecen ademas de manera que, cuando se produce la
deformacién de la espiral fija y la espiral mévil, la segunda regién de lado mévil incluida en la superficie de extremo
distal de la envoltura de lado mévil no recibe una fuerza que presiona la espiral mévil contra la espiral fija. La segunda
region del lado mdvil es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 1,0 vueltas desde un punto
de referencia predeterminado del lado mévil ubicado en una periferia mas externa de la envoltura del lado mévil.

En el compresor de espiral segin el quinto aspecto, limitando una regién de la superficie de extremo distal de la
envoltura sobre la que actla una presién superficial en un rango predeterminado, se suprime el desgaste de la espiral,
y se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor.

Un compresor de espiral segun un sexto aspecto es el compresor de espiral segln el tercer o quinto aspecto, en el
cual la deformacién de la espiral fija y la espiral mévil se debe a al menos uno de la presién o el calor de la primera
camara de compresidn o la segunda camara de compresion.

En el compresor de espiral segln el sexto aspecto, limitando una regién de la superficie de extremo distal de la
envoltura sobre la que actla una presién superficial en un rango predeterminado en consideracién a la deformacion
de la espiral, se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor.

Un compresor de espiral segln un séptimo aspecto es el compresor de espiral segun cualquiera de los aspectos
primero a sexto, en el cual la espiral fija y la espiral mévil forman la primera cdmara de compresién y la segunda
camara de compresién en un primer punto de tiempo mientras la espiral mévil esta girando. El punto de referencia de
lado fijo estd en una posicién en contacto con una superficie lateral de la envoltura de lado mévil en el primer punto
de tiempo. El punto de referencia del lado mévil estd en una posicién en contacto con una superficie lateral de la
envoltura del lado fijo en el primer punto de tiempo.

En el compresor de espiral segln el séptimo aspecto, asegurando suficientemente una regién de la superficie de
extremo distal de la envoltura sobre la que actia una presién superficial cerca de la periferia mas externa, se suprime
una disminucién en la eficiencia del compresor.

Un compresor de espiral seglin un octavo aspecto es el compresor de espiral segin cualquiera de los aspectos primero
a sexto, en el cual la envoltura de lado fijo tiene un escaldn de lado fijo formado en la superficie de extremo distal de
la envoltura de lado fijo en la periferia mas externa de la envoltura de lado fijo. La envoltura del lado mévil tiene un
escalén del lado mévil formado en la superficie del extremo distal de la envoltura del lado mévil en la periferia mas
externa de la envoltura del lado mévil. El punto de referencia de lado fijo esta situado en el escalén de lado fijo en una
direccién en la cual se extiende la superficie de extremo distal de la envoltura de lado fijo. El punto de referencia del
lado mévil esta situado en el escalén del lado mévil en una direccién en la cual se extiende la superficie del extremo
distal de la envoltura del lado mdvil.

En el compresor de espiral segln el octavo aspecto, asegurando suficientemente una regién de la superficie de
extremo distal de la envoltura sobre la que actia una presién superficial cerca de la periferia mas externa, se suprime
una disminucién en la eficiencia del compresor.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS
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La FIG. 1 es una vista en seccién longitudinal de un compresor 100 de espiral segin una realizacion.

La FIG. 2 es una vista ampliada de un miembro 30 flotante y su proximidad en el compresor 100 de espiral
ilustrado en la FIG. 1.

La FIG. 3 es una vista en planta de una espiral 21 fija en la FIG. 1.

La FIG. 4 es una vista en planta de una espiral 22 mévil en la FIG. 1.

La FIG. 5A es un diagrama que ilustra un estado en el cual la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil en la FIG. 1
engranan entre si visto desde arriba con una placa 21a de extremo de lado fijo retirada. La FIG. 5A es un
diagrama que ilustra un estado cuando se forman una primera camara Sc1 de compresién y una segunda
camara Sc2 de compresidn. La FIG. 5A es un diagrama que ilustra un estado en el cual una fase avanza 90°
desde un estado ilustrado en la FIG. 5D.

La FIG. 5B es un diagrama que ilustra un estado en el cual la fase avanza 90° desde el estado ilustrado en la
FIG. 5A.

La FIG. 5C es un diagrama que ilustra un estado en el cual la fase avanza 90° desde el estado ilustrado en la
FIG. 5B.

La FIG. 5D es un diagrama que ilustra un estado en el cual la fase avanza 90° desde el estado ilustrado en la
FIG. 5C.

La FIG. 6 es una vista en seccién longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segun la realizacién.

La FIG. 7 es una vista en seccién longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segun la realizacién.

La FIG. 8 es una vista en seccién longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segun la realizacién.

La FIG. 9 es una vista en seccién longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segun la realizacién.

La FIG. 10 es una vista en planta de la espiral 21 fija seguln la modificacién A.

La FIG. 11 es una vista en planta de la espiral 22 mévil segun la modificacién A.

La FIG. 12 es una vista en seccién longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
A

La FIG. 13 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
A

La FIG. 14 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
A

La FIG. 15 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
A

La FIG. 16 es una vista en planta de la espiral 21 fija seguln la modificacién B.

La FIG. 17 es una vista en planta de la espiral 22 mévil segun la modificacién B.

La FIG. 18 es una vista en planta de la espiral 21 fija segun la modificacién D.

La FIG. 19 es una vista en planta de la espiral 22 mévil segin la modificacién D.

La FIG. 20 es un diagrama que ilustra un estado en el cual la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la
modificacién D engranan entre si visto desde arriba.

La FIG. 21 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
D.

La FIG. 22 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
D.

La FIG. 23 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
E.

La FIG. 24 es una vista en seccidn longitudinal de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil segln la modificacién
E.

DESCRIPCION DE LAS REALIZACIONES

A continuacién se describird una realizacién de un compresor de espiral de la presente descripcién con referencia a
los dibujos.

(1) Configuracidn general

Un compresor 100 de espiral se usa en un dispositivo que incluye un ciclo de refrigeracién por compresién de vapor
que usa un refrigerante. El compresor 100 de espiral se usa, por ejemplo, en una unidad exterior de un acondicionador
de aire y un aparato de refrigeracién. El compresor 100 de espiral constituye una parte de un circuito de refrigerante
incluido en un ciclo de refrigeracion.

El compresor 100 de espiral es de un compresor hermético completo. El compresor 100 de espiral es un compresor
de espiral de cupula de baja presién tipico. El compresor 100 de espiral succiona un refrigerante que fluye a través
del circuito de refrigerante, y comprime y descarga el refrigerante succionado. El refrigerante es, por ejemplo, R32.

Como se ilustra en la FIG. 1, el compresor 100 de espiral 100 incluye, como componentes principales, una caja 10, un
mecanismo 20 de compresién, un miembro 30 flotante, una carcasa 40, un miembro 60 de sellado, un motor 70, un
eje 80 de transmisién y una carcasa 90 de cojinete inferior. En la FIG. 1, una flecha U indica un lado superior en una
direccion vertical.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 30112737T3

(2) Configuracién detallada
(2-1) Caja 10

La caja 10 tiene una forma cilindrica verticalmente larga. La caja 10 aloja miembros que constituyen el compresor 100
de espiral como, por ejemplo, el mecanismo 20 de compresidn, el miembro 30 flotante, la carcasa 40, el miembro 60
de sellado, el motor 70, el eje 80 de transmisidén y la carcasa 90 de cojinete inferior.

El mecanismo 20 de compresién esté dispuesto en una parte superior de la caja 10. El miembro 30 flotante y la carcasa
40 estén dispuestos debajo del mecanismo 20 de compresién. El motor 70 est4 dispuesto debajo de la carcasa 40. La
carcasa 90 de cojinete inferior est dispuesta debajo del motor 70. La caja 10 tiene en su parte inferior un espacio 11
de depdsito de aceite. El espacio 11 de depdsito de aceite almacena un aceite de méaquina refrigerante para lubricar,
por ejemplo, el mecanismo 20 de compresion.

La caja 10 tiene un espacio interior dividido por una placa 16 divisoria en un primer espacio S1y un segundo espacio
S2. El primer espacio S1 es un espacio debajo de la placa 16 divisoria. El segundo espacio S2 es un espacio por
encima de la placa 16 divisoria. La placa 16 divisoria esta fijada al mecanismo 20 de compresién y a la caja 10 para
mantener la hermeticidad entre el primer espacio S1 y el segundo espacio S2.

La placa 16 divisoria es un miembro en forma de placa que tiene una forma anular en vista en planta. La placa 16
divisoria tiene una periferia interior fijada alrededor de una parte superior de una espiral 21 fija del mecanismo 20 de
compresién. La placa 16 divisoria tiene una periferia exterior fijada alrededor de una superficie interior de la caja 10.

El primer espacio S1 es un espacio en el cual esta dispuesto el motor 70. El primer espacio S1 es un espacio en el
cual el refrigerante que no estd comprimido todavia por el compresor 100 de espiral fluye desde el circuito de
refrigerante que incluye el compresor 100 de espiral. El primer espacio S1 es un espacio hacia el cual fluye un
refrigerante a baja presién en el ciclo de refrigeracién.

El segundo espacio S2 es un espacio hacia el cual fluye el refrigerante que se descargara del mecanismo 20 de
compresién (el refrigerante comprimido por el mecanismo 20 de compresién). El segundo espacio S2 es un espacio
hacia el cual fluye un refrigerante de alta presion en el ciclo de refrigeracién.

La caja 10 tiene, fijada a la misma, un tubo 13 de succién, un tubo 14 de descarga y un tubo 15 de inyeccién,
provocando, cada uno, que el interior de la caja 10 se comunique con el exterior de la caja 10.

Eltubo 13 de succién est fijado cerca de un centro de la caja 10 en una direccién arriba-abajo (direccién vertical) de
la caja 10. Especificamente, el tubo 13 de succidn esta fijado en una posicién de altura entre la carcasa 40 y el motor
70. El tubo 13 de succién hace que el exterior de la caja 10 se comunique con el primer espacio S1 en la caja 10. El
refrigerante que aun no esta comprimido (el refrigerante de baja presién en el ciclo de refrigeracion) fluye hacia el
primer espacio S1 a través del tubo 13 de succién.

El tubo 14 de descarga esta fijado a la parte superior de la caja 10 en una posicidén de altura por encima de la placa
16 divisoria. El tubo 14 de descarga hace que el exterior de la caja 10 se comunique con el segundo espacio S2 en la
caja 10. El refrigerante comprimido por el mecanismo 20 de compresidn y que fluye hacia el segundo espacio S2 (el
refrigerante de alta presion en el ciclo de refrigeracién) fluye fuera del compresor 100 de espiral a través del tubo 14
de descarga.

El tubo 15 de inyeccién esté fijado a la parte superior de la caja 10 en una posicidén de altura debajo de la placa 16
divisoria. El tubo 15 de inyeccién esta fijado de manera que penetra en la caja 10. El tubo 15 de inyeccidn tiene un
extremo situado en la caja 10 y conectado a la espiral 21 fija del mecanismo 20 de compresién como se ilustra en la
FIG. 1. El tubo 15 de inyeccién se comunica con una camara Sc de compresion que esté en la mitad de la compresion
en el mecanismo 20 de compresién a través de un paso (no se ilustra) en la espiral 21 fija. Un refrigerante de presién
intermedia (refrigerante que tiene una presion intermedia entre una presién baja y una presién alta en el ciclo de
refrigeraciéon) se suministra a las camaras Sc de compresién que estan en la mitad de la compresién a través del tubo
15 de inyeccién desde el circuito de refrigerante que incluye el compresor 100 de espiral.

(2-2) Mecanismo 20 de compresién

El mecanismo 20 de compresidn incluye la espiral 21 fija y una espiral 22 mévil, como componentes principales. La
espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se combinan entre si para formar la cAmara Sc de compresién. EI mecanismo 20
de compresién comprime el refrigerante en la camara Sc de compresién y descarga el refrigerante comprimido. El
mecanismo 20 de compresién tiene una estructura de envoltura simétrica como se describe mas adelante.

(2-2-1) Espiral 21 fija
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La espiral 21 fija se coloca en la carcasa 40, como se muestra en la FIG. 1. La espiral 21 fija y la carcasa 40 se sujetan
entre si con medios de fijacién como, por ejemplo, un perno (no se ilustra).

La espiral 21 fija incluye una placa 21a de extremo de lado fijo en forma de disco, una envoltura 21b de lado fijo en
espiral y un borde 21c periférico. La envoltura 21b de lado fijo y el borde 21c periférico se extienden desde una
superficie frontal (superficie inferior) de la placa 21a de extremo de lado fijo hacia la espiral 22 mévil (hacia abajo).
Cuando la espiral 21 fija se ve desde abajo, la envoltura 21b del lado fijo tiene una forma de espiral (una forma involuta)
que gira en espiral desde una regidén cerca de un centro de la placa 21a de extremo del lado fijo hacia una periferia
exterior de la placa 21a de extremo del lado fijo. El borde 21c periférico tiene una forma cilindrica. El borde 21c
periférico esta dispuesto en la periferia exterior de la placa 21a de extremo de lado fijo para rodear la envoltura 21b
de lado fijo.

Durante una operacién del compresor 100 de espiral, cuando la espiral 22 mévil gira con respecto a la espiral 21 fija,
el refrigerante que ha fluido desde el primer espacio S1 hacia la camara Sc de compresién (el refrigerante de baja
presién en el ciclo de refrigeracién) se comprime moviéndose hacia la cAmara Sc de compresién mas interna (central).
La placa 21a de extremo de lado fijo tiene en su centro aproximadamente un puerto 21d de descarga a través del cual
se descarga el refrigerante comprimido en la camara Sc de compresién. El puerto 21d de descarga penetra en la placa
21a de extremo de lado fijo en una direccién de espesor de la placa 21a de extremo de lado fijo (direccién arriba-
abajo). El puerto 21d de descarga se comunica con la cdmara Sc de compresién més interna. Una valvula 23 de
descarga que abre y cierra el puerto 21d de descarga estéa fijada por encima de la placa 21a de extremo de lado fijo.
Cuando una presién en la camara Sc de compresién més interna que se comunica con el puerto 21d de descarga es
mayor que una presién en el espacio por encima de la valvula 23 de descarga (el segundo espacio S2) en un valor
predeterminado o mas, la valvula 23 de descarga se abre para hacer que el refrigerante fluya hacia el segundo espacio
S2 através del puerto 21d de descarga.

La placa 21a de extremo de lado fijo tiene un orificio 21e de alivio en una periferia exterior del puerto 21d de descarga
de la placa 21a de extremo de lado fijo. El orificio 21e de alivio penetra en la placa 21a de extremo de lado fijo en la
direccién del espesor de la placa 21a de extremo de lado fijo. El orificio 21e de alivio se comunica con la cdmara Sc
de compresién més cerca de la periferia exterior que la cdmara Sc de compresién mas interior que se comunica con
el puerto 21d de descarga. El orificio 21e de alivio se comunica con la cdmara Sc de compresién que esta en la mitad
de la compresién en el mecanismo 20 de compresion. La placa 21a de extremo de lado fijo puede tener multiples
orificios 21e de alivio. Una véalvula 24 de alivio que abre y cierra el orificio 21e de alivio esté fijada encima de la placa
21a de extremo de lado fijo. Cuando una presién en la cAmara Sc de compresién que se comunica con el orificio 21e
de alivio es mayor que una presién en el espacio por encima de la vélvula 24 de alivio en un valor predeterminado o
mas, la valvula 24 de alivio se abre para hacer que el refrigerante fluya hacia el segundo espacio S2 a través del
orificio 21e de alivio.

(2-2-2) Espiral 22 mévil

La espiral 22 mévil incluye una placa 22a de extremo de lado mévil en forma de disco, una envoltura 22b de lado mévil
en espiral y una saliente 22¢ cilindrica. La envoltura 22b del lado mévil se extiende desde una superficie frontal
(superficie superior) de la placa 22a de extremo del lado mévil hacia la espiral 21 fija. La saliente 22c¢ se extiende hacia
abajo desde una superficie posterior (superficie inferior) de la placa 22a de extremo de lado mévil. Cuando la espiral
22 mévil se ve desde arriba, la envoltura 22b del lado mévil tiene una forma en espiral (forma involuta) desde una
regiéon cerca de un centro de la placa 22a de extremo del lado mévil hacia una periferia exterior de la placa 22a de
extremo del lado movil.

La envoltura 21b de lado fijo de la espiral 21 fija se combina con la envoltura 22b de lado mévil de la espiral 22 mévil
para formar las camaras Sc de compresién. La espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se combinan de manera que la
superficie frontal (superficie inferior) de la placa 21a de extremo de lado fijo y la superficie frontal (superficie superior)
de la placa 22a de extremo de lado mévil se enfrentan entre si. Esta configuracién constituye la cdmara Sc de
compresién rodeada por la placa 21a de extremo de lado fijo, la envoltura 21b de lado fijo, la envoltura 22b de lado
mévil y la placa 22a de extremo de lado mévil.

En el mecanismo 20 de compresién que tiene una estructura de envoltura simétrica, la cAmara Sc de compresion
rodeada por una superficie periférica exterior de la envoltura 22b de lado mévil y una superficie periférica interior de la
envoltura 21b de lado fijo (primera cdmara Sc1 de compresion en las FIGS. 5A a 5D) y la cdmara Sc de compresion
rodeada por una superficie periférica interior de la envoltura 22b de lado mévil y una superficie periférica exterior de la
envoltura 21b de lado fijo (segunda camara Sc2 de compresién en las FIGS. 5A a 5D) estan en simetria puntual
cuando se ven a lo largo de la direccién vertical (primera direccion). Un dngulo de extremo de bobinado de la envoltura
22b de lado movil es el mismo que un angulo de extremo de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo. El angulo de
extremo de bobinado de la envoltura 22b de lado mévil es un angulo en una direccién en espiral (direccién periférica)
de un extremo (extremo de bobinado) en la periferia exterior de la placa 22a de extremo de lado mévil cuando un
extremo (inicio de bobinado) en el centro de la placa 22a de extremo de lado mdévil es un punto base (0°). El angulo
de extremo de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo es un dngulo en una direccidn en espiral (direccién periférica)
de un extremo (extremo de bobinado) en la periferia exterior de la placa 21a de extremo de lado fijo cuando un extremo
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(inicio de bobinado) en el centro de la placa 21a de extremo de lado fijo es un punto base (0°). En el mecanismo 20
de compresion que tiene una estructura de envoltura simétrica, el refrigerante se comprime en la primera camara Sc1
de compresion y en la segunda camara Sc2 de compresién al mismo tiempo. La espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se
describiran en detalle mas adelante.

La placa 22a de extremo de lado mévil esta dispuesta por encima del miembro 30 flotante. Durante el funcionamiento
del compresor 100 de espiral, el miembro 30 flotante es empujado hacia la espiral 22 mévil por una presién en un
espacio B de contrapresion formado debajo del miembro 30 flotante. Por lo tanto, una parte 34 de presién en una parte
superior del miembro 30 flotante entra en contacto con la superficie posterior (superficie inferior) de la placa 22a de
extremo de lado movil, y luego el miembro 30 flotante presiona la espiral 22 mévil contra la espiral 21 fija. Una fuerza
del miembro 30 flotante que presiona la espiral 22 mévil contra la espiral 21 fija hace que la espiral 22 mévil esté en
estrecho contacto con la espiral 21 fija. Esto suprime la fuga del refrigerante desde un espacio entre una punta
(superficie de extremo distal) de la envoltura 21b de lado fijo y una superficie inferior (superficie principal en contacto
con la punta) de la placa 22a de extremo de lado mévil y un espacio entre una punta de la envoltura 22b de lado maévil
y una superficie inferior de la placa 21a de extremo de lado fijo.

El espacio B de contrapresién es un espacio formado entre el miembro 30 flotante y la carcasa 40. Como se ilustra en
la FIG. 2, el espacio B de contrapresién se forma principalmente en una cara posterior del miembro 30 flotante (por
debajo del miembro 30 flotante). El refrigerante en las camaras Sc de compresién del mecanismo 20 de compresién
se guia al espacio B de contrapresién. Una regién entre el espacio B de contrapresién y el primer espacio S1 alrededor
del espacio B de contrapresidn esta sellada. Durante el funcionamiento del compresor 100 de espiral, la presién en el
espacio B de contrapresion es mayor que una presion en el primer espacio S1.

Un acoplamiento 25 Oldham 25 est4 dispuesto entre la espiral 22 mévil y el miembro 30 flotante. El acoplamiento 25
Oldham se acopla de manera deslizable tanto con la espiral 22 mévil como con el miembro 30 flotante. El acoplamiento
25 Oldham restringe la rotacién de la espiral 22 mévil y hace que la espiral 22 mévil gire con respecto a la espiral 21
fija.

La saliente 22¢ esta dispuesta en un espacio 38 de parte excéntrica rodeado por una superficie interior del miembro
30 flotante. Un metal 26 de cojinete estd dispuesto dentro de la saliente 22c. El metal 26 de cojinete se encaja a
presién y se fija dentro de la saliente 22¢, por ejemplo. En el metal 26 del cojinete, se inserta una parte 81 excéntrica
del eje 80 de transmisién. La parte 81 excéntrica se inserta en el metal 26 del cojinete para acoplar la espiral 22 mévil
y el eje 80 de transmisién entre si.

(2-3) Miembro 30 flotante

El miembro 30 flotante esta dispuesto en una superficie posterior de la espiral 22 mévil (opuesta a donde esté dispuesta
la espiral 21 fija). El miembro 30 flotante es empujado hacia la espiral 22 mévil por la presién en el espacio B de
contrapresidén para presionar la espiral 22 movil contra la espiral 21 fija. Una parte del miembro 30 flotante funciona
como un cojinete que soporta el eje 80 de transmision.

El miembro 30 flotante incluye una parte 30a cilindrica, la parte 34 de presién y una carcasa 31 de cojinete superior,
como componentes principales.

La parte 30a cilindrica forma el espacio 38 de parte excéntrica rodeado por una superficie interior de la parte 30a
cilindrica. La saliente 22¢ de la espiral 22 mévil esta dispuesta en el espacio 38 de parte excéntrica.

La parte 34 de presion es un miembro cilindrico que se extiende desde un extremo superior de la parte 30a cilindrica
hacia la espiral 22 mévil. Como se ilustra en la FIG. 2, la parte 34 de presidn tiene, en su extremo superior, una
superficie 34a de empuje orientada hacia la superficie posterior de la placa 22a de extremo de lado mévil de la espiral
22 movil. La superficie 34a de empuje tiene una forma anular en vista en planta. Cuando el miembro 30 flotante es
empujado hacia la espiral 22 mévil por la presidn en el espacio B de contrapresién, la superficie 34a de empuje entra
en contacto con la superficie posterior de la placa 22a de extremo de lado mévil, y presiona la espiral 22 mévil contra
la espiral 21 fija.

La carcasa 31 de cojinete superior es un miembro dispuesto debajo de la parte 30a cilindrica (debajo del espacio 38
de parte excéntrica). Un metal 32 de cojinete esté dispuesto en la carcasa 31 de cojinete superior. El metal 32 de
cojinete esta ajustado a presién y fijado dentro de la carcasa 31 de cojinete superior, por ejemplo. El metal 32 de
cojinete soporta, de manera giratoria, un eje 82 principal del eje 80 de transmision.

(2-4) Carcasa 40

La carcasa 40 es un miembro sustancialmente cilindrico dispuesto debajo de la espiral 21 fija y el miembro 30 flotante.
La carcasa 40 soporta el miembro 30 flotante. El espacio B de contrapresién esta formado entre la carcasa 40 y el
miembro 30 flotante. La carcasa 40 esta fijada a la superficie interior de la caja 10 mediante ajuste a presién, por
ejemplo.
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(2-5) Miembro 60 de sellado

El miembro 60 de sellado es un miembro que forma el espacio B de contrapresién entre el miembro 30 flotante y la
carcasa 40. El miembro 60 de sellado es, por ejemplo, una junta como, por ejemplo, una junta térica. Como se ilustra
en la FIG. 2, el miembro 60 de sellado divide el espacio B de contrapresién en una primera camara B1 y una segunda
camara B2. Cada una de la primera camara B1 y la segunda cdmara B2 es un espacio sustancialmente anular en vista
en planta. La segunda camara B2 esta dispuesta hacia dentro con respecto a la primera camara B1. La primera camara
B1 es de mayor area que la segunda camara B2 en vista en planta.

La primera camara B1 se comunica con la camara Sc de compresion que esta en la mitad de la compresién, a través
de una primera trayectoria 64 de flujo. La primera trayectoria 64 de flujo es una trayectoria de flujo de refrigerante para
guiar hacia la primera camara B1 el refrigerante que estd en la mitad de la compresién en el mecanismo 20 de
compresién (refrigerante de presién intermedia). La primera trayectoria 64 de flujo esta formada en la espiral 21 fija y
la carcasa 40.

La segunda cdmara B2 se comunica con el puerto 21d de descarga de la espiral 21 fija a través de una segunda
trayectoria 65 de flujo. La segunda trayectoria 65 de flujo es una trayectoria de flujo de refrigerante para guiar hacia la
segunda camara B2 el refrigerante descargado desde el mecanismo 20 de compresion (refrigerante de alta presién).
La segunda trayectoria 65 de flujo esta formada en la espiral 21 fija y la carcasa 40.

Durante el funcionamiento del compresor 100 de espiral, una presién en la segunda camara B2 es mayor que una
presién en la primera camara B1. Dado que la primera camara B1 es més grande en érea que la segunda camara B2
en vista en planta, una fuerza de presién de la espiral 22 mévil contra la espiral 21 fija por la presién en el espacio B
de contrapresién es menos propensa a volverse excesivamente grande. Dado que la segunda camara B2 esta
dispuesta hacia dentro con respecto a la primera camara B1, es facil asegurar un equilibrio entre una fuerza mediante
la cual la espiral 22 mévil es empujada hacia abajo por la presién de la camara Sc de compresién y una fuerza mediante
la cual la espiral 22 mévil es empujada hacia arriba por el miembro 30 flotante.

(2-6) Motor 70

El motor 70 acciona la espiral 22 mévil. El motor 70 incluye un estator 71 y un rotor 72. El estator 71 es un miembro
anular fijado a la superficie interior de la caja 10. El rotor 72 es un miembro cilindrico dispuesto dentro del estator 71.
Entre una superficie periférica interior del estator 71 y una superficie periférica exterior del rotor 72, se forma un ligero
espacio (espacio de aire).

El eje 80 de transmision penetra en el rotor 72 a lo largo de una direccién axial del rotor 72. El rotor 72 esta acoplado
a la espiral 22 movil a través del eje 80 de transmisiéon. Cuando el rotor 72 gira, el motor 70 acciona la espiral 22 movil
para hacer que la espiral 22 movil gire con respecto a la espiral 21 fija.

(2-7) Eje 80 de transmision

El eje 80 de transmisidén acopla el rotor 72 del motor 70 a la espiral 22 mévil del mecanismo 20 de compresidn. El eje
80 de transmisién se extiende en la direccién arriba-abajo. El eje 80 de transmisién transmite una fuerza de
accionamiento del motor 70 a la espiral 22 movil.

El eje 80 de transmisién incluye la parte 81 excéntrica y eje 82 principal, como componentes principales.

La parte 81 excéntrica esta dispuesta encima del eje 82 principal. La parte 81 excéntrica tiene un eje central que es
excéntrico con respecto a un eje central del eje 82 principal. La parte 81 excéntrica estd acoplada al metal 26 de
cojinete dispuesto dentro de la saliente 22¢ de la espiral 22 mévil.

El eje 82 principal esta soportado de manera giratoria por el metal 32 de cojinete dispuesto en la carcasa 31 de cojinete
superior del miembro 30 flotante y un metal 91 de cojinete dispuesto en la carcasa 90 de cojinete inferior. El eje 82
principal esta acoplado al rotor 72 del motor 70 en una posicién entre la carcasa 31 de cojinete superior y la carcasa
90 de cojinete inferior. El arbol 82 principal se extiende en la direccién arriba-abajo.

Un paso de aceite, que no se ilustra, esta formado dentro del eje 80 de transmisién. El paso de aceite incluye un paso
principal (no se ilustra) y un paso de bifurcacién (no se ilustra). El paso principal se extiende desde un extremo inferior
hasta un extremo superior del eje 80 de transmisién en una direccién axial del eje 80 de transmision. El paso de
ramificacion se ramifica del paso principal y se extiende en una direccién radial del eje 80 de transmisién. El aceite de
magquina refrigerante en el espacio 11 de depésito de aceite es bombeado por una bomba (no se ilustra) dispuesta en
el extremo inferior del eje 80 de transmision, y luego es suministrado, por ejemplo, a partes deslizantes entre el eje 80
de transmisién y los metales 26, 32 y 91 de cojinete, y una parte deslizante del mecanismo 20 de compresion, a través
del paso de aceite.
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(2-8) Carcasa 90 de cojinete inferior

La carcasa 90 de cojinete inferior esta fijada a la superficie interior de la caja 10. La carcasa 90 de cojinete inferior
esta dispuesta debajo del motor 70. El metal 91 del cojinete esté dispuesto en la carcasa 90 del cojinete inferior. El
metal 91 de cojinete se encaja a presién y se fija dentro de la carcasa 90 de cojinete inferior, por ejemplo. El eje 82
principal del eje 80 de transmisién pasa a través del metal 91 de cojinete. El metal 91 de cojinete soporta, de manera
giratoria, una parte inferior del eje 82 principal del eje 80 de transmisién.

(3) Funcionamiento del compresor 100 de espiral

Se describira el funcionamiento del compresor 100 de espiral en un estado normal. El estado normal es un estado en
el cual la presion del refrigerante que se descarga a través del puerto 21d de descarga del mecanismo 20 de
compresién es mayor que la presién en la camara Sc de compresién que esta en la mitad de la compresién.

Cuando el motor 70 es accionado, el rotor 72 gira, y el eje 80 de transmisién acoplado al rotor 72 también gira. Cuando
el eje 80 de transmision gira, la espiral 22 moévil no rota sino que gira con respecto a la espiral 21 fija, mediante el
acoplamiento 25 Oldham. El refrigerante a baja presién que ha fluido hacia el primer espacio S1 a través del tubo 13
de succién es succionado hacia la cdmara Sc de compresién cerca del borde periférico del mecanismo 20 de
compresién, a través de un paso de refrigerante (no se ilustra) en la carcasa 40. A medida que la espiral 22 mévil gira,
el primer espacio S1y la cAmara Sc de compresién no se comunican entre si, la camara Sc de compresién disminuye
de volumen y la presién en la camara Sc de compresién aumenta. El refrigerante se inyecta en la cdmara Sc de
compresién que estd en la mitad de la compresién, a través del tubo 15 de inyeccién. La presién del refrigerante
aumenta a medida que el refrigerante se mueve desde la cdmara Sc de compresién cerca del borde periférico (lado
exterior), a la camara Sc de compresién cerca del centro (lado interior). Finalmente se obtiene el refrigerante de alta
presién en el ciclo de refrigeracién. El refrigerante comprimido por el mecanismo 20 de compresidén se descarga del
mecanismo 20 de compresion al segundo espacio S2 a través del puerto 21d de descarga de la placa 21a de extremo
de lado fijo. El refrigerante de alta presion en el segundo espacio S2 se descarga a través del tubo 14 de descarga.

(4) Configuraciones detalladas de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil

Como se ilustra en la FIG. 3, la envoltura 21b de lado fijo, en vista en planta, tiene una forma en espiral desde un inicio
21s de bobinado, que es un extremo en el centro de la placa 21a de extremo de lado fijo, hasta un extremo 21e de
bobinado, que es un extremo en la periferia exterior. La envoltura 21b de lado fijo se extiende, desde una superficie
21p principal (superficie inferior) de la placa 21a de extremo de lado fijo, a lo largo de la direccién vertical (primera
direccién) con una dimensién de lado fijo predeterminada. La dimensién del lado fijo es una dimensidn en la direccién
vertical de la envoltura 21b del lado fijo desde la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo del lado fijo
acoplada a un extremo inferior de la envoltura 21b del lado fijo a la superficie de extremo distal de la envoltura 21b del
lado fijo. La dimensién del lado fijo no es constante desde el inicio 21s de bobinado hasta el extremo 21e de bobinado.
Una posicién de altura de la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo de lado fijo puede ser diferente en
ambos lados de la envoltura 21b de lado fijo.

Como se ilustra en la FIG. 4, la envoltura 22b de lado movil, en vista en planta, tiene una forma en espiral desde un
inicio 22s de bobinado como un extremo en el centro de la placa 22a de extremo de lado mévil hasta un extremo 22e
de bobinado como un extremo en la periferia exterior. La envoltura 22b del lado mévil se extiende, desde una superficie
22p principal (superficie superior) de la placa 22a de extremo del lado mdvil orientada hacia la superficie 21p principal
(superficie inferior) de la placa 21a de extremo del lado fijo, a lo largo de la direccién vertical con una dimensién del
lado mévil predeterminada. La dimensidn del lado mévil es una dimensién en la direccidn vertical de la envoltura 22b
del lado mévil desde la superficie 22p principal de la placa 22a del extremo del lado mévil acoplada a un extremo
inferior de la envoltura 22b del lado mdévil a la superficie del extremo distal de la envoltura 22b del lado mévil. La
dimensién del lado mévil no es constante desde el inicio 22s del bobinado hasta el extremo 22e del bobinado. Una
posicién de altura de la superficie 22p principal de la placa 22a de extremo de lado mévil puede ser diferente en ambos
lados de la envoltura 22b de lado mdvil.

Las FIGS. 5A a 5D ilustran la transicién de un estado en el cual la espiral 22 mévil gira una vuelta (360°) con respecto
a la espiral 21 fija. Las FIGS. 5A a 5D ilustran, cada una, un estado en el cual una fase avanza 90° desde un estado
anterior. En otras palabras, las FIGS. 5A a 3D ilustran, cada una, un estado en el cual la espiral 22 mévil ha girado
90° desde el estado anterior. En las FIGS. 5A a 5D, la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil se
indican mediante regiones sombreadas.

Como se ilustra en las FIGS. 5A a 5D, la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil forman la primera camara Sc1 de
compresién y la segunda camara Sc2 de compresion mientras la espiral 22 moévil esta girando. La FIG. 5A ilustra un
estado en el cual las periferias exteriores de la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil estan cerradas
y se completa un proceso de succion del refrigerante. En otras palabras, la FIG. 5A ilustra un primer punto de tiempo
cuando se forman la primera camara Sc1 de compresidn y la segunda camara Sc2 de compresién.

Como se ilustra en la FIG. 3, la envoltura 21b de lado fijo tiene un punto 21f de referencia de lado fijo ubicado en una
9
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periferia mas externa en vista en planta. Como se ilustra en la FIG. 5A, el punto 21f de referencia de lado fijo esta en
una posicidén en contacto con una superficie lateral de la envoltura 22b de lado mévil en el primer punto de tiempo.

Como se ilustra en la FIG. 4, la envoltura 22b de lado mévil tiene un punto 22f de referencia de lado mévil ubicado en
una periferia mas externa en vista en planta. Como se ilustra en la FIG. 5A, el punto 22f de referencia de lado mévil
esta en una posicién en contacto con una superficie lateral de la envoltura 21b de lado fijo en el primer punto de
tiempo.

Durante el funcionamiento del compresor 100 de espiral en el estado normal, la placa 22a de extremo de lado mévil
puede inclinarse con respecto a un plano horizontal debido a la fuerza del miembro 30 flotante que presiona la espiral
22 movil contra la espiral 21 fija y la presién en la primera cAmara Sc1 de compresién y la segunda camara Sc2 de
compresién. En otras palabras, durante el funcionamiento del compresor 100 de espiral, la espiral 22 mévil puede
inclinarse con respecto a la espiral 21 fija. En lo sucesivo, la fuerza mediante la cual el miembro 30 flotante presiona
la espiral 22 mévil contra la espiral 21 fija durante el funcionamiento del compresor 100 de espiral se denomina "fuerza
de presion".

La dimensién del lado fijo (la dimensién de la envoltura 21b del lado fijo en la direccién vertical) y la dimensién del lado
mévil (la dimensién de la envoltura 22b del lado mévil en la direccién vertical) se establecen para satisfacer las
siguientes primera y segunda condiciones cuando la espiral 22 mévil esta inclinada con respecto a la espiral 21 fija.

Primera condicién: una primera regién 21j de lado fijo incluida en la superficie de extremo distal de la envoltura 21b de
lado fijo recibe la fuerza de presién.

Segunda condicién: una primera regidén 22j de lado mévil incluida en la superficie de extremo distal de la envoltura 22b
de lado movil recibe la fuerza de presién.

La primera regién 21j de lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas y una
superficie de extremo distal de una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas desde el punto 21f de referencia de lado fijo
hacia el inicio 21s de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo.

La primera regién 22j del lado moévil es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas y
una superficie de extremo distal de una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas desde el punto 22f de referencia del lado
movil hacia el inicio 22s de bobinado de la envoltura 22b del lado mdvil.

Aqui, un punto de una vuelta desde un punto predeterminado es un punto avanzado una vuelta (360°) a lo largo de
una direccién en la cual la espiral de la envoltura se extiende desde el punto predeterminado en una vista en planta
de la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mdvil.

En la FIG. 3, la primera regién 21j del lado fijo se indica mediante una regién sombreada. En la FIG. 4, la primera
region 22j del lado mévil se indica mediante una regién sombreada.

La dimension de lado fijo y la dimension de lado movil se establecen, por ejemplo, cambiando las posiciones de altura
de las superficies de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo y de la envoltura 22b de lado mévil o cambiando
las posiciones de altura de la superficie 21p principal (superficie inferior) de la placa 21a de extremo de lado fijo y la
superficie 22p principal (superficie superior) de la placa 22a de extremo de lado mévil.

Los valores apropiados de la dimensién de lado fijo y de la dimensidn de lado mévil se determinan teniendo en cuenta
diversos factores como, por ejemplo, un tipo del compresor 100 de espiral, dimensiones de la espiral 21 fija y la espiral
22 mévil, una temperatura del refrigerante y una presién del refrigerante. Por lo tanto, la dimensién de lado fijo y la
dimension de lado mévil no se determinan de manera Unica.

A continuaciédn, se describira un estado cuando la espiral 22 mévil esta inclinada con respecto a la espiral 21 fija con
referencia a las FIGS. 6 a 9. La espiral 21 fija y la espiral 22 mdvil ilustradas en las FIGS. 6 a 9 son vistas en seccién
tomadas a lo largo de lalinea A-AenlaFIG. 3y lalinea B-B en la FIG. 4. Las FIGS. 6y 7 ilustran un estado en el cual
la espiral 22 mévil no esta inclinada. Las FIGS. 8 y 9 ilustran un estado en el cual la espiral 22 mévil esta inclinada. La
FIG. 9 ilustra un estado en el cual la espiral 22 mévil ha girado 180° desde el estado ilustrado en la FIG. 8. La FIG. 6
ilustra un estado en el cual no se produce la deformacion de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil. Las FIGS. 7 a 9
ilustran un estado en el cual se produce la deformacién de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil. La deformacién de la
espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se debe a al menos uno de la presién o el calor de la primera camara Sc1 de
compresién o la segunda camara Sc2 de compresién. La inclinacion de la espiral 22 mévil ilustrada en las FIGS. 8 a
9y la deformacidn ilustrada en las FIGS. 7 a 9 se han exagerado con respecto a un estado real.

En la realizacidn, las posiciones de altura de las superficies 21p y 22p principales de la placa 21a de extremo de lado

fijo y la placa 22a de extremo de lado mévil se ajustan de manera que la primera regién 21j de lado fijo y la primera
region 22j de lado mévil reciben la fuerza de presién.
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Especificamente, como se ilustra en la FIG. 3, en la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo de lado fijo,
una posicién de altura de un primer rango 21m1 de lado fijo entre 0,0 vueltas y 1,0 vueltas desde una primera posicidén
21q de referencia de rango es la misma que una posicién de altura de un segundo rango 21m2 de lado fijo entre 1,0
vueltas y 1,5 vueltas desde la primera posicién21q de referencia de rango. La primera posicién 21q de referencia de
rango es la misma posicién que el punto 22f de referencia de lado mévil en el primer punto de tiempo cuando la placa
21a de extremo de lado fijo se ve a lo largo de la direccién vertical. La superficie de extremo distal de la envoltura 22b
de lado mévil estd en contacto con el primer rango 21m1 de lado fijo en una parte entre 0,0 vueltas y 1,0 vueltas y esta
en contacto con el segundo rango 21m2 de lado fijo en una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas desde el punto 22f de
referencia de lado mdévil hacia el inicio 22s de bobinado de la envoltura 22b de lado mdvil.

De manera similar, como se ilustra en la FIG. 4, en la superficie 22p principal de la placa 22a de extremo de lado mévil,
una posicién de altura de un primer rango 22m1 de lado mévil entre 0,0 vueltas y 1,0 vueltas desde una segunda
posicién 22q de referencia de rango es la misma que una posicién de altura de un segundo rango 22m2 de lado mévil
entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas desde la segunda posicién 22q de referencia de rango. La segunda posicién 22q de
referencia de rango es la misma posicién que el punto 21f de referencia de lado fijo en el primer punto de tiempo
cuando la placa 22a de extremo de lado mévil se ve a lo largo de la direccién vertical. La superficie de extremo distal
de la envoltura 21b de lado fijo esta en contacto con el primer rango 22m1 de lado mévil en una parte entre 0,0 vueltas
y 1,0 vueltas y esté en contacto con el segundo rango 22m2 de lado mévil en una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas
desde el punto 21f de referencia de lado fijo hacia el inicio 21s de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo.

Como resultado, el segundo rango 21m?2 de lado fijo y el segundo rango 22m2 de lado mévil son menos profundos
que una configuracién convencional por la inclinacién de la espiral 22 moévil. Las posiciones de altura del segundo
rango 21m2 de lado fijo y del segundo rango 22m2 de lado mévil no necesitan ser las mismas que las posiciones de
altura del primer rango 21m1 de lado fijo y del primer rango 22m1 de lado mdévil, respectivamente.

Se describird un ajuste de la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil para satisfacer la primera condicion
y la segunda condicién. En las FIGS. 7 a 9, un aumento en la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil
debido a la deformacién de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se indica por una regién llena. En la FIG. 8, la primera
region 22j de lado maévil de la envoltura 22b de lado mévil estd en contacto con el primer rango 21m1 de lado fijo y el
segundo rango 21m2 de lado fijo de la placa 21a de extremo de lado fijo. En este momento, dado que la primera regidn
22j del lado mévil recibe la fuerza de presién, la envoltura 22b del lado mévil recibe una carga de empuje en la primera
region 22j del lado mévil. En la FIG. 9, la primera regién 21j de lado fijo de la envoltura 21b de lado fijo est4 en contacto
con el primer rango 22m1 de lado mévil y el segundo rango 22m2 de lado moévil de la placa 22a de extremo de lado
mévil. En este momento, dado que la primera regién 21j de lado fijo recibe la fuerza de presién, la envoltura 21b de
lado fijo recibe una carga de empuje en la primera regién 21j de lado fijo.

(5) Caracteristicas

En el compresor 100 de espiral, como se ilustra en las FIGS. 8 y 9, cuando la espiral 22 mévil esta inclinada con
respecto a la espiral 21 fija, la primera regién 22j del lado mévil de la envoltura 22b del lado mévil o la primera regidn
21j del lado fijo de la envoltura 21b del lado fijo recibe una carga de empuje.

En un compresor de espiral convencional, la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mdévil no satisfacen la
primera condicién y la segunda condicidén. Por lo tanto, en el compresor de espiral convencional, las regiones de las
superficies de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil que reciben la carga de
empuje cuando la espiral 22 mdévil esta inclinada son mas pequefias que la primera regidén 21j de lado fijo y la primera
regiéon 22j de lado mévil. Por ejemplo, en el compresor de espiral convencional, solo la superficie de extremo distal de
la parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas desde el punto 21f de referencia de lado fijo hacia el inicio 21s de bobinado de
la envoltura 21b de lado fijo y la superficie de extremo distal de la parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas desde el punto
22f de referencia de lado mévil hacia el inicio 22s de bobinado de la envoltura 22b de lado mévil reciben la carga de
empuje. Por lo tanto, en el compresor de espiral convencional, una presién de la carga de empuje recibida por la
superficie de extremo distal de envoltura que recibe la carga de empuje es mayor que una presién de la carga de
empuje recibida por la primera regién 21j de lado fijo y la primera regién 22j de lado mévil en la realizacién. Cuando la
presién aplicada a las superficies de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil es
alta mientras la espiral 22 mévil estéd girando, se genera una presién superficial excesiva en las superficies inferiores
(superficies 21p y 22p principales) de la placa 21a de extremo de lado fijo y la placa 22a de extremo de lado mévil.
Como resultado, las superficies inferiores de la placa 21a de extremo de lado fijo y la placa 22a de extremo de lado
mévil se desgastan, la inclinacién de la espiral 22 mévil aumenta, y aumenta una cantidad de fuga del refrigerante
desde la primera camara Sc1 de compresién y la segunda cdmara Sc2 de compresién.

Por lo tanto, en la realizacién, asegurando suficientemente las regiones (la primera regién 21j de lado fijo y la primera
region 22j de lado movil) de las superficies de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado
mévil sobre las que actla la presién debida a la carga de empuje, se suprime el desgaste de la espiral 21 fija y la
espiral 22 movil, y se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor 100 de espiral.

En el compresor 100 de espiral, la primera regién 21j de lado fijo y la primera regién 22j de lado mévil se forman cerca
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de las periferias mas exteriores de la envoltura 21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil, respectivamente. Por
lo tanto, la cantidad de refrigerante que se fuga desde la camara Sc de compresidn en el borde periférico (lado exterior)
al primer espacio S1 se reduce y, por lo tanto, se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor 100 de
espiral.

(6) Modificaciones
(6-1) Modificacién A

En el compresor 100 de espiral segun la realizacién, la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil también
pueden establecerse para satisfacer las siguientes tercera y cuarta condiciones cuando se produce la deformacién de
la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil.

Tercera condicién: una segunda regién 21k de lado fijo incluida en la superficie de extremo distal de la envoltura 21b
de lado fijo no recibe la fuerza de presion.

Cuarta condicidén: una segunda regién 22k de lado mévil incluida en la superficie de extremo distal de la envoltura 22b
de lado moévil no recibe la fuerza de presion.

Como se ilustra en la FIG. 10, la segunda regién 21k de lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre
0,5 vueltas y 1,0 vueltas desde el punto 21f de referencia de lado fijo.

Como se ilustra en la FIG. 11, la segunda regién 22k de lado mévil es una superficie de extremo distal de una parte
entre 0,5 vueltas y 1,0 vueltas desde el punto 22f de referencia de lado mdvil.

Enla FIG. 10, la segunda regién 21k del lado fijo se indica mediante una regién sombreada. En la FIG. 11, la segunda
region 22k del lado mévil se indica mediante una regién sombreada.

A continuaciédn, se describira un estado cuando la espiral 22 mévil esta inclinada con respecto a la espiral 21 fija con
referencia a las FIGS. 12 a 15. La espiral 21 fija y la espiral 22 mévil ilustradas en las FIGS. 12 a 15 son vistas en
seccidén tomadas a lo largo de la linea C-C en la FIG. 10y la linea D-D en la FIG. 11. Las FIGS. 12 y 13 ilustran un
estado en el cual la espiral22 moévil no estéa inclinada. Las FIGS. 14 y 15 ilustran un estado en el cual la espiral 22
mévil esté inclinada. La FIG. 15 ilustra un estado en el cual la espiral 22 mévil ha girado 180° desde el estado ilustrado
en la FIG. 14. La FIG. 12 ilustra un estado en el cual no se produce la deformacidn de la espiral 21 fija y la espiral 22
mévil. Las FIGS. 13 a 15 ilustran un estado en el cual se produce la deformacién de la espiral 21 fija y la espiral 22
mévil. La deformacion de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se debe a al menos uno de la presién o el calor de la
primera camara Sc1 de compresion o la segunda cdmara Sc2 de compresion.

En la presente modificacién, las posiciones de altura de las superficies 21p y 22p principales de la placa 21a de
extremo de lado fijo y la placa 22a de extremo de lado moévil se ajustan de manera que la segunda regién 21k de lado
fijo y la segunda regién 22k de lado mévil no reciben la fuerza de presién.

Especificamente, como se ilustra en la FIG. 10, en la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo de lado fijo,
una posicién de altura de un tercer rango 21m3 de lado fijo entre 0,5 vueltas y 1,0 vueltas desde la primera posicién
21q de referencia de rango es més alta que una posicién de altura de un cuarto rango 21m4 de lado fijo entre 0,0
vueltas y 0,5 vueltas desde la primera posicién 21q de referencia de rango.

De manera similar, como se ilustra en la FIG. 11, en la superficie 22p principal de la placa 22a de extremo de lado
mévil, una posicién de altura de un tercer rango 22m3 de lado mévil entre 0,5 vueltas y 1,0 vueltas desde la segunda
posicién 22q de referencia de rango es mas baja que una posicién de altura de un cuarto rango 22m4 de lado movil
entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas desde la segunda posicion 22q de referencia de rango.

Como resultado, el tercer rango 21m3 de lado fijo y el tercer rango 22m3 de lado mévil son mas profundos que la
configuracién convencional teniendo en cuenta la deformaciéon de la espiral 21 fija y la espiral 22 mdvil.

Se describira un ajuste de la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil para satisfacer la tercera condicién y
la cuarta condicion. En las FIGS. 13 a 15, un aumento en la dimensién de lado fijo y la dimensién de lado mévil debido
a la deformacion de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se indica por una regién llena. En la FIG. 14, la segunda
regiéon 21k de lado fijo de la envoltura 21b de lado fijo no esta en contacto con el tercer rango 22m3 de lado mévil de
la placa 22a de extremo de lado mévil. En este momento, dado que la segunda regién 21k del lado fijo no recibe la
fuerza de presién, la envoltura 21b del lado fijo no recibe una carga de empuje en la segunda regién 21k del lado fijo.
En la FIG. 15, la segunda regién 22k de lado mévil de la envoltura 22b de lado mévil no est4 en contacto con el tercer
rango 21m3 de lado fijo de la placa 21a de extremo de lado fijo. En este momento, dado que la segunda regién 22k
del lado movil no recibe la fuerza de presidn, la envoltura 22b del lado mévil no recibe una carga de empuje en la
segunda regién 22k del lado movil.

12



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 30112737T3

Por lo tanto, en la presente modificacién, en un estado donde la espiral 22 mévil esta inclinada y la espiral 21 fija y la
espiral 22 mévil se deforman, la segunda regién 21k de lado fijo y la segunda regién 22k de lado mévil no reciben la
carga de empuje. Por lo tanto, la primera regién 21j de lado fijo y la primera regién 22j de lado mévil pueden recibir la
carga de empuje de manera efectiva. Por consiguiente, se suprime el desgaste de la espiral 21 fija y la espiral 22
mévil, y se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor 100 de espiral.

(6-2) Modificacién B

En el compresor 100 de espiral segun la realizacion, el punto 21f de referencia de lado fijo y el punto 22f de referencia
de lado mévil son posiciones (posiciones de cierre) en contacto con las superficies laterales de la envoltura 22b de
lado moévil y la envoltura 21b de lado fijo, respectivamente, en el primer punto de tiempo. Sin embargo, el punto 21f de
referencia de lado fijo y el punto 22f de referencia de lado moévil no necesitan ser las posiciones de cierre. A
continuacién, se describiran el punto 21f de referencia de lado fijo y el punto 22f de referencia de lado mévil en la
presente modificacion.

Como se muestra en la FIG. 16, la envoltura 21b de lado fijo tiene un escaldén 21g de lado fijo formado en la superficie
de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo en la periferia mas externa de la envoltura 21b de lado fijo. El punto
21f de referencia de lado fijo esta ubicado en un punto donde el escalén 21g de lado fijo esta ubicado en una direccién
en la cual se extiende la superficie de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo. La posiciéon de altura de la
superficie de extremo distal del extremo 21e de bobinado al escalén 21g de lado fijo es menor que la posicién de altura
de la superficie de extremo distal del escalén 21g de lado fijo al inicio 21s de bobinado. Una dimensién del escalén
21g del lado fijo en la direccién vertical es, por ejemplo, 50 ym. Una posicién del escalén 21g de lado fijo en una
direccién periférica de la envoltura 21b de lado fijo esta, por ejemplo, en un rango de 30° a 60° del extremo 21e de
bobinado.

Como se muestra en la FIG. 17, la envoltura 22b de lado mdévil tiene un escalén 22g de lado mévil formado en la
superficie del extremo distal de la envoltura 22b de lado mévil en la periferia mas externa de la envoltura 22b de lado
mévil. El punto 22f de referencia de lado mévil esta ubicado en un punto donde el escalén 22g de lado mévil esta
ubicado en una direccién en la cual se extiende la superficie de extremo distal de la envoltura 22b de lado mdévil. La
posicién de altura de la superficie de extremo distal del extremo 22e de bobinado al escalén 22g de lado moévil es
menor que la posicién de altura de la superficie de extremo distal del escalén 22g de lado mévil al inicio 22s de
bobinado. Una dimension del escalén 22g de lado mévil en la direccion vertical es, por ejemplo, 50 um. Una posicién
del escalén 22g de lado mévil en una direccion periférica de la envoltura 22b de lado moévil esta, por ejemplo, en un
rango de 30° a 60° del extremo 22e de bobinado.

En la presente modificacién, el escalén 21g de lado fijo y el escalén 22g de lado mévil suprimen la concentracidén de
una carga de empuje en el extremo 21e de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo y el extremo 22e de bobinado de
la envoltura 22b de lado mévil cuando la envoltura que recibe la fuerza de presién se conmuta entre la envoltura 21b
de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil. Por consiguiente, se reduce la presion superficial aplicada a la envoltura
21b de lado fijo y la envoltura 22b de lado mévil. Por lo tanto, se suprime el desgaste de la espiral 21 fija y la espiral
22 mévil, y se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor 100 de espiral.

(6-3) Modificacién C

El compresor 100 de espiral segun la realizacién incluye el miembro 30 flotante que presiona la espiral 22 mévil contra
la espiral 21 fija. Alternativamente, el compresor 100 de espiral puede ser un compresor que no incluye el miembro 30
flotante.

(6-4) Modificacién D

El mecanismo 20 de compresién del compresor 100 de espiral segun la realizacion tiene una estructura de envoltura
simétrica. Alternativamente, el mecanismo 20 de compresién puede tener una estructura de envoltura asimétrica. En
el mecanismo 20 de compresién que tiene la estructura de envoltura asimétrica ilustrada en las FIGS. 18 y 19, el
ndimero de vueltas de la envoltura 21b de lado fijo y el nimero de vueltas de la envoltura 22b de lado mévil son
diferentes entre si. Como se ilustra en la FIG. 20, en el mecanismo 20 de compresidén que tiene una estructura de
envoltura asimétrica, la camara de compresidén rodeada por la superficie periférica exterior de la envoltura 22b de lado
mévil y la superficie periférica interior de la envoltura 21b de lado fijo (primera cdmara Sc1 de compresién) y la camara
de compresién rodeada por la superficie periférica interior de la envoltura 22b de lado moévil y la superficie periférica
exterior de la envoltura 21b de lado fijo (segunda cdmara Sc2 de compresidn) no estan en simetria puntual cuando se
ven a lo largo de la direccion vertical (primera direccidén). El angulo de extremo de bobinado de la envoltura 22b de
lado movil es diferente del angulo de extremo de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo. En el mecanismo 20 de
compresién que tiene una estructura de envoltura asimétrica, el refrigerante se comprime en la primera camara Sc1
de compresion y en la segunda cdmara Sc2 de compresion en diferentes temporizaciones.

En la presente modificacion, la primera regiéon 21j de lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre
0,0 vueltas y 2,0 vueltas desde el punto 21f de referencia de lado fijo. Una definicién del punto 21f de referencia de
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lado fijo es la misma que la de la realizacién o modificacién B. En la FIG. 18, la primera regién 21j de lado fijo se indica
mediante una regién sombreada.

A continuaciédn, se describira un estado cuando la espiral 22 mévil esta inclinada con respecto a la espiral 21 fija con
referencia a las FIGS. 21 y 22. La espiral 21 fija y la espiral 22 movil ilustradas en las FIGS. 21 y 22 son vistas en
seccidén tomadas a lo largo de la linea E-E en la FIG. 18 y la linea F-F en la FIG. 19. Las FIGS. 21 y 22 ilustran un
estado en el cual la espiral 22 mévil esta inclinada. La FIG. 22 ilustra un estado en el cual la espiral 22 mévil ha girado
180° desde el estado ilustrado en la FIG. 21. Las FIGS. 21y 22 ilustran un estado en el cual se produce la deformacién
de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil. La inclinacidén y deformacién de la espiral 22 mévil ilustrada en las FIGS. 21
y 22 se exageran de un estado real. En las FIGS. 21 y 22, un aumento en la dimensidn de lado fijo y la dimensién de
lado movil debido a la deformacién de la espiral 21 fija y la espiral 22 moévil se indica por una regién llena.

En la presente modificaciéon, como en la realizacion, la dimensién de lado fijo y la dimensiéon de lado mévil se
establecen de manera que, cuando la espiral 22 mévil se inclina con respecto a la espiral 21 fija, la primera regién 21j
de lado fijo incluida en la superficie de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo recibe una fuerza que presiona
la espiral 22 mévil contra la espiral 21 fija. Especificamente, las posiciones de altura de las superficies 21p y 22p
principales de la placa 21a de extremo de lado fijo y la placa 22a de extremo de lado mévil se ajustan de manera que
la primera regién 21j de lado fijo recibe la fuerza de presién de la superficie 22p principal de la placa 22a de extremo
de lado movil.

Como resultado, como se ilustra en las FIGS. 21 y 22, mientras la espiral 22 moévil estd girando, la superficie de
extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo esta en contacto con la superficie 22p principal de la placa 22a de
extremo de lado mévil parcialmente en una parte entre 0,0 vueltas y 2,0 vueltas desde el punto 21f de referencia de
lado fijo hacia el inicio 21s de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo. En la FIG. 21, en la primera regién 21j de lado
fijo, una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas y una superficie de extremo distal de
una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas desde el punto 21f de referencia de lado fijo hacia el inicio 21s de bobinado
de la envoltura 21b de lado fijo estan en contacto con la superficie 22p principal de la placa 22a de extremo de lado
mévil. En la FIG. 22, en la primera regién 21j de lado fijo, una superficie de extremo distal de una parte entre 0,5
vueltas y 1,0 vueltas y una superficie de extremo distal de una parte entre 1,5 vueltas y 2,0 vueltas desde el punto 21f
de referencia de lado fijo hacia el inicio 21s de bobinado de la envoltura 21b de lado fijo estdn en contacto con la
superficie 22p principal de la placa 22a de extremo de lado mdvil.

En la presente modificaciéon, como en la realizacién, asegurando suficientemente la regién (la primera regién 21j de
lado fijo) de la superficie de extremo distal de la envoltura 21b de lado fijo sobre la que actla la presion debida a la
carga de empuje, se suprime el desgaste de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil, y se suprime una disminucién en la
eficiencia del compresor 100 de espiral.

La primera regién 21j de lado fijo se forma cerca de la periferia més externa de la envoltura 21b de lado fijo. Por lo
tanto, la cantidad de refrigerante que se fuga desde la camara Sc de compresién en el borde periférico (lado exterior)
hacia el primer espacio S1 se reduce y, por lo tanto, se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor 100
de espiral.

La modificacién C es aplicable a la presente modificacién.
(6-5) Modificacién E

En la modificacién D, la dimensién de lado fijo y la dimensidn de lado mévil también pueden establecerse de manera
que, cuando se produce la deformacién de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil, la segunda regién 22k de lado movil
incluida en la superficie de extremo distal de la envoltura 22b de lado mévil no recibe una fuerza que presiona la espiral
22 mévil contra la espiral 21 fija. Especificamente, las posiciones de altura de las superficies 21p y 22p principales de
la placa 21a de extremo de lado fijo y la placa 22a de extremo de lado mévil se ajustan de manera que la segunda
region 22k de lado mévil no recibe la fuerza de presion de la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo de
lado fijo.

En la presente modificacion, la segunda regién 22k de lado mévil es una superficie de extremo distal de una parte
entre 0,0 vueltas y 1,0 vueltas desde el punto 22f de referencia de lado mévil. Una definicién del punto 22f de referencia
de lado mévil es la misma que la de la realizacién o modificacién B. En la FIG. 19, la segunda region 22k de lado mévil
se indica mediante una regién sombreada.

A continuaciédn, se describira un estado cuando la espiral 22 mévil esta inclinada con respecto a la espiral 21 fija con
referencia a las FIGS. 23 y 24. La espiral 21 fija y la espiral 22 movil ilustradas en las FIGS. 23 y 24 son vistas en
seccidén tomadas a lo largo de la linea E-E en la FIG. 18 y la linea F-F en la FIG. 19. Las FIGS. 23 y 24 ilustran un
estado en el cual la espiral 22 mévil esta inclinada. La FIG. 24 ilustra un estado en el cual la espiral 22 mévil ha girado
180° desde el estado ilustrado en la FIG. 23. Las FIGS. 23 y 24 ilustran un estado en el cual se produce la deformacidn
de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil. La inclinacidén y deformacién de la espiral 22 mdévil ilustrada en las FIGS. 23
y 24 se exageran de un estado real. En las FIGS. 23 y 24, un aumento en la dimensidn de lado fijo y la dimensién de
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lado movil debido a la deformacién de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil se indica mediante una regién llena.

En la presente modificacién, las posiciones de altura de las superficies 21p y 22p principales de la placa 21a de
extremo de lado fijo y la placa 22a de extremo de lado moévil se ajustan de manera que la segunda regién 22k de lado
mévil no recibe la fuerza de presién de la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo de lado fijo.

Como resultado, como se ilustra en las FIGS. 23 y 24, mientras la espiral 22 moévil estd girando, la superficie de
extremo distal de la envoltura 22b de lado mévil no est4 en contacto con la superficie 21p principal de la placa 21a de
extremo de lado fijo parcialmente en una parte entre 0,0 vueltas y 1,0 vueltas desde el punto 22f de referencia de lado
mévil hacia el inicio 22s de bobinado de la envoltura 22b de lado mévil. Especificamente, mientras la espiral 22 moévil
esta girando, la superficie 21p principal de la placa 21a de extremo de lado fijo no esta en contacto con la segunda
regiéon 22k de lado mévil.

En la presente modificaciéon, como en la modificacion A, en un estado donde la espiral 22 mévil esta inclinada y la
espiral 21 fija y la espiral 22 mévil estan deformadas, la espiral 22 mévil no recibe la carga de empuje en la segunda
region 22k del lado mévil. Por lo tanto, dado que la espiral 22 mévil no recibe la carga de empuje, la espiral 21 fija
puede recibir efectivamente la carga de empuje en la primera regién 21j de lado fijo. Por consiguiente, se suprime el
desgaste de la espiral 21 fija y la espiral 22 mévil, y se suprime una disminucién en la eficiencia del compresor 100 de
espiral.

-Conclusién-

Aunque se han descrito anteriormente realizaciones de la invencién, se entendera que pueden llevarse a cabo diversos
cambios en la forma y detalles sin apartarse del alcance de la presente invencién tal como se define en las
reivindicaciones.

Lista de signos de referencia

21: espiral fija

21a: placa de extremo de lado fijo
21b: envoltura de lado fijo

21f. punto de referencia de lado fijo
21g: escalén de lado fijo

21j: primera region del lado fijo

21k: segunda regién del lado fijo

22: espiral movil

22a: placa de extremo de lado mévil
22b: envoltura de lado movil

22f. punto de referencia del lado mévil
22g: escalén de lado mévil

22j. primera region del lado mévil
22k: segunda regién del lado movil
100: compresor de espiral

Sc1: primera camara de compresion
Sc2: segunda camara de compresién

LISTADE CITAS
BIBLIOGRAFIA DE PATENTES

Bibliografia de patente 1: JP 2018-35749 A
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REIVINDICACIONES

1. Un compresor (100) de espiral que comprende:

una espiral (21) fija que incluye una placa (21a) de extremo del lado fijo y una envoltura (21b) del lado fijo; y
una espiral (22) mévil que incluye una placa (22a) de extremo del lado mévil y una envoltura (22b) del lado
movil,

en donde la envoltura de lado fijo se extiende, desde una superficie principal de la placa de extremo de lado
fijo, a lo largo de una primera direccién con una dimensién de lado fijo establecida con antelacién,

la envoltura del lado mévil se extiende, desde una superficie principal de la placa de extremo del lado mévil, a
lo largo de la primera direccién con una dimensidén del lado mévil establecida con antelacién, la superficie
principal de la placa de extremo del lado mévil orientada hacia la superficie principal de la placa de extremo del
lado fijo,

la espiral fija y la espiral mévil forman una primera camara (Sc1) de compresién rodeada por una superficie
periférica interior de la envoltura del lado fijo y una superficie periférica exterior de la envoltura del lado mévil y
forman una segunda camara (Sc2) de compresién rodeada por una superficie periférica exterior de la envoltura
del lado fijo y una superficie periférica interior de la envoltura del lado mévil,

en donde

la primera camara de compresién y la segunda cdmara de compresién son simétricas puntualmente cuando se
observan a lo largo de la primera direccion,

y

caracterizado por que:

cuando la espiral mévil esté inclinada con respecto a la espiral fija, las posiciones de altura de las superficies
principales de la placa (21a) de extremo de lado fijo y la placa (22a) de extremo de lado mdvil se ajustan de
manera que una primera regién (21j) de lado fijo, incluida en una superficie de extremo distal de la envoltura
de lado fijo, y la primera regidn (22j) de lado mévil, incluida en una superficie de extremo distal de la envoltura
de lado mévil, reciben una fuerza de presién, definiéndose la fuerza de presiéon como la fuerza mediante la cual
la espiral (22) mévil se presiona contra la espiral (21) fija durante el funcionamiento del compresor (100) de
espiral,

cuando se produce la deformacidn de la espiral fija y la espiral mévil, las posiciones de altura de las superficies
principales de una placa (21a) de extremo de lado fijo y la placa (22a) de extremo de lado mévil se ajustan de
manera que la segunda region (21k) de lado fijo, incluida en una superficie de extremo distal de la envoltura de
lado fijo, y la segunda regién (22k) de lado mévil, incluida en una superficie de extremo distal de la envoltura
de lado movil, no reciben la fuerza de presién,

la primera regién de lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas
desde un punto (21f) de referencia de lado fijo establecido con antelacién y ubicado en una periferia méas
externa de la envoltura de lado fijo y una superficie de extremo distal de una parte entre 1,0 vueltas y 1,5 vueltas
desde el punto de referencia de lado fijo,

la primera regién del lado mévil es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 0,5 vueltas
desde un punto (22f) de referencia del lado moévil establecido con antelacién y ubicado en una periferia méas
externa de la envoltura del lado mévil y una superficie de extremo distal de una parte entre 1,0 vueltas y 1,5
vueltas desde el punto de referencia del lado mévil,

la segunda regién del lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,5 vueltas y 1,0 vueltas
desde el punto de referencia del lado fijo, y

la segunda regién del lado mévil es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,5 vueltas y 1,0 vueltas
desde el punto de referencia del lado mdvil.

2. Un compresor (100) de espiral que comprende:

una espiral (21) fija que incluye una placa (21a) de extremo del lado fijo y una envoltura (21b) del lado fijo; y
una espiral (22) mévil que incluye una placa (22a) de extremo del lado mévil y una envoltura (22b) del lado
movil,

en donde la envoltura de lado fijo se extiende, desde una superficie principal de la placa de extremo de lado
fijo, a lo largo de una primera direccién con una dimensién de lado fijo establecida con antelacién,

la envoltura del lado mévil se extiende, desde una superficie principal de la placa de extremo del lado mévil, a
lo largo de la primera direccién con una dimensidén del lado mévil establecida con antelacién, la superficie
principal de la placa de extremo del lado mévil orientada hacia la superficie principal de la placa de extremo del
lado fijo,

la espiral fija y la espiral mévil forman una primera camara (Sc1) de compresién rodeada por una superficie
periférica interior de la envoltura del lado fijo y una superficie periférica exterior de la envoltura del lado mévil y
forman una segunda camara (Sc2) de compresién rodeada por una superficie periférica exterior de la envoltura
del lado fijo y una superficie periférica interior de la envoltura del lado mévil,

en donde

un nimero de vueltas de la envoltura del lado fijo y un nimero de vueltas de la envoltura del lado mévil
son diferentes entre si,
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y
caracterizado por que:

cuando la espiral mévil esta inclinada con respecto a la espiral fija, las posiciones de altura de las
superficies principales de la placa (21a) de extremo de lado fijo y la placa (22a) de extremo de lado mévil
se ajustan de manera que una primera regién (21j) de lado fijo, incluida en una superficie de extremo
distal de la envoltura de lado fijo, recibe una fuerza de presidn de la superficie principal de la placa (22a)
de extremo de lado mévil, definiéndose la fuerza de presion como la fuerza mediante la cual la espiral
(22) mévil se presiona contra la espiral (21) fija durante el funcionamiento del compresor (100) de espiral,
cuando se produce la deformacién de la espiral fija y la espiral mévil, las posiciones de altura de las
superficies principales de la placa (21a) de extremo de lado fijo, y la placa (22a) de extremo de lado
mévil se ajustan de manera que una segunda regién (22k) de lado mévil incluida en una superficie de
extremo distal de la envoltura de lado mévil no recibe la fuerza de presidén de la superficie principal de
la placa (21a) de extremo de lado fijo,

la primera regién de lado fijo es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 2,0
vueltas desde un punto (21f) de referencia de lado fijo establecido con antelacién y ubicado en una
periferia mas externa de la envoltura de lado fijo,

la segunda regién del lado mévil es una superficie de extremo distal de una parte entre 0,0 vueltas y 1,0
vueltas desde un punto (22f) de referencia del lado mévil establecido con antelacién y ubicado en una
periferia mas externa de la envoltura del lado mévil.

3. El compresor de espiral segun cualquiera de las reivindicaciones 1 6 2, en donde

la espiral fija y la espiral mévil forman la primera cdmara de compresion y la segunda camara de compresién
en un primer punto de tiempo mientras la espiral mévil esté girando,

el punto de referencia de lado fijo estd en una posicién en contacto con una superficie lateral de la envoltura
de lado mévil en el primer punto de tiempo, y

el punto de referencia del lado mévil estd en una posicién en contacto con una superficie lateral de la envoltura
del lado fijo en el primer punto de tiempo.

4. El compresor de espiral segln cualquiera de las reivindicaciones 1 6 2, en donde

la envoltura del lado fijo tiene un escalén (21g) del lado fijo formado en una superficie del extremo distal de la
envoltura del lado fijo en la periferia méas externa de la envoltura del lado fijo,

la envoltura del lado mévil tiene un escalén (22g) del lado mévil formado en una superficie del extremo distal
de la envoltura del lado mévil en la periferia mas externa de la envoltura del lado mévil,

el punto de referencia de lado fijo esta situado en el escalén de lado fijo en una direccidn en la cual se extiende
la superficie de extremo distal de la envoltura de lado fijo, y

el punto de referencia de lado mévil esté situado en el escalén de lado mévil en una direccién en la cual se
extiende la superficie de extremo distal de la envoltura de lado movil.
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FIG. 3
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FIG. 5A

FIG. 5B
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FIG. 10
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FIG. 16
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FIG. 18
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