Opublikowane ,dnh 14 ﬂiermu 7 X

e 3

WAL a L e e

POLSKIEJ RZECZYPOSPOLITE] LUDOWRJ

OPIS PATENTOWY

Nr 48001

305 1foo
. 564, 3

Miflan Vitavsky
Bradyalawa, Czechaslowacia

Suwakowe urzaldzenie sterujgce do reglowanis pras hpdrauliczngch
Patent frwa od dnia il sasren 056 T

"W prasach “hy@raulicznych, shezacych do r6z-
nych celéw, zwlaszcza za§ “w prasach spawal-
niczyéh i spawaikach -oporowyeh, ‘jest Tzecza
koriieczna, azéby sterowanie -oprécz mnormdinej
regilagji ‘floka prasy ‘przy *kierunku réboczym i
przy ‘biegu wstecznym dozwdlalo przed -nmasa-
dzeniem narzedzia na op6zniony ruch ‘tloka
przy skoku -Toboczym, ‘lub -réwnicz, -dby -tlok
byt urferuchomiany w towdinym polozeniu w
czaste “ruthu ' wstecznego.

Opéiriferiie przy skoku roboczym ‘bydo do-
‘tychezas -uzyskiwane przez -#tawienie <teczy, do-
“konyware w thoprowadzeriiu do cytimdra -rébo-
czego lub tez przez Wlawierie wyplywu+téj cie-
czy z komory pompy. W obu przypadkach po-
wodowalto to ‘wzrost ciSnienia w ‘doprowadzeniu
do cylindra i zwigzane z tym zwiekszone straty
energii napedowej.

Unieruchamianie tloka przy jego ruchu wste-
eznym bylo zazwyczaj powodowane w ten spo-
séb, ze sterowanie przy uderzemiach bylo prze-
stawiane do polozenia spoczynkowego.

Przedmiotemm wynalazku jest urzadzenie ste-
rownicze, w ktérym wszystkie te czynnoSci sg

polaczone i kiére jedneczeénie peawala na
Zmuiejszenie ciSnienia przy epYinieniu biegu
{loka.

‘Suwakowe -‘urzgdzenie sterujgce wedlug wy-
nalazku o-znenej zasadzie konstrukcyjnej -poka-
zane jest na rysunieu, na “ktérym fig. -1 przed-
stawia schematycenie caloéé urzadzenia, a -fig.
2—5 — réine polozemia suwaka sterujqcego.

“Sterowanie -uskutecznia sig przy pomecy
dwéch elektromagneséow 11 i-2 za poérednietwem

wspblnej ‘dzwigni -3 -¢tig. -1). -Stosunek a:b dtu-

gosci ramion -tej Wiwigni jest 4ak dobrany, Ze
przy -eatkowityeh ‘niezmiennrych i “jednaisowych
drogach skokowych poszczegblnych magneséw 1
i 2 suwak 4 przyimuje odpowiednie polozenia
robocze. Drogi skokowe elektromagneséw -moga
by¢ -ewentualnie -takze réznymi — woéwezas
diwignia posiada ramiona jetdnakeswej diugodel

W dolnym polozeniu suwak jest naciskany za
pomoca sprezyn 5 i 6 lub tez za pomocg wspél-
nej sprezyny, albo tez w inny mechaniczny spo-
s6b. W suwaku przewidziany jest kanal prze-
lotowy 7, ktérego przekréj poprzeczny jest tak
wymiarowany, Ze przy ilo$ci pmeplywaiaoei cle-



czy przy danej wydajnosSci pompy w polozemiu
suwaka, okreflajacym ,bieg opéimiony“ naste-
puje zmniejszenie ciSnienia do pozadanej war-
tosci. Przy pomocy tego urzadzenia uzyskuje sie
wogble cztery robocze polozenia suwa.ka poka-
zane na fig. 2—5.

W polozeniu I (fig. 2) przez elektromagnes 1 -

przeplywa prad, natomiast elektromagnes 2 jest
pozbawiony pradu. Suwak 4 znajduje sie¢ w po-

lozeniu ,St6j“, tj. przestrzen 9 pod tlokiem 10

jest zamknieta, przes‘bmeﬁ za$§ 8 ponad tlokiem
jest polaczona z naczyniem odplywowym 13.

Pompa 11 pracuje w stanie odciazonym przez .

suwakowe urzadzenie, sterujace w naczyniu od-
plywowym.

W polozeniu II (fig. 3) przez obydwa elek-
tromagnesy 1 i 2 przeplywa prad, a suwak 4
znajduje sie w polozeniu najwyzszym. Prze-
strzefh 8 ponad tlokiem 10 polaczona jest z pom-
ra, przestrzen za$§ 9 pod tlokiem jest polaczona
z naczyniem odplywowym 13. Tlok prasy po-
rusza si¢ z pelng szybkoscia. W tym polozeniu
suwak 4 dokonuje réwmiez whasciwy zabieg
prasowania, ktéry odbywa sie przy polozeniu
III przedstawionym na fig. 4.

W potozeniu III (fig. 4) prad przeplywa przez
elektromagnes 2, natomiast elektromagmes 1
jest bez pradu. Suwak 4 znajduje sie w takim
polozeniu, ze przestrzen ponad tlokiem 10 jest
mianowicie polaczona z pompg 11, jednakze w
tym przypadku pompa pracuje ze zmniejszo-
nym ciSnieniem, poniewaz kanal 7 laczy tg
pompe z naczyniem odplywowym 13. Przeplyw
przez kanal 7 jest tak obliczony, ze ci$nienie
pompy zmniejsza sie do pozadanej wartosci.
Przestrzen 9 pod tlokiem jest polgczona z ma-
czyniem odplywowym 13 za pomoca zastosowa-
nego w dolnej czeSci suwaka 4 rowka 14, prze-
plyw przez ktéry jest regulowany i jest tak do-
brany, ze przy zmniejszonym ciénieniu pompy
osigga sie pozadane opéZniemie szybkosSci prasy.

Polozenie IV jest identyczme z polozeniem II.
Przy koficu opéZnienia biegu elektromagnes 1
ofrzymuje znowu prad, suwak 4 zostaje pod-
niesiony do polozemia II i prasowanie odbywa
sie przy pelnym ci$nieniu.

W polozeniu V (fig. 5) obydwa elektromagnesy
pozostajg bez pradu, suwak za$§ 4 znajduje sie w

najnizszym polozeniu. Przestrzen 8 pomad tlo-
kiem 10 jest polaczona z naczyniem odptywowym,

' natomiast przestrzen 9 pod tlokiem jest pola-

czona z pompa. Tiok prasy zostaje podnoszony
z pelng szybkoScia. Po osiagnieciu okreflonego
otworu przez pompe elektromagnes 1 ofrzymuje
znowu prad i suwak 4 zostaje przestawiany do
polozeria I, przy ktérym tlok prasy zostaje
unieruchomiany.

Zastrzezenia patentowe

1. Suwakowe urzadzenie sterujace do regulo-
wania pras hydraulicznych, znamienne tym,
ze posiada dwa elektromagnesy, przy pomocy
ktérych odbywa sie przestawianie suwaka w
polozenie robocze w jednym kierunku, a po-
nadto jest ono zaopatrzone w Srodki mecha-
niczne, np. sprezyny, za pomocg kiérych
uskuteczniane jest przestawianie suwaka w
drugim kierunku.

2. Suwakowe urzadzenie sterujace wediug
zastrz, 1, znamienne tym, ze suwak posiada
cztery rézne polozemia robocze, do ktérych
jest on doprowadzany na skutek réznego ig-
czenia poszczegblnych  elektromagneséw
uruchamiajacych z elektrycznym Zrédiem
pradu lub na skutek odiaczania tych elektro-
magneséw od Zrdédia pradu.

3. Suwakowe urzadzenie sterujgce wediug
zastrz. 1 i 2, znamienne tym, ze uruchamia-
jace elektromagnesy dzialajag na wspélng
dzwignie, przy czym ramiona dzwigni,
wzglednie drogi skokowe elektromagneséw
s3 tak dobrane, iz suwak przy okreflonym
dzialaniu otrzymuje odpowiednie potozenie
robocze. :

4 Suwakowe urzadzenie sterujace wedlug
zastrz. 1—3, znamienne tym, ze w kadiubie
suwaka przewidziany jest kanal przeptywo-
wy, posiadajacy taki przekr6j poprzeczny i
tak rozmieszczony, iz w polozeniu suwaka na
bieg opézniorry nastepuje spadek ciSnienia
pompy do pozadanej wartosci. .

Milan Vitavsky

Zastepca: Kolegium Rzecznikéw Patentowych
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