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Sposob sterowania transduktora
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Przedmiotem wynalazku jest sposéb sterowania
trasnduktora w elektrycznych ukladach regulacji
takich, jak stabilizatory mapiecia sieci energe-
tycznej.

W znanym sposobie sterowania transduktoréw
zmienia sie w spos6b ciagly prad w obwodzie ma-
gnesujacym, zwykle przy uzyciu wzmacniacza pra-
du stalego. W tym celu wykorzystuje sie dziatanie
wzmacniacza jako zmiennej oporno$ci, regulowanej
w spos6b ciagly, wlaczonej pomiedzy Zrédio zasila-
nia pragdu stalego i obw6d magnesujacy transduk-
tora.

Wadg tego sposobu jest niewielka szybko$é reak-
¢ji ma impulsy sterujgce, spowodowana znaczng in-
dukcyjnos$cia obwodu magnesujacego transduktora.
Praktycznie, w znanych ukladach stabilizacyjnych,
uzyskuje sie szybko§¢ wyr6wnania napiecia pradu
przemiennego, co najwyzej rzedu 150 msek. Tak
dlugi czas reakeji ogranicza zdolno§é wyrbé6wnania
szybkich zmian tak, Zze stabilizowane napiecie w rze-
czywisto$ci stale ulega zmianom. W konsekwencji,
przy stosowaniu znanych rozwigzan do celéw ta-
" kich, jak skalowania przyrzadéw wychylowych, gal-
wanometréw, zasilanie komputer6é6w i innych urza-
dzen elekirycznych, wymagajacych zazwyczaj bar-
dziej ustabilizowanego napigcia zasilania, powstaja
istotne trudno$ci eksploatacyjne.

W dotychczasowych rozwigzaniach szybko$§é reak-
cji transduktora moze byé zwiekszona jedymie na
drodze zwigkszenia opornoSci wlgczonej szeregowo
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w obw6d magnesujacy transduktora. Jest to jednak
réwnoznaczne z koniecznoécia zwiekszenia napiecia,
a wiec i mocy zrédla magnesowania transduktora,
dla zachowania niezbednej wielko§ci pragdu magne-
sujgcego. Zwiekszenie szybkosci reakcji transdukto-
ra na tej drodze jest wysoce nie ekonomiczne, gdyz
roénie wielko§¢é wymaganej mocy Zrédla magneso-
wania, ktéra moze przekroczyé nawet wielko§é mo-
cy stabilizowanej.

Wynalazek ma na celu usuniecie opisanych niedo-
godnosci przez opracowanie takiego sposobu stero-
wania transduktora, ktéry przy zastosowaniu nie-
wielkiej mocy magnesowania transduktora umozli-
wilby znaczne skrécenie <c¢zasu wyréwnywania
zmian napigcia pradu przemiennego.

Cel ten osiggnigto przez spos6b sterowania trans-
dukitora 'w elektrycznych ukladach regulacji takich,
jak stabilizatory napigcia przemignnego, w ktérych
regulacja odbywa sie przez zmiane pradu magneso-
wania transdukitora, polegajacy ma tym, ze w mo-
mencie, gdy warto§é chwilowa przemiennego prze-
biegu napiecia wyjSciowego osiagnie okreslony po-
ziom, przerywa si¢ prad magnesowania transdukto-
ra, po czym w wyniku przepiecia na obwodzie ma-

. gnesowania ‘transduktora, zmienia si¢ w pozadanym

kierunku warto$é napiecia wyjSciowego mna skutek
zmiany stanu namagnesowania. Moment przerwania
pradu magnesowania wyznacza sie przez poréwna-
nie przemiennego przebiegu napiecia wyjSciowego
z okreSlonym poziomem napiecia odniesienia. Przed
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dokonaniem poré6wmnania odwraca sie przeciwng po-
t6wke okresu przebiegu przemiennego.

Przed przerwaniem obwodu magnesowania trans-
duktora plynie w nim prad, ktéry wytwarza pole
magnetyczne. Z chwilg przerwania obwodu magne-
sowania transduktora, na obwodzie tym powstaje
przepiecie, spowodowane energia pola magnetycz-
nego, ktére trwa do momentu zaniku przerwy
obwodu. Zanik przerwy nastepuje w momencie po-
. nownego osiggniecia poziomu odniesienia przez war-
to§¢é chwilowg przemiennego przebiegu napiecia
wyjSciowego. Poczatek przerwy nastepuje w cza-
sie marastania napiecia, a zanik przemwy w czasie
jego opadania. :

Opisany spos6b umozliwia znaczne skrécenie cza-
su likwidacji zakl6cenia mapiecia wyjsciowego, lub
czasu nastawiania wielko§ci zadanej, odpowiednio
do warto$ci maksymalnej albo skutecznej napiecia
wyjSciowego. Przedmiot wynalazku zostanie blizej
objasniony na przykladzie uwidocznionym na rysun-
ku, na ktérym fig. 1 przedstawia schemat blokowy
stabilizatora napiecia przemiennego, a fig. 2 odwra-
canie przeciwnej potéwki okresu.

Schemat stabilizatora fig. 1 sklada sie¢ z transduk-
tora 1, wlaczonego pomiedzy wejSciem We i wyj-
Sciem Wy. Do wyjScia Wy dolaczony jest uklad od-
wracania 2 przeciwnej poléwki okresu. Wyjscie
ukladu odwracania 2 dolaczone jest do wejscia ukla-
du por6é6wmnania 3. Réwnocze$nie do ukitadu poréw-
nania 3 dolagczone jest wejScie 6 napiecia odniesienia.
WyjScie ukladu poréwmania 3 dolaczone jest do
ukltadu przerywania 4 zasilania 5 ocbwodu magneso-
wania transduktora. Strzatki na rysunku wskazujg
kierunek przenoszenia sie sygnahu.

Odwracanie przeciwnej 8 potéwki fig. 2 okresu
przemiennego przebiegu mapiecia wyjSciowego 7 i 8
dokonuje si¢ w ukladzie odwracania 2 fig. 1. Pozio-
ma linia t zakoficzona strzatksa oznacza czas, a pio-
nowa linia wielko§¢ napiecia wyjSciowego.

Napiecie przemienne doprowadzone do wejScia
We fig. 1 przenoszone jest przez transduktor 1 do
wyjscia Wy. Cze§é przemiennego napiecia wyjscio-
wego WYy, poprzez uklad odwracania 2 wprowadzo-
na jest do ukladu poréwnania 3. Zaleznie od wiel-
kosci wartodci szczytowej napiecia wyjSciowego na-
stepuje wezeSniej lub pbéZniej zré6wnanie sie jego
wartoéci chwilowej z napieciem odniesienia. Gdy
rosngca chwilowa warto$é napiecia przekroczy po-
ziom napiecia odniesienia 6, wytwarza si¢ sygnatl
dla ukladu przerywania 4. Uklad ten 4 po otrzy-
maniu sygnalu przerywa zasilanie obwodu magne-
sowania transiguktora 1.
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Po przerwaniu obwodu, na transduktorze 1 pow-
staje przepiecie z odwrotnym znakiem, na skutek
czego zmienia sie¢ gwaltowmie stan nasycenia trans-
duktora 1, co wplywa na wielko§é napiecia chwilo-
wego na wyjsciu Wy w kierunku jego obniZenia.

Gdy obnizajgca sie warto§é napiecia przekroczy
ponownie poziom napiecia odniesienia 6, zanika sy-
gnal dla ukladu przerywania 4, w wyniku czego
zanika przerwa w obwodzie magnesowania ‘trans-
duktora 1, zaczyna plynaé prad magnesowania i za-
nika przepiecie. ’

Opisany wyzej cykl powtarza sie w nastepnycl.
pélokresach. Na skutek powstania przepiecia na
transduktorze wielokrotnie wy#szego od napiecia
ar6dla zasilania, cala energia poprzednio wytworzo-
nego pola magnetycznego, z odpowiednio wiekszg
szybkoSciag wymusza regulacje.

W rezultacie nastepuje zmiana $redniej wartodci
pradu magnesowania, zwigzanej z ustaleniem sig
odpowiednio zmienionego czasu trwania przerwy.

Zastrzezenia patentowe

1. Spos6b sterowania ftransduktora w elektrycz-
nych ukladach regulacji, takich jak stabilizatory na-
piecia przemiennego, w kitérych regulacja odbywa
sie przez zmiane pradu nasycenia obwodu magneso-
wania transduktora, znamienny tym, ze w momen-
cie gdy warto§é chwilowa przemiennego przebiegu
napiecia wyjsciowego (7) osiggnie okre§lony poziom,
przerywa sie¢ (4) prad w obwodzie magnesujacym
transduktora (1), po czym w wyniku powstania
przepiecia na obwiodzie magnesujgcym zmienia sig
wanto§¢é napiecia wyjSciowego ma skutek zmiany
stanu namagnesowania transduktora.

2. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, Zze
dla okreslenia momentu przerwania pragdu magneso-
wania transduktora poréwnuje sie (3) przemienny
przebieg napiecia wyjSciowego z okre§lonym pozio-
mem napiecia odniesienia (6).

3. Spos6b wedbug zastrz. 1 i 2, znamienny tym,

ze przed dokonaniem poréwmnania (3) przemiennego
przebiegu (7) napiecia wyjSciowego z okreflonym
poziomem napiecia odniesienia (6) odwraca sie (2)
przeciwng poléwke (8) okresu przebiegu przemien-
nego. .
4. Spos6b wedlug zastrz. 1, znamienny tym, ze
zmiana pradu w obwodzie magnesowania transduk-
tora (1) nastepuje w przedziale jednego (7, 8) péi-
okresu pradu przemiennego.
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