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Vyndlez se tykd zaFizeni pro zastavovani
pohond vdlcovacich pédsovych trati p¥i p¥e-
rufeni pdsu, kde pomér maximédlniho a mini-
mdlaiho primé&ru navinutého svitku pFesahuje
pom¥r regulace otd€ek odbuzenim stejnosmEr-~
ného pohdnéciho motoru, pop¥ipad& u pohont,
kde motor je konstantnd nabuzen.

"~ Jak zndmo, je okam¥ik preru$eni pdsu ha-
varijni stav pro celou valcovaci trat. Je
tudif weabyend nutné tuto trat, nebo jed-
notlivé pohony co nejrychleji zastavit, a
tim podstatnd omezit moZnost pofkozeni nebo
znifeni ndkterych 84sti, nebo odstranit moZ-
né zcranéni obsluhy. AZ dosud provddi zasta-
vovdni pohonli vdlcovacich trvati p¥i p¥etr~
Zeni pdsu pfevd%nd obsluha na zdkladd vizu-
dlniho pozorovdni rudné, a to stisknutim
ston~rlafitka, Jeou 7zndma také i jind Yele-
ni, kterd bud pouze vyhoduocuji havarijni
stav a upozornuji obsluhu, aby zastavila

_vdlcovaci traf, nebo vygilaji p¥imo stop-

~signdl, kterym se také vidlcovaci trat za-
stavuje. Pro tento dlel se poufivaji napk.
fotonky, &idla tahu v pdsu, apod. Existuje
také Yefeni, které automaticky zastavuje
pohony p¥i pFeruSeni pdsu, a to na zdkladid
srovndvédni elektromotorického napéti motoru
navijedla a napéti, dm&rného rychlosti pé-
su, které je snimdno z tachodynama, mecha-
nicky spojeného s pfevddécim vdlelkem.
Nevyhodou prvého ¥eSeni je, %e obsluha
musi nepfetrZité& sledovat technologicky
proces a v pfipadé pferufeni pasu velmi
rychle reagovat na vzniklou situaci zasta~
venim trati. Vzhledem k tomu, ¥e pozornost
a reakce obsluhy neni vZdy pln& na vydi, a
neni prakticky ji moZno ani nikdy stopro- .
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centn® dosdhnout, dochdzi obéas p¥i pferuie-
ni pdsu k vEt¥im.nebo k men3im Skoddm na za-
fizeni védlcovaci trati. Nevyhodou fotonek
nebo &idel tahu, které vysilaji pfi pY¥eru-
feai pdsu stop-signdl, je jejich nespolehli-
vest, zejména v nédroénych podminkdch vdlco-
venskych provozd. PFi selhédni téchto &idel
potom dochdzi k jedté v&tZim Skoddm, nebof
obsluha, které spoléhd na sprdvaou fuakei
téchto &idel, reaguje na havarijni situaci
mnohem pozdé&ji, neZ p¥i vliastnim vizudlnim
sledovdni technologického procesu.

Nevyhodou popsaného automatického zasta-
vovéni pohond p¥i pFferuSeni pésu je, Ze je
ve funkci jen p¥i pF¥erufeni pdsu na strané
navijedla. Pro stranu odvijedla jej nelze
pouzit. Redeni nelze vyufit v kombinaci
8 elektronickymi obvody, protoie je u néj
snimdno vysoké napdti v obvodu motoru na-
vijedla., Uvedené Yedeni je také nevhodné u
trati, kde neni elektromotorické nap&ti mo-
toru mnavijedla konstantni b&hem vilcoviani,
tzn. tam, kde se jednd o velké primdry svit-
ki, kde by spinaci, respektive rozpinaci
prvek byl v &innosti i p¥i normdlonim vdlco~
vini. :

Uvedené nevyhody odstranuje za¥izeni po-
dle vyndlezu, které sestdvd z &idla rychlos-
ti vdlecovdni, &idla Ghlové rychlosti odvi-
jedla, respektive navijedla, upravovaciho
bloku a klopného bloku.

Podstatou vyndlezu je to, Ze vystup &i-
dla rychlosti védlcovéni je pFipojen na sni~
maci vstup upravovaciho bloku, jehoZ vystup
je spojen se zaddvacim vstupem klopného blo-
ku, na jeho%Z snimaci vstup je zapojen vystup
€idla Ghlové rychlosti odvijedla, respektive
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navijedla. Za¥izeni podle vyndlezu je pfi-
kladnd schematicky zndzorné&no blokovym sché~
matem na pFipojeném vykresu.

Jak patrno z blokového.schématu, sestdvd
za¥izeni podle vyndlezu z &idla 1 rychlosti
vdlcovdni a ¥idla 2 dhlové rychlosti odvi-
jedla 6, respektive navijedla, coZ jsou
nap¥. tachodynama, pFifem? &idlo 1 rychlosti
vélcovéni je mechanicky spojeno se stiraci-
mi vdlelky 5 a &idlo 2 dhlové rychlosti od-
vijedla 6, respektlve nav13edla s timto za-
fizenim. Ddle zafizeni podle vyndlezu se-
stdvd z upravovaciho bloku 3, ktery je rea-
lizovédn nap¥. potenciometrem nebo nédsobié~
kou a klopného bloku 4 s reléovou charakte-
ristikou. Vystup &idla 1 rychlosti vélcovié-
ni je potom pfipojen na snimaci vstup a u-
pravovaciho bloku 3, na jeho? mé&¥ici vstup
b je pfivddén signdl z vystupu nezakresle-
ného za¥izeni, které vyhodnocuje primér
svitku pdsu 8 na odvijedle 6, respektive
navijedle.

Vystup upravovaciho bloku 3 je spojen se
zaddvacim vstupem d klopnehn bloku 4, na
jeho? snimaci vstup c je zapojen vystup &i-
dla 2 dhlové rychlosti odvijedla 6, respek-
tive nav1Jed1a. Na p¥imy vstup e klopného
bloku 4 je potom p¥ivddéno polarizaini.na-
péti, napi. z nezakresleného zdroje kon-
stantniho napéti.

Funkce zaFfizeni podle vyndlezu je potom
ndsledujici:

Pds 8 se odviji ze svitku na odvijedle 6
a pres prevadec1 védleBek 7 prochédzi stira-
cimi vdlelky 5 do nezakreslené vdlcovaci
stolice. Na snimaci vstup a upravovaciho
bloku 3 se p¥ivddi z vystupu &idla 1 rych-
losti vdlcovdni signdl o rychlosti vdlcova-
ného pdsu 8, ktery se v tomto upravovacim
bloku 3 upravuje v zdvislosti na velikosti
51gnalu, ptivddéného na jeho mé¥ici wvstup b.

Tento signdl je dmérny priméru svitku pd-
su 8 na odvijedle 6, respektive navijedle,

Z vystupu upravovaciho bloku 3 je ‘potom u-

PREDMET

Zatizeni pro zastavovdni pohond vdlcova~-
cich pdsovych trati p¥i p¥ferudeni pédsu, se-
stdvajici z &idla rychlosti vdlcovdni, &i-
dla thlové rychlosti odvijedla, respektive
navijedla, upravovaciho bloku a klopného
bloku, vyznadené tim, Ze vystup &idla /1/
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praveny .signdl pfiveden na zaddvaci vstup d
klopného bloku 4, na jehoZ snimaci vstup e
se pFivddi slgnal z vystupu &idla 2 Ghlov§
rychlosti odvijedla 6, respektive nav1Jedla.
Tento signdl md opalnou polaritu neZ signdl,
pfivedeny na zaddvaci vstup d, takZe se od
sebe od&itaji. Na p¥imy vstup e klopného
bloku 4 je potom pfivedeno polarizaéni napé-
ti takové polarity a velikosti, aby klopny
blok 4 pfi nulové rychlosti pdsu 8 byl v zd-
kladn® poloze, tzn., Ze mna jeho vistupu je
informace o bezporuchovém stavu, .
P¥i odvijeni pésu 8 je na snimacim vstu=-
pu ¢ klopneho bloku 4 ‘napéti stejné polarl—
ty, jako md polariza®ni napdti na p¥imém
vstupu e, Na zaddvacim vstupu d klopného
bloku 4 je nap&ti opafné polarity, ale stej-
né velikosti, jako je na snimacim vstupu c.
JestliZe tato mapéti maji stejné absolutni
hodnoty, je klopny blok 4 fizen pouze pola-
rizaénim napétim na jeho p¥imém vstupu e.
Pri prerusenl pasu 8 se odvijedlo 6 za-
stavuje, tzn., Ze vistupni napdti z cxdla‘
rychlosti védlcovdni, p¥ivedené pfes upravo-
vaci blok 3 na zaddvaci vstup d klopného
bloku 4 zGstdvd na téZe drovni a napéti, d-
mérné thlové rychlosti odvijedla 6, pfivede-
né na snimaci vstup c klopného bloku 4, kle-
sd. V okam%iku, kdy rozdil nap&ti na snima-
cim vstupu ¢ a na zaddvacinm vstupu d klop-
ného bloku 4 bude vEtZi a opalné polarlty,
nez je polarxzacnl napéti na jeho pfimém
vstupu e, pEeklopi se klopny obvod klopného
bloku 4 a na jeho vystupu se objevi infor-
mace, dédvajici povel k zastaveni celé trati.
V p¥ipadd, Ze odvijedlo 6 je ve funkeci
navijedla, se toto naopak p¥i pferufeni pé-
su 8 urychluje. Polarita signidld z vystupl
¢idel 1, 2, a tedy i na snimacim vstupu c a
zaddvacim vstupu d klopného bloku 4 je o-
padnd a &innost za¥izeni podle vyndlezu je
stejnd, jako kdyZ dojde k pferuSeni pdsu 8

pfi jeho odvijeni ze svitku na odvijedle §.

VYNALEZU

rychlosti vdlcovédni je pFfipojen na snimaci
vstup /a/ upravovaciho bloku /3/, jehoz vy-
stup je spojen se zaddvacim vstupem /d/
klopného bloku /4/, na jeho% snimaci vstup
/c/ je zapojen vystup &idla /2/ Ghlové rych-
losti odvijedla /6/, respektive navijedla.
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