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Hydrauliczny przesuwnik przeno$nika $cianowego przeznaczonego
do wspélpracy ze strugiem

1

Przedmiotem wynalazku jest hydrauliczny prze-
suwnik, ktérego zadaniem jest nie tylko przesu-
wanie przeno$nika do ociosu i ewentualnie pod-
cigganie czlona obudowy do przenoSnika, lecz
réwniez wywieranie na przenoénik elastycznego
nacisku przenoszgcego s.¢ na strug weglowy.

LCocisk struga do urabianej $ciany silg o statej
warto$ci powinien umozliwiaé jego glebsze lub
plytsze wcinanie sie¢ w urabiang $ciane w zalei-
noSci od napotykanego w $§cianie lokalnego opo-
ru. Napotykajac zwiekszony opér strug wcina sie
piyciej i mu:i mieé moznoéé niewielkiego przesu-
niecia przeno$nika w kierunku zawalu, aby przej$é
miedzy ociocem, a przeno$nikiem. Gdyby prze-
noé$nik byl sztywno zwigzany z obudowg nastapi-
loby zak'eszczenie struga.

Znane s3 rézne rozwigzania urzadzen hydrau-
licznych stuzgcych do wywierania elastycznego na-
cisku na przeno$nik w celu dociskania struga.
W jednyeh z nich obok przesuwnikéw znajdujg
sie odrebne silowniki dociskowe. W innych roz-
wigzaniach funkcje dociskania pelnig przesuw-
niki zaopatrzone w $rodki majgce na ceu uzy-
skanie elaztyczno$ci docisku. Znane jest rozwig-
zanie, w ktérym wymagana elastyczno$¢ ma by¢
osiagnieta dzieki przesuwnemu zamocowaniu prze-
suwnika do obudowy. Korzystniejsze rozwigzanie
polega na ograniczeniu dosuwu przesuwn.ka do prze-
no$nika za pomocg dodatkowych silownikéw prze-
ciwstawnych o malym skoku a przewazajacej si-
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le. W rozwigzaniu tym podczas podciggania prze-
suwnika do przenosnika tlok w przesuwniku zo-
staje zatrzymany przed dojsciem do dna cylindra.
Wobec tego do nastepnej kolejnej funkcji, polega-
jacej na dociskaniu przenoénika, a poérednio i
struga, tlok ma punkt wyjScia z potozenia w pew-
nej odleglo$ci od dna i ma moznosé¢ ograniczo-
nego przesuwu w obu kierunkach. Zapewnia to
wymagang ela:tyczno§¢ przy stalej sile nacisku.

Przesuwnik wediug wynalazku nie wymaga prze-
ciwstawnego silownika w celu zatrzymania ttoka
przed osiggnieciem dna cylindra, gdyz tlok za-
trzymuje sie sam w z goéry okreSlonej odlegtoSci od
dna cylindra dzieki umieszczeniu specjalnego za-
woru z czujnikiem wewnatrz tloka. Zawér ten w
ckreSlonym polozeniu tloka zamyka dalszy do-
plyw cieczy hydraulicznej wttaczajacej tiok w
glab cylindra. ’

W przesuwniku wedlug wynalazku podobnie jak
w pewnych znanych przesuwnikach tloczysko tto-
ka réznicowego ma wewnatrz uksztaltowane dwa
przewody: jeden prowadzgcy do komory cylindra
po stronie dna, a drugi do komory cylindra. po
stronie tloczyska. Umieszczony na zewnatrz za-
wor sterujacy laczy na przemian jeden z tych prze-
wodow z gldwnym przewodem tlocznym, a drugi
z korektorem powrotnym, powodujgc posuw tto-
ka w jednym lub drugim kierunku.

Wedlug wynalazku ujScie przewodu prowadzg-
cego do komory cylindra po stronie tloczyska jest .
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zamykane lub otwierane za pomocg zaworu su-

wakowego umieszczonego wewnatrz tloka. Zawor
ten jest sterowany czt{jnikiem majacym postaé
przesuwnego sworznia wystajaceégo z tloka poosio-
wo w kiéruhku dna’ cylindra. Oparcie kcrfica czuj-
nika o dno podczas fuchu tloka w kierunku
dna powoduje wciskanie czujnika do wne-
trza tloka. Dzigki mechanicznemu sprzezeniu
czujnika z zaworem. suwakowym zawdr za-
myka sie. Ciecz hydrauliczna przestaje na-
plywaé¢ do komory cylindra po stronie tloczyska,
wobec czego tlok przestaje sie przesuwaé. Tlok
zostaje w ten sposéb unieruchomiony w odleglo§-
£i.od dna uzaleinionej od dlugoéci czujnika. Po
ﬂe;tayzemu 2 etrznego zaworu -sterujacego

a suw tloka, [d na doprowadzanie cieczy hy-
!drau‘1cznej do korgory. po stronie dna oraz polg-

Mmm stronie tloczyska z kolektorem
L‘m uje okres pracy, po egajgcej
na wywieraniu elastycznego nacisku na przenos-

nik. - Przesuwnik wedlug wynalazku jest przed-
stawiony {ragmentarycznie na rysunku schema-
tycznym bedacym osiowym przekrojem. )

Cylinder 1 majgcy dno 2 zawiera tlok réznico-
wy 3 z tloczyskiem 4, ktéry dzieli wmetrze cy-
lindra na komore 5 po stronie dna i komore 6
po stronie tloczyska. Wewnatrz tloczyska 4 znaj-
duja sie dwa przewody: przew¢d 7 prowadzgcy
do komory 5 i przew6éd 8 prowadzacy do komory
6. Przewody te na zewnatrz przesuwnika polaczo-
ne sa poprzez zewnetrzny zawbér sterujacy, nie-
uwidoczniony na rysunku z dalszymi przewodami
ukladu hydraulicznego. Do zamykania wylotu 9
przewodu 8 stluzy suwak 10.

Suwak 10 jest sprzezony popychaczem 11 z czuj-
pikiem 12, Czujnik 12 jest sworzniem zamocowa-
nym suwliwie, pozostajacym pod dzialaniem spre-
Zyny 13 sprowsdzajacej go do polozenia, ktére
wyznacza zapora 14 wspéldzialajaca z rowkiem 15
wzdluz czujnika. Suwak 10 jest tlokiem rézni-
cowym nha kt6érego powierzchnie 16 réznicowa dzia-
1a ci$nienie panujgce w przewodzie 7 dzieki pola-
czeniu komory 17, w ktérej ten suwak sie znaj-
duje kanalem 18 z przewodem 7. Na powierzchnie
czolowa suwaka 10 dziala ci§nienie panujace w
przewodzie 8, dzieki kanalowi, ktérego jedynie
wylot 19 uwidoczniony jest na rysunku. Pomadto
na suwak 10 dziala sprezyna 20. W komorze 17
suwaka 10 jest umieszczony zawdr 21 zwrotny
kulkowy, umozliwiajacy usuwanie reszty cieczy
z wnetrza tej komory przy posuwie suwaka w
‘kierunku jej dma.

Dzialanie czujnika 12 i suwaka 1C jest naste-
pujace: w okresie posuwu tloka 3 w glab cylindra
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4
1 pod ciSnieniem w komorze 6 czujnik 12 zbliza-
sie do dna 2. Z chwilg oparcia sie o dno czujnik
10 wciska si¢ do tloka 3 i za poSrednictwem po-

‘pychacza 11 przesuwa 0 maly odcinek suwak 10-

odrywajac jego czolowa powierzchnie od dna ko-
mory 17. Odstonigcie tej powierzchni czolowej
uszczelnionej w polozeniu wyjSciowym tloka 10
uszczelkg 22 umozliwia dzialanie na te powierzch-
nie ci$nienia cieczy z ,przewodu 8 poprzez nie--
uwidoczniony kanal z wylotem 19. Przekroje tego-
kanatu oraz zaworu kulkowego 21 sa tak dobrane,
ze niewielki wyplyw cieczy tym zaworem jest
bez znaczenia. Suwak 10 zamyka wylot 9 przewo-
du 8 bedacego w tym okresie przewcdem tlocz-
nym. Po przestawieniu zewmnetrznego zaworu ste--
rujacego nie uwidocznionego na rysunku i pola-
czeniu komory 5 z gléwnym przewodem tiocznym
a komory 6 z gléwnym kolektorem powrotnym,
nastepuje przesuw tloka 3 w kierunku od dna..
Na skutek tego, czujnik 12 zostaje zwolniony z
nacisku o dno i pod dziataniem sprezyny 13 wra-
ca do polozenia wyjSciowego zwalniajac popy--
chacz 11.

Suwak ‘10 pod dzialaniem sprezyny 20 oraz pod
ci$nieniem .cieczy na jego réznicowy powierzchnie-
wraca do polozenia wyjSciowego, w ktérym wy-
lot 9 jest otwarty. Przy tym zostaje wytloczona
poprzez zawér 21-reszta cieczy zawarta w obrebie
uszczelki 22 miedzy czolowa powierzchnig suwaka.
10, a dnem komory 17.

Zastrzezenia patentowe

1. Hydrauliczny przesuwnik przenosnika §ciano--
wego przeznaczonego do wspblpracy ze stru-
giem weglowym, zaopatrzony w zawor steru-
jacy umieszczony na zewngtrz przesuwnika i
dwa przewody dla cieczy hydraulicznej prowa--
dzgace od tego zaworu poprzez wnetrze tloczy-
ska, znamienny tym, Ze ma wewnatrz tloka
(3) zawér z suwakiem (10) sterowany przez.
sprzezony z nim mechanicznie czujnik (12) wy-
stajagcy poosiowo w kierunku dna cylindra
(1), ktéry to zawér jest umieszczony na wy-
locie (9) przewodu (8) obstugujacego komore-
(6) cylindra po stronie tloczyska i sluzy do-
zamykania tego wylotu.

2. Hydrauliczny przesuwnik znamienny tym, ze-
suwak (10) zaworu suwakowego jest uksztal-
towany jako tlok r6znicowy, a komora (17), w
ktérej ten suwak sie znajduje jest zaopatrzona.
w kanaly laczace ja z obydwoma przewodami.
(7) i (8) obslugujacymi cylinder (1).
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