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DESCRIPCION

Procedimiento de control de aparatos electronicos basado en el reconocimiento de voz y de movimiento, y aparato
electronico que aplica el mismo

Las realizaciones ejemplares se refieren a un procedimiento para controlar un aparato electrénico basado en el
reconocimiento de voz y el reconocimiento de movimiento, y un aparato electrénico que aplica el mismo, y mas
particularmente, a un procedimiento para controlar un aparato electrénico, que facilita la manipulacién del usuario para
llevar a cabo una tarea del aparato electronico basado en el reconocimiento de voz y el reconocimiento de movimiento,
y un aparato electronico que aplica el mismo.

A medida que se han desarrollado aparatos electronicos multifuncionales y mejorados, se han desarrollado diversas
interfaces de usuario para controlar los aparatos electronicos. Por ejemplo, los procedimientos de ingreso que usan
un mando a distancia, un raton y un panel tactil se han aplicado a aparatos electrénicos.

En los ultimos afos, se han desarrollado un procedimiento para controlar un aparato electrénico por medio de
reconocimiento de voz y un procedimiento para controlar un aparato electronico por medio de reconocimiento de
movimiento. Sin embargo, un procedimiento de control de arte relacionado que usa el reconocimiento de voz o el
reconocimiento de movimiento corresponde a algunas funciones simples de las funciones de control de los aparatos
electronicos y no considera la conveniencia de manipulacién del usuario.

Por lo tanto, una técnica para proporcionar una interfaz de usuario sistematica y comoda en un aparato electrénico
mediante el uso del reconocimiento de voz

El Documento US 2010/333163 desvela un aparato de TV con control por voz con ayuda e icono visualizados.

El Documento WO 02/11122 desvela dos “modos de tareas de voz” que usan dos microfonos diferentes, uno en el
aparato y otro en un mando a distancia del aparato.

Dan lonescu et al. “An infelligent gesture interface for controlling TV sets and set-fop boxes”, Applied Computational
Intelligence and Informatics (SACI), 2011, 6th IEEE International Symposium, 19 de mayo de 2011, describe un
lenguaje gestual personalizable que se usa para crear una interfaz gestual inteligente con control de televisores y
decodificadores.

Una o mas realizaciones ejemplares pueden superar las desventajas anteriores y otras desventajas no descritas
anteriormente. Sin embargo, se entiende que una o mas realizaciones ejemplares no estan obligadas a superar las
desventajas descritas anteriormente, y pueden no superar ninguno de los problemas descritos anteriormente.

De acuerdo con un aspecto de la invencion, se proporciona un procedimiento de acuerdo con la reivindicacion 1.
De acuerdo con un aspecto de la invencion, se proporciona un aparato electronico de acuerdo con la reivindicacién 8.
Las caracteristicas opcionales se establecen en las reivindicaciones dependientes.

Los aspectos anteriores y otros se haran mas evidentes por medio de la descripcion en detalle de ejemplos de
realizaciones, con referencia a los dibujos adjuntos, en los cuales:

Las FIGS. 1 a 3 son diagramas de bloques para explicar la configuracion de un aparato electrénico de acuerdo con
diversas realizaciones de la presente divulgacion;

Las FIGS. 4 y 5 son vistas que ilustran los botones de un mando a distancia correspondientes a una tarea de voz
y a una tarea de movimiento;

Las FIGS. 6 a 32 son vistas para explicar diversos ejemplos de un procedimiento para llevar a cabo una tarea de
voz; Las FIGS. 33 a 58 son vistas para explicar diversos ejemplos de un procedimiento para llevar a cabo una
tarea de movimiento;

Las FIGS. 59 y 60 son diagramas de flujo para explicar un procedimiento de control de un aparato electrénico que
controla tareas por medio de la divisiéon de las tareas en una tarea de movimiento y una tarea de voz de acuerdo
con diversas realizaciones ejemplares;

Las FIGS. 61 y 62 son vistas que ilustran una Ul de voz relativa a una tarea de voz de un aparato electrénico de
acuerdo con una realizaciéon ejemplar.

La FIG. 63 es una vista que ilustra una Ul de movimiento relativa a una tarea de movimiento de un dispositivo
electronico de acuerdo con una realizacién ejemplar;

Las FIGS. 64 a 66 son vistas que ilustran una respuesta visual de reconocimiento de voz o reconocimiento de
movimiento de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 67 a 69 son diagramas de flujo para explicar un procedimiento de control de un aparato electrénico que
proporciona una Ul de voz y una Ul de movimiento de acuerdo con diversas realizaciones ejemplares;

Las FIGS. 70 a 78 son vistas para explicar un procedimiento para exhibir una Ul de un aparato electrénico para
explicar un icono exclusivo para una aplicacion de voz de acuerdo con diversas realizaciones ejemplares;

La FIG. 79 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para exhibir una Ul de un aparato electrénico
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de acuerdo con una realizacién ejemplar;

Las FIGS. 80 a 91 son vistas que ilustran una pantalla que cambia de acuerdo con un movimiento del usuario en
direcciones hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda y hacia la derecha de acuerdo con diversas realizaciones
ejemplares;

Las FIGS. 92 y 93 son diagramas de flujo para explicar un procedimiento de control de un aparato electrénico en
el que una pantalla cambia de acuerdo con un movimiento del usuario de acuerdo con diversas realizaciones
ejemplares;

Las FIGS. 94 a 97 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para llevar a cabo un modo de
control remoto, un modo de tarea de movimiento, y un modo de tarea de voz de acuerdo con diversas realizaciones
ejemplares;

La FIG. 98 es un diagrama de flujo para explicar el reconocimiento de voz mediante el uso de un dispositivo movil
de acuerdo con una realizacién ejemplar;

Las FIGS. 99 a 104 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un modo de apuntar de acuerdo con una
realizacién ejemplar;

Las FIGS. 105 a 108 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un procedimiento de visualizacion si se ingresa
un movimiento en un modo de apuntar de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 109 a 111 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para exhibir un item en un
modo de tarea de voz de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 112 a 115 son vistas y un diagrama de flujo para explicar una IU que tiene un croma diferente entre si
de acuerdo con una realizacién ejemplar;

Las FIGS. 116 a 118 son vistas y un diagrama de flujo para explicar la realizacion de una tarea correspondiente a
un comando diferente de un item de voz de pantalla de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 119 a 121 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un comando de inicio de movimiento para
cambiar un modo actual a un modo de tarea de movimiento mediante el uso de ambas manos de acuerdo con una
realizacién ejemplar;

La FIG. 122 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para llevar a cabo un modo de tarea de
movimiento si se recibe un comando de inicio de movimiento de una pluralidad de usuarios de acuerdo con una
realizacién ejemplar;

Las FIGS. 123 a 126 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para llevar a cabo una tarea
por fases mediante el uso de reconocimiento de voz de acuerdo con una realizacién ejemplar;

Las FIGS. 127 a 129 son vistas y un diagrama de flujo para explicar la ejecucién de un icono ejecutable cuyo
nombre se exhibe parcialmente de acuerdo con una realizacién ejemplar;

Las FIGS. 130 a 134 son vistas y un diagrama de flujo para explicar la realizacion de una tarea de acuerdo con un
gesto especial de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 135 a 137 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un icono exhibido de forma diferente
dependiendo de un procedimiento de ingreso de voz de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 138 a 142 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para exhibir un menu de
ingreso de texto de acuerdo con una realizacion ejemplar;

La FIG. 143 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para llevar a cabo una tarea de voz mediante
el uso de un aparato externo de acuerdo con una realizacion ejemplar;

Las FIGS. 144 a 146 son vistas y un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para llevar a cabo una tarea
de voz si se exhibe un comando pronunciable en una pantalla de visualizaciéon de acuerdo con una realizacion
ejemplar;

La FIG. 147 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para reconocer una voz automaticamente de
acuerdo con una realizacién ejemplar;

La FIG. 148 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para exhibir un listado de candidatos de
acuerdo con una realizacién ejemplar; y

La FIG. 149 es un diagrama de flujo para explicar una Ul para guiar un error de reconocimiento de voz de acuerdo
con una realizacion ejemplar.

En adelante en la presente memoria, se describirdn en detalle realizaciones ejemplares con referencia a los dibujos
adjuntos.

En la siguiente descripcion, se usan los mismos numeros de referencia para los mismos elementos cuando se
representan en dibujos diferentes. Las cuestiones definidas en la descripcidn, tales como la construccion y los
elementos detallados, se proporcionan para ayudar a comprender las realizaciones ejemplares. De este modo, es
evidente que las realizaciones ejemplares se pueden llevar a cabo sin esas materias especificamente definidas.
Ademas, no se describen en detalle funciones o elementos conocidos en la técnica relacionada, dado que
oscurecerian las realizaciones ejemplares con detalles innecesarios.

La FIG. 1 es un diagrama de bloques esquematico que ilustra un aparato electronico 100 de acuerdo con una
realizacion ejemplar.

Con referencia a la FIG. 1, el aparato electrénico 100 incluye una unidad de ingreso de voz 110, una unidad de ingreso
de movimiento 120, una unidad de almacenamiento 130 y una unidad de control 140. El aparato electronico 100 se
puede llevar a cabo por medio de, entre otros, un televisor inteligente (TV), un decodificador, un ordenador personal
(PC) o un televisor digital que se pueda conectar a una red externa.
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La unidad de ingreso de voz 110 recibe el ingreso de una voz emitida por un usuario, es decir, un sonido producido
por la voz de un usuario. La unidad de ingreso de voz 110 convierte una sefial de voz de ingreso en una sefal eléctrica
y emite la sefal eléctrica a la unidad de control 140. Por ejemplo, la unidad de ingreso de voz 110 se puede llevar a
cabo por medio de un micréfono. Asimismo, la unidad de ingreso de voz 110 puede estar llevada a cabo por un
componente interno del aparato electrénico 100 o por un dispositivo externo. La unidad de ingreso de voz 110 del
dispositivo externo se puede conectar al aparato electrénico 100 a través de una conexion por cable o inalambrica o
a través de una red.

La unidad de ingreso de movimiento 120 recibe una sefal de imagen (por ejemplo, un fotograma continuo) que se
obtiene fotografiando un movimiento del usuario y proporciona la sefial de imagen a la unidad de control 140. Por
ejemplo, la unidad de ingreso de movimiento 120 se puede llevar a cabo por medio de una unidad que incluya una
lente y un sensor de imagen. La unidad de ingreso de movimiento 120 puede ser llevada a cabo por un componente
interno del aparato electronico 100 o por un dispositivo externo. La unidad de ingreso de movimiento del dispositivo
externo 120 puede estar conectada al aparato electronico 100 por medio de una conexién por cable o inaldmbrica o a
través de una red.

La unidad de almacenamiento 130 almacena diversos datos y programas para accionar y controlar el aparato
electronico 100. La unidad de almacenamiento 130 almacena un modulo de reconocimiento de voz que reconoce un
ingreso de voz a través de la unidad de ingreso de voz 110, y un moédulo de reconocimiento de movimiento que
reconoce un ingreso de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120.

La unidad de almacenamiento 130 puede incluir una base de datos de voz y una base de datos de movimiento. La
base de datos de voz se refiere a una base de datos en la que se registra una voz predeterminada y una tarea de voz
que coincide con la voz predeterminada. La base de datos de movimiento se refiere a una base de datos en la que se
registra un movimiento predeterminado y una tarea de movimiento que coincide con el movimiento predeterminado.

La unidad de control 140 controla la unidad de ingreso de voz 110, la unidad de ingreso de movimiento 120 y la unidad
de almacenamiento 130. La unidad de control 140 puede incluir un procesador de hardware tal como una unidad
central de procesamiento (CPU), y una memoria de sélo lectura (ROM) y una memoria de acceso aleatorio (RAM)
para almacenar un modulo y datos para controlar el aparato electrénico 100.

Si se ingresa una voz a través de la unidad de ingreso de voz 110, la unidad de control 140 reconoce la voz mediante
el uso del moédulo de reconocimiento de voz y la base de datos de voz. El reconocimiento de voz se puede dividir en
reconocimiento de palabras aisladas, que reconoce una voz pronunciada por medio de la distincion de palabras de
acuerdo con la forma de una voz de ingreso, reconocimiento de voz continua, que reconoce una palabra continua, una
frase continua y una voz dialogada, y deteccidn de palabras clave, que es un tipo intermedio entre el reconocimiento
de palabras aisladas y el reconocimiento de voz continua y reconoce una voz por medio de la deteccion de una palabra
clave predefinida. Si se ingresa una voz del usuario, la unidad de control 140 determina una seccion de voz por medio
de la deteccion de un principio y un final de la voz emitida por el usuario a partir de una sefial de voz de ingreso. La
unidad de control 140 calcula la energia de la sefial de voz de ingreso, clasifica un nivel de energia de la sefial de voz
de acuerdo con la energia calculada y detecta la seccidn de voz por medio de programacion dindmica. La unidad de
control 140 genera datos de fonemas por medio de la deteccion de un fonema, que es la unidad mas pequefa de voz,
a partir de la sefial de voz dentro de la seccion de voz detectada en base a un modelo acustico. La unidad de control
140 genera informacion de texto por medio de la aplicaciéon de un modelo oculto de Markov (HMM) a los datos de
fonemas generados. Sin embargo, el procedimiento de reconocimiento de voz descrito anteriormente es sélo un
ejemplo y se pueden usar otros procedimientos de reconocimiento de voz. En el procedimiento descrito, la unidad de
control 140 reconoce la voz del usuario incluida en la sefial de voz.

Si se ingresa un movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120, la unidad de control 140 reconoce
el movimiento mediante el uso del médulo de reconocimiento de movimiento y la base de datos de movimiento. El
reconocimiento de movimiento divide una imagen (por ejemplo, un fotograma continuo) correspondiente al ingreso de
movimiento del usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 en un fondo y un area de la mano (por
ejemplo, extender los dedos o cerrar el puiio ahuecando la mano), y reconoce un movimiento continuo de la mano. Si
se ingresa un movimiento del usuario, la unidad de control 140 almacena una imagen recibida en una base de
fotogramas y detecta un objeto (por ejemplo, la mano de un usuario) del movimiento del usuario mediante el uso de
un fotograma almacenado. La unidad de control 140 detecta el objeto por medio de la deteccidén de al menos una de
las siguientes caracteristicas: forma, color y movimiento del objeto incluido en el marco. La unidad de control 140
puede trazar el movimiento del objeto mediante el uso de ubicaciones del objeto incluidas en la pluralidad de
fotogramas.

La unidad de control 140 determina el movimiento de acuerdo con una forma y un movimiento del objeto trazado. Por
ejemplo, la unidad de control 140 determina el movimiento del usuario mediante el uso de al menos uno de un cambio
en la forma, una velocidad, una ubicacion y una direccién del objeto. EI movimiento del usuario incluye un movimiento
de agarre para apretar una mano, un movimiento de apuntar para mover un cursor exhibido con una mano, un
movimiento de palmada para mover una mano en una direccidn a una velocidad predeterminada o superior, un
movimiento de sacudida para agitar una mano horizontal o verticalmente, y un movimiento de rotacién para girar una
mano. La idea técnica de la presente divulgacion se puede aplicar a otros movimientos. Por ejemplo, el movimiento
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del usuario ademas puede incluir un movimiento de extender una mano.

La unidad de control 140 determina si el objeto abandona un area predeterminada (por ejemplo, un cuadrado de 40
cm X 40 cm) dentro de un tiempo predeterminado (por ejemplo, 800 ms) a fin de determinar si el movimiento del
usuario es el movimiento de movimiento puntual o el movimiento de palmada. Si el objeto no abandona el area
predeterminada dentro del tiempo predeterminado, la unidad de control 140 puede determinar que el movimiento del
usuario es un movimiento de apuntar. Si el objeto abandona el area predeterminada dentro del tiempo predeterminado,
la unidad de control 140 puede determinar que el movimiento del usuario es un movimiento de palmada. Como otro
ejemplo, si la velocidad del objeto es inferior a una velocidad predeterminada (por ejemplo, 30 cm/s), la unidad de
control 140 puede determinar que el movimiento del usuario es un movimiento de movimiento de apuntar. Si la
velocidad del objeto supera la velocidad predeterminada, la unidad de control 140 determina que el movimiento del
usuario es un movimiento de palmada.

Como se ha descrito anteriormente, la unidad de control 140 lleva a cabo una tarea del aparato electrénico 100
mediante el uso de la voz y el movimiento reconocidos. La tarea del aparato electrénico incluye al menos una de las
funciones llevadas a cabo por el aparato electronico 100, tal como el cambio de canal, el control de volumen, la
reproduccion de contenidos (por ejemplo, una imagen en movimiento, musica o foto) o la navegacién por Internet.

A continuacion se explicara un procedimiento detallado para controlar el aparato electrénico 100 por medio de la unidad
de control 140.

La FIG. 2 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato electronico 100 de acuerdo con una realizacion ejemplar.
Con referencia a la FIG. 2, el aparato electrénico 100 incluye una unidad de ingreso de voz 110, una unidad de ingreso
de movimiento 120, una unidad de almacenamiento 130, una unidad de control 140, una unidad de recepcion de
emisiones 150, una unidad de ingreso de terminal externo 160, una unidad de recepcion de sefial de control remoto
170, una unidad de interfaz de red 180 y una unidad de salida de imagen 190. Como se muestra en la FIG. 2, el
aparato electronico 100 se puede llevar a cabo por medio de un decodificador, un ordenador personal, etc.

La unidad de ingreso de voz 110, la unidad de ingreso de movimiento 120, la unidad de almacenamiento 130 y la
unidad de control 140 de la FIG. 2 son las mismas que la unidad de ingreso de voz 110, la unidad de ingreso de
movimiento 120, la unidad de almacenamiento 130 y la unidad de control 140 de la FIG. 1y, por o tanto, se omite una
descripcion detallada de las mismas.

La unidad de recepcion de emisiones 150 recibe una sefial de emisiéon de una fuente externa de forma cableada o
inalambrica. La sefial de emisién incluye un video, un audio y datos adicionales (por ejemplo, una guia electronica de
programas (EPG)). La unidad de recepcidn de emisiones 150 puede recibir una sefial de emision de diversas fuentes,
tales como una emisiones por onda terrestre, una emisiones por cable, una emisiones por satélite, una emisiones por
Internet, etc.

La unidad de ingreso de terminal externo 160 recibe datos de video (por ejemplo, una imagen en movimiento o una
foto) y datos de audio (por ejemplo, musica) de una fuente externa. La unidad de ingreso de terminal externo 160
puede incluir al menos un terminal de ingreso de interfaz multimedia de alta definicion (HDMI), un terminal de ingreso
de componentes, un terminal de ingreso de PC, un terminal de ingreso USB, etc. La unidad de recepcion de sefales
de control remoto 170 recibe una sefal de control remoto procedente de un mando a distancia externo. La unidad de
recepcion de sefales de control remoto 170 puede recibir una sefial de control remoto en un modo de tarea de voz o
en un modo de tarea de movimiento del aparato electrénico 100. La unidad de interfaz de red 180 puede conectar el
aparato electronico 100 a un aparato externo (por ejemplo, un servidor) bajo el control de la unidad de control 140. La
unidad de control 140 puede descargar una aplicacion de un aparato externo conectado a través de la unidad de
interfaz de red 180 o puede llevar a cabo una navegacién web. La unidad de interfaz de red 180 puede proporcionar
al menos una de Ethernet, una LAN inalambrica 182, Bluetooth, etc.

La unidad de salida de imagen 190 envia la sefial de emision externa recibida a través de la unidad de recepcion de
emisiones 150, los datos de video ingresados desde la unidad de ingreso de terminal externo 160, o los datos de video
almacenados en la unidad de almacenamiento 130 a un aparato de visualizacidén externo (por ejemplo, un monitor o
un televisor). La unidad de salida de imagen 190 puede incluir un terminal de salida tal como HDMI, componente,
compuesto, Matriz de Graficos de Video (VGA), Interfaz de Video Digital (DVI), S-video, etc.

La FIG. 3 es un diagrama de bloques que ilustra un aparato electrénico 100 de acuerdo con otra realizacion ejemplar.
Como se muestra en la FIG. 3, el aparato electrénico 100 incluye una unidad de ingreso de voz 110, una unidad de
ingreso de movimiento 120, una unidad de almacenamiento 130, una unidad de control 140, una unidad de recepcion
de emisiones 150, una unidad de ingreso de terminal externo 160, una unidad de recepcion de sefial de control remoto
170, una unidad de interfaz de red 180, una unidad de visualizacion 193 y una unidad de salida de audio 196. El
aparato electronico 100 puede ser, entre otros, un televisor digital.

La unidad de ingreso de voz 110, la unidad de ingreso de movimiento 120, la unidad de almacenamiento 130, la unidad
de control 140, la unidad de recepcion de emisiones 150, la unidad de ingreso de terminal externo 160, la unidad de
recepcion de sefal de control remoto 170 y la unidad de interfaz de red 180 de la FIG. 3 son los mismos que los que
tienen los mismos numeros de referencia en las FIGS. 1y 2y, por lo tanto, se omite una descripcion detallada de las
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mismas.

La unidad de visualizacion 193 exhibe una imagen correspondiente a una sefal de emision recibida a través de la
unidad de recepcion de emisiones 150. La unidad de visualizacion 193 puede exhibir datos de imagen (por ejemplo,
una imagen en movimiento) ingresados a través de la unidad de ingreso de terminal externo 160 o video almacenado
en la unidad de almacenamiento. La unidad de visualizacion 193 puede exhibir informacion de asistencia de voz para
llevar a cabo una tarea de voz e informacion de asistencia de movimiento para llevar a cabo una tarea de movimiento
bajo el control de la unidad de control 140.

La unidad de salida de audio 196 emite un audio correspondiente a una sefial de emisidén bajo el control de la unidad
de control 140. La unidad de salida de audio 196 puede incluir al menos un altavoz 196a, un terminal de salida de
auriculares 196b y un terminal de salida S/PDIF 163c. La unidad de almacenamiento 130 incluye un mddulo de control
de potencia 130a, un modulo de control de canal 130b, un modo de control de volumen 130¢, un médulo de control de
ingreso externo 130d, un modulo de control de pantalla 103e, un médulo de control de audio 130f, un modulo de control
de Internet 130g, un mddulo de aplicacién 130h, un médulo de control de busqueda 130i, un médulo de proceso de
interfaz de usuario (Ul) 130j, un médulo de reconocimiento de voz 130k, un médulo de reconocimiento de movimiento
130l, una base de datos de voz 130my una base de datos de movimiento 130n. Estos mddulos 130a a 130n se pueden
llevar a cabo por medio de software a fin de llevar a cabo una funcién de control de potencia, una funcién de control
de canal, una funcién de control de volumen, una funcion de control de ingreso externo, una funcién de control de
pantalla, una funcion de control de audio, una funcién de control de Internet, una funcién de ejecucion de aplicacion,
una funcion de control de busqueda y una funcion de proceso de Ul. La unidad de control 140 lleva a cabo una funcion
correspondiente por medio de la ejecucion del software almacenado en la unidad de almacenamiento 130.

En adelante en la presente memoria, se explicaran diversas realizaciones ejemplares con referencia a los dibujos
adjuntos.

Si se reconoce una voz del usuario (sonido) a través del modulo de reconocimiento de voz 130k, la unidad de control
140 lleva a cabo una tarea de voz correspondiente a la voz del usuario reconocida. En algunos aspectos, la tarea es
de entre las tareas que son controlables por un mando a distancia. Si se reconoce un movimiento del usuario a través
del médulo de reconocimiento de movimiento 130I, la unidad de control 140 lleva a cabo una tarea de movimiento
correspondiente al movimiento del usuario reconocido de entre las tareas que son controlables por el mando a
distancia. La tarea de voz y la tarea de movimiento se pueden asignar por medio de la clasificacion por botones en el
mando a distancia.

La tarea de voz se refiere a una tarea que es controlable de acuerdo con una voz reconocida a través del médulo de
reconocimiento de voz. Por ejemplo, la tarea de voz puede incluir al menos una de las funciones de apagar el aparato
electrénico 100, acceso directo a canales, silenciar, cambiar un terminal externo, ajustar un nivel de volumen, ingresar
textos y reproducir/detener una imagen. Es decir, diversas tareas que tienen un nombre o un identificador que puede
ser pronunciado por la voz del usuario o una tarea que requiere el ingreso de un texto se puede establecer como una
tarea de voz.

La tarea de movimiento se refiere a una tarea que es controlable de acuerdo con un movimiento reconocido a través
del mddulo de reconocimiento de movimiento. Por ejemplo, la tarea de movimiento puede incluir el cambio de canal,
el control del nivel de volumen, la navegacion por la pantalla, el control de la barra deslizante y el sefialamiento del
cursor. Es decir, diversas tareas que pueden ser controladas en fases o cantidades de acuerdo con un tipo y una
direccion de un movimiento del usuario y una tarea mediante el uso de un cursor pueden ser configuradas como una
tarea de movimiento.

Si se reconoce un comando de voz del usuario a través del médulo de reconocimiento de voz, la unidad de control
140 lleva a cabo una tarea de voz que corresponde directamente a la expresion incluida en la voz del usuario.

Por ejemplo, la unidad de control 140 reconoce un identificador de canal a partir de la voz emitida por el usuario. El
identificador de canal sirve para identificar un canal y puede incluir al menos uno de los siguientes elementos: un
nombre de canal, un numero de canal y un nombre de programa.

Si se almacena un identificador de canal en la base de datos de voz almacenada en la unidad de almacenamiento 130
como se ha descrito anteriormente, la unidad de control 140 lleva a cabo un acceso directo a un canal correspondiente
al identificador de canal reconocido mediante el uso de la base de datos de voz. Es decir, si el usuario dice “117, la
unidad de control 140 confirma si una tarea de voz correspondiente a “11” esta registrada en la base de datos de voz.
Si la tarea de voz correspondiente a “11” es una funcidén de acceso directo al canal para seleccionar el canal 11, la
unidad de control 140 lleva a cabo el acceso directo al canal 11.

Si se reconoce un movimiento del usuario a través del médulo de reconocimiento de movimiento, la unidad de control
140 lleva a cabo una tarea de movimiento correspondiente al movimiento del usuario de acuerdo con una direccion
del movimiento del usuario. El movimiento del usuario esta separado y alejado de cualquier parte del aparato. El
movimiento se detecta sin percibir el movimiento de una parte del aparato.

Por ejemplo, si se reconoce un movimiento de palmada en direccion ascendente a través del moddulo de

6



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2958 183 T3

reconocimiento de movimiento, la unidad de control 140 puede confirmar una tarea de movimiento correspondiente al
movimiento de palmada en direccion ascendente de la base de datos de movimiento y puede llevar a cabo el cambio
de canal para cambiar un canal actual a un canal cuyo numero se incrementa en un numero predeterminado (por
ejemplo, 1). Si se reconoce un movimiento de palmada en direccion descendente a través del moédulo de
reconocimiento de movimiento, la unidad de control 140 puede identificar una tarea de movimiento correspondiente al
movimiento de palmada en direccion descendente de la base de datos de movimiento y puede llevar a cabo un cambio
de canal para cambiar un canal actual a un canal cuyo numero disminuya en un nimero predeterminado (por ejemplo,

1.

Las tareas de voz y las tareas de movimiento pueden ser mapeadas siendo clasificadas por botones en un mando a
distancia como se muestra en las FIGS. 4y 5.

La FIG. 4 ilustra los botones de un mando a distancia correspondientes a un comando para llevar a cabo al menos
una tarea de voz. Es decir, una tarea llevada a cabo si se reconoce un ingreso de voz puede corresponder a una tarea
llevada a cabo por uno de los botones del mando a distancia. Por ejemplo, una tarea que se lleva a cabo por medio
de un boton de encendido 401 del mando a distancia corresponde a una tarea que se lleva a cabo si se reconoce una
“palabra de llamada” de voz (por ejemplo, “Ginny” o “encendido”). Por consiguiente, un boton de ingreso externo 402
corresponde a una voz “ingreso externo”. Ademas, un boton numérico 403 corresponde a un numero pronunciado.
Ademas, un botdn de canal anterior 404 corresponde a una voz “canal anterior”. Un botén de silencio 405 corresponde
a una voz “silenciado” o “desilenciado”. Ademas, un botdn de listado de canales 406 corresponde a una “listado de
canales” de voz. Un botdn de smart hub/menu/busqueda/menu rapido/visualizacién de informacion 407, un boton de
retorno 408, un botdn de salida 409, un boton de red social/provision de imagenes 3D 410, un botén de ayuda 411y
un botén de repeticidn/pausa/parada/grabacion 412 corresponden a las voces correspondientes a sus respectivos
nombres.

La FIG. 5 ilustra los botones de un mando a distancia correspondientes a un movimiento para llevar a cabo al menos
una tarea de movimiento. Es decir, una tarea que se lleva a cabo si se reconoce un ingreso de movimiento puede
corresponder a una tarea que se lleva a cabo de acuerdo con uno de los botones del mando a distancia. Por ejemplo,
como se muestra en la FIG. 5, una tarea que se lleva a cabo de acuerdo con un botén de subir/bajar volumen y un
botdn de subir/bajar canal 421 corresponde a una tarea que se lleva a cabo por medio de diferentes movimientos, por
ejemplo, si se reconocen movimientos de palmada en direcciones hacia arriba, hacia abajo, hacia |la derecha y hacia
la izquierda. En consecuencia, los botones de direccidn hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda y hacia la derecha
422 corresponden a movimientos de palmada en direccion hacia arriba, hacia abajo, hacia la izquierda y hacia la
derecha. Un boton de seleccion 423 puede corresponder a un movimiento de agarre. Un boton de funcion 425 puede
corresponder a un movimiento de apuntar de una tecla correspondiente si la visualizacidén en pantalla (OSD) incluye
una guia de teclas.

La tarea de voz y la tarea de movimiento pueden cambiar los ajustes del aparato electronico 100 independientemente
sin combinarse entre si. Es decir, la tarea de voz puede cambiar los ajustes del aparato electronico 100 mediante el
uso de una voz del usuario reconocida por el médulo de reconocimiento de voz 130k, y la tarea de movimiento puede
cambiar los ajustes del aparato electronico 100 mediante el uso de un movimiento de usuario reconocido por el médulo
de reconocimiento de movimiento 130I.

La unidad de control 140 reconoce una de la voz del usuario y el movimiento del usuario a través de uno de los
modulos de reconocimiento de voz 130k y el mddulo de reconocimiento de movimiento 130I. Si se reconoce una voz
del usuario a través del moédulo de reconocimiento de voz 130k, la unidad de control 140 ejecuta un contenido que
tiene un identificador de contenido correspondiente a la voz del usuario reconocida de entre una pluralidad de
contenidos que tienen identificadores de contenido, respectivamente. Si se reconoce un movimiento del usuario a
través del médulo de reconocimiento de movimiento 130l la unidad de control 140 cambia una pluralidad de contenidos
de acuerdo con una direcciéon del movimiento del usuario.

El contenido mencionado en la presente memoria puede ser un contenido de emisiones. En particular, si se reconoce
una voz del usuario a través del modulo de reconocimiento de voz 130k, la unidad de control 140 cambia un canal de
emision actual a un canal de emisiéon que tiene un identificador de canal de emision correspondiente a la voz del
usuario reconocida de entre una pluralidad de canales de emisidn que tienen identificadores de canal de emision,
respectivamente. El identificador del canal puede incluir al menos uno de los siguientes: un numero de canal, un
nombre de canal y un nombre de programa.

Si se reconoce un movimiento del usuario a través del médulo de reconocimiento de movimiento 130l, la unidad de
control 140 cambia una pluralidad de canales de emision en fases de acuerdo con una direccion del movimiento del
usuario. EI movimiento del usuario puede incluir un movimiento de palmada. Por ejemplo, si el movimiento del usuario
reconocido es un movimiento de palmada en direccidon ascendente, la unidad de control 140 lleva a cabo el cambio de
canal de forma que un canal de emision actual se cambia a un canal de emisidon cuyo nimero se incrementa en un
numero predeterminado. Si el movimiento del usuario reconocido es un movimiento de palmada en direccion
descendente, la unidad de control 140 lleva a cabo un cambio de canal de forma que un canal de emision actual se
cambia a un canal de emision cuyo numero disminuye en un numero predeterminado.
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El contenido puede ser uno de los siguientes: contenido de imagen, contenido de musica y contenido de foto. Si el
contenido es uno de los contenidos de imagen, musica o foto, el identificador de contenido puede ser un nombre del
contenido.

Si el contenido es uno de los contenidos de imagen, el contenido de musica y el contenido de foto, el movimiento del
usuario puede incluir un movimiento de palmada. Por ejemplo, si el movimiento de usuario reconocido es un
movimiento de palmada hacia la derecha, la unidad de control 140 puede cambiar un contenido actual a un contenido
siguiente en un listado de contenidos que incluye una pluralidad de contenidos a reproducir, y, si el movimiento de
usuario reconocido es un movimiento de palmada hacia la izquierda, la unidad de control 140 puede cambiar un
contenido actual a un contenido anterior en el listado de contenidos.

Si se reconoce un comando de inicio de voz a través del médulo de reconocimiento de voz 130k, la unidad de control
140 cambia un modo del aparato electrénico 100 a un modo de tarea de voz en el que el aparato electrénico 100 se
controla de acuerdo con una voz del usuario reconocida a través del modulo de reconocimiento de voz 130k. Si se
reconoce un comando de inicio de movimiento a través del médulo de reconocimiento de movimiento 130I, la unidad
de control 140 cambia un modo del aparato electrénico 100 a un modo de tarea de movimiento en el que el aparato
electrénico 100 se controla de acuerdo con un movimiento del usuario reconocido a través del médulo de
reconocimiento de movimiento 130l

Especificamente, la unidad de control 140 puede ser operada en uno de los modos de control remoto en el que el
aparato electronico 100 es controlado por un aparato de control remoto (por ejemplo, un mando a distancia), un modo
de tarea de voz en el que el aparato electronico 100 es controlado de acuerdo con una voz, y un modo de tarea de
movimiento en el que el aparato electronico 100 es controlado de acuerdo con un movimiento. Si se ingresa un
comando para iniciar otro modo, la unidad de control 140 puede cambiar un modo actual a un modo correspondiente.

Si se reconoce un comando de inicio de voz (voz de activacion) a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k
mientras el aparato electronico 100 esta en el modo de control remoto 0 en el modo de tarea de movimiento, la unidad
de control 140 cambia un modo del aparato electronico 100 al modo de tarea de voz. El comando de inicio de voz es
un comando que incluye una palabra coincidente con una operacidén de entrada en el modo de tarea de voz. Por
ejemplo, si se establece una palabra “Ginny” como comando de inicio de voz, la unidad de control 140 cambia un
modo del aparato electrénico 100 al modo de tarea de voz cuando se reconoce la palabra “Ginny”. La palabra relativa
al comando de inicio de voz puede ser cambiada directamente por el usuario en un modo de configuracion del aparato
electronico 100 o puede ser un comando fijo que se define como predeterminado en el momento de fabricacion del
aparato electronico 100.

En el modo de tarea de voz, la unidad de control 140 lleva a cabo una tarea de voz correspondiente a una palabra
incluida en la voz pronunciada por el usuario mediante el uso de la base de datos de voz.

La unidad de control 140 puede mantener el modo de tarea de voz hasta que se reconozca un comando de inicio para
volver al modo de control remoto, un comando de cancelacion de modo o un comando de inicio de movimiento para
cambiar a un modo de tarea de movimiento. Si no se reconoce ninguna voz durante un tiempo predeterminado (por
ejemplo, 5 minutos) después de que el modo se haya cambiado al modo de tarea de voz, la unidad de control 140
puede volver al modo de control remoto automaticamente.

Si se reconoce un comando de inicio de movimiento (movimiento de activacion) a través del médulo de reconocimiento
de movimiento 130l en el modo general o en el modo de tarea de voz, la unidad de control 140 puede cambiar un
modo actual al modo de tarea de movimiento. El comando de inicio de movimiento es un movimiento preestablecido
para entrar en el modo de tarea de movimiento. Por ejemplo, si se establece un movimiento de agitar una mano
horizontalmente 3 a 4 veces como comando de inicio de movimiento, la unidad de control 140 cambia el modo al modo
de tarea de movimiento cuando se reconoce dicho movimiento. El movimiento relativo al comando de inicio de
movimiento puede ser modificado directamente por el usuario en un modo de configuracién o puede ser un movimiento
fijo que se define por defecto en el momento de fabricacion del aparato electronico 100.

En el modo de tarea de movimiento, la unidad de control 140 lleva a cabo una tarea de movimiento correspondiente
al movimiento del usuario mediante el uso de la base de datos de movimiento. La unidad de control 140 puede
mantener el modo de tarea de movimiento hasta que se reconozca un comando de inicio para volver al modo de
control remoto, un comando de cancelacion de modo o un comando de inicio de voz para cambiar al modo de tarea
de voz. Si no se reconoce ningun movimiento durante un tiempo predeterminado (por ejemplo, 5 minutos) después de
que el modo se haya cambiado al modo de tarea de movimiento, la unidad de control 140 puede volver al modo de
control remoto automaticamente.

La unidad de control 140 exhibe una de las informaciones de asistencia de voz que incluye un item de voz para guiar
el reconocimiento de voz y una informacién de asistencia de movimiento que incluye un item de movimiento para guiar
el reconocimiento de movimiento. Si se reconoce uno de los comandos correspondientes a los items de voz incluidos
en la informacién de asistencia de voz, la unidad de control 140 lleva a cabo una tarea de voz correspondiente al
comando reconocido. Si se reconoce uno de los movimientos correspondientes al item de movimiento incluido en la
informacion de asistencia al movimiento, la unidad de control 140 lleva a cabo una tarea de movimiento
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correspondiente al movimiento reconocido.

Especificamente, si un comando de inicio de voz es reconocido a través del moédulo de reconocimiento de voz 130k,
la unidad de control 140 puede controlar para exhibir items de voz relativos a tareas de voz que son controlables por
la voz del usuario. Los items de voz pueden exhibir 6rdenes correspondientes a las distintas tareas de voz. En
consecuencia, si el usuario pronuncia un determinado comando, puede reconocer facilmente qué tarea de voz se va
a llevar a cabo y, por lo tanto, puede llevar a cabo la tarea de voz mas faciimente.

Si un comando de inicio de movimiento es reconocido a través del modulo de reconocimiento de movimiento 130l la
unidad de control 140 puede controlar para exhibir un item de movimiento con respecto a las tareas de movimiento
que son controlables por el movimiento del usuario. El item de movimiento puede exhibir movimientos
correspondientes a las distintas tareas de movimiento. Por consiguiente, si el usuario lleva a cabo un determinado
movimiento, puede reconocer facilmente qué tarea de movimiento se va a llevar a cabo y, por lo tanto, puede llevar a
cabo la tarea de movimiento con mayor facilidad.

El item de voz o el item de movimiento se pueden exhibir en la misma area de una pantalla de visualizacién (por
ejemplo, una porcion inferior de la pantalla). El area en la que se exhibe el item de voz o el item de movimiento se
puede superponer a una imagen exhibida. No obstante, esto es sélo un ejemplo y el item de voz y el item de
movimiento se pueden exhibir en otras ubicaciones o con otros procedimientos. Por ejemplo, el item de voz o el item
de movimiento se pueden exhibir en una porcién derecha o izquierda de la pantalla.

La tarea del aparato electrénico 100 se puede dividir en la tarea de voz que es controlada por la voz del usuario y la
tarea de movimiento que es controlada por el movimiento del usuario de la siguiente manera:

Tabla 1

Tarea de control de potencia, acceso directo a canales, ajuste del nivel de volumen, silencio, cambio de ingreso
Voz externo, busqueda, ejecucion de funciones (si se define un nombre de objeto), cancelacion de funciones,
ingreso de texto

Tarea de cambio de canal, control del nivel de volumen, ejecucion de funciones (si un nombre de objeto es
Movimiento |indefinido), control de la reproduccion, control de la barra deslizante, puntero del cursor

La tarea de voz mostrada en la tabla 1 se puede llevar a cabo en el modo de tarea de voz que se ejecuta por medio
del comando de inicio de voz, y la tarea de movimiento mostrada en la tabla 1 se puede llevar a cabo en el modo de
tarea de movimiento que se ejecuta por medio del comando de inicio de movimiento. En algunos ejemplos, la tarea, o
el tipo de cambio en la tarea, es diferente entre las tareas controladas por voz y las tareas controladas por movimiento.
En algunos aspectos, las tareas se dividen entre tareas de voz y tareas de movimiento, de forma que cada tarea se
ejecuta por medio de una sola de las 6rdenes de voz o0 de movimiento.

En adelante en la presente memoria, las tareas de voz que se controlan de acuerdo con la voz del usuario se explicaran
con referencia a las FIGS. 6 a 32, y las tareas de movimiento opcionales que se controlan de acuerdo con el
movimiento del usuario se explicaran con referencia a las FIGS. 33 a 58.

Las FIGS. 6 y 7 son vistas para explicar la potencia en el uso del reconocimiento de voz de acuerdo con una realizacion
ejemplar. Como se muestra en la FIG. 6, en un modo de espera en el que no se emite una imagen pero se suministra
energia a la unidad de ingreso de voz 110y a la unidad de control 140, si se reconoce “encendido” a través del mddulo
de reconocimiento de voz 130k, el aparato electronico 100 se enciende como se muestra en la FIG. 7.

Las FIGS. 8 a 10 son vistas para explicar el apagado por medio de reconocimiento de voz de acuerdo con una
realizacion ejemplar. Como se muestra en la FIG. 8, si el aparato electronico 100 entra en el modo de tarea de voz y
exhibe la informacién de asistencia de voz en la porcidn inferior de la pantalla de visualizacién y se reconoce el
“apagado correspondiente a un item de voz 811 a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato
electrénico 100 exhibe un area de guia 920 para confirmar si se apaga el aparato electronico 100 de nuevo en la
informaciéon de guia de voz, como se muestra en la FIG. 9. Si el “Si” correspondiente a un item de voz 922 es
reconocido a través del médulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato electrénico 100 se apaga como se muestra
en la FIG. 10.

Las FIGS. 11 y 12 son vistas para explicar la energia inteligente en el uso de reconocimiento de voz de acuerdo con
una realizacion ejemplar. El encendido inteligente es una funcién que enciende el aparato electrénico 100 y cambia
simultaneamente un canal actual a un canal deseado por el usuario. Como se muestra en la FIG. 11, en el modo de
espera en el que no se emite una imagen pero se suministra energia a la unidad de ingreso de voz 110 y a la unidad
de control 140, si “Ginny” y “Canal 6” se reconocen continuamente a través del médulo de reconocimiento de voz 130k,
el aparato electronico 100 se enciende y exhibe el canal 6 como se muestra en la FIG. 12.

Las FIGS. 13 a 16 son vistas para explicar el atajo de canal mediante el uso del reconocimiento de voz que incluyen
un numero de canal de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si el aparato electrénico 100 entra en el modo de tarea
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de voz y exhibe la informacién de asistencia de voz en la porcién inferior de la pantalla de visualizacién y “canal”
correspondiente a un item de voz 812 es reconocido a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k como se
muestra en la FIG. 13, el aparato electrdénico 100 exhibe un area de guia 830 para guiar un niumero de canal y un
nombre de canal en la informacién de asistencia de voz en el extremo inferior de la pantalla de visualizacion, como se
muestra en la FIG. 14. Si se exhibe el area de guia 830 y se reconoce una voz “siete” a través del mddulo de
reconocimiento de voz 130k, el aparato electronico 100 cambia un canal para sintonizar el canal 7.

Si hay una tarea (por ejemplo, comando de canal) que incluye el comando, por ejemplo, “siete”, reconocido a través
del médulo de reconocimiento de voz 130k o hay un grupo candidato similar al comando, por ejemplo, “siete”, el
aparato electronico 100 exhibe un listado de un grupo candidato de voz 1100 y una guia de seleccion de grupo
candidato 1510 para guiar una forma de ingresar el grupo candidato de voz, como se muestra en la FIG. 15.

Si se exhibe el listado del grupo candidato a voz 1100 y se reconoce el “nimero 1” correspondiente a un item numero
uno 1101 del listado del grupo candidato a voz a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato
electronico 100 sintoniza el canal 7 como se muestra en la FIG. 16.

Las FIGS. 17 a 20 son vistas para explicar el acceso directo a un canal por medio del reconocimiento de voz que
incluyen un nombre de canal de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si el aparato electronico 100 entra en el modo
de tarea de voz y exhibe la informacion de asistencia de voz en la porcion inferior de la pantalla de visualizacion y el
“canal”’ correspondiente al item de voz 812 se reconoce a través del modulo de reconocimiento de voz 130k como se
muestra en la FIG. 17, el aparato electronico 100 exhibe el area de guia 830 para guiar un numero de canal y un
nombre de canal en la informacién de asistencia de voz como se muestra en la FIG. 18. Si el area de guia 830 se
exhibe y una voz “MBC” es reconocida a través del médulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato electronico 100
sintoniza el canal 11 que tiene el nombre de canal “MBC” como se muestra en la FIG. 20.

Si hay un canal que incluye “MBC” reconocido a través del modulo de reconocimiento de voz 130k o hay un grupo
candidato similar a “MBC”, el aparato electrénico 100 exhibe un listado de un grupo candidato de voz 1900 y una guia
de seleccidn de grupo candidato 1910 para guiar una forma de ingresar el grupo candidato de voz como se muestra
en la FIG. 19. Si se exhibe el listado del grupo candidato a voz 1900 y se reconoce una voz “numero 11”
correspondiente a un item numero uno 1901 del listado del grupo candidato a voz 1900 a través del moédulo de
reconocimiento de voz 130k, el aparato electronico 100 sintoniza el canal 11 que tiene el nombre de canal “MBC” como
se muestra en la FIG. 20.

Las FIGS. 21 a 23 son vistas para explicar el silenciamiento por medio de reconocimiento de voz de acuerdo con una
realizacion ejemplar. Como se muestra en la FIG. 21, si la informacién de asistencia de voz se exhibe en la porcion
inferior de la pantalla de visualizacidn y se reconoce “silenciado” correspondiente a un item de voz 813 a través del
médulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato electrénico 100 controla la unidad de salida de audio 196 para que
no emita audio. También, como se muestra en la FIG. 22, el aparato electronico 100 exhibe un icono de silencio 2200
en la pantalla de visualizacion. En este momento, un area de guia 2210 exhibe un comando desilenciado 2213 en
lugar del comando silenciado 813.

Si “desilenciado” es reconocido a través del modulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato electrénico 100 controla
la unidad de salida de audio 196 para emitir un audio a un nivel anterior que es efectivo antes del silenciado. También,
como se muestra en la FIG. 23, el aparato electronico 100 borra el icono de silencio 2200 de la pantalla de
visualizacion.

Las FIGS. 24 a 26 son vistas para explicar el cambio de ingreso externo mediante el uso del reconocimiento de voz
de acuerdo con una realizacion ejemplar. Como se muestra en la FIG. 24, si el aparato electrénico 100 entra en el
modo de tarea de voz y exhibe la informacion de asistencia de voz en la porcion inferior de la pantalla de visualizacién,
y la “ingreso externo” correspondiente a un item de voz 814 se reconoce a través del modulo de reconocimiento de
voz 130k, el aparato electrénico 100 exhibe un listado de ingreso externo 2500 y una guia 2510 para guiar la seleccion
de un ingreso externo, como se muestra en la FIG. 25. El listado de ingreso externo 2500 exhibe claramente un
terminal externo USB, un terminal externo AV1 y un terminal externo PC, que estan conectados a la unidad de ingreso
de terminal externo 160, y exhibe débilmente un HDMI 1 y un HDMI 2, que no estan conectados a la unidad de ingreso
de terminal externo 160. Si se exhibe el listado de ingresos externos 2500 y se reconoce “PC” a través del modulo de
reconocimiento de voz 130, el aparato electronico 100 exhibe un estado de conexién con el ingreso externo “PC” en
la pantalla de visualizacién.

Las FIGS. 27 y 29 son vistas que ilustran una tarea de ejecucién de funcion que tiene un nombre definido para ser
pronunciado de acuerdo con una realizacion ejemplar. Como se muestra en la FIG. 27, si se ingresa un comando de
usuario para exhibir un listado de contenidos para llevar a cabo funciones inteligentes (por ejemplo, funciones de
acceso a Internet, ejecucion de una aplicacion, reproduccion de una imagen en movimiento y audicion de musica), se
exhibe un smart hub 2700. El smart hub 2700 es una Ul que sirve como concentrador de funciones soportadas por el
aparato electronico 100 y es una Ul que exhibe iconos ejecutables correspondientes a una pluralidad de funciones
soportadas por el aparato electrénico 100 (por ejemplo, funciones de ver un video, escuchar musica y acceder a
Internet). Asimismo, el smart hub 2700 es una Ul que exhibe iconos ejecutables correspondientes a contenidos
almacenados en la unidad de almacenamiento 130 del aparato electronico 100 (por ejemplo, una foto, musica y un
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video), iconos ejecutables correspondientes a contenidos recibidos de fuentes externas (por ejemplo, una foto, musica
y un video) e iconos ejecutables correspondientes a aplicaciones conectables con el exterior (por ejemplo, un
navegador de Internet).

Si “Ginny” es reconocida a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k para entrar en el modo de tarea de voz,
el aparato electrénico 100 exhibe una GUI de voz en la porcién inferior de la pantalla de visualizacion y entra en el
modo de tarea de voz como se muestra en la FIG. 28. Al entrar en el modo de tarea de voz, el aparato electrénico 100
subraya los nombres de los iconos ejecutables del smart hub 2700 de forma que éste muestre 0s iconos ejecutables
seleccionables por la voz del usuario.

Como se muestra en la FIG. 28, si se exhibe la informacién de asistencia por voz y se reconoce una voz “tu video” a
través del mddulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato electrdnico 100 ejecuta una imagen en movimiento
incluida en “tu video” del smart hub 2700, como se muestra en la FIG. 29. Si se incluye una imagen en movimiento en
“tu video”, ésta se ejecuta rapidamente y, si se incluye una pluralidad de imagenes en movimiento en “tu video”, se
exhibe un listado de las imagenes en movimiento incluidas en “tu video”.

Las FIGS. 30 a 32 son vistas para explicar una funcion de reproduccion de imagen y una funcién de parada de imagen
mediante el uso de reconocimiento de voz de acuerdo con una realizacién ejemplar. Como se muestra en la FIG. 30,
Si se reproduce una imagen (por ejemplo, una imagen en movimiento almacenada en la unidad de almacenamiento
130) y se reconoce “Ginny” a través del modulo de reconocimiento de voz 130k para entrar en el modo de tarea de
voz, el aparato electrénico 100 entra en el modo de tarea de voz y exhibe la informacion de asistencia de voz en la
porcién inferior de la pantalla de visualizaciéon, como se muestra en la FIG. 31.

En este estado, si se reconoce “pausa” a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k, el aparato electronico 100
detiene temporalmente la reproduccion de la imagen actual y exhibe un icono de pausa en la pantalla de visualizacién
como se muestra en la FIG. 32. Si se reconoce “repeticion” a través del mddulo de reconocimiento de voz 130k, el
aparato electrénico 100 reproduce la imagen pausada como se muestra en la FIG. 31.

Se puede exhibir un comando de pausa/parada en la informacion de asistencia de voz mientras se reproduce la
imagen, y se puede exhibir un comando de reproduccion mientras la imagen esta en pausa.

Como se ha descrito anteriormente, dado que la tarea de voz que se controla de acuerdo con la voz del usuario
reconocida a través del médulo de reconocimiento de voz 130k es una tarea que tiene un identificador pronunciable o
una tarea que requiere el ingreso de texto, el usuario puede controlar la tarea de voz a través de su voz mas faciimente
y mas convenientemente.

La FIG. 33 y 34 son vistas para explicar el cambio de canal mediante el uso del reconocimiento de movimiento de
acuerdo con una realizacion ejemplar. Si el aparato electrénico 100 entra en el modo de tarea de movimiento y exhibe
la informacion de asistencia de movimiento en la porcion inferior de la pantalla de visualizacidon como se muestra en
la FIG. 33, y se reconoce un movimiento (por ejemplo, un movimiento de palmada) de mover la mano de un usuario
en direccion hacia la derecha, que corresponde a un item de movimiento 3313, a través del modulo de reconocimiento
de movimiento 130l, el aparato electrénico 100 sintoniza un canal siguiente de un canal actual, es decir, el canal 7,
que se incrementa desde el canal actual 6 en 1, como se muestra en la FIG. 34. Por otro lado, si el canal 7 aparece
como se muestra en la FIG. 34 y un movimiento de palmada de mover la mano del usuario en una direccién hacia la
izquierda desde una ubicacion actual, que corresponde al item de movimiento 3313, es reconocido, el aparato
electronico 100 sintoniza un canal anterior, es decir, el canal 6 que es disminuido del canal actual 7 por 1, como se
muestra en la FIG. 33.

Las FIGS. 35 y 37 son vistas para explicar el control del nivel de volumen mediante el uso del reconocimiento de
movimiento de acuerdo con una realizacién ejemplar. Si el aparato electrénico 100 entra en el modo de tarea de
movimiento y exhibe la informacion de asistencia de movimiento en la porcion inferior de la pantalla de visualizacion
como se muestra en la FIG. 35, y se reconoce un movimiento (por ejemplo, un movimiento de palmada) de mover la
mano del usuario en direccidon ascendente, que corresponde a un item de movimiento 3312, a través del modulo de
reconocimiento de movimiento 130, el aparato electrénico 100 exhibe una barra de control de nivel de volumen 3600
que exhibe un nivel de volumen y emite un volumen de un nivel siguiente 10 que se incrementa desde un nivel de
volumen actual 9 en un nivel, como se muestra en la FIG. 36. Si no se reconoce ningln movimiento del usuario durante
un tiempo predeterminado (por ejemplo, 5 segundos) después de que se haya exhibido la barra de control del nivel de
volumen 3600, el aparato electronico 100 retira la barra de control del nivel de volumen 3600 de la pantalla de
visualizacion y emite un audio de acuerdo con el nivel de volumen controlado.

Las FIGS. 38 a 41 son vistas para explicar el cambio de canal mediante el uso de un movimiento de apuntar del
usuario de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si el usuario ingresa un comando para generar un listado de canales
3800 (por ejemplo, un botdn de listado de canales en un mando a distancia) a fin de seleccionar un canal y el listado
de canales 3800 se exhibe en la pantalla de visualizacion como se muestra en la FIG. 38, y se reconoce un movimiento
para entrar en el modo de tarea de movimiento a través del médulo de reconocimiento de movimiento 130l (por
ejemplo, agitar la mano de un usuario 3 a 4 veces), el aparato electréonico 100 genera un cursor 3910 y exhibe la
informacion de asistencia al movimiento en la porcién inferior de la pantalla de visualizacidén, como se muestra en la
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FIG. 39.

Si se exhibe la informacidn de asistencia al movimiento y se reconoce un movimiento de mover la mano desde una
ubicacién actual en direccion izquierda-abajo para mover el cursor 3910 a través del médulo de reconocimiento de
movimiento 130I, el aparato electrénico 100 mueve el cursor 2010 a “11-1 MBC” de acuerdo con el movimiento como
se muestra en la FIG. 40.

Si un movimiento de agarre, que corresponde a un item de movimiento 3314, es reconocido a través del médulo de
reconocimiento de movimiento 130I, el aparato electrénico 100 sintoniza la ubicacion actual seleccionada, por ejemplo
“11-1 MBC” y exhibe el canal “11-1 MBC” como se muestra en la FIG. 41.

Las FIGS. 42 a 45 son vistas para explicar la ejecucion de la aplicacién mediante el uso de un movimiento de apuntar
del usuario de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si se exhibe un smart hub en la pantalla de visualizacion como
se muestra en la FIG. 42, y se reconoce un movimiento (por ejemplo, agitar la mano 3 a 4 veces) para entrar en el
modo de tarea de movimiento a través del modulo de reconocimiento de movimiento 130I, el aparato electronico 100
genera y exhibe un cursor 4305 y exhibe la informacién de asistencia al movimiento 4310 en la porcién inferior de la
pantalla de visualizacién, como se muestra en la FIG. 43.

Si un movimiento de mover la mano desde una ubicacion actual en direccion izquierda-abajo es reconocido a través
del modulo de reconocimiento de movimiento 130l, el aparato electrénico 100 mueve el cursor 4305 a “APP 2” de
acuerdo con el movimiento como se muestra en la FIG. 44.

Si un movimiento de agarre, que corresponde a un item de movimiento 4311, es reconocido a través del médulo de
reconocimiento de movimiento 130I, el aparato electrénico 100 ejecuta el item seleccionado “APP 2" como se muestra
en la FIG. 45. De este modo, se usan dos movimientos diferentes para seleccionar un itemy, a continuacion, ejecutarlo.
En este momento, el aparato electrénico 100 puede exhibir una pantalla que indica la ejecucidén de una aplicacion
seleccionada en lugar de la pantalla que exhibe el smarf hub como se muestra en la FIG. 45. Sin embargo, esto es
meramente un ejemplo y el aparato electronico 100 puede exhibir la ejecucién de la aplicacion en una pantalla del
smart hub mas pequefia que el smart hub.

Las FIGS. 46 a 48 son vistas para explicar la navegacién en un area de visualizacion de aplicaciones del smart hub
mediante el uso de un movimiento del usuario de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si el smart hub aparece en la
pantalla de visualizacién como se muestra en la FIG. 46 y se reconoce un movimiento de agitar la mano 3 a 4 veces
para entrar en el modo de tarea de movimiento a través del médulo de reconocimiento de movimiento 1301, el aparato
electronico 100 genera un cursor 4710 y exhibe la informacion de asistencia al movimiento en la porcion inferior de la
pantalla de visualizacién como se muestra en la FIG. 47.

Si el cursor 4710 esta ubicado en un area navegable (por ejemplo, un area donde se exhiben las teclas de direccion
de movimiento hacia la izquierda y hacia la derecha 4713 y 4716) y se reconoce un movimiento de palmada de mover
la mano desde una ubicacién actual en direccion hacia la derecha a través del mddulo de reconocimiento de
movimiento 1301, el aparato electronico 100 mueve un area de visualizacion de aplicacién 4720 donde esta ubicado el
cursor 4710 en direccion hacia la izquierda, como se muestra en la FIG. 48.

Las FIGS. 49 a 52 son vistas para explicar la ejecucion de un icono que tiene un nombre indefinido mediante el uso
de reconocimiento de movimiento de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si se exhibe una pantalla de pagina web
en la pantalla de visualizacidén como se muestra en la FIG. 49, y un movimiento de agitar la mano 3 a 4 veces para
entrar en el modo de tarea de movimiento es reconocido a través del modulo de reconocimiento de movimiento 130I,
el aparato electrénico genera un cursor 5005 y exhibe la informacion de asistencia de movimiento 5010 en la porcion
inferior de la pantalla de visualizacion como se muestra en la FIG. 50.

Si se reconoce un movimiento de mover la mano desde una ubicacion actual en direccidn izquierda-arriba para mover
el cursor 5005 a través del mddulo de reconocimiento de movimiento 130I, el aparato electronico 100 mueve el cursor
5005 a un icono “marcador’ de acuerdo con el movimiento como se muestra en la FIG. 51.

Si se reconoce un movimiento de agarre a través del modulo de reconocimiento de movimiento 130I, el aparato
electrénico 100 exhibe la ejecucion del marcador 5220 que indica el marcador de la pagina web actualmente exhibida
en la pantalla de visualizacién como se muestra en la FIG. 52.

Las FIGS. 53 a 55 son vistas para explicar una tarea de control de reproduccion mediante el uso de reconocimiento
de movimiento de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si una imagen de contenido (por ejemplo, una imagen en
movimiento almacenada en la unidad de almacenamiento 130 o una imagen en movimiento recibida de una fuente
externa) se exhibe en la pantalla de visualizacidon como se muestra en la FIG. 53, y un movimiento de agitar la mano
3 a 4 veces para entrar en el modo de tarea de movimiento es reconocido a través del médulo de reconocimiento de
movimiento 130I, el aparato electrénico 100 genera una barra de control de reproduccion 5410 y exhibe la informacion
de asistencia de movimiento en la porcion inferior de la pantalla de visualizaciéon como se muestra en la FIG. 54. En
este momento, la barra de control de reproduccion 5410 se exhibe en la pantalla de visualizacién si se reconoce un
comando de inicio de movimiento. La barra de control de reproduccion 5410 se puede exhibir en la pantalla de
visualizacion si se recibe un ingreso de usuario adicional (por ejemplo, un botén de control remoto).
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Si se reconoce un movimiento de palmada en direccion izquierda a través del modulo de reconocimiento de movimiento
130l, el aparato electrénico 100 salta hacia atras desde una imagen actual un tiempo predeterminado (por ejemplo, 10
minutos) y reproduce la imagen. El tiempo predeterminado se puede modificar por medio de la configuracion.

Las FIGS. 56 a 58 son vistas para explicar una tarea de control de reproduccién mediante el uso de otro reconocimiento
de movimiento de acuerdo con una realizacion ejemplar. Si una imagen (por ejemplo, una imagen en movimiento
almacenada en la unidad de almacenamiento 130 o una imagen en movimiento recibida de una fuente externa) se
exhibe en la pantalla de visualizacion como se muestra en la FIG. 56, y un movimiento de agitar la mano 3 a 4 veces
para entrar en el modo de tarea de movimiento es reconocido a través del médulo de reconocimiento de movimiento
130l, el aparato electronico 100 genera una barra de control de reproduccion 5710 y exhibe la informacién de asistencia
de movimiento en la porcidn inferior de la pantalla de visualizacién como se muestra en la FIG. 57. En este momento,
la barra de control de reproduccion 5710 se exhibe en la pantalla de visualizacion si se reconoce un comando de inicio
de movimiento. La barra de control de reproduccion 5710 se puede exhibir en la pantalla de visualizacion si se recibe
un ingreso de usuario adicional (por ejemplo, un botdn de control remoto).

Si se reconoce un movimiento de seleccién particular, por ejemplo, un movimiento de agarre, a través del médulo de
reconocimiento de movimiento 130l, el aparato electrénico 100 selecciona un icono 5715 que indica una ubicacién de
reproduccion actual y, si después se reconoce un movimiento de desplazamiento en direccidon hacia la izquierda a
través del modulo de reconocimiento de movimiento 130l, el aparato electréonico 100 vuelve a una ubicacion tanto
como un tiempo predeterminado correspondiente al movimiento de desplazamiento en direccién hacia la izquierda. El
icono 5715 también retrocede tanto como el movimiento de desplazamiento hacia la izquierda. Si se reconoce un
movimiento de soltar la pinza a través del mddulo de reconocimiento de movimiento 1301 (por ejemplo, un movimiento
de extender la mano), el aparato electronico 100 reproduce la imagen desde el lugar al que retrocede el icono 5715,
como se muestra en la FIG. 58. Sin embargo, esto no es mas que un ejemplo. Si después del agarre se reconoce un
movimiento hacia la derecha, el aparato electronico 100 avanza el tiempo predeterminado correspondiente al
movimiento hacia la derecha. El icono 5715 también avanza tanto como el movimiento hacia la derecha.

Como se ha descrito anteriormente, dado que la tarea de movimiento que se controla de acuerdo con el movimiento
del usuario reconocido a través del modulo de reconocimiento de movimiento 130! es una tarea cuyo valor de ajuste
se cambia en fases 0 una tarea que usa un cursor, el usuario puede controlar la tarea de movimiento mas facil y
convenientemente.

Las FIGS. 59 y 60 son diagramas de flujo que ilustran un procedimiento de control de un aparato electrénico, que
controla una tarea completa por medio de la division en una tarea de movimiento y una tarea de voz de acuerdo con
diversas realizaciones ejemplares.

La FIG. 59 es un diagrama de flujo de un procedimiento para el control del aparato electronico de acuerdo con una
realizacion ejemplar.

El aparato electronico 100 reconoce una voz del usuario o un movimiento de usuario (85910). La voz del usuario se
ingresa a través de un micréfono y es reconocida por un médulo de reconocimiento de voz, y el movimiento del usuario
es fotografiado por una cadmara y es reconocido por un modulo de reconocimiento de movimiento.

Si se reconoce un ingreso de usuario a través de uno de los modulos de reconocimiento de voz o de movimiento
(S5910), el aparato electronico 100 lleva a cabo una de las tareas de voz o de movimiento de acuerdo con el ingreso
de usuario (S5920). La tarea de voz es una tarea que incluye un identificador correspondiente a una voz del usuario
de entre las tareas para controlar el aparato electronico 100, y la tarea de movimiento es una tarea que se lleva a cabo
en fases de acuerdo con un movimiento de usuario de entre las tareas para controlar el aparato electrénico 100.

Como se ha descrito anteriormente, el usuario puede controlar el aparato electréonico 100 de manera mas eficiente
mediante el uso de la voz y el movimiento.

La FIG. 60 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para el control del aparato electrénico de acuerdo
con una realizacion ejemplar.

El aparato electrénico 100 reconoce un comando de inicio a través de uno de los mddulos de reconocimiento de voz
y el mddulo de reconocimiento de movimiento (S6005). El comando de inicio puede ser un comando de inicio de voz
que se reconoce a través del médulo de reconocimiento de voz o un comando de inicio de movimiento que se reconoce
a través del mddulo de reconocimiento de movimiento.

Si el comando de inicio reconocido es un comando de inicio de voz (S6010-Y), el aparato electrénico 100 cambia un
modo del aparato electrénico 100 a un modo de tarea de voz (S6015). El modo de tarea de voz es un modo en el que
se lleva a cabo una tarea de acuerdo con una voz del usuario reconocida a través del modulo de reconocimiento de
vOZ.

Si el modo se cambia al modo de tarea de voz, el aparato electronico 100 genera informacion de asistencia de voz
que incluye items de voz (S6020). Por ejemplo, la informacién de asistencia de voz que incluye items de voz para
llevar a cabo tareas de voz se exhibe como se muestra en la FIG. 61.
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En el modo de tarea de voz, el aparato electrénico 100 determina si un comando de voz del usuario es reconocido o
no (86030). Si se determina que se reconoce un comando de voz del usuario (S6030-Y), el aparato electronico lleva
a cabo una tarea de voz correspondiente al comando de voz del usuario reconocido (S6035). Por ejemplo, la tarea de
voz se lleva a cabo como se ha explicado anteriormente con referencia a las FIGS. 6 a 32.

La tarea de voz puede incluir al menos una de las funciones de control de potencia, acceso directo a canales, ajuste
del nivel de volumen, silenciamiento, cambio de ingreso externo, ingreso de texto y repeticion/parada del aparato
electronico.

Se determina si se reconoce 0 no un comando de inicio de movimiento en el modo de tarea de voz (S6040). Si se
reconoce el comando de inicio de movimiento (S6040-Y), el aparato electrdnico 100 cambia el modo del aparato
electronico 100 a un modo de tarea de movimiento (S6045). Por ejemplo, si el comando de inicio de movimiento es
reconocido en el modo de tarea de voz, el aparato electrénico 100 cambia el modo al modo de tarea de movimiento y
exhibe informacién de asistencia de movimiento que incluyen items de movimiento como se muestra en la FIG. 62.

Si no se reconoce el comando de inicio de movimiento (S6040-N), el aparato electrénico 100 mantiene el modo de
tarea actual, es decir, el modo de tarea de voz (S6070). Si el comando de inicio reconocido inicialmente es el comando
de inicio de movimiento en lugar del comando de inicio de voz (S6010-N), el aparato electronico 100 cambia el modo
del aparato electrénico 100 al modo de tarea de movimiento (S6045). El modo de tarea de movimiento es un modo en
el que una tarea se lleva a cabo unicamente por medio de un movimiento de usuario reconocido a través del médulo
de reconocimiento de movimiento 130I.

Si el modo del aparato electrénico 100 se cambia al modo de tarea de movimiento, el aparato electronico 100 genera
informacion de asistencia al movimiento que incluyen un item de movimiento (86050). Por ejemplo, como se muestra
en la FIG. 62, se exhibe la informacion de asistencia al movimiento que incluye un item de movimiento para controlar
una tarea de movimiento.

El aparato electronico 100 determina si se reconoce 0 no un movimiento del usuario (S6055). Si se determina que se
reconoce un movimiento del usuario (S6055-Y), el aparato electrénico 100 lleva a cabo una tarea de movimiento
correspondiente al movimiento del usuario reconocido (S6060). Por ejemplo, la tarea de movimiento se lleva a cabo
como se ha explicado anteriormente con referencia a las FIGS. 33 a 58.

La tarea de movimiento puede incluir al menos uno de los siguientes: cambio de canal, control del nivel de volumen,
navegacion por la pantalla, control de la barra de deslizamiento y apuntar con el cursor.

Se determina si se reconoce 0 no un comando de inicio de voz en el modo de tarea de movimiento (S6065), y si se
reconoce un comando de inicio de voz (S6065-Y), el aparato electronico 100 cambia el modo al modo de tarea de voz
(S6010). Por ejemplo, si se reconoce un comando de inicio de voz en el modo de tarea de movimiento, el aparato
electrénico 100 cambia el modo al modo de tarea de voz y exhibe la informacion de asistencia de voz que incluyen los
items de voz como se muestra en la FIG. 60

Si no se reconoce un comando de inicio de voz (S6040-N), el aparato electréonico 100 mantiene el modo de tarea
actual, es decir, el modo de tarea de movimiento (S6070).

Como se ha descrito anteriormente, el aparato electrénico 100 puede llevar a cabo diversas tareas de acuerdo con el
movimiento del usuario o la voz del usuario, y de este modo se puede mejorar la comodidad del usuario.

La unidad de control 140 puede controlar para exhibir la informacién de asistencia de voz (primer sonido) para llevar
a cabo las tareas de voz en el modo de tarea de voz en el que al menos una de las tareas de voz se lleva a cabo de
acuerdo con la voz reconocida. Por ejemplo, si se reconoce un comando de inicio de voz a través del modulo de
reconocimiento de voz, la unidad de control 140 puede controlar para exhibir la informacidn de asistencia de voz para
llevar a cabo las tareas de voz que son controlables de acuerdo con la voz del usuario. Al menos un item de voz
correspondiente a diversas tareas de voz se puede exhibir como informacion de asistencia de voz. Al menos un item
de voz puede ser un comando pronunciable. En consecuencia, el usuario puede identificar facilmente un comando
reconocible en el modo de tarea de voz. Ademas, si se pronuncia un comando correspondiente, el usuario puede
reconocer facilmente qué tarea de voz se va a llevar a cabo.

La unidad de control 140 puede reconocer una primera voz (primer sonido) correspondiente a un primer item de voz
de entre al menos un item de voz exhibido como informacién de asistencia de voz en el modo de tarea de voz. La
unidad de control 140 determina si existe 0 no informacion adicional sobre el primer item de voz correspondiente a la
primera voz reconocida. Si no existe informacion adicional sobre el item, la unidad de control 140 puede llevar a cabo
una tarea correspondiente al primer item de voz. Por ejemplo, la tarea se inicia directamente. Si es necesario cambiar
la informacién de asistencia por voz, la unidad de control 140 puede controlar una unidad de visualizacién (no se
muestra) para exhibir la informacion de asistencia por voz modificada. Si existe informacion adicional sobre el item, la
unidad de control 140 puede controlar que se muestre la informaciéon adicional sobre el primer item de voz
correspondiente a la primera voz reconocida. La unidad de control 140 puede reconocer una segunda voz (es decir,
un segundo comando hablado) correspondiente a la informacién adicional del item. La unidad de control 140 puede
llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de voz y a la segunda voz de entre las tareas de voz.
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La unidad de control 140 puede controlar para exhibir la informacion de la ayuda del movimiento para llevar a cabo las
tareas del movimiento en el modo de la tarea del movimiento en el cual por lo menos una de las tareas del movimiento
se lleva a cabo de acuerdo con el movimiento reconocido. Por ejemplo, si se reconoce un comando de inicio de
movimiento a través del médulo de reconocimiento de movimiento, la unidad de control 140 controla para exhibir la
informacion de asistencia de movimiento para llevar a cabo las tareas de movimiento que son controlables de acuerdo
con el movimiento del usuario. Al menos un item de movimiento correspondiente a diversas tareas de movimiento se
puede exhibir como la informacion de asistencia al movimiento. El al menos un item de movimiento puede incluir una
imagen de movimiento que indica un movimiento reconocible en el modo de tarea de movimiento y una tarea
correspondiente al movimiento reconocible. En consecuencia, el usuario puede identificar facilmente un movimiento
reconocible en el modo de tarea de movimiento y puede reconocer facilmente qué tarea de movimiento se llevara a
cabo en funcidén del movimiento que realice el usuario. Por lo tanto, el usuario puede llevar a cabo facilmente la tarea
de movimiento.

La unidad de control 140 puede reconocer un primer movimiento correspondiente a un primer item de movimiento de
entre al menos un item de movimiento exhibido como la informacion de asistencia al movimiento en el modo de tarea
de movimiento. La unidad de control 140 puede determinar si existe o no informacion adicional sobre el primer
movimiento correspondiente al primer movimiento reconocido. Si no existe informaciéon adicional sobre el item, la
unidad de control 140 puede llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de movimiento. Por ejemplo, la
tarea se inicia directamente. Ademas, si es necesario cambiar la informacion de asistencia al movimiento, la unidad
de control 140 puede controlar una unidad de visualizacién (no se muestra) para exhibir la informacion de asistencia
al movimiento modificada. Si existe informacion adicional del item, la unidad de control 140 puede controlar para exhibir
la informacién adicional del item con respecto al primer item de movimiento correspondiente al primer movimiento
reconocido. La unidad de control 140 puede reconocer un segundo movimiento (es decir, un segundo comando de
movimiento) correspondiente a la informacion adicional del item. La unidad de control 140 puede llevar a cabo tareas
correspondientes al primer item de movimiento y al segundo movimiento reconocido de entre las tareas de movimiento.
La informacién de asistencia de voz, la informaciéon de asistencia de movimiento, la informacién de item adicional
relativa al item de voz o la informacidn de item adicional relativa al item de movimiento se pueden exhibir en la misma
area (la porcidn inferior) de la pantalla de visualizacién. La informacion descrita se puede exhibir en un area
preestablecida o en un area que se puede modificar dinamicamente. Por ejemplo, la informacion de asistencia por voz
o la informacion de asistencia por movimiento se pueden exhibir en una porcidn superior, inferior, derecha o izquierda
de la pantalla, y pueden cambiar dindmicamente en funcion de una imagen exhibida en la pantalla.

La informacién de asistencia de voz, la informaciéon de asistencia de movimiento, la informacién de item adicional
relativa al item de voz, o la informacion de item adicional relativa al item de movimiento se pueden exhibir junto con
una imagen exhibida o reproducida, una aplicacion, un OSD, o un candidato a reconocimiento, o se pueden exhibir
independientemente. El area donde se exhibe la informacion anterior se puede solapar con un area donde se exhibe
la imagen, la aplicacion, el OSD o el candidato a reconocimiento. Al menos parte de la informacién de asistencia por
voz o de la informacion de asistencia por movimiento se puede exhibir de forma transparente o semitransparente. La
transparencia se puede ajustar de acuerdo con la seleccion del usuario.

La informacion de asistencia de voz y la informacion de asistencia de movimiento descritas anteriormente se pueden
proporcionar al usuario de diversas formas. En adelante en la presente memoria, la informacién de asistencia de voz,
la informacion adicional relativa al item de voz y la informacién de asistencia de movimiento se explicaran en detalle
con referencia a las FIGS. 61 a 63.

La FIG. 61 es una vista que ilustra la informacion de asistencia de voz exhibida en la unidad de visualizacion 193 en
el modo de tarea de voz de acuerdo con una realizacion ejemplar.

Como se muestra en la FIG. 61, la unidad de visualizacion 193 puede exhibir al menos un item de voz 811, 812, 813,
814, 815, 816, 817 y 818 en el modo de tarea de voz como la informacién de asistencia de voz. Cada uno de los items
vocales se puede referir a un comando pronunciable (vocal). De este modo, una indicacién de los comandos de voz
se exhiben en la pantalla para ser seleccionados por un comando de voz correspondiente. Ademas, la informacion de
asistencia de guia puede incluir una imagen de modo o un texto que indique el modo de tarea de voz. La informacion
de asistencia de voz puede incluir un area de guia 810 que incluya el al menos un item de voz o un area de
visualizacién de modo 820 que muestre un modo designado (por ejemplo, el modo de tarea de voz o el modo de tarea
de movimiento) del aparato electrénico 100. El area de visualizacion de modo 820 puede incluir al menos una imagen
de modo y un texto que indique el modo designado del modo de tarea de voz y el modo de tarea de movimiento.
Ademas, el area de guia 810 y el drea de visualizacidén del modo 820 se pueden exhibir de forma distintiva como se
muestra en la FIG. 61 o se puede exhibir sin trazar un limite entre las dos areas. El area de visualizacién de modo 820
se puede omitir. La ubicacion de cada una del area de guia 810 y el area de visualizacion de modo 820 se puede
establecer en el momento de la fabricacion del aparato electrénico 100, o se puede establecer arbitrariamente por el
usuario, o el area de guia 810 y el area de visualizacién de modo 820 se pueden ubicar dindmicamente de acuerdo
con una imagen exhibida a lo largo de una Ul. Por ejemplo, si se exhibe una OSD, la ubicaciéon de cada una de las
areas de guia 810 y el area de visualizacion de modo 820 se puede cambiar a una ubicacion determinada fuera de un
area en la que se muestre la OSD, de forma que se resalte la visualizacion de la OSD. El area de guia 810 se puede
exhibir en la porcidn inferior de la pantalla de visualizacién y el area de visualizaciéon del modo 820 se puede exhibir
en la parte inferior central de la pantalla de visualizacion. Ademas, la ubicacion del area de visualizacién de modo 820
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se puede cambiar a otra ubicacion, tal como la porcidn inferior derecha, independientemente del area de guia 810 de
acuerdo con la configuracion.

En el modo de tarea de voz, el area de guia 810 incluye al menos un item de voz 811, 812, 813, 814, 815, 816,817y
818. Por ejemplo, cada uno de los al menos un item de voz puede ser un comando para llevar a cabo una tarea de
voz. Al menos un comando incluido en el area de guia 810 puede incluir apagado 811, canal 812, silenciado 813,
ingreso externo 814, smart hub 815, aplicaciones 816, busqueda 817 o todos 818. El apagado 811 es un comando
para apagar el aparato electrénico 100. El canal 812 es un comando para llevar a cabo el acceso directo al canal. El
silenciado 813 es un comando para llevar a cabo el silenciado. El ingreso externo 814 es un comando para cambiar
el ingreso externo. El smart hub 815 es un comando para llevar a cabo una tarea de entrada de una funcion inteligente,
tal como una funcion de Internet, una funcién de provision de aplicaciones y una funcién de provision multimedia (por
ejemplo, una imagen en movimiento, musica y una foto) del aparato electronico 100. La aplicacion 816 es un comando
para llevar a cabo una tarea de busqueda de una aplicacién del aparato electrénico 100. La busqueda 817 es un
comando para llevar a cabo una busqueda de contenidos, aplicaciones y web proporcionada por el aparato electronico
100. El all 818 es un comando para exhibir todos los comandos. El area de guia 818 puede incluir “mas” como comando
en lugar del todo 818. Es decir, los todos 818 y “mas” pueden ser items de voz para exhibir otros items diferentes de
los al menos un item de voz 811, 812, 813, 814, 815, 816, 817 y 818 de entre los items de voz correspondientes a las
tareas de voz. Ademas, si el aparato electronico 100 exhibe otros items, el aparato electrénico 100 se puede configurar
para no usar un temporizador preestablecido. El temporizador preestablecido es un temporizador para detener el modo
de tarea de voz si al menos uno de los items de voz exhibidos 811, 812, 813, 814, 815, 816, 817 y 818 no se reconoce
durante un tiempo preestablecido. Si se detiene el modo de tarea de voz, la informacion de asistencia por voz puede
desaparecery el modo puede cambiar a un modo en el que el aparato electrénico 100 se controle por medio de un
mando a distancia general. Ademas, si se detiene el modo de tarea de voz, la realizacion de la tarea de voz se puede
ver limitada hasta que el aparato electrénico 100 vuelva a entrar en el modo de tarea de voz de acuerdo con un
comando de inicio de voz. Ademas, si se exhibe en la pantalla un OSD o un candidato a reconocimiento junto con la
informacién de asistencia de voz, la informacion de asistencia de movimiento y la informacion de items adicionales,
es posible que el temporizador preestablecido para detener el modo designado no se accione independientemente del
modo designado. Ademas, el area de guia 810 puede incluir otros comandos ademas de los descritos anteriormente.

El al menos un item de voz 811, 812, 813, 814, 815, 816, 817, 818, que se exhibe como la informacién de asistencia
de voz, se puede configurar de forma diferente de acuerdo con una funcién actualmente llevada a cabo. Es decir, al
menos un comando exhibido en el drea de guia 810 puede estar configurado de forma diferente de acuerdo con la
funcién que se esté llevando a cabo. Especificamente, al menos uno de los items de voz correspondientes a las tareas
de voz se puede configurar selectivamente de acuerdo con al menos una de una aplicacién, OSD, y un candidato
exhibido junto con la informacidn de asistencia de voz. Por ejemplo, si se esta ejecutando una funcidn inteligente en
el aparato electrénico 100, se puede exhibir informacion de asistencia por voz que incluya un comando de “retorno”
para volver a una funcion de recepcion de emisiones. Un candidato a reconocimiento puede incluir al menos uno de
un nombre que tenga al menos uno de un numero o un texto similar a una voz reconocida, un comando similar a una
vOz reconocida, una tarea correspondiente a un comando similar, un movimiento similar a un movimiento reconocido
y una tarea correspondiente a un movimiento similar. Por ejemplo, los candidatos similares a una voz reconocida
pueden exhibir un listado de identificadores de canal similares a la voz reconocida en una ventana emergente. E| OSD
puede incluir informacion de configuracidén actual del aparato electronico 100 y un menu de configuracion del aparato
electrénico 100 excluyendo el candidato a reconocimiento. Por ejemplo, como el OSD, se puede exhibir un identificador
de un canal actual (un niumero de canal 0 un nombre de canal) o se puede exhibir un listado de ingresos externos o
un listado de canales.

La unidad de control 140 puede reconocer una primera voz correspondiente a un primer item de voz de entre los al
menos un item de voz 811, 812, 813, 814, 815, 816, 817, 818 exhibidos como la informacién de asistencia de voz. La
unidad de control 140 puede controlar la visualizacion de informacién adicional relativa al primer item de voz
correspondiente a la primera voz reconocida. La informacion adicional relativa al primer item de voz puede incluir, por
ejemplo, un comando adicional con respecto al primer item de voz, un mensaje de guia o un ejemplo de enunciado.
Por ejemplo, si el “canal”’ se reconoce a través del modulo de reconocimiento de voz 130k como un primer comando
de voz correspondiente al item de voz 812 exhibido en el area de guia 810 y una tarea correspondiente al item de voz
812 es acceso directo a canal, la unidad de visualizaciéon 193 puede exhibir informacién adicional del item que incluyen
uno 0 mas de: un mensaje de guia, un ejemplo de pronunciaciéon, o un comando adicional (por ejemplo, “anterior”)
para la pronunciacion de al menos un identificador de un nombre de canal, un nombre de programa, y un nimero de
canal, como se muestra en la FIG. 62. La informacion adicional solo se exhibe y se puede seleccionar después de
ejecutar el primer comando. El “anterior” en la presente memoria puede ser un comando para exhibir una Ul que
incluya el area de guia 810 de la FIG. 61 otra vez. La informacién del item adicional puede incluir un area de guia 830
que incluya uno 0 mas de: un comando adicional, un mensaje de guia, 0 un ejemplo de pronunciacion (vocal), y el
area de visualizacién del modo 820. De este modo, la seleccion de una operacién del aparato se lleva a cabo con una
primera etapa y una segunda etapa relacionada. En algunos aspectos, la segunda etapa depende de la primera etapa
seleccionada. Por ejemplo, el mensaje de guia se puede exhibir en la porcion izquierda del area de guia 830 y el
comando adicional o el ejemplo de enunciado se pueden exhibir en la porcidon derecha del area de guia 830.

En algunos ejemplos, la informacion adicional del item proporciona informacién sobre qué otro comando (segundo) se
puede recibir y/o informacién adicional relativa al primer y/o segundo comando. La informacién adicional del item
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contiene mas informacion relacionada con el primer item seleccionado, que proporciona la visualizacién en una
pluralidad de etapas de comandos y/o informacion para la seleccidon por control vocal 0 de movimiento. En algunos
ejemplos, la informacion adicional del item sustituye a todos los items que indicaban opciones para el primer comando.

La unidad de control 140 puede reconocer un segundo comando, por ejemplo un segundo comando de voz,
correspondiente a la informacién adicional del item. La unidad de control 140 puede llevar a cabo una tarea
correspondiente al primer item de voz y al segundo comando de voz de entre las tareas de voz. Por ejemplo, si el
primer item de voz es el item de voz 812 y “MBC” es reconocido como el segundo comando de voz correspondiente
a la informacion del item adicional de la FIG. 60, la unidad de control 140 puede llevar a cabo un atajo de canal para
cambiar un canal actual a un canal correspondiente al identificador de canal que incluye “MBC”. Es decir, la informacién
adicional relativa al primer item de voz puede ser informacién para guiar un nuevo comando de voz, por ejemplo, guiar
una emision (sonido) del segundo comando de voz para preguntar si se debe llevar a cabo la tarea correspondiente
al primer item de voz (es decir, proporcionar confirmacion del primer comando) u obtener informacion adicional
necesaria para llevar a cabo la tarea. El primer y segundo comando pueden ser cualquier combinacion de comandos
de voz y/o comandos de movimiento.

La FIG. 63 es una vista que ilustra la informacion de asistencia al movimiento exhibida en la unidad de visualizacion
193 del aparato electrénico 100 en el modo de tarea de movimiento de acuerdo con una realizacién ejemplar.

Como se muestra en la FIG. 63, la unidad de visualizacion 193 puede exhibir al menos un item de movimiento 3311,
3312, 3313 y 3314 como la informacidn de asistencia al movimiento en el modo de tarea de movimiento. Cada uno de
los al menos un item de movimiento puede incluir una imagen de movimiento que indica un movimiento reconocible
en el modo de tarea de movimiento o un texto que indica una tarea correspondiente a un movimiento reconocible (o
una imagen de movimiento). La informacion de asistencia al movimiento puede incluir una imagen de modo o un texto
que indique el modo de tarea de movimiento. La informacién de asistencia al movimiento puede incluir un area de guia
3310 que incluya al menos un item de movimiento y un area de visualizacion de modo 3320 que muestre un modo del
aparato electronico 100. El area de visualizacion de modo 3320 puede incluir al menos una imagen de modo y un texto
que indique un modo designado del modo de tarea de voz y del modo de tarea de movimiento. El area de guia 3310
y el area de visualizacion del modo 3320 se pueden exhibir de forma distintiva como se muestra en la FIG. 63 o se
puede exhibir sin trazar un limite entre las dos areas. Ademas, el area de visualizacion del modo 3320 se puede omitir.
Por ejemplo, el area de guia 3310 se puede exhibir en la porcion inferior de la pantalla de visualizacion y el area de
visualizacion de modo 3320 se puede exhibir en el centro de la porcion inferior de la pantalla de visualizacion. La
ubicacién del area de visualizacién de modo 3320 se puede cambiar de acuerdo con la configuracidén (por ejemplo,
una porcion inferior derecha).

En el modo de tarea de movimiento, el area de guia 3310 incluye al menos un item de movimiento 3311, 3312, 3313,
3314. Por ejemplo, cada uno de los al menos un item de movimiento puede incluir una imagen de movimiento y un
texto que indica una tarea correspondiente a la imagen de movimiento. El al menos un item de movimiento incluido en
el area de guia 3310 puede incluir un item de movimiento 3311 que indique que un movimiento de rotacién en sentido
contrario a las agujas del reloj corresponde a “atras” para volver a un ajuste anterior, un item de movimiento 3312 que
indique que los movimientos de palmada en sentido ascendente/descendente corresponden a “subir/bajar volumen”
para controlar un nivel de volumen, un item de movimiento 3313 que indica que los movimientos hacia la
izquierda/derecha corresponden a “subir/bajar canal” para cambiar de canal, y un item de movimiento 3314 que indica
que un movimiento de agarre corresponde a “repeticion” para reproducir una imagen. El area de guia 3310 puede
exhibir otros items de movimiento diferentes de los descritos anteriormente. La imagen de movimiento incluida en cada
uno de los items de movimiento descritos anteriormente y el texto correspondiente a la imagen de movimiento se
pueden modificar de acuerdo con los ajustes de asignacion entre un movimiento reconocible y una tarea
correspondiente al movimiento reconocible. Por ejemplo, el area de guia 3310 puede incluir un item de movimiento
que indigue que los movimientos de palmada en las direcciones arriba/abajo corresponden al canal arriba/abajo para
llevar a cabo el cambio de canal, y un item de movimiento que indique que los movimientos de palmada en las
direcciones izquierda/derecha corresponden al volumen arriba/abajo para controlar el nivel de volumen.

El al menos un item de movimiento 3311, 3312, 3313, 3314 exhibido como la informacion de asistencia al movimiento
se puede configurar de forma diferente de acuerdo con una funcién actualmente ejecutada. Es decir, el al menos un
item de movimiento 3311, 3312, 3314, 3314 exhibido en el area de guia 3310 se puede configurar de forma diferente
de acuerdo con una funcion actual del aparato electrénico 100. Por ejemplo, al menos uno de los items de movimiento
correspondientes a las tareas de movimiento se puede configurar de forma selectiva en funcién de al menos una de
las aplicaciones, la OSD y un candidato de reconocimiento que se exhiben junto con la informacién de asistencia al
movimiento.

La unidad de control 140 puede reconocer un primer movimiento correspondiente a un primer item de movimiento de
entre los al menos un item de movimiento 3311, 3312, 3313, 3314 exhibidos como la informacién de asistencia al
movimiento. Si existe informacion adicional del item, la unidad de control 140 puede controlar para exhibir informacion
adicional del item con respecto al primer item de movimiento correspondiente al primer movimiento reconocido. Por
ejemplo, si se reconoce un movimiento de agarre correspondiente al item de movimiento 3314, se puede exhibir
informacién adicional del item que incluya uno o0 mas de un mensaje de guia que pregunte si se va a reproducir un
item o archivo de imagen seleccionado, y/o un item de movimiento que indique que los movimientos de palmada en
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direccién izquierda/derecha corresponden a una respuesta Si/No.

La unidad de control 140 puede reconocer un segundo movimiento correspondiente a la informacién adicional del item.
La unidad de control 140 puede llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de movimiento y al segundo
movimiento reconocido de entre las tareas de movimiento. Por ejemplo, si el primer item de movimiento es el item de
movimiento 3314 y se reconoce un movimiento de palmada en direccidn hacia la izquierda como el segundo
movimiento correspondiente a la informacion de item adicional que incluye un mensaje de guia que pregunta si se
debe reproducir un archivo de imagen designado y un item de movimiento que indica que los movimientos de palmada
en las direcciones hacia la izquierda/hacia la derecha corresponden a la respuesta Si/No, se reproduce el archivo de
imagen designado. Como se ha descrito anteriormente, la informacion adicional relativa al primer item de movimiento
puede ser informacidn para guiar el segundo movimiento para preguntar si se debe llevar a cabo la tarea
correspondiente al primer item de movimiento o para obtener adicionalmente la informacion necesaria para llevar a
cabo la tarea. De este modo, se ingresan un primer y un segundo comando relacionados con el primer comando,
correspondientes a la informacion exhibida.

Si se produce un error en el reconocimiento de movimiento, se puede exhibir informacion de asistencia al movimiento
que indica el error. Por ejemplo, la informacion de asistencia al movimiento puede incluir un mensaje de guia “No se
ha reconocido el gesto. Por favor, ingréselo de nuevo” o0 una imagen de la palma de la mano con un texto que indica
que hay que volver a ingresar los datos. Ademas, la informacion de asistencia al movimiento puede incluir un mensaje
de guia “El reconocimiento de ambas manos es ahora imposible.” 0 un mensaje de guia “Disponible sélo en 'Navegador
web', “Ver foto” y 'Google Map App'. El reconocimiento de ambas manos se puede llevar a cabo para llevar a cabo
una tarea de ampliacién o reduccion de una pantalla, en respuesta a un movimiento de separacién o acercamiento de
ambas manos. Ademas, como parte de la informacién de asistencia al movimiento, se puede exhibir una imagen o un
texto que indique un error en el area de visualizacién del modo.

En adelante en la presente memoria, una interfaz de usuario (Ul) para proporcionar una respuesta de acuerdo con el
reconocimiento de voz o reconocimiento de movimiento del aparato electronico 100 se explicara con referencia a las
FIGS. 64 a 66.

Como se muestra en la FIG. 64, la informacién de asistencia de voz que incluye el area de guia 810 y el area de
visualizacién de modo 820 se puede exhibir en el modo de tarea de voz. El area de guia 810 y el area de visualizacion
de modo 820 se pueden exhibir con un efecto visual que hace que el area de guia 810 y el area de visualizacién de
modo 820 parezcan surgir del extremo inferior de la pantalla. Por ejemplo, el area de guia 810 y el area de visualizacion
de modo 820 se pueden exhibir en forma de animacion durante un tiempo predeterminado (por ejemplo, durante 3
segundos). Por ejemplo, una parte del area de guia 810 y del area de visualizacion de modo 820 se eleva desde el
extremo inferior rapidamente y posteriormente se eleva lentamente. La animacion ascendente finaliza cuando el area
de guia 810 y el area de visualizacion del modo 820 se exhiben completamente como se muestra en la FIG. 64.
Cuando el aparato electrénico 100 entra en el modo de tarea de movimiento, la informacion de asistencia al movimiento
se puede exhibir en la forma de animacion descrita anteriormente. Si desaparece la Ul de un modo especifico o si se
cambia a un modo especifico, se pueden producir diversos efectos visuales o auditivos diferentes del efecto visual
descrito anteriormente.

Si el aparato electrénico 100 reconoce la primera voz correspondiente al primer item de voz, el aparato electronico
100 puede proporcionar al menos uno de respuesta visual y respuesta auditiva correspondiente a un nivel de exactitud
de reconocimiento de acuerdo con la exactitud de reconocimiento de la primera voz. Si el aparato electronico 100
reconoce el primer movimiento correspondiente al primer item de movimiento, el aparato electrénico 100 puede
proporcionar al menos una de las respuestas visuales y auditivas correspondientes a un nivel de precision de
reconocimiento de acuerdo con la precision de reconocimiento del primer movimiento. La precision de reconocimiento
en la presente memoria puede indicar un nivel basado en el cual se determina si la primera voz (o el primer movimiento)
es una voz (0 un movimiento) reconocible por el aparato electrénico 100, o puede indicar un nivel basado en el cual
se identifica si una voz (0 movimiento) reconocido corresponde a uno de los comandos preestablecidos (0 movimientos
preestablecidos). La precision del reconocimiento puede ser un indice que cambia en funcion del tiempo que se tarda
en identificar una tarea correspondiente a una voz 0 un movimiento reconocidos.

Por ejemplo, si se reconoce “smart hub’ como una voz correspondiente al item de voz 815, el aparato electrénico 100
puede determinar la precision del reconocimiento calculando estocasticamente la capacidad de identificar la voz como
uno de los al menos un comando 811, 812, 813, 814, 815, 816, 817, 818 incluidos en el area de guia 810. El aparato
electronico 100 puede comparar la precision del reconocimiento y un valor umbral preestablecido y puede exhibir de
forma diferente un efecto visual en funcidn de si la precision del reconocimiento es mayor o menor que el valor umbral
preestablecido. Por ejemplo, como se muestra en la FIG. 65, se puede exhibir una animacion giratoria en el sentido
de las agujas del reloj sobre una porcion de fondo de una imagen en un area de visualizacion de modo 6520 que indica
el modo de tarea de voz, de acuerdo con la precisidn del reconocimiento de voz. Sila precision del reconocimiento es
inferior al valor umbral, la velocidad de rotacion de la imagen de la animacién es lenta y, si la precisién del
reconocimiento es superior al valor umbral, la velocidad de rotaciéon de la imagen es rapida. Cuando se proporciona la
respuesta visual descrita anteriormente en funcién de la precisidén del reconocimiento, también se puede proporcionar
una respuesta auditiva.
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La animacién, que se exhibe en el area de visualizacion de modo 820 como respuesta visual, se exhibe durante un
periodo de tiempo hasta que un smart hub 6600 de la FIG. 66 se maneja y se exhibe después de que se haya
reconocido la voz correspondiente al item de voz, y puede no tener nada que ver con la precision del reconocimiento.

Si el aparato electrénico 100 reconoce la primera voz correspondiente al primer item de voz, el aparato electronico
100 puede proporcionar una respuesta visual 0 una respuesta auditiva que indica al menos uno de los primeros items
de voz y la tarea correspondiente al primer item de voz. Si el aparato electronico 100 reconoce el primer movimiento
correspondiente al primer item de movimiento, el aparato electrénico 100 puede proporcionar una respuesta visual o
una respuesta auditiva que indique al menos uno de los items del primer movimiento y la tarea correspondiente al
primer item de movimiento.

Por ejemplo, si “smart hub’ es reconocido como una voz correspondiente al item de voz 815, “smart hub” puede ser
exhibido en un area de respuesta 6530, que indica el item de voz 815 o la tarea correspondiente al item de voz 815
como se muestra en la FIG. 65. La respuesta visual se puede exhibir en una ubicacion predeterminada de la pantalla
sin poner un limite al area de respuesta 6530. Ademas, se puede emitir la respuesta auditiva “Has dicho, smart hub”
junto con la respuesta visual exhibida en el area de respuesta 6530.

Si se reconoce un movimiento de palmada hacia la derecha como un movimiento correspondiente al item 813, el
aparato electrénico 100 puede exhibir una respuesta visual (por ejemplo, “Lo hiciste, Canal ARRIBA”) que indica una
tarea correspondiente a uno de los items de movimiento en el area de respuesta 6530, 0 puede controlar la salida de
respuesta auditiva mediante el uso de un médulo de texto a voz (TTS) (no se muestra) del aparato electrénico 100.

Las FIGS. 67 a 69 son diagramas de flujo para explicar un procedimiento de control de un aparato electrénico que
proporciona informacién de asistencia de voz e informacién de asistencia de movimiento de acuerdo con diversas
realizaciones ejemplares.

La FIG. 67 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para el control del aparato electrénico 100 de
acuerdo con una realizacion ejemplar.

El aparato electronico 100 puede reconocer un ingreso de usuario (una voz 0 un movimiento) mediante el uso de uno
de los modulos de reconocimiento de voz 0 un modulo de reconocimiento de movimiento (S6710). La voz del usuario
puede ser ingresada a través de un microfono y la voz ingresada puede ser reconocida por el moédulo de
reconocimiento de voz, y el movimiento del usuario puede ser fotografiado por una cdmara y el movimiento fotografiado
puede ser reconocido por el mddulo de reconocimiento de movimiento.

El aparato electronico 100 puede llevar a cabo una tarea de voz o una tarea de movimiento de acuerdo con el ingreso
de usuario recibida (86720). Es decir, el aparato electronico 100 puede funcionar de acuerdo con un modo designado
de un modo de tarea de voz y un modo de tarea de movimiento. Por ejemplo, si se reconoce un comando de inicio de
v0z 0 un comando de inicio de movimiento, se designa un modo correspondiente al comando de inicio reconocido.

El modo de tarea de voz es un modo en el que al menos una de las primeras tareas (es decir, tareas de voz) se lleva
a cabo de acuerdo con una voz reconocida, y el modo de tarea de movimiento es un modo en el que al menos una de
las segundas tareas (es decir, tareas de movimiento) se lleva a cabo de acuerdo con un movimiento reconocido. Las
tareas de voz indican tareas que se llevan a cabo de acuerdo con una voz reconocida, y las tareas de movimiento
indican tareas que se llevan a cabo de acuerdo con un movimiento reconocido. Las tareas de voz y las tareas de
movimiento pueden ser diferentes entre si.

Las FIGS. 68 y 69 son diagramas de flujo que ilustran un procedimiento de control del aparato electrénico 100 de
acuerdo con una realizacion ejemplar.

El aparato electronico 100 puede identificar cual de los modos de tarea de voz y de movimiento esta designado
(S6805). Aunque en la presente realizacion ejemplar sélo se exhibe el modo de tarea de voz o el modo de tarea de
movimiento, los modos identificables pueden incluir ademas un modo en el que el aparato electrénico 100 se controla
por medio de un mando a distancia. Si se designa el modo de tarea de movimiento, el aparato electrénico 100 entra
en la operacién S6910 de la FIG. 69 y continia una operacion de control del aparato electronico 100 de acuerdo con
la presente realizacién ejemplar.

Si se designa el modo de tarea de voz, el aparato electrdnico 100 puede exhibir informacion de asistencia de voz para
llevar a cabo las primeras tareas en el modo de tarea de voz en el que al menos una de las primeras tareas se lleva a
cabo de acuerdo con una voz reconocida (S6810).

El aparato electrénico 100 puede reconocer una primera voz correspondiente a un primer item de voz de entre al
menos un item de voz exhibido como la informacion de asistencia de voz (S6815).

El aparato electronico 100 puede determinar si existe o no informacién adicional sobre el primer item de voz
correspondiente a la primera voz reconocida (S6820). Si la informacién adicional sobre el primer item de voz no existe,
el aparato electronico 100 puede llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de voz (S6825). Ademas, si
es necesario modificar la informacion de asistencia por voz, el aparato electronico 100 puede exhibir la informacion de
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asistencia por voz modificada. Por ejemplo, si el silenciamiento es reconocido como un comando de voz
correspondiente al item de voz 813, el aparato electronico 100 ejecuta el silenciamiento, y cambia el item de voz 813
al item de voz 2213 y exhibe la informacidn de asistencia de voz cambiada como se muestra en la FIG. 22.

Si existe informacion adicional sobre el primer item de voz, el aparato electronico 100 puede exhibir la informacion
adicional sobre el primer item de voz correspondiente a la primera voz reconocida (S6830). Por ejemplo, si se reconoce
“canal” como un comando de voz correspondiente al item de voz, se puede exhibir informacién adicional sobre el item,
incluido un mensaje de guia o un ejemplo de enunciado.

El aparato electrénico 100 puede reconocer una segunda voz correspondiente a la informacién adicional del item
(S6835).

El aparato electrénico 100 puede llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de voz y al segundo comando
de voz reconocido de entre las primeras tareas (S6840). Por ejemplo, si el primer item de voz es el item de voz 812y
la segunda voz es “siete”, el aparato electrénico 100 puede llevar a cabo un atajo de canal para cambiar un canal
actual a un canal que tenga el identificador de canal 7.

Si se designa el modo de tarea de movimiento, el aparato electronico 100 puede exhibir informacidn de asistencia de
movimiento para llevar a cabo las segundas tareas en el modo de tarea de movimiento en el que al menos una de las
segundas tareas se lleva a cabo de acuerdo con un movimiento reconocido (S6910 de la FIG. 69).

El aparato electrénico 100 puede reconocer un primer movimiento correspondiente a un primer item de movimiento a
partir de al menos un item de movimiento exhibido como la informacién de asistencia al movimiento (S6915).

El aparato electronico 100 puede determinar si existe o no informacion adicional sobre el primer item de movimiento
correspondiente al primer movimiento reconocido (S6920). Si la informacion adicional sobre el primer item de
movimiento no existe, el aparato electrénico 100 puede llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de
movimiento (S6925). Por ejemplo, si un movimiento de palmada hacia la derecha es reconocido como un movimiento
correspondiente al item de movimiento 3313 en la FIG. 33, el aparato electronico 100 cambia un canal actual (canal
6) a un canal siguiente (canal 7), que esta situado después del canal actual (canal 6) de acuerdo con un orden
preestablecido, de acuerdo con channel-up. Ademas, si es necesario cambiar la informaciéon de asistencia al
movimiento, el aparato electrénico puede exhibir la informacién de asistencia al movimiento modificada.

Si existe la informacion de item adicional relativa al primer item de movimiento, el aparato electrénico 100 puede
exhibir la informacién de item adicional relativa al primer item de movimiento correspondiente al primer movimiento
reconocido (S6930). Por ejemplo, si se reconoce un movimiento de agarre correspondiente al item de movimiento, se
puede exhibir la informacion adicional del item que incluye un mensaje de guia que pregunta si se debe reproducir un
item o archivo de imagen seleccionado o un item de movimiento que indica que los movimientos de palmada en
direccién izquierda/derecha corresponden a una respuesta Si/No.

El aparato electrénico 100 puede reconocer un segundo movimiento correspondiente a la informacion de item adicional
(S6935).

El aparato electrénico 100 puede llevar a cabo una tarea correspondiente al primer item de movimiento y al segundo
movimiento reconocido de entre las segundas tareas (S6940). Por ejemplo, si el primer item de movimiento es un item
de movimiento para reproducir una imagen y el segundo movimiento s un movimiento de palmada en direccion hacia
la izquierda, el aparato electronico 100 puede reproducir un archivo de imagen designado.

La unidad de control 140 puede exhibir de forma distintiva un icono ejecutable de un contenido que es controlable por
medio de reconocimiento de voz y un icono ejecutable de un contenido que no es controlable por medio de
reconocimiento de voz mediante el uso del modulo de proceso de Ul 130j.

La unidad de control 140 puede determinar si un contenido es compatible con el reconocimiento de voz mediante el
uso de un encabezado (no se muestra) del contenido almacenado en el aparato electronico 100 o un archivo de
configuracion separado (no se muestra) incluido en el contenido.

Si se determina que el contenido es controlable por medio de reconocimiento de voz, la unidad de control 140 combina
un icono adicional almacenado en la unidad de almacenamiento y un icono ejecutable original del contenido mediante
el uso del modulo de proceso de Ul 130j, y exhibe el icono combinado. El usuario puede saber que el contenido es
controlable por medio de reconocimiento de voz en base a la presencia del icono adicional que aparece en la pantalla
de visualizacion.

Una pluralidad de iconos adicionales pueden ser almacenados en la unidad de almacenamiento 130. El usuario puede
cambiar un icono adicional para combinarlo con el icono ejecutable original por medio de la configuracion.

Ademas, la unidad de control 140 puede exhibir de forma distintiva el nombre de un contenido que es controlable por
medio de reconocimiento de voz y el nombre de un contenido que no es controlable por medio de reconocimiento de
voz mediante el uso del médulo de proceso de Ul 130j, por ejemplo, por medio del subrayado y exhibicién del nombre

20



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2958 183 T3

en negrita. El usuario puede saber que el contenido es controlable por medio de reconocimiento de voz en base al
nombre del icono ejecutable subrayado y exhibido en negrita.

La unidad de control 140 puede exhibir un icono ejecutable de un contenido que es controlable por medio de
reconocimiento de voz y un nombre del icono ejecutable de forma distintiva de un icono ejecutable de un contenido
que no es controlable por medio de reconocimiento de voz y un nombre del icono ejecutable mediante el uso del
médulo de proceso de Ul 130j.

La unidad de control 140 o el contenido pueden exhibir de forma distintiva un menu controlable por medio de
reconocimiento de voz y un menu no controlable por medio de reconocimiento de voz de entre los menus de una barra

no

de herramientas exhibida en una Ul del contenido ejecutado (por ejemplo, los menus “siguiente”, “anterior” o “abrir”).

En adelante en la presente memoria, se explicara un procedimiento para exhibir un icono ejecutable de una aplicacion
que es controlable por medio de reconocimiento de voz y un nombre del icono ejecutable de forma distintiva de un
icono ejecutable de una aplicacion que no es controlable por medio de reconocimiento de voz y un nombre del icono
ejecutable de acuerdo con diversas realizaciones ejemplares con referencia a las FIGS. 70 a 79.

Con referencia a la FIG. 70, la unidad de control 140 del aparato electronico 100 emite un video, un audio y datos de
control (por ejemplo, una guia electronica de programas (EPG)) correspondientes a una sefial de emision recibida de
la unidad de recepcion de emisiones 150 a la unidad de salida de audio 196 y a una pantalla de visualizacién 7000 de
la unidad de visualizacion 193.

La unidad de control 140 reconoce un comando de inicio de voz (voz de activaciéon) pronunciado por el usuario
mediante el uso de la unidad de ingreso de voz 110, el mdédulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de
voz 130m. La unidad de control 140 se cambia a un modo de tarea de voz, en el que el aparato electronico 100 es
controlable por medio de reconocimiento de voz, por el comando de inicio de voz reconocido (por ejemplo, “Ginny”).
La unidad de control 140 compara el comando de inicio de voz reconocido a través de la unidad de ingreso de voz 110
y el médulo de reconocimiento de voz 130k y un comando de inicio de voz almacenado previamente en la base de
datos de voz 130m. Si la voz se reconoce como el comando de inicio de voz como resultado de la comparacion, el
aparato electronico 100 se cambia al modo de tarea de voz bajo el control de la unidad de control 140. La base de
datos de voz 130m puede almacenar un primer comando correspondiente a una voz que es reconocible a través de
la unidad de ingreso de voz 110 y el modulo de reconocimiento de voz 130k (por ejemplo, un comando correspondiente
a “cambiar al modo de tarea de voz” o un comando correspondiente a “cambio de canal”. La unidad de control 140
puede llevar a cabo una tarea de voz del aparato electrénico 100 correspondiente al primer comando. El comando de
inicio de voz o el comando almacenado previamente en la base de datos de voz 130m puede ser cambiado (por
ejemplo, puede ser afadido, cambiado o borrado) a través de la configuracién. El reconocimiento del comando de
inicio de voz de ingreso podria ser faciimente entendido por los expertos ordinarios en la técnica relacionada.

Con referencia a la FIG. 71, la unidad de control 140 exhibe informacion de asistencia de voz 7110 para llevar a cabo
el modo de tarea de voz en una pantalla de visualizacion 400 en la que se exhibe una imagen. La unidad de control
140 puede exhibir la informacidn de asistencia por voz 7110 para superponerla sobre la imagen exhibida. La unidad
de control 140 puede exhibir la informacidén de asistencia por voz 7110 en una porcion inferior de la pantalla de
visualizacion 400. La informacion de asistencia por voz 7110 puede incluir un area de visualizacion de comandos/guias
7111, un area de visualizacién de modos 7120 y 7120a, y un primer area de visualizacion de respuesta 7230 (véase
la FIG. 72). Con referencia a la FIG. 72, la primera area de visualizacion de respuesta 7230 se puede exhibir en una
porcién lateral del area de visualizacion de modo 7120. La primera area de visualizacion de respuesta 7230 puede
incluir una primera respuesta visual 7230a (véase la FIG. 72). La unidad de control 140 envia el primer comando
reconocido al altavoz 161 del aparato electrénico 100, para de este modo proporcionar una primera respuesta auditiva
(no se muestra) al usuario. El aparato electrénico 100 puede proporcionar una de las respuestas visuales y auditivas,
0 ambas.

Con referencia a la FIG. 73, si se reconoce el primer comando, la unidad de control 140 exhibe un listado de contenidos
correspondiente al primer comando (en adelante en la presente memoria, se denomina como un smart hub 7300). El
smart hub 7300 es una Ul que sirve de centro de diversas funciones soportadas por el aparato electrénico 100. El
smart hub 7300 es una Ul en la que se exhiben iconos ejecutables correspondientes a diversas funciones soportadas
por el aparato electrénico 100 (por ejemplo, funciones de visualizaciéon de una imagen en movimiento, escucha de
musica, acceso a Internet). Ademas, el smart hub 7300 es una Ul en la que se exhiben iconos ejecutables de
contenidos almacenados en la unidad de almacenamiento 130 del aparato electrénico 100 (por ejemplo, una foto,
musica, una imagen en movimiento), iconos ejecutables correspondientes a contenidos recibidos de fuentes externas
(por ejemplo, una foto, musica, una imagen en movimiento) e iconos ejecutables de aplicaciones ejecutables (por
ejemplo, un navegador web).

El smart hub 7300 puede incluir una pluralidad de areas de entre un area de busqueda 7310 que busca diversos
contenidos, aplicaciones o informacién de Internet mediante el uso de una voz (por ejemplo, un modo de tarea de voz)
0 un movimiento (por ejemplo, un modo de tarea de movimiento), un area de emision 7320 que esta situada en una
porcion lateral del area de busqueda 7310 y exhibe una imagen de emisiéon a tamafo reducido, un area de video 7330
que esta situada debajo del area de busqueda 7310 y exhibe un icono ejecutable correspondiente a una imagen en
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movimiento almacenada en la unidad de almacenamiento 130, un area de visualizacion de informacién 7340 que esta
situada debajo del area de busqueda 7310 y exhibe un aviso 0 un anuncio de un fabricante del aparato electrénico
100 un area de Aplicaciones 7350 que esta situada bajo el area de busqueda 7310 y exhibe iconos ejecutables de
aplicaciones correspondientes a diversos servicios gratuitos o de pago proporcionados por el fabricante del aparato
electronico 100, un area recomendada 7360 que esta situada bajo el area de busqueda 7310 y exhibe un servicio
recomendado por el fabricante del aparato electronico 100, y un area de listado de aplicaciones 7370 que esta situada
bajo el area de busqueda 7310 y exhibe un icono ejecutable correspondiente a una aplicacion ejecutable en el aparato
electronico 100. Los expertos ordinarios en la técnica relacionada deben entender que la pluralidad de areas 7310 a
7370 exhibidas en el smart hub 7300 se pueden afadir o eliminar de acuerdo con el rendimiento o la funcion del
aparato electronico.

El smart hub 7300 puede exhibir la informacién de asistencia de voz 7110 correspondiente al modo de tarea de voz.
Ademas, el smart hub 7300 puede exhibir la informacién de asistencia al movimiento 7720 correspondiente al modo
de tarea de movimiento. La informacion de asistencia porvoz 7110 o la informacién de asistencia por movimiento 7720
(véase la Fig. 77) se pueden solapar en el smart hub 7300. Con referencia a la FIG. 73, el smart hub 7300 exhibe la
informacion de la guia de voz 7110 correspondiente al modo de tarea de voz.

En el modo de tarea de voz, el smart hub 7300 exhibe un icono ejecutable (por ejemplo, 7371) correspondiente a un
contenido que es controlable por medio de reconocimiento de voz (por ejemplo, una aplicaciéon y una imagen en
movimiento) de forma diferente a un icono ejecutable (por ejemplo, 7372) correspondiente a un contenido que no es
controlable por medio de reconocimiento de voz. El icono ejecutable 7371 correspondiente al contenido controlable
por medio de reconocimiento de voz puede ser una combinacién de un icono ejecutable original 7371a correspondiente
al contenido controlable por medio de reconocimiento de voz y un icono adicional 7371b (uno de una imagen fija, una
imagen en movimiento y un texto) situado en una porcion lateral del icono ejecutable original 7371a. El icono adicional
7371b se puede exhibir solapado con el icono ejecutable original 7371a o separado del icono ejecutable original 7371a.
El icono adicional se aflade a un lado del icono ejecutable correspondiente al contenido en funcion de si se reconoce
una voz o no. Sin embargo, esto no es mas que un ejemplo. Los expertos ordinarios en la técnica deben entender que
el icono ejecutable correspondiente al contenido se puede exhibir distintivamente de diversas maneras de acuerdo
€on si se reconoce 0 no una voz, por ejemplo, por medio del cambio de la ubicacién o el tamafo del icono adicional
7371b.

Un nombre 7371c¢ del icono ejecutable correspondiente al contenido que es controlable a través del reconocimiento
de voz se puede exhibir distintivamente de un nombre 7372a del icono ejecutable correspondiente al contenido que
no es controlable a través del reconocimiento de voz (por ejemplo, subrayado y en negrita). Sin embargo, distinguir el
nombre del icono ejecutable correspondiente al contenido en funcidén de si se reconoce una voz por medio del
subrayado del nombre y la insercidon de una fuente en negrita es sélo un ejemplo. Los expertos ordinarios en la técnica
deben entender que el nombre del icono ejecutable correspondiente al contenido se puede exhibir de forma distintiva
de diversas maneras en funcion de si la voz es reconocible, por ejemplo, por medio del cambio del tipo de letra o el
color.

Si el nombre de un icono ejecutable tiene letras mas largas que el numero de letras definido en el smart hub 7300 (por
ejemplo, 15 letras en inglés y 8 letras en coreano) (por ejemplo, un nombre 7373c¢), es posible que sélo se muestre
una parte del nombre del icono ejecutable. Por ejemplo, la parte restante del nombre del icono ejecutable que no se
exhibe puede aparecer como una elipsis.

El comando exhibido en la informacion de asistencia por voz 7110 del smart hub 7300 se puede cambiar. Si se exhibe
el smart hub 7300 en respuesta a una primera voz de comando, se exhibe un comando (retorno 7111i) para volver a
una imagen anterior (que se exhibia antes de que se exhiba el smart hub 7300). El comando a devolver se puede
afadir a la informacion de asistencia de voz 7110 (por ejemplo, se exhiben 9 comandos en total) o se puede sustituir
por uno de los comandos exhibidos (por ejemplo, un comando “todos” por ejemplo, se exhiben 8 comandos en total).

La unidad de control 140 reconoce una segunda voz de comando pronunciado por el usuario mediante el uso de la
unidad de ingreso de voz 110, el médulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de voz 130m (por ejemplo,
el nombre de la aplicacién 7371c, “Libro electronico emocionante”). La unidad de control 140 compara la segunda voz
de comando reconocido a través de la unidad de ingreso de voz 110 y el mddulo de reconocimiento de voz 130k y una
segunda voz de comando almacenada previamente en la base de datos de voz 130m. Si la voz es reconocida como
un segundo comando como resultado de la comparacion, la unidad de control 140 exhibe una tercera respuesta visual
(por ejemplo, “usted dijo “Libro electrénico emocionante™ (no se muestra)) correspondiente al segundo comando
reconocido en la primera area de visualizacidon de respuesta 7230. La tercera respuesta visual (no se muestra) puede
ser proporcionada por un tiempo predeterminado (por ejemplo, 500 mseg). El tiempo predeterminado se puede
cambiar a través de la configuracion.

La unidad de control 140 puede emitir el segundo comando reconocido al altavoz 161 del aparato electronico, para de
este modo proporcionar una tercera respuesta auditiva (no se muestra) al usuario.

Si la voz no es reconocida como el segundo comando como resultado de la comparacion, la unidad de control 140
puede proporcionar una cuarta respuesta visual (por ejemplo, “por favor digalo de nuevo” (no se muestra)) en la
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primera area de visualizacion de respuesta 7230. La unidad de control 140 puede proporcionar una cuarta respuesta
auditiva (por ejemplo, “por favor, digalo de nuevo” (no se muestra)) para reconocer la segunda voz de comando.

Si una pluralidad de nombres de aplicaciones corresponden al segundo comando reconocido, la unidad de control 140
puede exhibir una ventana emergente 7314 de candidatos que muestre la pluralidad de nombres de aplicaciones en
el smart hub 7300.

Con referencia a la FIG. 74, si se reconoce un segundo comando (por ejemplo, que incluyen una parte del nombre de
la aplicacion, “Emocionante”) a través de la unidad de ingreso de voz 110, el modulo de reconocimiento de voz 130k,
y la base de datos de voz 130m, la unidad de control 140 exhibe un listado de una pluralidad de aplicaciones
correspondientes al segundo comando en la ventana emergente de candidatos 7414. Por ejemplo, la ventana
emergente de candidatos 7414 exhibe (1) libro electronico emocionante 7414a y (2) festival de tambores emocionante
7414b. Si se exhibe la ventana emergente de candidatos 7414 en el smart hub 7300, se cambia el comando en el area
de visualizacion de comandos/guias 7111 que se exhibe en la porcidn inferior del smart hub 7300. Por ejemplo, el area
de visualizacion de comandos/guia 7111 exhibe “Diga el numero del item que desea seleccionar” 7111j en la porcidn
izquierda del area de visualizacion de modo 7112, y exhibe “Ejemplos > 1, 2 7111k y Retorno 7111i" en la porcion
derecha. Si se reconoce una voz correspondiente a un numero (por ejemplo, “uno”) a través de la unidad de ingreso
de voz 110, el mddulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de voz 130m, la unidad de control 140
selecciona (1) libro electronico emocionante 7414a en la ventana emergente de candidatos 7414. La unidad de control
140 puede exhibir el nombre de la aplicacion seleccionada en la ventana emergente de candidatos 7414 de forma
diferente al nombre de la aplicacion no seleccionada.

Ademas, si se reconoce una voz correspondiente a un nombre completo de una aplicacidén exhibida en la ventana
emergente de candidatos 7414, la unidad de control 140 puede exhibir distintivamente el (1) libro electronico
emocionante en la ventana emergente de candidatos 7414.

Con referencia a la FIG. 75, la unidad de control 140 ejecuta la aplicacion, Libro electrénico emocionante,
correspondiente al segundo comando (por ejemplo, “Libro electrénico emocionante”) reconocida a través de la unidad
de ingreso de voz 110, el mddulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de voz 130m. La unidad de control
140 exhibe una Ul 7500 del Libro electronico emocionante que se esta ejecutando. La unidad de control 140 exhibe la
Ul 7500 del Libro electronico emocionante para solaparse en el smart hub 7300. La unidad de control 140 puede
exhibir la Ul 7500 del Libro electronico emocionante a tamafo de pantalla completa por medio del reemplazo del smart
hub 7300 por la Ul 7500.

La Ul 7500 del libro electronico emocionante exhibe iconos ejecutables 7501 a 7504 correspondientes a una pluralidad
de libros electronicos almacenados en la unidad de almacenamiento del aparato electrénico 100 y los nombres 7501a
a 7504a de los iconos ejecutables. La unidad de control 140 puede exhibir los nombres 7501a a 7504a de los iconos
ejecutables correspondientes a la pluralidad de libros electronicos de forma distintiva entre si en funcion de si se
reconoce una voz. Por ejemplo, la unidad de control 140 exhibe el nombre 7501a del icono ejecutable correspondiente
al libro electronico controlable por medio de reconocimiento de voz de forma diferente al nombre 7502a del icono
ejecutable correspondiente al libro electrénico no controlable por medio de reconocimiento de voz. Ademas, la unidad
de control 140 o la aplicacion (Libro electronico emocionante) pueden exhibir de forma distintiva un menu controlable
por medio de reconocimiento de voz y un menu no controlable por medio de reconocimiento de voz de entre los menus
de un area de herramientas (no se muestra) del Libro electrdnico emocionante (por ejemplo, un menu “siguiente”,
“anterior” o “abrir’ (no se muestran)). Distinguir el nombre 7501a del icono ejecutable correspondiente al libro
electrénico controlable por medio de reconocimiento de voz por medio del subrayado del nombre y la insercion de una
fuente en negrita es s6lo un ejemplo. Los expertos ordinarios en la técnica deben entender que el nombre del icono
ejecutable correspondiente al libro electrénico se puede exhibir de forma distintiva de diversas maneras en funcion de
si la voz es reconocible, por ejemplo, por medio del cambio del tipo de letra o el color. La unidad de control 140 puede
descargar el libro electrdnico reconocible por voz desde un servidor externo a través de la unidad de interfaz de red
180.

Si el nombre 7501a del icono ejecutable correspondiente al libro electrdnico controlable por medio de reconocimiento
de voz se reconoce a través de la unidad de ingreso de voz 110, el mddulo de reconocimiento de voz 130k y la base
de datos de voz 130m, la unidad de control 140 ejecuta y exhibe el libro electronico 7501. El usuario puede controlar
el libro electronico que se esta exhibiendo por medio de reconocimiento de voz (por ejemplo, por medio del cambio de
una pagina).

La unidad de control 140 reconoce un comando de inicio de movimiento 700 mediante el uso de la unidad de ingreso
de movimiento 120, el médulo de reconocimiento de movimiento 130l, y la base de datos de movimiento 130n. Con
referencia a la FIG. 76, el comando de inicio de movimiento 7600 es un movimiento de agitar los dedos extendidos del
usuario horizontalmente 3 a 4 veces opuesto a la unidad de ingreso de movimiento 120. La unidad de control 140
cambia un modo del aparato electrénico 100 a un modo de tarea de movimiento, en el que el aparato electrénico 100
es controlable a través del reconocimiento de movimiento, de acuerdo con el comando de inicio de movimiento
reconocido. La unidad de control 140 compara el comando de inicio de movimiento reconocido a través de la unidad
de ingreso de movimiento 120 y el mddulo de reconocimiento de movimiento 130l y un comando de inicio de
movimiento almacenado previamente en la base de datos de movimiento 130n. Si el movimiento se reconoce como el
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comando de inicio de movimiento como resultado de la comparacién, la unidad de control 140 cambia el aparato
electronico 100 del modo de tarea de voz al modo de tarea de movimiento. La base de datos de movimiento 130n
puede almacenar un segundo comando correspondiente a un movimiento reconocible a través de la unidad de ingreso
de movimiento 120 y el modulo de reconocimiento de movimiento 130! (por ejemplo, un comando correspondiente a
“anterior’ 0 un comando correspondiente a “repeticion”). La unidad de control 140 puede llevar a cabo una tarea de
movimiento del aparato electrénico 100 correspondiente al segundo comando. El comando de inicio de movimiento
almacenado previamente en la base de datos de movimiento 130n se puede cambiar a través de la configuracion (por
ejemplo, se puede afadir, cambiar o borrar).

El smart hub exhibe informacion de asistencia al movimiento y exhibe igualmente un icono ejecutable de una aplicacion
controlable por medio de reconocimiento de voz y un icono ejecutable de una aplicacion no controlable por medio de
reconocimiento de voz.

Con referencia a la FIG. 77, la unidad de control 140 exhibe informacién de asistencia al movimiento 7720 y un cursor
7725 correspondiente al modo de tarea de movimiento en el smart hub 7300. La unidad de control 140 puede
superponer la informacion de asistencia al movimiento 7720 en el smart hub 7300. La unidad de control 140 puede
exhibir la informacion de asistencia al movimiento 7720 en una porcién inferior del smart hub 7300. La informacion de
asistencia de movimiento 7720 puede incluir un area de visualizacién de movimiento/guia 7721, un area de
visualizacion de modo 7722, y un segundo area de visualizacion de respuesta (no se muestra).

La unidad de control 140 exhibe la informacion de asistencia al movimiento 7720 en el smart hub 7300 y exhibe
igualmente el icono ejecutable de la aplicacion controlable por medio de reconocimiento de voz y el icono ejecutable
de la aplicacion no controlable por medio de reconocimiento de voz.

Con referencia a la FIG. 74, la unidad de control 140 reconoce una tercera voz de comando pronunciada por el usuario
(por ejemplo, un nombre completo de una aplicacién, “Festival de tambores emocionante”, o una parte del nombre)
mediante el uso de la unidad de ingreso de voz 110, el modulo de reconocimiento de voz 130k, y la base de datos de
voz 130m. La unidad de control 140 compara el tercer comando reconocido a través de la unidad de ingreso de voz
110 y el mddulo de reconocimiento de voz 130k y un tercer comando almacenado previamente en la base de datos de
voz 130m. Si la voz es reconocida como el tercer comando como resultado de la comparacion, la unidad de control
140 puede exhibir una sexta respuesta visual (por ejemplo, “usted dijo “Festival de tambores emocionante™ (no se
muestra)) correspondiente al tercer comando reconocido en la primera area de visualizacidon de respuesta 7413. La
sexta respuesta visual (no se muestra) se puede proporcionar durante un tiempo predeterminado (por ejemplo, 500
mseg).

Si el tercer comando no es reconocido, la unidad de control 140 puede exhibir una séptima respuesta visual (por
ejemplo, “por favor digalo de nuevo” (no se muestra)) en la primera area de visualizacion de respuesta 7413. La unidad
de control 140 puede proporcionar una sexta respuesta auditiva (por ejemplo, “por favor, digalo de nuevo”) para
reconocer la tercera voz de comando.

Con referencia a la FIG. 74, si una pluralidad de nombres de aplicaciones corresponden al tercer comando (por
ejemplo, que incluyen una parte del nombre de la aplicacion a seleccionar, “Emocionante”), la unidad de control 140
puede exhibir la ventana emergente de candidatos 7414 que exhibe la pluralidad de nombres de aplicaciones en el
smart hub 7400. Si se reconoce una voz correspondiente a un numero (por ejemplo, “dos”) a través de la unidad de
ingreso de voz 110, el modulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de voz 130m, la unidad de control
130 selecciona (2) festival de tambores emocionante 414b en la ventana emergente de candidatos 7414.

Con referencia a la FIG. 78, la unidad de control 140 ejecuta la aplicacidén, Festival de tambores emocionante,
correspondiente al tercer comando (por ejemplo, “Festival de tambores emocionante”) reconocido a través de la unidad
de ingreso de voz 110, el mddulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de voz 130m. La unidad de control
140 exhibe una Ul 7800 del Festival de tambores emocionante que se esta ejecutando. La unidad de control 140
puede exhibir la Ul 7800 del Festival de tambores emocionante para solaparse en el smart hub 7300. La unidad de
control 140 puede exhibir la Ul 7800 del Festival de tambores emocionante a tamafo de pantalla completa por medio
del reemplazo del smart hub 7300 por la Ul 7800.

Los tambores 7801 a 7809 exhibidos en la Ul 7800 del festival de tambores Emocionante se pueden reproducir por
medio del reconocimiento de la voz de un usuario o un mando a distancia. Los tambores 7801 a 7809 del Festival de
tambores emocionante se pueden reproducir por medio del reconocimiento de movimiento (por ejemplo, un
movimiento de agarre) en el modo de tarea de movimiento.

La FIG. 79 es un diagrama de flujo que ilustra un procedimiento para exhibir una Ul de un aparato electronico de
acuerdo con una realizacion ejemplar.

El aparato electrénico 100 se enciende en S7901. Por ejemplo, si se pulsa un boton de encendido (no se muestra)
situado en el aparato electronico 100, si se selecciona una tecla de encendido (no se muestra) del aparato electrénico
100 situada en un mando a distancia (por ejemplo, se pulsa una tecla), o si se reconoce una voz del usuario (por
ejemplo, “encendido”) a través de la unidad de ingreso de voz 110, el mddulo de reconocimiento de voz 130k, y la
base de datos de voz 130m del aparato electronico 100, el aparato electronico 100 se puede encender.
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Se emite una emision (S7902). Por ejemplo, el aparato electrénico 100 emite una imagen correspondiente a una sefal
de emisién recibida de la unidad de recepcion de emisiones 150, como se muestra en la FIG. 70.

Se reconoce un comando de inicio de voz (87903). Es decir, el aparato electrénico 100 reconoce un comando de inicio
de voz pronunciado por el usuario mediante el uso de la unidad de ingreso de voz 110, el mddulo de reconocimiento
de voz 130k y la base de datos de voz 130m. El aparato electrénico 100 cambia un modo del aparato electronico 100
a un modo de tarea de voz, en el que el aparato electrénico 100 es controlable a través del reconocimiento de voz, de
acuerdo con el comando de inicio de voz reconocido.

Se exhibe un conjunto de comandos (S7904). Por ejemplo, el aparato electrénico 100 exhibe un conjunto de comandos
7110 correspondientes al modo de tarea de voz en la pantalla de visualizacion 7000 donde se exhibe una imagen,
como se muestra en la FIG. 71.

Se reconoce una primera voz de comando (S7905). En concreto, el aparato electronico 100 reconoce un primer
comando vocal (por ejemplo, “smart hub”) pronunciada por el usuario por medio de la unidad de ingreso de voz 110,
el médulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos de voz 130m. Si la voz es reconocida como un primer
comando, el aparato electronico 100 exhibe la primera respuesta visual correspondiente al primer comando reconocido
en la primera area de visualizacion de respuesta 7230 como se muestra en la FIG. 72.

Se exhibe una Ul (87906). Por ejemplo, si se reconoce el primer comando, el aparato electrénico 100 exhibe la pantalla
de accion/Ul correspondiente, por ejemplo, el smart hub 7300 correspondiente al primer comando, como se muestra
en la FIG. 73.

Se reconoce una segunda voz de comando (S7907). En concreto, el aparato electronico 100 reconoce una segunda
voz de comando (por ejemplo, el nombre de una aplicacion, “Libro electronico emocionante” 7371¢) pronunciado por
el usuario por medio de la unidad de ingreso de voz 110, el médulo de reconocimiento de voz 130k y la base de datos
de voz 130m. Si una pluralidad de nombres de aplicaciones corresponden al segundo comando reconocido, el aparato
electronico 100 puede exhibir la ventana emergente de candidatos 7414 que exhibe la pluralidad de nombres de
aplicaciones, como se muestra en la FIG. 74.

Se ejecuta una primera aplicacién (S7908). Por ejemplo, el aparato electrénico 100 ejecuta la aplicacion, Libro
electronico emocionante, correspondiente al segundo comando como se muestra en la FIG. 75.

Se reconoce un comando de inicio de movimiento (movimiento de activacion) (87909). Especificamente, el aparato
electronico 100 reconoce un comando de inicio de movimiento 7600 del usuario mediante el uso de la unidad de
ingreso de movimiento 120, el médulo de reconocimiento de movimiento 1301 y la base de datos de movimiento 130n.
Por ejemplo, el comando de inicio de movimiento 7600 es un movimiento de agitar los dedos extendidos del usuario
horizontalmente 3 a 4 veces opuesto a la unidad de ingreso de movimiento 120 como se muestra en la FIG. 76.

Los items de movimiento se exhiben en un smart hub y se exhiben igualmente un icono ejecutable de una aplicacion
controlable por medio de reconocimiento de voz y un icono ejecutable de una aplicacion no controlable por medio de
reconocimiento de voz. Por ejemplo, el aparato electronico 100 exhibe la informacién de asistencia al movimiento 7720
y el cursor 7725 correspondientes al modo de tarea de movimiento en el smart hub 7300, como se muestra en la FIG.
77.

Si no se reconoce el segundo comando en la operacion S7907, se lleva a cabo la operacion S7911.

Se reconoce un tercer comando (S7911). La unidad de control 140 reconoce una tercera voz de comando pronunciada
por el usuario mediante el uso de la unidad de ingreso de voz 110, el médulo de reconocimiento de voz 130k y la base
de datos de voz 130m. Si una pluralidad de nombres de aplicaciones corresponden al tercer comando, la unidad de
control 140 puede exhibir la ventana emergente de candidatos 7414 que exhibe la pluralidad de nombres de
aplicaciones en el smart hub 500 como se muestra en la FIG. 74.

Se ejecuta una tercera aplicacion (S7912). Por ejemplo, el aparato electronico 100 ejecuta la aplicacion, Festival de
tambores emocionante, correspondiente al tercer comando reconocido a través de la unidad de ingreso de voz 110, el
médulo de reconocimiento de voz 130Kk, y la base de datos de voz 130m, como se muestra en la FIG. 78.

Si no se reconoce el tercer comando en la operacion S7911, la operacion finaliza.

La unidad de control 140 puede proporcionar una de una pluralidad de sefales de emision recibidas a través de la
unidad de recepcion de emisiones 150 y uno de los contenidos almacenados a la unidad de salida de imagen 190 0 a
la unidad de visualizaciéon 193. La unidad de visualizacidén 193 puede exhibir la sefial de emisién recibida o el contenido
almacenado. El contenido almacenado incluye todos los contenidos que se almacenan en el aparato electrénico 100
de forma permanente, momentanea o temporal. Por ejemplo, el contenido puede almacenase puede almacenar en la
unidad de almacenamiento 130 del aparato electronico 100 de forma permanente hasta que se reciba una solicitud de
eliminacion por parte del usuario. Ademas, si una parte de la unidad de almacenamiento 130 del aparato electronico
100 sirve como memoria intermedia, el contenido se puede almacenar en la unidad de almacenamiento 130 de forma
momentanea o temporal. Especificamente, si un ingreso de contenido desde la unidad de ingreso de terminal externo
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160 o la unidad de interfaz de red 180 se proporciona a la unidad de salida de imagen 190 o a la unidad de visualizacion
193 en tiempo real, la unidad de control 140 puede almacenar el contenido en una parte de la unidad de
almacenamiento 130 momentanea o temporalmente de forma que una velocidad de ingreso del contenido sea
sustancialmente igual a una velocidad de salida del contenido.

La unidad de control 140 puede reconocer un movimiento del usuario mediante el uso del modulo de reconocimiento
de movimiento 130l y puede cambiar un estado de la sefial de emisién o contenido proporcionado en respuesta al
movimiento del usuario reconocido. Si la unidad de control 140 proporciona una sefial de emision, la unidad de control
140 puede controlar un nivel de volumen de la sefial de emision o puede proporcionar otra sefial de emisiéon de entre
la pluralidad de sefiales de emision en respuesta al movimiento reconocido del usuario. Si la unidad de control 140
proporciona un contenido, la unidad de control 140 puede cambiar al menos parte de la pantalla en la que se exhibe
el contenido en respuesta al movimiento reconocido del usuario.

Por ejemplo, si un contenido (por ejemplo, una imagen que incluye una pluralidad de paginas o un documento que
incluye una pluralidad de paginas) incluye una pluralidad de paginas y una de la pluralidad de paginas se exhibe en la
pantalla, la unidad de control 140 puede cambiar la pantalla en la que se exhibe una de la pluralidad de paginas a una
pantalla en la que se exhibe otra pagina. En particular, la unidad de control 140 puede cambiar la pantalla en la que
se exhibe una de la pluralidad de paginas a una pantalla en la que se exhibe una de las paginas situadas en una
porcion superior, inferior, izquierda o derecha de una pagina de la pluralidad de paginas en respuesta al movimiento
reconocido del usuario.

Como otro ejemplo, si un contenido (por ejemplo, una pagina web) incluye una pagina, la unidad de control 140 puede
cambiar una pantalla en la que se exhibe una parte de la pagina a una pantalla en la que se exhibe otra parte de la
pagina.

Ademas, la unidad de control 140 puede cambiar una pantalla en la que se exhibe un contenido proporcionado (por
ejemplo, una imagen 0 una imagen en movimiento) a una pantalla en la que se exhibe un contenido diferente del
contenido.

La unidad de control 140 puede reconocer una voz del usuario mediante el uso del modulo de reconocimiento de voz
130k, y puede proporcionar una de la pluralidad de sefales de difusion de acuerdo con la voz del usuario reconocida.
Por ejemplo, si se reconoce un identificador de canal a través del modulo de reconocimiento de voz 130k, la unidad
de control 140 puede proporcionar una sefial de emisidén que tenga el identificador de canal reconocido de entre la
pluralidad de sefales de emisién mediante el uso del médulo de control de canal 130b.

En otra realizacion ejemplar, la unidad de control 140 puede seleccionar una sefial de emision de entre la pluralidad
de sefiales de emision en respuesta a un movimiento de usuario reconocido mediante el uso del médulo de
reconocimiento de movimiento 130l. La unidad de control 140 puede proporcionar la sefial de emisién seleccionada a
la unidad de salida de imagen 190 o a la unidad de visualizacién 193. La unidad de visualizacion 193 puede exhibir la
sefial de emisiéon proporcionada. A continuacion, la unidad de control 140 puede dejar de proporcionar la sefal de
emisién a la unidad de salida de imagen 190 o a la unidad de visualizacidén 193. Por ejemplo, la unidad de control 140
puede dejar de proporcionar la sefial de emision en respuesta a un ingreso de usuario recibida a través del modulo de
reconocimiento de movimiento 130I, el modulo de reconocimiento de voz 130k o el mando a distancia. La unidad de
control 140 puede proporcionar un contenido almacenado en el aparato electrénico 100.

Cuando la unidad de control 140 proporciona el contenido almacenado a la unidad de visualizacion 193, la unidad de
control 140 puede volver a reconocer un movimiento del usuario que tenga la misma forma que el movimiento del
usuario cuando se selecciona una de la pluralidad de sefiales de emision. EI movimiento de usuario de la misma forma
incluye un movimiento de usuario que tiene sustancialmente la misma forma. Por ejemplo, si las formas de los objetos
de una pluralidad de movimientos de usuario se consideran iguales, una o0 mas de las siguientes propiedades son
sustancialmente iguales: las formas de los objetos se mueven en la misma direccidn, y las velocidades de movimiento
de las formas de los objetos son superiores a una velocidad predeterminada, la unidad de control 140 puede reconocer
la pluralidad de movimientos de usuario como un movimiento de usuario de la misma forma. Por ejemplo, si un
movimiento de usuario para seleccionar una sefial de emisidén y un movimiento de usuario re-reconocido son todos
movimientos de palmada y los movimientos de palmada se mueven en la misma direccion, la unidad de control 140
puede reconocer el movimiento de usuario para seleccionar una sefial de emisiéon y el movimiento de usuario re-
reconocido como un movimiento de usuario de la misma forma. Ademas, si un movimiento del usuario para seleccionar
una sefal de emision es un movimiento de palmada en direccion ascendente y un movimiento del usuario para cambiar
al menos parte de una pantalla en la que se exhibe un contenido proporcionado es también un movimiento de palmada
en direccidon ascendente, la unidad de control 140 puede reconocer esos dos movimientos como un movimiento del
usuario de la misma forma.

A continuacidn, la unidad de control 140 puede cambiar al menos parte de la pantalla donde se exhibe el contenido
proporcionado en respuesta al movimiento del usuario re-reconocido.

En otra realizacion ejemplar, la unidad de control 130 puede proporcionar primeros datos de imagen a la unidad de
salida de imagen 190 o a la unidad de visualizacion 193. La unidad de control 130 puede proporcionar datos de audio
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para los primeros datos de imagen a la unidad de salida de audio 196. Los primeros datos de imagen pueden ser
datos de imagen de una sefial de emisidn y los datos de audio para los primeros datos de imagen pueden ser datos
de audio de la sefial de emision, por ejemplo. La unidad de control 140 puede controlar un nivel de volumen de los
datos de audio en respuesta al movimiento reconocido del usuario. Por ejemplo, la unidad de control 140 puede
controlar un nivel de volumen de los datos de audio para los primeros datos de imagen. A continuacion, la unidad de
control 140 puede dejar de proporcionar los datos de la primera imagen y los datos de audio para los datos de la
primera imagen y puede proporcionar los datos de la segunda imagen. Los segundos datos de imagen pueden ser
datos de imagen de un contenido almacenado en el aparato electronico 100, por ejemplo. A continuacion, la unidad
de control 140 puede volver a reconocer un movimiento del usuario sustancialmente igual al del movimiento del usuario
reconocido para controlar el nivel de volumen de los datos de audio. La unidad de control 140 puede cambiar al menos
parte de la pantalla en la que se exhiben los datos de la segunda imagen en respuesta al movimiento del usuario
reconocido de nuevo.

En otra realizacion ejemplar, la unidad de control 140 puede proporcionar uno de los primeros datos de imagen de
entre los datos de imagen proporcionados desde una pluralidad de fuentes, respectivamente, y segundos datos de
imagen de entre una pluralidad de datos de imagen proporcionados desde una uUnica fuente a la unidad de salida de
imagen 190 o a la unidad de visualizacién 193. La unidad de visualizacién 193 exhibe los datos de la primera imagen
0 los datos de la segunda imagen. Por ejemplo, los primeros datos de imagen de entre los datos de imagen
proporcionados por la pluralidad de fuentes, respectivamente, pueden ser datos de imagen de una sefial de emision
que se recibe a través de un canal seleccionado por un sintonizador incluido en la unidad de recepcion de emisiones
210 de entre los datos de imagen de una pluralidad de sefales de emisién recibidas a través de una pluralidad de
canales. Por ejemplo, los segundos datos de imagen de entre la pluralidad de datos de imagen proporcionados desde
una unica fuente pueden ser datos de imagen de un contenido de entre una pluralidad de contenidos proporcionados
desde la unidad de almacenamiento 130 del aparato electrénico 100, un aparato externo conectado a la unidad de
ingreso de terminal externo 200, o un servidor conectado a la unidad de interfaz de red 180. A continuacion, la unidad
de control 140 puede reconocer un movimiento del usuario a través del modulo de reconocimiento de movimiento 130I.
Si la unidad de control 140 proporciona los primeros datos de imagen, la unidad de control 140 puede proporcionar
datos de imagen proporcionados por una fuente diferente de la fuente de los primeros datos de imagen en respuesta
al movimiento reconocido del usuario. Si la unidad de control 140 proporciona los datos de la segunda imagen, la
unidad de control 140 puede proporcionar datos de imagen diferentes de la segunda imagen de entre la pluralidad de
datos de imagen proporcionados desde la fuente Unica.

En otra realizacion ejemplar, la unidad de control 140 puede proporcionar a la unidad de salida de imagen 1900 a la
unidad de visualizacion 193 uno de los primeros datos de imagen que se reproducen rapidamente cuando se
suministra alimentacion al aparato electrénico 100 y los segundos datos de imagen que se reproducen después de
que el aparato electronico 100 entre en un modo tras suministrar alimentacion al aparato electronico 100. La unidad
de visualizacion 193 puede exhibir la primera imagen o los datos de la segunda imagen. Los primeros datos de imagen
que se reproducen rapidamente cuando se suministra alimentacién al aparato electronico 100 pueden ser una sefal
de emisidon que se reproduce rapidamente cuando se enciende un televisor, si el aparato electronico 100 es un
televisor, por ejemplo. Los segundos datos de imagen que se reproducen después de que el aparato electronico 100
entre en un modo tras suministrar alimentacion al aparato electrénico 100 pueden ser un contenido que se reproduce
después de que un televisor entre en un modo de acuerdo con un ingreso de usuario a través de la unidad de ingreso
de voz 110, la unidad de ingreso de movimiento 120 o el mando a distancia después de encender el televisor, si el
aparato electrénico es un televisor, por ejemplo. A continuacion, si se proporcionan los primeros datos de imagen, la
unidad de control 140 puede proporcionar datos de imagen diferentes que se reproducen rapidamente cuando se
suministra alimentacion (por ejemplo, datos de imagen de una sefial de emision de un canal diferente) en respuesta a
un movimiento del usuario reconocido a través del médulo de reconocimiento de movimiento 1301. Si se proporcionan
los segundos datos de imagen, la unidad de control 140 puede proporcionar diferentes datos de imagen que se
reproducen después de que el aparato electronico 100 entra en un modo (por ejemplo, datos de imagen de un
contenido almacenado en la unidad de almacenamiento 130, o datos de imagen de un contenido recibido de la unidad
de ingreso de terminal externo 160 o la unidad de interfaz de red 180) en respuesta al movimiento del usuario
reconocido a través del modulo de reconocimiento de movimiento 1301.

En otra realizaciéon ejemplar, la unidad de control 140 puede proporcionar una de una pluralidad de imagenes en
movimiento o una de una pluralidad de imagenes a la unidad de salida de imagen 190 o a la unidad de visualizacion
193. La unidad de visualizacion 193 puede exhibir la imagen en movimiento o la imagen. Por ejemplo, una de la
pluralidad de imagenes en movimiento puede indicar una imagen que cambia con eltiempo como una de una pluralidad
de sefales de emision. Ademas, una de la pluralidad de imagenes puede ser una de una pluralidad de imagenes
almacenadas. A continuacion, si se proporciona la imagen en movimiento, la unidad de control 140 puede proporcionar
una imagen en movimiento que sea diferente de la imagen en movimiento proporcionada de entre la pluralidad de
imagenes en movimiento (por ejemplo, una sefial de emision de un canal diferente) en respuesta a un movimiento del
usuario reconocido a través del médulo de reconocimiento de movimiento 1301. Si se proporciona la imagen, la unidad
de control 140 puede proporcionar una imagen que sea diferente de la imagen proporcionada de entre la pluralidad
de imagenes en respuesta al movimiento del usuario reconocido a través del modulo de reconocimiento de movimiento
1031.

En adelante en la presente memoria, una pantalla que es cambiada en respuesta a un movimiento del usuario sera
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explicada con referencia a las FIGS. 80 a 91.

Las FIGS. 80 y 81 son vistas que ilustran una pantalla que se cambia en respuesta a un movimiento del usuario en
direccidén ascendente de acuerdo con diversas realizaciones ejemplares.

En la FIG. 80, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccidén ascendente como un
movimiento del usuario. Con referencia a 8010 y 8020 de la FIG. 80, si la unidad de control 140 proporciona una sefal
de emisidén, la unidad de control 140 puede dejar de proporcionar la sefal de emision en una pantalla y puede
proporcionar una sefal de emisién cuyo numero de canal se incremente a partir de un nimero de canal de la sefial de
emisién detenida en respuesta al movimiento de palmada en direccion ascendente. Por ejemplo, una sefial de emisién
con el niumero de canal “7” se cambia a una sefial de emisidon con el numero de canal “8”. Con referencia a 8030 y
8040 de la FIG. 80, si la unidad de control 140 proporciona un contenido que incluye una pluralidad de paginas, la
unidad de control 140 puede cambiar una pantalla en la que se exhibe una de las paginas de la pluralidad a una
pantalla en la que se exhibe una pagina situada debajo de la pagina de la pluralidad de paginas en respuesta al
movimiento de palmada en direccion ascendente. Por ejemplo, la pantalla donde se exhibe la segunda pagina como
en 8030 se puede cambiar a la pantalla donde se exhibe la tercera pagina como en 8040.

En la FIG. 81, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion ascendente como un
movimiento del usuario. Con referencia a 8110 y 8120 de la FIG. 81, si la unidad de control 140 proporciona una sefal
de emision, la unidad de control 140 deja de proporcionar la sefial de emisidén en una pantalla y puede proporcionar
una sefal de emision cuyo numero de canal se incrementa a partir de un nimero de canal de la sefial de emision
detenida en respuesta al movimiento de palmada en direccion ascendente. Con referencia a 8130 y 8140 de la FIG.
81, si la unidad de control 140 proporciona un contenido que incluye una pagina, la unidad de control 140 puede
cambiar una parte de la pagina en la pantalla por otra parte situada debajo de la parte de la pagina en respuesta al
movimiento de palmada en direccidén ascendente.

Las FIGS. 82 y 83 son vistas que ilustran una pantalla que cambia en respuesta a un movimiento del usuario en
direccidn hacia abajo de acuerdo diversas realizaciones ejemplares.

En la FIG. 82, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccién descendente como
un movimiento del usuario. Con referencia 8210 a 8220 de la FIG. 82, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emision, la unidad de control 140 deja de proporcionar la sefial de emision en una pantalla y puede
proporcionar una sefial de emisién cuyo numero de canal disminuya a partir de un nimero de canal de la sefal de
emision detenida en respuesta al movimiento de palmada en direccion descendente. Por ejemplo, una sefal de
emision con el numero de canal “8” se cambia a una sefial de emision con el numero de canal “7”. Con referencia a
8230 y 8240 de la FIG. 82, si la unidad de control 140 proporciona un contenido que incluye una pluralidad de paginas,
la unidad de control 140 puede cambiar una pantalla en la que se exhibe una de la pluralidad de paginas a una pantalla
en la que se exhibe una pagina situada por encima de la pagina de la pluralidad de paginas en respuesta al movimiento
de palmada en la direccidén descendente. Por ejemplo, la pantalla donde se exhibe la segunda pagina como en 8230
se puede cambiar a la pantalla donde se exhibe la primera pagina como en 8240.

En la FIG. 83, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion descendente como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8310 y 8320 de la FIG. 83, si la unidad de control 140 puede proporcionar
una sefal de emision, la unidad de control 140 deja de proporcionar la sefial de emisiéon en una pantalla y puede
proporcionar una sefial de emisidén para un numero de canal que disminuye desde un numero de canal de la sefial de
emisién detenida en respuesta al movimiento de palmada en la direccidon descendente. Con referencia a 8330 y 8340,
si la unidad de control 140 proporciona un contenido que incluye una pagina, la unidad de control 140 puede cambiar
una parte de la pagina en la pantalla a otra parte situada por encima de la parte de la pagina en respuesta al movimiento
de palmada en la direccion hacia abajo.

Las FIGS. 84 a 87 son vistas que ilustran una pantalla que cambia en respuesta a un movimiento del usuario en
direccién hacia la izquierda de acuerdo con diversas realizaciones ejemplares.

En la FIG. 84, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la izquierda como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8410 y 8420, si la unidad de control 140 proporciona una sefial de emision,
la unidad de control 140 puede reducir un nivel de volumen de la sefial de emision que se proporciona en respuesta
al movimiento de palmada en la direccion hacia la izquierda. Por ejemplo, el nivel de volumen de la sefial de emision
se puede reducir de “14” a “13”. Con referencia a 8430 y 8440, si la unidad de control 120 proporciona un contenido
que incluye una pluralidad de paginas, la unidad de control 140 puede cambiar una pantalla en la que se exhibe una
de la pluralidad de paginas a una pantalla en la que se exhibe una pagina situada en la porcidén derecha de la Unica
pagina de la pluralidad de paginas en respuesta al movimiento de palmada en la direcciéon hacia la izquierda. Por
ejemplo, la pantalla donde se exhibe la segunda pagina como en 8430 se puede cambiar a la pantalla donde se exhibe
la tercera pagina como en 8440.

En la FIG. 85, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la izquierda como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8510 a 8520 de la FIG. 85, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emisidn, la unidad de control 140 puede reducir un nivel de volumen de la sefial de emisidon que se proporciona
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en respuesta al movimiento de palmada en la direccion hacia la izquierda. Con referencia a 8530 y 8540 de la FIG.
85, si la unidad de control 140 proporciona un contenido que incluye una pagina, la unidad de control 140 puede
cambiar una pantalla en la que se exhibe una parte de la Unica pagina a una pantalla en la que se exhibe otra parte
situada en la porcion derecha de la parte en respuesta a un comando de movimiento, por ejemplo, el movimiento de
palmada en la direccion hacia la izquierda.

En la FIG. 86, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la izquierda como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8610 y 8620 de la FIG. 86, si la unidad de control proporciona una sefal
de emision, la unidad de control 140 puede reducir un nivel de volumen de la sefial de emision que se proporciona en
respuesta al movimiento de palmada en la direccién hacia la izquierda. Con referencia a 8630 y 8640 de la FIG. 86, la
unidad de control 140 puede cambiar una pantalla en la que se exhibe un segundo contenido a una pantalla en la que
se exhibe un tercer contenido, que esta situado después del segundo contenido, en respuesta al movimiento de
palmada en la direccién hacia la izquierda. De este modo, el contenido adicional se exhibe en respuesta al movimiento
detectado.

En la FIG. 87, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccidn a la izquierda como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8710y 8720 de la FIG. 87, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emisidn, la unidad de control 140 puede reducir un nivel de volumen de la sefial de emisidon que se proporciona
en respuesta al movimiento de palmada en la direccion hacia la izquierda. Con referencia a 8730 y 8740 de la FIG.
87, si la unidad de control 140 proporciona al menos un contenido en una primera area 8731 y una segunda area 8735
en una pantalla, respectivamente, la unidad de control 140 puede eliminar un contenido 8751 de la segunda area 8735
y en su lugar puede exhibir un contenido diferente 8752 en la segunda area 8735 en respuesta al movimiento
detectado, por ejemplo, el movimiento de palmada en la direccién hacia la izquierda.

En la FIG. 88, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la derecha como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8810y 8820 de la FIG. 88, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emisién, la unidad de control 140 puede aumentar un nivel de volumen de la sefial de emisiéon que se
proporciona en respuesta al movimiento de palmada en la direccidn hacia la derecha. Por ejemplo, el nivel de volumen
de la sefal de emision puede aumentar de “14” a “15”. Con referencia a 8830 a 8840 de la FIG. 88, si la unidad de
control 140 proporciona un contenido que incluye una pluralidad de paginas, la unidad de control 140 puede cambiar
una pantalla en la que se exhibe una de la pluralidad de paginas a una pantalla en la que se exhibe una pagina situada
en la porcién izquierda de la unica pagina de la pluralidad de paginas en respuesta al movimiento de palmada en la
direccidén hacia la derecha. Por ejemplo, la pantalla donde se exhibe la segunda pagina como en 8830 se puede
cambiar a la pantalla donde se exhibe la primera pagina como en 8840.

En la FIG. 89, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la derecha como
un movimiento del usuario. Con referencia a 8910y 8920 de la FIG. 89, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emisién, la unidad de control 140 puede aumentar un nivel de volumen de la sefial de emisiéon que se
proporciona en respuesta al movimiento de palmada en la direccion hacia la derecha. Con referencia a 8930 y 8940
de la FIG. 89, si la unidad de control 140 proporciona un contenido que incluye una péagina, la unidad de control 140
puede cambiar una pantalla en la que se exhibe una parte de la pagina a una pantalla en la que se exhibe otra parte
situada en la porcion izquierda de la parte en respuesta al movimiento de palmada en la direccion hacia la derecha.

En la FIG. 90, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la derecha como
un movimiento del usuario. Con referencia a 9010 a 9020 de la FIG. 90, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emisién, la unidad de control 140 puede aumentar un nivel de volumen de la sefial de emisiéon que se
proporciona en respuesta al movimiento de palmada en la direccion hacia la derecha. Con referencia a 9030 y 9040
de la FIG. 90, si la unidad de control 140 proporciona un segundo contenido, la unidad de control 140 puede cambiar
una pantalla en la que se exhibe el segundo contenido a una pantalla en la que se exhibe un primer contenido, que se
encuentra antes del segundo contenido, en respuesta al movimiento de palmada en la direccidén hacia la derecha.

En la FIG. 91, la unidad de control 140 puede reconocer un movimiento de palmada en direccion a la derecha como
un movimiento del usuario. Con referencia a 9110 y 9120 de la FIG. 91, si la unidad de control 140 proporciona una
sefial de emisién, la unidad de control 140 puede aumentar un nivel de volumen de la sefial de emisiéon que se
proporciona en respuesta al movimiento de palmada en la direccion hacia la derecha. Con referencia a 9130 y 9140
de la FIG. 91, si la unidad de control 140 proporciona al menos un contenido en una primera area 9131 y una segunda
area 9135 en una pantalla, respectivamente, la unidad de control 140 puede eliminar un contenido 9151 de la segunda
area 9135 y en su lugar puede exhibir un contenido diferente 9152 en la segunda area 9135 en respuesta al movimiento
detectado, por ejemplo, el movimiento de palmada en la direccién hacia la derecha.

Las FIGS. 92 y 93 son diagramas de flujo que ilustran un procedimiento de control de un aparato electrénico que
cambia una pantalla en respuesta a un movimiento del usuario de acuerdo con diversas realizaciones ejemplares.

Con referencia a la FIG. 92, el aparato electronico 100 selecciona una sefial de emision de entre una pluralidad de
sefiales de emisidn en respuesta a un movimiento de usuario reconocido (S9212). El movimiento reconocido del
usuario puede ser ingresado a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 y puede ser reconocido por el médulo
de reconocimiento de movimiento 130l. El aparato electronico 100 proporciona la sefial de emision seleccionada
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(S9214). La sefial de emision se puede proporcionar a la unidad de salida de imagen 190 o a la unidad de visualizacion
193. Entonces, en el caso de que el aparato electronico 100 deje de proporcionar la sefial de emisidn seleccionada y
proporcione un contenido almacenado (S9216), el aparato electrénico 100 puede volver a reconocer un movimiento
de usuario que tenga sustancialmente la misma forma que la del movimiento de usuario reconocido (89218). El
contenido almacenado puede ser un contenido almacenado en la unidad de almacenamiento 130 o recibido desde la
unidad de ingreso de terminal externo 160 o la interfaz de red 180. EI movimiento del usuario re-reconocido puede ser
ingresado a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 y puede ser reconocido por el modulo de reconocimiento
de movimiento 1301. En respuesta al movimiento del usuario re-reconocido, el aparato electrénico 100 puede cambiar
al menos parte de una pantalla donde se exhibe el contenido proporcionado (S9220).

Con referencia a la FIG. 93, el aparato electronico 100 proporciona una sefial de emision de entre una pluralidad de
sefiales de emisiéon y un contenido almacenado (S9312). El aparato electronico 100 reconoce un movimiento del
usuario a través del modulo de reconocimiento de movimiento 1301 (S9314). El aparato electrénico 100 puede
determinar si la sefial proporcionada es una sefial de emision o un contenido en respuesta al movimiento del usuario
(S9316). Si se proporciona la sefial de emisidn, el aparato electronico 100 puede controlar un nivel de volumen de la
sefial de emision o proporcionar otra sefial de emision de entre la pluralidad de sefales de emision (S9318). Si se
proporciona el contenido, el aparato electrénico 100 cambia al menos parte de una pantalla en la que se exhibe el
contenido proporcionado (S9320).

Como se ha descrito anteriormente, el usuario puede controlar el aparato electronico 100 de manera mas eficiente e
intuitiva mediante el uso del movimiento del usuario.

La unidad de control 140 controla el aparato electronico 100 de acuerdo con una sefal de control remoto recibida de
la unidad de recepcion de sefales de control remoto 170, un ingreso de voz del usuario a través de la unidad de
ingreso de voz 110, y un ingreso de movimiento del usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120. El
mando a distancia descrito en la presente memoria puede ser un mando a distancia general, pero esto no se debe
considerar una limitaciéon. El mando a distancia puede ser un mando a distancia que incluya un panel tactil.

Especificamente, si se reconoce un ingreso de comando de inicio de voz a través de la unidad de ingreso de voz 110
en un modo de control remoto, en el que el aparato electrénico 100 se controla de acuerdo con una sefal de control
remoto recibida en la unidad de recepcion de sefal de control remoto 170, la unidad de control 140 cambia un modo
a un modo de tarea de voz para llevar a cabo una tarea de voz que se controla por medio de un ingreso de voz del
usuario a través de la unidad de ingreso de voz 110.

Si el modo se cambia al modo de tarea de voz, la unidad de control 140 puede controlar la unidad de visualizacion
193 para que muestre un icono que indique que el modo del aparato electrénico 100 es el modo de tarea de voz, e
informacioén de asistencia de voz que incluya un item de voz que guie una tarea de voz.

Si se selecciona un primer botdn de entre los botones del mando a distancia para cambiar al modo de control remoto
en el modo de tarea de voz, la unidad de recepcidon de sefiales de control remoto 170 recibe una primera sefial de
control remoto correspondiente al primer boton. La unidad de control 140 cambia el modo del aparato electronico 100
al modo de control remoto, en el que el aparato electronico 100 es controlado por el mando a distancia, en respuesta
a la primera sefial de control remoto. El primer botén puede ser un boton de cambio de modo de control remoto para
cambiar el modo al modo de control remoto. Sin embargo, esto es sdlo un ejemplo y el primer botén puede ser un
botdn determinado de entre los botones del mando a distancia. Si el primer botén es un boton determinado, la unidad
de control 140 cambia el modo al modo de control remoto al recibir la primera sefial de control remoto correspondiente
al primer botén y, a continuacion, lleva a cabo una tarea correspondiente al primer botdn. Por ejemplo, si el primer
botén es un botdn de silencio, la unidad de control 140 cambia el modo de la tarea de voz al modo de control remoto
y, a continuacion, lleva a cabo el silencio.

Si se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 en el modo de
tarea de voz, la unidad de control 140 reconoce el comando de inicio de movimiento mediante el uso del mddulo de
reconocimiento de movimiento 1301. Si se reconoce el comando de inicio de movimiento, la unidad de control 140
cambia el modo del aparato electronico 100 a un modo de tarea de movimiento en el que el aparato electronico 100
es controlado por un ingreso de movimiento del usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120.

Si el ingreso de comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 es reconocida
en el modo de control remoto, en el cual el aparato electrénico 100 es controlado de acuerdo con una sefal de control
remoto recibida en la unidad de recepcion de sefial de control remoto 170, la unidad de control 140 cambia el modo al
modo de tarea de movimiento para llevar a cabo una tarea de movimiento que es controlada por un ingreso de
movimiento de usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120.

Si el modo se cambia al modo de tarea de movimiento, la unidad de control 140 puede controlar la unidad de
visualizacién 193 para que muestre un icono que indique que el modo del aparato electrénico 100 es el modo de tarea
de movimiento, e informacion de asistencia al movimiento que incluya un item de movimiento que guie una tarea de
movimiento.

Si se selecciona un primer botdn de entre los botones del mando a distancia para cambiar al modo de control remoto

30



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2958 183 T3

en el modo de tarea de movimiento, la unidad de recepcion de sefiales de control remoto 170 recibe una primera sefal
de control remoto correspondiente al primer botdn. La unidad de control 140 cambia el modo del aparato electrénico
100 al modo de control remoto en el que el aparato electronico 100 es controlado por el mando a distancia en respuesta
a la primera sefial de control remoto. El primer botén puede ser un boton de cambio de modo de control remoto para
cambiar al modo de control remoto. Sin embargo, esto es sdlo un ejemplo y el primer boton puede ser un botédn
determinado de entre los botones del mando a distancia. Si el primer boton es un boton determinado, la unidad de
control 140 cambia el modo al modo de control remoto al recibir la primera sefial de control remoto correspondiente al
primer botdn, y posteriormente lleva a cabo una tarea correspondiente al primer botén. Por ejemplo, si el primer boton
es un botdn de silencio, la unidad de control 140 cambia el modo del aparato electrénico 100 del modo de tarea de
voz al modo de control remoto y, a continuacion, lleva a cabo el silencio.

Si se ingresa un comando de inicio de voz a través de la unidad de ingreso de voz 110 en el modo de tarea de
movimiento, la unidad de control 140 reconoce el comando de inicio de voz mediante el uso del mddulo de
reconocimiento de voz 130k. Si se reconoce el comando de inicio de voz, la unidad de control 140 puede cambiar el
modo del aparato electrénico 100 al modo de tarea de voz en el que el aparato electrénico 100 se controla de acuerdo
con un ingreso de voz del usuario a través de la unidad de ingreso de voz 110.

En adelante en la presente memoria, se explicara un procedimiento para cambiar a un modo de control remoto, un
modo de tarea de movimiento y un modo de tarea de voz de acuerdo con una realizacion ejemplar con referencia a
las FIGS. 94 a 97.

Especificamente, después de que el aparato electronico 100 es encendido, la unidad de control 140 es generalmente
operada en un modo de control remoto en el cual el aparato electrénico 100 es controlado por una sefial de control
remoto. En el modo de control remoto, no se exhibe una Ul independiente, como se muestra en la FIG. 94. Sin
embargo, esto es meramente un ejemplo y la unidad de control 140 puede exhibir una IU que indica el modo de control
remoto en el modo de control remoto.

Si se ingresa un comando de inicio de voz a través de la unidad de ingreso de voz 110 en el modo de control remoto,
la unidad de control 140 reconoce el comando de inicio de voz y cambia el modo del aparato electrénico 100 a un
modo de tarea de voz, en el que el aparato electrdnico 100 se controla de acuerdo con un ingreso de voz del usuario
a través de la unidad de ingreso de voz 110. Cuando se cambia al modo de tarea de voz, la unidad de control 140
puede exhibir informacion de asistencia de voz como se muestra en la FIG. 95.

Si se selecciona un primer botdn de un mando a distancia en el modo de tarea de voz, la unidad de control 110 recibe
una primera sefiales de control remoto correspondiente al primer boton a través de la unidad de recepcion de sefales
de control remoto 170, y cambia de nuevo el modo del aparato electronico 100 al modo de mando a distancia, como
se muestra en la FIG. 94. El primer botdn del mando a distancia puede ser un botén de cambio de modo de control
remoto. Sin embargo, esto es s6lo un ejemplo y el primer botén puede ser un botén determinado del mando a distancia.

Si se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 en el modo de
tarea de voz, la unidad de control 140 reconoce el comando de inicio de movimiento y cambia el modo del aparato
electronico 100 a un modo de tarea de movimiento, en el que el aparato electronico 100 se controla de acuerdo con
un ingreso de movimiento del usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120. La unidad de control 140
reconoce el comando de inicio de movimiento y cambia el modo del aparato electronico 100 a un modo de tarea de
movimiento. Cuando se cambia al modo de tarea de movimiento, la unidad de control 140 puede exhibir informacion
de asistencia de movimiento 3310 como se muestra en la FIG. 96.

Si se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 en el modo de
control remoto, la unidad de control 140 reconoce el comando de inicio de movimiento y cambia el modo del aparato
electronico 100 al modo de tarea de movimiento en el que el aparato electronico 100 se controla de acuerdo con un
ingreso de movimiento del usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120. Cuando se cambia al modo
de tarea de movimiento, la unidad de control 140 puede exhibir la informacion de asistencia de movimiento 3310 como
se muestra en la FIG. 96.

Si se selecciona un primer botén del mando a distancia en el modo de tarea de movimiento, la unidad de control 140
recibe una primera sefiales de control remoto correspondiente al primer boton a través de la unidad de recepcion de
sefiales de control remoto 170 y cambia de nuevo el modo del aparato electrénico 100 al modo de mando a distancia,
como se muestra en la FIG. 94. El primer boton del mando a distancia puede ser un botén de cambio de modo de
control remoto. Sin embargo, esto es s6lo un ejemplo y el primer botdn puede ser un botdn determinado del mando a
distancia.

Si se ingresa un comando de inicio de voz a través de la unidad de ingreso de voz 110 en el modo de tarea de
movimiento, la unidad de control 140 reconoce el comando de inicio de voz y cambia el modo del aparato electrdnico
100 al modo de tarea de voz en el que el aparato electronico se controla de acuerdo con un ingreso de voz del usuario
a través de la unidad de ingreso de voz 110. Cuando se cambia al modo de tarea de voz, la unidad de control 140
puede exhibir informacion de asistencia de voz como se muestra en la FIG. 95.

Como se ha descrito anteriormente, el aparato electréonico 100 puede cambiase puede cambiar al modo de control
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remoto, al modo de tarea de voz y al modo de tarea de movimiento mediante el uso de la sefial de control remoto, el
comando de inicio de voz y el comando de inicio de movimiento, respectivamente.

La FIG. 97 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para cambiar a un modo de control remoto, un
modo de tarea de movimiento y un modo de tarea de voz de acuerdo con una realizacion ejemplar.

El aparato electrénico 100 se enciende y, a continuacion, entra en un modo de control remoto en el que el aparato
electronico 100 se controla por medio de un mando a distancia (S9710).

El aparato electronico 100 permanece en el modo de control remoto (89710) a menos que se ingrese un comando de
inicio de voz o0 un comando de inicio de movimiento.

El aparato electronico 100 determina si se ingresa o no un comando de inicio de voz (S9720). Si se ingresa un comando
de inicio de voz (S9720-Y), el aparato electrénico 100 cambia el modo del aparato electrénico 100 a un modo de tarea
de voz, en el que el aparato electronico 100 se controla de acuerdo con un ingreso de voz del usuario a través de la
unidad de ingreso de voz 110 (S9730). Al entrar en el modo de tarea de voz, el aparato electrénico 100 puede exhibir
informacion de asistencia de voz como se muestra en la FIG. 95.

El aparato electronico 100 determina si se ingresa 0 no un comando de inicio de movimiento (S9740). Si se ingresa
un comando de inicio de movimiento en el modo de tarea de voz (S9740-Y), el aparato electronico 100 cambia el modo
del aparato electrénico 100 a un modo de tarea de movimiento, en el que el aparato electronico 100 se controla de
acuerdo con un ingreso de movimiento del usuario a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 (S9750).

Si el aparato electronico 100 esta en el modo de tarea de voz o en el modo de tarea de movimiento, la unidad de
control 140 determina si volver o no al modo de control remoto (S9760). Como se ha descrito anteriormente, la unidad
de control 140 puede volver al modo de control remoto si se reconoce un comando de inicio para volver al modo de
control remoto 0 un comando de cancelacion de modo. Ademas, si el aparato electrénico 100 esta en modo de tarea
de voz, la unidad de control 140 puede volver automaticamente al modo de control remoto si no se reconoce ninguna
voz durante un tiempo predeterminado (por ejemplo, 5 minutos). Del mismo modo, si el aparato electrénico 100 esta
en un modo de tarea de movimiento, la unidad de control 140 puede volver automaticamente al modo de control remoto
Si no se reconoce ningln movimiento durante un tiempo predeterminado (por ejemplo, 5 minutos).

Como se muestra en la FIG. 97, el aparato electrdnico 100 funciona en el modo de control remoto (S9710), el modo
de tarea de voz (S9730) y el modo de tarea de movimiento (S9750). En los tres modos, la unidad de control 140
determina si cambiar al modo de tarea de voz (S9720-Y), si cambiar al modo de tarea de movimiento (S9740-Y), si
cambiar al modo de control remoto (S9760-Y) o si permanecer en el modo actual (S9720-N, S9740-N, S9760-N).
Aungue en el procedimiento en la FIG. 97 se ha descrito, esto es meramente un ejemplo y la idea técnica de la presente
divulgacién se puede aplicar a cualquier procedimiento para cambiar de/a el modo de control remoto, el modo de tarea
de voz y el modo de tarea de movimiento.

Como se ha descrito anteriormente, el modo del aparato electrénico 100 se cambia al modo de control remoto, al modo
de tarea de voz y al modo de tarea de movimiento de forma que el usuario pueda controlar el aparato electrénico 100
de acuerdo con un modo deseado por el usuario.

La unidad de control 140 puede controlar el aparato electrénico 100 por medio de reconocimiento de voz mediante el
uso de un dispositivo movil externo.

Especificamente, si se ingresa una voz del usuario a través de un micréfono incluido en un dispositivo mévil externo,
la unidad de control 140 recibe el ingreso de la voz del usuario a través de la unidad de ingreso de voz 110, reconoce
la voz del usuario ingresada y lleva a cabo una tarea de voz del aparato electrénico 100 de acuerdo con la voz del
usuario reconocida. El dispositivo movil puede ser, entre otros, un mando a distancia, un teléfono moévil, un asistente
digital personal (PDA) y un ordenador portatil. La unidad de ingreso de voz 110 puede ser una unidad de comunicacion
para recibir una sefial de voz del usuario desde el dispositivo movil externo.

Se ejecuta una aplicacién de reconocimiento de voz en el dispositivo movil externo y se ingresa una voz del usuario.
Si el dispositivo movil reconoce la voz del usuario, genera una sefial de control correspondiente a la voz del usuario y,
a continuacién, transmite la sefial de control al aparato electrénico 100, la unidad de control 140 puede llevar a cabo
una tarea de voz del aparato electrénico 100 de acuerdo con la sefial de control ingresada desde el dispositivo mévil.

Si se ejecuta una aplicacion de reconocimiento de voz en el dispositivo mévil y se ingresa una voz del usuario en el
micréfono incluido en el dispositivo movil, la unidad de control 140 reconoce la voz del usuario ingresada y lleva a cabo
una tarea de voz del aparato electrénico 100 de acuerdo con la voz del usuario.

Si se selecciona un primer botén incluido en el dispositivo movil después de que se haya ejecutado la aplicacidn para
el reconocimiento de voz en el dispositivo mdvil, la unidad de control 140 recibe una primera sefial correspondiente al
primer boton a través de una unidad de comunicacion (no se muestra) y cambia un modo del aparato electrénico 100
a un modo de tarea de voz en respuesta a la primera sefial. El modo de tarea de voz que se cambia por medio de la
seleccion del primer boton incluido en el dispositivo movil es un modo en el que se lleva a cabo una tarea de voz de

32



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2958 183 T3

acuerdo con un ingreso de voz del usuario desde el micréfono incluido en el dispositivo movil. EI modo de tarea de
voz que se cambia por medio de la seleccion del primer boton incluido en el dispositivo mévil se puede liberar si se
selecciona uno de los dos botones del dispositivo movil. El primer boton y el segundo botén pueden ser un boton fisico
incluido en el dispositivo movil. Sin embargo, esto es meramente un ejemplo y el primer botén y el segundo botdn
puede ser una Ul que se exhibe en el dispositivo movil después de la aplicacidon para el reconocimiento de voz se ha
ejecutado.

La unidad de control 140 puede recibir el ingreso de la voz de un usuario desde el dispositivo movil, mientras el
segundo botdn del dispositivo movil esta seleccionado en el modo de tarea de voz. La unidad de control 140 puede
exhibir una Ul que indique que se puede ingresar una voz del usuario en el dispositivo mévil, mientras se selecciona
el segundo botdn del dispositivo mévil. En consecuencia, el usuario puede saber que es posible ingresar una voz a
través de la Ul exhibida en el dispositivo movil.

Si se ingresa una voz del usuario en el dispositivo movil, la unidad de control 140 no recibe una voz del usuario a
través de un micréfono incluido en el aparato electronico 100.

El micréfono incluido en el dispositivo mévil se puede usar cuando el dispositivo mévil lleva a cabo una llamada
telefénica. Es decir, si el dispositivo mévil lleva a cabo una funcién de llamada telefonica general, el microfono recibe
el ingreso de una voz para una llamada telefénica del usuario. Si el dispositivo mévil ejecuta una aplicacion para el
reconocimiento de voz, el dispositivo movil puede recibir el ingreso de una voz para controlar el aparato electrénico
100 desde el usuario.

La FIG. 98 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para reconocer la voz de un usuario mediante el
uso de un dispositivo movil externo de acuerdo con una realizacion ejemplar.

El dispositivo movil ejecuta una aplicacién para el ingreso de voz (S9810). El dispositivo movil puede ser un teléfono
movil.

Una vez ejecutada la aplicacion para el ingreso de voz en el dispositivo movil, éste recibe el ingreso de voz de un
usuario a través de un micréfono incluido en el dispositivo mévil (S9820). El micréfono incluido en el dispositivo movil
puede ser un micréfono para llevar a cabo una llamada telefénica.

El aparato electronico 100 recibe el ingreso de voz del usuario al dispositivo movil externo desde el dispositivo movil
(9830).

Si la voz del usuario se recibe desde el dispositivo movil, el aparato electronico 100 reconoce la voz del usuario
mediante el uso del médulo de reconocimiento de voz 130k (S9840).

El aparato electrénico 100 lleva a cabo una tarea de voz de acuerdo con la voz del usuario reconocida mediante el
uso de la base de datos de voz (S9850).

En la forma de realizacion ejemplar anterior, el dispositivo mévil recibe el ingreso de la voz del usuario y transmite la
voz del usuario al aparato electrénico 100. Sin embargo, esto es simplemente un ejemplo y el dispositivo mévil puede
reconocer directamente la voz del usuario, puede generar una sefial de control correspondiente a la voz del usuario y,
a continuacion, puede transmitir la sefial de control al aparato electronico 100.

Como se ha descrito anteriormente, la tarea de voz del aparato electrénico 100 se lleva a cabo mediante el uso del
dispositivo mévil, tal como un teléfono mévil, de forma que el usuario pueda controlar el aparato electréonico mas
faciimente mediante el uso del reconocimiento de voz.

De acuerdo con una realizacion ejemplar, el modo de tarea de movimiento puede ser uno de un modo de movimiento
y un modo de apuntar de acuerdo con si se necesita un puntero para llevar a cabo una tarea. Especificamente, el
modo de movimiento es un modo en el que una tarea para cambiar la configuracion del aparato electrénico 100 se
controla de acuerdo con un movimiento preestablecido (por ejemplo, un movimiento de palmada hacia arriba, hacia
abajo, hacia la izquierda o hacia la derecha, un movimiento de agarre o un movimiento de rotacién en sentido contrario
a las agujas del reloj). Por ejemplo, si se ingresa un comando de inicio de movimiento mientras el aparato electronico
100 lleva a cabo una funcion de recepcion de emisiones, la unidad de control 140 puede cambiar un modo del aparato
electronico 100 al modo de movimiento. En consecuencia, el aparato electrénico 100 puede llevar a cabo una tarea
tal como el control de volumen o el cambio de canal en respuesta a un movimiento del usuario que coincida con un
movimiento preestablecido.

El modo de apuntar es un modo en el que se usa un puntero para llevar a cabo una tarea. Por ejemplo, si se ingresa
un comando de inicio de movimiento cuando el aparato electronico 100 exhibe uno de los listados que incluyen una
pluralidad de items seleccionables (por ejemplo, un listado de contenidos, un listado de canales, una guia electrénica
de programas o EPG, y una pagina web), la unidad de control 140 puede cambiar un modo del aparato electrénico
100 al modo de apuntar. En el modo de apuntar, la unidad de control 140 exhibe un puntero en el centro de una pantalla
de visualizacién. El puntero puede aparecer en una posicion superior del centro de la pantalla de visualizacién debido
a la presencia de informacion de asistencia al movimiento.
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A continuacion se explicara con mas detalle el modo de apuntar.

Si se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 mientras el
aparato electrénico 100 exhibe uno de un listado de contenido que incluye una pluralidad de iconos ejecutables para
ejecutar aplicaciones (por ejemplo, un smart hub) y una pagina web, la unidad de control 140 cambia un modo del
aparato electronico 100 a un modo de apuntar y exhibe un puntero en un centro de la pantalla de visualizacion.

En el modo de apuntar, el aparato electrénico 100 puede exhibir informacion de asistencia al movimiento para llevar a
cabo una tarea de movimiento en una porcion inferior de la pantalla de visualizacidn. La informacidn de asistencia al
movimiento exhibida puede ser diferente de la informacién de asistencia al movimiento del modo de movimiento.

Si se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 mientras el
aparato electronico 100 exhibe un listado de contenidos, la unidad de control 140 cambia un modo del aparato
electronico 100 a un modo de apuntar. En el modo de apuntar, si el puntero se sitia en un primer icono ejecutable del
listado de contenidos de acuerdo con un ingreso de movimiento del usuario en la unidad de ingreso de movimiento
120, la unidad de control 140 exhibe el primer icono ejecutable de forma diferenciada de otros iconos ejecutables. Si
se ingresa un comando para finalizar una pantalla del listado de contenidos en el modo de apuntar, la unidad de control
140 puede eliminar no sélo el listado de contenidos, sino también el puntero de la pantalla de visualizacién.

Si se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 mientras el
aparato electronico 100 exhibe una pagina web, la unidad de control 140 cambia un modo del aparato electronico 100
a un modo de apuntar. La pagina web puede incluir una pluralidad de hipervinculos. En el modo de apuntar, si el
puntero se situa en un primer hipervinculo de la pagina web de acuerdo con un ingreso de movimiento del usuario a
través de la unidad de ingreso de movimiento 120, la unidad de control 140 exhibe el primer hipervinculo de forma
diferenciada de otros hipervinculos. Si el puntero se encuentra en el primer hipervinculo y se ingresa un primer
movimiento del usuario (por ejemplo, un movimiento de agarre) a través de la unidad de ingreso de movimiento 120,
la unidad de control 140 ejecuta el primer hipervinculo.

En adelante en la presente memoria, el modo de apuntar se explicara en mas detalle con referencia a las FIGS. 99 a
103.

Si se exhibe un listado de contenido que incluye iconos ejecutables para ejecutar aplicaciones como se muestra en la
FIG. 99 y se ingresa un comando de inicio de movimiento a través de la unidad de ingreso de movimiento 120, la
unidad de control 140 puede exhibir informacion de asistencia al movimiento y un puntero 10010 como se muestra en
la FIG. 100. El puntero 10010 se puede exhibir en el centro de una pantalla de visualizacion.

Si se ingresa un movimiento en direccidn izquierda-abajo a través de la unidad de ingreso de movimiento 120 para
colocar el puntero 10010 en el icono ejecutable “APP-”, la unidad de control 140 coloca el puntero 10010 en el icono
ejecutable “APP,”. Si el puntero 10010 se situa en el icono ejecutable “APP>”’, la unidad de control 140 resalta el icono
ejecutable “APP,” y un nombre del icono ejecutable mas grueso que otros iconos, como se muestra en la FIG. 101.

Si el puntero 10010 esta localizado en el icono ejecutable “APP,” y un primer movimiento de usuario (por ejemplo, un
movimiento de agarre) es ingresado a través de la unidad de ingreso de movimiento 120, la unidad de control 120
ejecuta el icono ejecutable “APP,” como se muestra en la FIG. 102.

Si el listado de contenido se exhibe y un comando de liberacién del listado de contenido (por ejemplo, un movimiento
de rotacion en direccidn contraria a las manecillas del reloj o un botdn de un control remoto) es ingresado por el usuario
como se muestra en la FIG. 100, la unidad de control 140 retira el listado de contenidos y el puntero de la pantalla de
visualizacion y exhibe una pantalla de recepcidén de emisiones como se muestra en la FIG. 103.

Aunque el listado de contenidos se exhibe en la realizacidén ejemplar anterior, la idea técnica de la presente divulgacion
se puede aplicar si se exhibe una pagina web que incluya una pluralidad de hipervinculos.

La FIG. 104 es un diagrama de flujo para explicar un procedimiento para pr