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(54) Pohonnd  jednotka dopravnikd pro orientovany pfesun
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tdhlu (2) profilového tvaru jsou pomoci 8Be-:
pt (3) leZfcich na ruznych oséch stfi{davé
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zdvihu. LoZiska (5) zdvihu dosedaji syym
obvodem na soustavu zdvihovych drah (6
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Vyndlez se tykd pohonné jednbtky dopravnikl pro orientovany pfesun sestédvajici z po-
hyblivého a pevného nosniku, tdhla, loZisek a zdvihu a soustavy zdvihovych drah.

Pro orientovany pfesun vykovkl, vyliskd, montdZnich skupin a jinych pfedmétd se v sou-
tasné dob& vyulivd prevdind tetézovych dopravnikl, ptipadn& primyslovych robotd, které
ptemfsfui{ manipulovany ptedm&t mezi jednotlivymi operacemi. Nevyhodou dosud pouffvanych
zatizen{ je predevsim ndrocnost na prostor v pracovnim prostoru stroje. Ddle &asovd a ce-
novéd néro&nost a zna&né omezend vzddlenost ptepravy.

Uvedené nevyhody dosavadniho stavu techniky do zna&né miry odstranuje pohonnid jednot-
ka dopravnikil pro orientovany ptesun podle vyndlezu, jehoZ podstata spo8ivéd v tom, Ze na
tdhlu profilového tvaru jsou pomoci &epl lezicich na spoleiné ose upevnéna loZiska posuvu,
dasedajfc{ svym obvodem na spadni stranu pohyblivého nosniku, a loZiskas zdvihu, dosedaji-
ci svym obvodep na soustavu zdvihovych drah, upevnénych v ¥ad& za sebou na pevném nosniku.

Vyhodou pohonné jednotky dopravnikd podle vyndlezu Jje moZnost vytvdfeni dopravnikd
umoiﬁujicich ptesun prend¥endho pfedmétu vpred i vzad pti zschovédni orientace po urdené
drédze s moZnosti odebirdni a zakldddnf{ v libovolném misté dréhy. Daldf vyhodou jsou minie
médlni prostorové ndroky celého zatizeni a vysokd prizplsobivost konkrétnim podmfnkém.

PEi pouzitf pneumatického systému ovladdni je moZnost plynulého nastaveni rychlosti
a délky kraku jednotlivich‘pbsuvd, Pneumatické ovl4ddnf umoznuje snadné tizenf i v rémci
vétsfch vyrobnich souborl pti vysokd spolehlivosti, Zivotnosti a minimdlni cens.

Vyndlez bliZe objasni vykresy, kde na obr. la je zndzorné&n podélny fez pohonné jed-
notky v horn{ pracovn{ poloze, na obr. lb podélny ez pohonné jednotky v dolni poloze,
na obr., 2a je pri&ny tez pohonné jednotky v hofnf pracovni poloze a na obr, 2b je ptiény
tez pohonné jednbtky v dolni poloze,

Pohannd jednotka dopravnikd se sklddd z pohyblivého nosnfku 1, tédhla 2 profilovéhae
tvaru, na némZ jsou pomoci gepl 3 leZicich na spole&né ose upevn&na loZiska 4 posuvu a
loZiska 5 zdvihu, zdvihovych drah 6 a pevného nosniku 7. LoZiska 4 posuvu dosedaji svym
obvodem na spodni stranu pohyblivého nosniku 1. LoZiska 5 zdvihu, loZiska 4 posuvu a tsh-
lo 2 profilového tvaru jsbu oddéleny distan&nimi podloZkami 9. Po obou strandch doprav-
niku mohou byt umist&ny odklddac{ podpéry B pro odloZeni piendseného ptredmé&tu 10.

Pevny nosntk 7 zajisfuje vedeni pohyblivého nosniku 1l a souBasné slouZ{ k upevnén{
zdvihovych drah 6, po nichZ se odvaluj{ loZiska 5 zdvihu, kterd jsou posouvdna tdhlem 2
profilového tvaru ve sméru C. Je-1li pohyblivy nosnik 1 ve spodni poloze, muze se pohy-
bovat pod pfendfenym ptedmétem lg, ktery je uloZeny na odklddacich podp&rdch 8, ve sméru
0. Pokud je pohyblivy nosnik 1 v horn{ poloze, je ptenédZeny predmst 10 zvednut z odklé-
dacich podpér B a mtZe byt pohyblivym nosnikem 1 ptendsen ve sm&ru D. Pohyb pohyblivého
nosniku 1 je realizovdn pouze po loziskdch 4 posuvu gpojenych s tdhlem 2 profilového
tvaru pomoc{ &epu 3.

Pohonnou jednotku lze pomoc{ spojovacich mezikus( spojovat. Dosdhneme tak prodlouie-
n{ nebo rozvé&tven{ dopravniku. Pomocf mezikusl je moZno m&nit smér toku materidlu, p¥i-
padn& tok materidlu ptfi zachovdn{ orientace rozvétvovat.

Pohonnd jednotka dopravniku podle vyndlezu je vhodné prb pfesun pfedm&tl v ur&eném
sméru pti zachovdn{ orientované polohy. Dopravniky vyuZivajic{ danou pohonnou jednotku
jsou vhodné pro kovérny, lisovny, sklady, montdZe a jiné provozy, kde je nutné oriento-
vané prepravovat soutdsti.
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PREDMET VYNALEZU

" Pohonné jednotka dopravnikd& pro orientovany ptesun, slofend z pohyblivého a pevného
nosniku, tdhla, lofisek posuvu a zdvihu a soustavy zdvihovych drah, vyznadujici se tim,
e na tdhlu (2) profilového tvaru jsou pomoci Zepld (3) leZicich na spole&né ose upevnéna
loz?iska (4) posuvu dosedajfic! svym obvodem na spodn{ stranu pohyblivého nosniku (1) a lo-
siska (5) zdvihu dosedajic{ svym obvodem na soustavu zdvihovych drah (6), upevnénych v Fa-
d& za sebou na pevném nosniku (7).

1 vykres
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