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Vynélez se tyka viceucelového hydraulic-
kého hiebenového posunovacde k automatic-
kému roziazovani a sraZeni pecnich vozil.

Je znamo nékolik principd reSeni provozu
pecnich vozll na vykladdacich a nakladacich
kolejich. V prvé tadé je to pouziti hydraulic-
kého hiebenového posunovade s rozestoupe-
nymi vozy po celé délce koleje.

Nevyhodou tohoto feSeni je malé vyuziti
prostoru. Mezery mezi vozy jsou v tomto pri-
padé po celé délce koleje, tedy i tam, kde
nejsou zapotiebi.

Jiné feSeni spotiva v tom, Ze na koleji je
pouzit hydraulicky hiebenovy posunovac s ro-
zestoupenymi vozy do dvou tretin délky ko-
leje. V posledni tfeting prvni palec hydraulic-
kého hiebenového posunovade vytvali zasobu
tlacdenych vozu.

Toto feSeni mé v podstaté stejné nevyhody
jako predchozi fefeni. Navic je v pfipadé po-
tteby vyprazdnit konec koleje nutno vozy do-
tladit na posuvnu ruéné.

Dal§i znamé reSeni spociva v tom, Ze na za-
datku koleje je pouzit lanovy posunovaé a
v nakladacim a vykladacim misté hydraulicky
hiebenovy posunoval, pii¢emz prvni palec
vytvari na konci koleje zésobu tladenych vozu.

Nevyhoda tohoto reSeni spodéiva v tom, Ze
{ kdy4 lanevy pesunevat na zacatku koleje

umozfiuje nezavisly posun vozl vzhledem
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k naklddacimu mistu, pro dosaZeni tohoto ne-
z&vislého posunu je nutno pouzit daldi stroj.
Konec koleje 1ze vyprézdnit pouze ru¢né. Vel-
kym nedostatkem tohoto FeSeni je, Ze na roz-
hrani lanového posunovadée a hydraulického
hi'ebenového posunovade zlstava vidy jeden
viz mimo zabér obou téchto stroji.

Dalsf reseni pouzivd hydraulicky hiebeno-
vy posunovac s rozestupy pouze ve vykladaci
a nakladaci ¢asti koleje. Na zadatku a na kon-
ci koleje jsou pouZity lanové posunovade.

Nevyhodou tohoto reSeni je, Ze pro umoi-
néni nezgvislého posunu na za¢atku a na konci
koleje je nutno pouzit dalsi dva stroje. Mimo

" to na kazdém prechodu dvou nasledujicich

stroji zlstava vidy jeden vz mimo jejich
dosah. .

Uvedené nedostatky ‘jsou odstranény vice-
ucelovym hydraulickym hitebenovym posuno-
vatem, zejména k automatickému rozrazovani
a sraZeni pecnich kolejovych vozt podle vy~
nalezu, s rozdélenym ovladanim sklapéni tlaé-
nych paletl na hfebenu na celé koleji do tii
nebo vice sekci, umoznujici na této koleji ¢ty-
ti zékladni programy provozu, z nichZ dva lze
dalsi predvolbou rozsitit na dalsi diléi progra-
my. Podstatou vynalezu je, Zze kazd4 sekce mé
posuvnou kulisu suvné ulozenou drazkami na
kolicich na bo¢ni sténé hiebenu, pricemz tla¢-
né palce, vykyvné uloZené na ¢epech pripev-



nénych k hiebenu jsou opatfeny na zadnim
konci vzhledem ke sméru posuvu nab&hovou
hranou, zatimco posuvna kulisa je opatitena
zvedacimi koliky pro spolupraci s ndb&hovymi
hranami tla¢nych palcti a zadni konec posuv-
né kulisy vzhledem ke sméru posunu je uréen
pro zabér s pohyblivou elektromagnetickou
zardzkou, zatimco pfedni konec vzhledem ke
sméru posunu pro zabér s pevnou zaraZkou,
které jsou ptipevnény k podlaze.

Vyhody viceudelového hydraulického hie-
benového posunovace podle vynélezu spodi-
vaji v tom, Ze umo#tuje jednoduchou obslu-
hou automatické rozfazovani pecnich vozl
pred vyklddacim a nakladacim mistem a sra-
zeni vozl za nim. Automatické roziazeni lze
zvolit pro rozestupy mezi vozy na polovinu
délky pecniho vozu nebo na mezeru rovnajici
se celé jeho délce. Posunovaé podle vynélezu
poskytuje moznost volby fady automatickych
nebo poloautomatickych program® provozu.
Plné nahrazuje dva lanové posunovace, pri-
¢emZ pecni vozy mohou byt v zébéru v celé
délce koleje. Dalsi vyhoda spoéiva v tom, Ze
kazda ze tri sekci — zasoba vypaleného zboz,
vykladka a nakladka, a zdsoba naloZenych vo-
zU — je samostatné ovladdna. Kolej lze roz-
deélit také na libovolny potet sekei s mozZnosti
samostatného sklapéni tlaénych palct. Vice-
ucelovy hydraulicky hiebenovy posunovaé
podle vyndlezu je v ptikladném provedeni
schematicky znazornén na vykresech, kde obr.
1 predstavuje schematické znézornéni hrebe-
nového posunovade rozélen&ného do sekei a
obr. 2. schematické znazornéni jednotlivych
fazi pohybu posuvné kulisy a tlaénych palcu
v mistech ,,A“ a ,,B“ z obr. 1.

Viceuéelovy hydraulicky hfebenovy posu-
novac podle vynalezu se sklddé z posuvné ku-
lisy 1 suvné uloZené na boéni sténé hiebenu 7
prostfednictvim posuvnych vedeni tvoienych
vodicimi koliky 2 a drazkami 3. Dale se sklada
z tlaénych palcli 5 opatienych na zadnim kon-
ci vzhledem ke sméru posunu nabéhovou hra-
nou 8 a vykyvné uloZenych ma depech 6 na
htebenu 7 a ze zvedacich kolikt 4 pevné umis-
ténych na posuvné kulise 1. Za zadnim kon-
cem posuvné kulisy 1 vzhledem ke sméru
posunu je ha podlaze 11 pfipevnéna pohybliva
elektromagnetickd zardzka 9 a pred prednim
koncem vzhledem ke sméru posunu pevna za-
rézka 10. '

Podstata spravné funkce sklapéni tlaénych
paletl 5 spocivd v tom, Ze klidova poloha po-
sunovace je asi 60 mm pred zasunutou uvrati.
Pii zvoleni sklopeni tlaénych palcd 5, tedy vy-
sunuti pohyblivé elektromagnetické zardzky 9
a spusténi posunovagde se cely hiteben 7 i s po-
suvnou kulisou 1 pohybuje smérem zpét vli-
vem - zasouvani pistu do mnezndzornéného
hydraulického valce pro pohon hiebene. Pii
tomto asi 60ti mm pohybu narazi posuvnd ku-
-lisa 1 na pohyblivou elektromagnetickou za-
rézku 9, zUstane stat a hiteben 7 dokondéi zpét-
ny zdvih. Tim se posuvnd kulisa 1 posune asi
o 60 mm proti sméru pohybu hi‘ebene 7 a zve-
daci koliky 4 na posuvné kulise 1 vejdou ve

styk s mébéhovymi hranami 8, &imz sklopi
tlaéné palce 5 na hiebenu 7 do vodorovné po-
lohy. V zasunuté poloze pist hydraulického
vélce reverzuje a posouva cely hieben 7 s po-
suvnou kulisou 1 a sklopenymi tlaénymi palci
5 smérem dopfedu. Tim tlaéné palce 5 jsou
mimo styk s vozy a tyto stoji na misté&.

Asi 60 mm pred ukonéenim pracovniho
zdvihu hiebene 7 posunovade narazi posuvna
kulisa 1 tentokrat na pevnou zaré¥ku 10 a
o uvedenych asi 60 mm se posune zp&t do
puvodni polohy. Tim uvolni sklopené tlagné
palce 5 a ty se vrati do pracovni polohy. Hie-
ben 7 reverzuje a vraci se zpét s tlaénymi pal-
ci 5 v pracovni poloze az do klidové polohy
to je asi 60 mm pied zasunutim pistu do hy-
draulického vélce posunovade a cely cyklus
se opakuje. ,

JestliZe se neZ4d4 sklopeni tlaénych palcil 5,
tedy posun vozi, opakuje se cely cyklus znovu
s tim rozdilem, Ze pohybliva elektromagne-
tické4 zardzka 9 se nevysune, posuvnd kulisa 1
zlstane v piivodni poloze vzhledem k hiebenu
7, tlaéné palce 5 zistanou v pracovni poloze
a pfi pracovnim zdvihu posunovade zachyti
tlatné palce 5 za vozy a posunou je o velikost
zdvihu posunovade. Pfi ukonéeni pracovniho
zdvihu se posuvna kulisa 1 jiZ Neposouva,
protoZe pri zasouvani pistu do hydraulického
valce ji pohybliva elektromagneticka zarazka -
9 neposunula a tlaéné palce 5 zistavaji i na-
déle v pracovni poloze. A

Z toho vyplyva, Ze pti posunu vozi zisté-
vaji tlatné palce 5 jak p¥i pracovnim tak pri
zpétném zdvihu stale v pracovni poloze. P¥i
pohybu se sklopenymi tlaénymi palci 5 jsou
tyto pri pracovnim zdvihu sklopeny aviak pii
zpétném zdvihu se vidy vrati do pracovni po-
lohy. Do sklopeného stavu se uvedou opét na
pocatku dalsiho zdvihu, tedy p#i dokondeni
zpétného zdvihu.

Klidova poloha asi 60 mm pred Gvrati je
nutnd z toho divodu, aby byla moZnost libo-
volné volby sklopeni nebo nesklopeni tla¢nych
palcu 5 pred kazdym zdvihem.

PouZitim tlaénych palcti 5 a rozdélenim
ovlddani sklépéni tladnych palet 5 na celé ko-
leji do tfi sekci, lze mavodit na této koleji
Ctyfi zékladni programy provozu, z nich? dva
Ize dalsi ptedvolbou rozsitit o celou radu dal-
sich dil¢ich programu v provozu. Jsou to na-
sledujici dil¢i programy:

>
A) Automatické nebo rudni spousténi vicetde-
lového hiebenového posunovade, automa-
tické rozrazeni a srazeni vozu.
a) roziazeni o polovinu vozu
b) rozitazeni o cely viz

B) Automatické nebo ruéni spousténi chodu
vicetucelového hydraulického hi'ebenového
posunovagce, ruéné navolitelny posun
a) pouziti koleje jako prujezdni
b) posun pouze v prvni sekei — vytvoreni

zasoby po dnech pracovniho klidu, vy-
‘rovnéni nepravidelnosti v zavaZeni po-
suvnou



c) posun pouze v 1. a 2. sekci — zahajeni
provozu po dnech pracovniho klidu

d) posun pouze ve 3. sekci — pouziti zéso-
by naloZenych vozii ve dnech pracovniho
klidu

e) posun pouze v ndkladacim misté

f) posun pouze ve 2. a 3. sekci — vyprazd-

néni koleje s naloZenymi vozy ve dnech
pracovniho klidu.

Viceudelového hydraulického hrebenového
posunovace lze vyuzit pfi feSeni zejména au-~
tomatického roziazovani a srazeni-pecnich ko-
lejovych vozu. '

PREDMET VYNALEZU

Vicetdelovy hydraulicky hiebenovy posu-
novaé, zejména k automatickému rozfazovani
a stazeni pecnich kolejovych vozl s rozdéle-
nym ovladdanim sklépéni tlaénych palct na
hiebenu na celé koleji do ti'i nebo vice sekci,
umoziujici na této koleji ¢tyti zdkladni prog-
ramy provozu, z nichz dva lze dalsi pfedvol-
bou roziitit ma dalsi diléi programy, vyznatu-
jici se tim, ze kazda sekce ma posuvnou kulisu
(1) suvné uloZenou drdzkami na kolicich na
‘botni sténé hiebenu (7), pri¢emz tlacné palce
(5), vykyvné ulozené na cepech (6) pripevné-

nych k hiebenu (7), jsou opatieny na zadnim
konci vzhledem ke sméru posunu nébéhovou
hranou (8), zatimco posuvnd kulisa (1) je opa-
tfena zvedacimi koliky (4) pro spolupréci s né-
béhovymi hranami (8) tlaénych palcl (5) a
zadni konec posuvné kulisy (1) vzhledem ke
sméru posunu je uréen pro zabér s pohybli-
vou elektromagnetickou zardzkou (9), zatimco

" predni konec vzhledem ke sméru posunu pro

z&bér s pevnou zardzkou (10), které jsou pfi-
pevnény k podlaze (11).

2 vykresy
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