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Programowy regulator pneumatyczny
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Programowy regulator pneumatyczny wedtug wy-
nalazku o dzialaniu proporcjonalnym stuzy do pro-
gramowej regulacji ré6znych parametréw technolo-
gicznych np. temperatury w barwiarkach lub pral-
nicach, natezenie doplywu wody w pralnicach, lub
ci$nienia pary w parownikach. .

Regulator ten w por6é6wnaniu z innymi regulato-
rami programowymi posiada bardzo prostg kon-
strukeje i jest latwy w obstudze. Wykonanie wy-
kresu programowego jest bardzo uproszczone, gdyz
wycina sie¢ go nozyczkami z elastycznej folii np.
celofanowej, podczas gdy w regulatorach obecnie
stosowanyeh wykres nalezy wypilowaé z grubej
blachy.

Na zalgczonym rysunku przedstawiono przykla-
dowe rozwigzanie regulatora wedlug wynalazku,
w rzucie aksonometrycznym.

Programowy regulator pneumatyczny o dzialaniu
proporcjonalnym, ze zwezonym zakresem proporcjo-
nalnoéci posiada nastepujace zasadnicze czeSci:
Wzmacniacz pneumatyczny, skladajacy sie z rurki
wlotowej sprezonego powietrza 1, zaworu dlawig-
cego 2, rurki wylotowej sprezonego powietrza 9,
od ktérej odgaleziona jest rurka gietka 3, zakon-
czona dyszg 6, przymocowang do konca wskazéw-
ki 5. Wskazéwka 5 jest osadzona na osi 10, uto-
zyskowanej obrotowo w dwéch lozyskach 11. O
ze wskaz6wkg jest poruszana w plaszczyZnie pozio-
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mej przez mechanizm pomiarowy 4 typu przesunie-
ciowego np. rurka Bourdone’a. Ruch obrotowy sto-
lika 7 powbdowany jest przez mechanizm zegarp-
wy 12. Na stoliku zamocowuje sie wykres progra-
mowy 8, wyciety z folii elastycznej.

Dzialanie urzgdzenia wedlug wynalazku jest na-
stepujgce: sprezone powietrze o ciSnieniu np.
1,5 atn. doprowadzane rurks 1 poprzez zawbr dla-
wigcy 2, doplywa rurka gietkg 3 do dyszy 6, wska-
z6wka 5 odchylana przez wielko§¢ wejsciowa me-
chanizmu pomijarowego 4 (np. ci$nienie, tempera-
ture) jest tak umocowana, aby koniec jej przesuwat
sie ré6wnolegle do plaszczyzay stolika obrotowego 7
Z umocowanym na nim wykresem programowym 8.
Otwoér wylotowy dyszy 6, umieszczonej na koficu
wskazowki 5 jest skierowany prostopadle do plasz=-
czyzny stolika obrotowego.

Odleglo$é miedzy otworem wylotowym dyszy 6
a plaszczyzng stolika 7 powinna byé tak wyregu-
lowana, aby ciénienie powietrza w rurce 9 wynosito
0,2 atn. jezeli pod wylotem dyszy 6 nie ma wykresu
programowego 8, a 1,0 atn., gdy pod wylotem dyszy
znajduje sie wykres programowy. W ten sposéb
wielko$§é wyjsciowa regulatora, tj. ciSnienie powie-
trza w rurce 9 bedzie si¢ zmieniaé w granicach
0,2 — 1,0 atn,, gdy wylot dyszy bedzie wchodzil na
wykres,
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Zastrzezenia patentowe wykres programowy 8 jest wycinany z folii ela
stycznej.

1. Programowy regulator pneumatyczny znamien- 3. Urzadzenie wedlug zastrz. 2, znamienne tym, ze
ny tym, ze mechanizm pomiarowy typu odchyto- odleglo§é miedzy stolikiem obrotowym i natozo-
wego posiada na wskazéwecee (5) zamocowang dy- 5 nym na nim wykresem programowym jest regu-
sze (6) zasilang sprezonym powietrzem. lowana przez podnoszenie lub opuszczanie sto-

2. Urzadzenie wedlug zastrz. 1, znamienne tym, ze . lika.
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