CZ 3311-96 A3

PRIHLASKA VYNALEZU

zverejnéna podle 8 31 zdakona ¢&. 527/1990 Sb.

{21) Cislo dokumentu:

3311-96

(19)

(32) Datum podan{ prioritn{ pfihlasky: 29.03.95
CESKA (31) Cislo prioritnf ptihlasky: 95/9506469
REPUBLIKA

URAD

PRUMYSLOVEHO
VLASTNICTVI

{22) pP#thlaseno: 12. 03. 96

(33) Zeme priority: GB

(Véstnik ¢. 3/97)
(86) pPcT ¢islo: PCT/GB96/00569

(40] Datum zvefejnéni pithiasky vvnailezu: 12. 03. 97

(87) PCT ¢&islo zveiejnéni: WO 96/29852

(13) bruh dokumentu: A3

(51) int. c1.5:
A 01 B63/11
A01C7/20

(71)

(72)

(74)

Pithiasovatel:

KVERNELAND KLEPP A/S, Kvernaland, NO;
Plivodce:

Langbakk Hans Petter, Kvernaland. NO:
Salte Torstein, Kvernaland, NO;

Zastupce:

Jirotkova Ivana Ing., Nad Stolou 12, Praha
7. 17000;

(54)

(57)

Nazev pfihlasky vynalezu:
Vlie¢né zemédélské naradi

Anotace:

Vletné zemédélské naradi, napr. radkovy seci
stroj, ma na svém pfednim konci uspoifddan
zavésny systém, ktery je piizptsoben k pripo-
jeni k zvedacimu mechanismu (15, 21) na zadi
traktoru (20), hlavni ram (17), ke kterému je
zavésny systém pfipojen, pojezdova kola pro
udrZovani hlavniho ramu (17) v poZadované
vy$ce nad zemskym povrchem, nad kterym se
nafadi pohybuje, a sadu zemnich nastroja,
napfiklad secich prvkt, pfipevnénych na
ramu {(17) a uspofddanych tak, aby zpracova-
valy ptidu v pozadované hloubce pod jefim po-
vrchem. Systém zavé$eni je usporddan tak,
aby prenagel ¢&ast tihy traktoru z pevného
horniho zavésu (21) na traktoru na hlavni ram
(17) nafadi, takZe na seci prvky pasobi pfi-
tlatna sila predpéti, kterd navzdory zvinénf
povrchu zemé pomaha udrZovat viceméné sta-
lou hloubku seti. Systém zavé3eni zahrnuje
pevny &elni ram (3) pfipevnény k hlavnimu
ramu (17) a uzplisobeny tak, aby mohl byt na
svém spodnim konci oto¢né pripojen ke spod-
nim taznym zavésam (15). Nastavitelné hornf
tahlo (2) propojuje jeho horni konec (16) a
pevny horni zavés (21), coZ znamena, Ze za-
timco pojezdova kola naradi nastavuji poza-

dovanou pracovni hloubku secich prvki,
nastavitelné tahlo (2) méni ihel zaujimany
hlavnim rdmem (17) vi1éi zemi. Pfenos tihy
od traktoru na hlavni rdm (17} je zaji$to-
van pakovym ramenem (1) pfipojenym k
pevnému hornimu zavésu (21), thlovou
pdkou (9) otalejici se okolo ¢epu (28), &in-
nou ty¢i (8) oto¢né uloZenou na thlové
pace (9) a predpjatelnym prvkem (6), ktery
prenasi tihové zatiZeni ptasobici na ty¢ (8)
(kdyZ je ihlova paka (8) v pracovni poloze)
na ¢inné rameno (5) a tedy také na hlavni
ram (17).
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Oblast techniky

Vynadlez se tyka zemé&dé&lského nadfadi, urceného X vleceni
za traktorem nebo jinym hnacim vozidlem, které je zavé3eno na

zvedacim mecharismu na zadi vozidla, takZe prfedni Cést néarfadi

je felenym mechanismem podepfena.

Dosavadni stav techniky .

Vynadlez byl vyvinut v prvni fadé v souvislosti s plné
nesenymi né&fadimi, ale mn(Ze byt pouZit rovnéZ pro nafadi

navésného typu, kdy Jje pfedni Cast néfadi podepfena zvedacim

mechanismem na za&di hnaciho vodidla, =zatimco dal3i ¢éasti
nadfadi jsou podepfeny pojezdovymi koly. Hlavnim druhem nafadi

tohoto typu, u kterého mlZe byt vynalez zvlast vyhodné
pouZit, je ndfadi pro Fadkové setil (seci stroj), u kterého Je

daleZité zajistit v maximalni moZné mife, aby bylz semena

vkladadna do zemé& navzdory zvlnéni povrchu osévanéhc pole do

viceméné stalé hloubky pod povrch zemé.

Nadfadi pro primé £tadkové seti 3je schopno umistovat
semena pfimo do nepfipravené zemé. Pfed pouZitim seciho
stroje neni nutno pudu orat nebo zpracovavat. Tedy, pro
provadéni pfimého seti do nepfipravené piady m& nafadi
normalné na Celni &asti disky, Dbezprostfedné =za nimi
nasleduji hroty kultivatoru, které se profezavaji do zemé a
ve které maji byt
které

rozrudujl svrchni vrstvu pldy do hloubky,
semena uloZena. Stroj ma& také na své zadni &asti valce,

po vloZeni semen do zemé& rozru3enou pudu nad semeny uzaviou a

upéchuji.

Regulace zahloubeni je u stroje obvykle provadéna

prostfednictvim pojezdovych kol. UZelem téchto kol Je

nedovolit nastrojum, které rozru3uji pudu, proniknouz pEilis



hluboko do =zemé&. Nicméné, pokud je plGda tvrda, pracovni
nastroje stavajicich stroji nemaji pfitlak dostatedny k tomu,
aby pronikly hluboko do zemé&. Seci prvky jsou obvykle neseny
pomocnym ramem, ktery je otoénd pFfipojen k ramu hlavnimu.
Tento pomocny ram je prfitlacovan k povrchu zemé pruZinami,
tyto pruZiny nusi byt dostatednéd silné, aby pomocny réam
udrZely v poZadované poloze. Valce na zadni &asti naradi
brani pomocnému ramu se secimi prvky aby pronikal ptilis
hluboko. Seci rrvky jsou obvykle umistény na hrotech, které

Jsou pruiné pfizojeny k pomocnému ramu. .

Tedy, na stadvajicich strojich je regulace =zahloubeni
dosahovano prostfednictvim hlavnich pojezdovych kol, zadni
valce udrZuji rnifadi v poZadované poloze. Nicméné z praktické
zkuSenosti je zndmo, Ze diky promé&nné tvrdosti povrchu zemé
a/nebo proménnénu zvlnéni na povrchu zemé&, nejsou stavajici

stroje vidy schopné udriovat seci prvky v poZadované hloubce.

NedodrZeni viceméné stdlé hloubky seti m& za nasledek
nerovnomeérné kiiceni semen, ¢&i dokonce v urcitych c&astech

pole 1 jejich navykli&eni.

ProtoZe mé& uUrovefi zemé& na vét3iné poli proménny profil,
napt. zvlnéni ve formé& naslednych hrba a prohlubni (a spolu s
ménici se tvrdosti zem& zplsobujici promé&nnou hloubku
pronikéani hrot? kultivatoru apod.), je pfi pouziti
stavajiciho nafadi obtizZné udriet viceménéd stalou hloubku
seti, protoZe kombinace traktor/nafadi bude mit tendenci
béhem pohybu po poli oscilovat (ve svislé roving), coZ bude
mit pravdépodobné za nasledek s touto oscilaci
nesynchronizované odchylky vysky "secich prvka", tedy i
odchylky v polcze secich prvkll vzhledem k zemi, kterd se
nachazi bezprostfedné pod nimi, a tedy i odchylky v hloubce

ukladani semen do zems.



V nejlep3im prfipadé to bude mit za néasledek r0zné
rychlosti, kterymi se budou klic¢ky prodirat povrchem zemé, v

nejhor3im pfipadd semena nevyklici vubec.

Cilem vynilezu je vyfeSit tento problémem pomoci nové
konstrukce sys:timu zavé3eni na pfedni &asti néafadi, ktery
napomahd prenddesni svislého zatiZeni od z&dé tainého vozidla
(traktoru) prfes system zavéSeni na hlavni ram néafadi,
kteryito rém pcté pusobl na hroty kultivdtoru a/nebo seci

prvky stalym zatiZenim. -

Takovym uszofddanim miZe byt hloubka seti pod povrchem
zemé udrZovdna viceméné stala, a to i v pfipadech, kdy je
soupravou traktcr - néfadi prfekonavan zvlnény povrch zemé

(nebo kxolisavé =vrdosti zemé).

Podstata vyndlezu

Vytleného cile se dosahuje vlieénym zemé&d&lskym nafadim,
majicim sadu zemnich nastrojl, pro proniknuti a taZeni zemi v
regulované hlouZce, kde uvedené naradi zahrnuje:

hlavni ré&z, na ktery jsou zemni nastroje pfipojeny bud
pfimo nebo nepfixo;

systém zavéSenl na pfedni &asti hlavniho ramu,
pfizpusobeny k wuchyceni na zvedaci mechanismus hnaciho
vozidla, Feceny mechanismus zahrnuje pevny horni z4vés a par
spodnich zAavésu, které jsou ve svislém smé&ru nastavitelné pro
regulaci vySky pfedni &&sti nafadi, a Feleny systém zavéSeni
zahrnuje par pfichytnych konzol, které Jjsou umistény na
pfedni Ca&sti hlavniho ramu a jsou zapojitelné do pfislu3ného
z FeCenych spodnich z4avésl zvedaciho mechanismu; a |

mechanismus pfenosu tihy, ktery je soulasti feceného
systému zavéSeni a ktery pfend3i &ast tihy hnaciho vozidla na

feceny hlavni ré=, aby tak zvy3il pritladné zatiZeni pusobici



na zemni nastroje, podle tohoto vynalezu, jehoZ podstata
spoCiva v tom, Ze mechanismus pfenosu tihy zahrnuje:

pakové rameno, které je na svém jednom konci A upraveno
pro uchyceni k fecenému hornimu zavésu zvedaciho mechanismu a
na svém druhém konci C pro podepfeni svislym réamem, ktery Jje
soucCasti feCeného systému zavé3eni;

zafrizenl pfenosu tihy, které je pfipojeno na svém
spodnim konci D k Fedenému hlavnimu rdmu a na svém hornim
konci je pfipojeno k Fedenému pakovému ramenu tak, aby pfimka
plisobeni zatiZeni prochazela pakovym ramenem v bodé B, ktery
je bliZe k Felenému bodu A ne? k Fedenému druhému bodu C
pédkového ramena, &im? smérem doll pusobici sila F; pFfendSena
zafizenim pfenosu tihy a odvozena od tihy hnaciho vozidla je
mnohem v&tSi, neZ vzhlru pasobici sila F, plUsobici v Fedeném
druhém bodé C péakového ramena na podpurny ram, takZe d&istéa
smérem dolu plsobici sila F; - F, je pfenaddena na hlavni ram

pro vyvozeni dollu sklonéné sily na zemni nastroje.

S timto novym uspofadanim systému zavé3eni na
zemédélském n&fadi dle vynalezu je moZné, navzdory moZnému
zvlnéni zemského povrchu nad nimZ se souprava pohybuje a/nebo
zménam v odporu zem&, udrfovat vicemén& stalou pracovni

hloubku feCenych nastrojl pod povrchem zems&.

Zvlasté vyhodnd provedeni vynalezu jsou definovana v

nadrocich 2 az 10.

Zemédélskym nafadim se pfednostné rozumi néaradi pro
ptimé seti, v tomto pripadé se zemnimi nastroji rozumi hroty
kultivdtoru a/nebo secl prvky. Nicméné, mélo by byt
zdlraznéno, Ze znaky vynalezu, a tudi? i takto ziskané
Lechnické vyhody, mohou byt aplikovany na jiné typy nesenych
zemédélskych nafadi, u kterych Jje poZadovdno udrfovani
viceméné stdlé hloubky pudu zpracovavajicich néastroju pod

Urovni zemé.



Systémem zavé3eni se pfednostné rozumi tuhy celni réam
pfipojeny k hlavnimu ramu a ve své spodni &asti uzplsobeny k
otoénému uchyceri ke spodnim taZnym zavésum vle&ného vozidla
a majici nastavitelny zavés pro propojeni horniho konce
Celniho rdmu a pevného horniho za&vésu vozidla. Pojezdovd kola
nadfradi Jjsou <uspofadana tak, aby bylo moZno nastavit
poZadovanou pracovni hloubku pracovnich nastrojl, a
nastavenim zavésu pro propojeni horniho konce ¢&elniho réamu a
pevného horniho zavésu vozidla miZe byt ménéno natoleni

hlavniho ramu v:&i zemi.

Nastavitelny z4vés mhZe mit zafizeni pro hrubé
nastavenli a jemné nastaveni, pfednostné pro hrubé nastavenil
tvotené pfipojovaci konzoli na hornim konci <&elniho rému s
vice rtznymi pfivojovacimi otvory pro zavéSenl zéavésu, zavés
sam m& pro Jemné nastavenl nastavitelnou délku, napt.

teleskopickym pistem nebo napinédkem.

Pro zaji3téni pfenosu tihy =z vle&ného wvozidla
(traktoru) na né&fadi ©prostfednictvim systému zavéSeni,
zahrnuje pfednostiné systém zavéSeni <¢innou tyg, ktera Je
nastavitelnd bud do nepracovni polohy nebo do pracovni polohy
(ve které je vyuZivat silu pfedpéti G&elné), a c¢inné rameno
spojené s fecCencu Cinnou ty&i a s feCenym hlavnim rémem tak,
aby mohlo pfendSet felenou silu pfedpéti jako pritlacnou silu

na hlavni ram a tim také na pudu zpracovavajici nastroje.

Cinnd ty& mlZe byt pfedpinana Jjakymkoliv vhodnym
zpusobem, ale pfednostné vyuZiva tlagnou pruZinu, ktera v

pracovni poloze pusobi silou pfedpéti na Cinné rameno.

Cinnd ty& mOZe byt mezi svymi dvéma polohami
ptestavovédna pfepinacim mechanismem, kterym se pfednostné
rozumi uhlova paka, ke které je &inna ty& otocéné pfipojena, a

kterdZto uhlovd cadka je otolné prestavitelnd do nepracovni



polohy, ve které je &inna ty& nedinnd pfipojena k <¢innému
ramenu, a pracovni polohy, ve které pfimka plsobeni zatiZeni
¢inné tyce prochazi bud pfimo pfes nebo alespoil v blizkosti

osy otaceni uhlové péaky.

Pro regulaci plusobeni sily pFfedpéti na hlavni ram
nafadi Jje pfednostné pouZito &tyframenného pfipojeni, p¥Fi
kterém jsou dvé ramena spojeni tvofena C¢innym ramenem a,
pokud je ¢&innd ty& v pracovni poloze, &innou tyCi. Dvé
zbyvajici ramena pFfipojeni mohou byt tuofena svislym ramem,
ktery Jje na svém spodnim konci oto&né spojen s parem
pfipojovacich konzol, za které mile byt nafadi oto&né
pfipojeno k dolnim taZnym zavésim vlie&ného vozidla, a ktery
je na svém hornim konci oto&né spojen s péakovym ramenem,
které je na svém konci oto&né spojeno v jisté vzdalenosti od

svislého rému s pevnym hornim zavésem vle&ného vozidla.

Pfehled obrdzkl na vykresech

Vyhodnd provedeni vle&ného zemé&délského nafadi podle
vynalezu budou nyni podrobné&ji popsana, pouze na prtikladech,

s odkazy na pfipojené vykresy.

Na obrazku 1 je bokorys prvniho provedeni na#¥adi, které
je plné neseno zvedacim mechanismem na zadi hnaciho vozidla
(traktoru) a md tvar stroje pro ptrimé seti;

Obrazek 2 je podrobny bokorys systému zavé3eni
umisté&ného na pfedni &asti nafadi, které je ptipojeno ke
dvéma spodnim zavésim a pevnému hornimu zavésu t¥ibodového
zvedaciho mechanismu na zAadi traktoru;

Obrazek 3 je perspektivni znazornéni &elniho systému
zavéSenl ndfadi ve spodni pracovni poloze;

Obrazek 4 je podobny obrazku 3, ukazuje ale polohy

zaujimané prvky v nezatiZeném stavu;



Obrazek 5 je podobny obrazkim 3 a 4 a ukazuje polohy
zaujimané prvky systému zavé3eni, kdy je celé nafadi zdviZeno
do nepracovni poclohy zdvihacim mechanismem traktoru;

Obrazek & Jje bokorysem ukazujicim ¢ast pruZinou
zatéZovaného prvku systému zavéSeni pro pfenaSenl pritlacné
sily pfedpé&ti na hlavni rém nafadi, ktery dale pusobi stalou
pfitladnou silou na seci prvky natadi;

Obradzek 7 Jje hydraulické schéma Jednoho prfixladného
obvodu hydraulického valce pro pfestavovani systému zavé3eni
mezi jednotlivymi polohami; .

Obrazek 8 je bokorys Casti druhého provedenl naradi dle
vynalezu s alternativnim uspofddénim zafizeni pro pfenos tihy
vestavéného do Celniho systému zavé3eni naradi, které ma byt
pfipojeno ke standardnimu tfibodovému zvedacimu mechanismu
traktoru

Obrazek 9 je schéma hydraulickéhc obvodu hydraulicky
ovladanych prvki mechanismu pfenosu tihy zobrazeného na
obrazku 8;

Obrazek 9 je schématickym  zobrazenim zvedaciho
mechanismu traktoru a upraveného systému zavéSeni/mechanismu
pfenosu tihy dle obrazku 8; a

Obrazek 1C je diagramem zobrazujicim prvky, JejichiZ
prostfednictvi je ¢&ast tihy traktoru pfenaSena mechanismenm
pfenosu tihy naz hlavni ram nafadi a odtud déle na zemni

nastroje.

Pfiklady provedeni vynalezu

Na obecném perpektivnim pohledu na obrazku 1 Je
zobrazen vleCeny fadkovy seci stroj 100, ktery je pomocil
obvyklého zvedaciho mechanismu 102 nesen na z&di zemé&dé&lského
traktoru 101, jmenovité pdrem spodnich taZnych zavésd, ktere
jsou dobfe znamym zplsobem hydraulicky nastavitelné ve svislé
roving, a které mohou byt pfi pouZiti s jistymi typy nafadi

rovné€Z "plovouci". Naftadi je pfipojeno také pevnému hornimu



zavésu zvedaciho mechanismu. Mélo by byt zfejmé, Ze rtadkovy
secl stroj je pouhym pfikladem neseného zem&délského né&fadi,
na kterém miZe byt vynadlez pouZit, a samozFejmé adkoliv
traktor bude obvykle pouZivanym vleénym vozidlem, je zFejmé,
Ze, pokud to bude poZadovano, lze vyuZit libovolné jiné hnaci

vozidlo.

Mélo by byt rovnéZ zfejmé, Ze, snad s jistymi Upravami,
maZe byt vyndlez pouZit i u vled&enych zemédélskych naradi.

Zemédélskym nadfadim zobrazenym na obrdzcich 1 aZ 6 je
tadkovy seci stroj, ktery md hlavni ram 17, systém zavéSeni
vytvarejici tuhou &ast hlavniho ramu a umistédnou v pfedni
Casti nafadi, seci prvky 104 umisténé na pomocném ramu 105,
ktery je oto&né spojen s hlavnim ramem 17, a presahujici dolu
az do regulované hloubky pod povrch osévané zemé, vysevni
SkFifi 106 umisténou na hlavnim rému a majici rozvadéci trubky
104 vedené dobfe zndmym zplUsobem t&sné za secimi pkay, a
pojezdovad kola 107, kterd nesou nejméné c&ast tihy hlavniho
ramu a kterd jsou ve svislé roviné nastavitelna, aby bylo
moZno mé&nit pracovni hloubku secich prvkd. Zadni zahrnovaci
kola nebo véalce 108 =zahrnuji a péchuji rozrudenou pudu za

vloZenymi semeny.

DileZitym rysem systému zavé3eni na pftedni ¢a&sti naradi
je skutenost, Ze miZe byt pfipojeno k dolnim zvedacim
ramenim (za&vésim) a pevnému hornimu zavésu tiibodového
zvedaciho mechanismu na zadi traktoru, ani? by bylo nutné
zvedaci mechanismus néjak pfizplsobovat nebo upravovat, tzn.
Ze systém zavé3enl Jje univerzalnim typem zavdsu, ktery
dovoluje, aby bylo ndfadi pfipojeno bez problémi k traktortm

riaznych vyrobct.

Radkovy seci stroj zobrazeny na obrazcich 1 aZ 6 Jje

uspofadan tak, aby ukladal semena pfimo do nepfipravenéd puady,



to je pudy, kterd nebyla pfed pouZitim stroje ordna nebo
jinym zplsobem zpracovavana. Za timto ucelem jsou na pfedni
strané néafadi umistény disky 109, za nimi nadsleduji hroty
kultivatoru 110, které pronikaji =zemi a rozruduji jeji
svrchni vrstvu aZ do hloubky, do které maji byt semena
uloZena. Valce 108 na zadnim konci stroje zahrnuji a péchuji
rozru3enou pudu nad vloZenymi semeny. Regulace zahloubeni je
dosaZeno pouZitim pojezdovych kol 107, kterd brani pldu
rozruSujicim néstrojim 103 v pronikani pfilis hluboko. Jak
bude dale podrobnéji popsano na obrazku 2, soucasti nafadi je
mechanismus pfenosu tihy, ktery pfend3il zatiZeni od traktoru
na pracovnil néstroje nafadi, a zajistuje dostatecny pfitlak
udrZujici néstrcje v poZadované hloubce pod povrchem pudy. To
je duleZité, protoZe je-li plda pf#ili§ tvrdad, nemusi mit
pracovni ndstrcie silu dostatelnou k proniknuti do pudy nebo
k proniknuti do poZadované hloubky. Seci prvky jsou obvykle
umistény na pomocny ram 105, ktery je otoéné spojen s hlavnim
ramem 17, tento pomocny ram je k povrchu zemé& pritladovan
pruZinami. Tytc pruZiny musi byt dostateéné silné, aby
pomocny ram udrZely v poloze. Valce na zadni C&éasti nérfadi
brani pomocnému rdmu se secimi prvky, aby pronikal pfili3
hlubokxo. Seci prvky jsou obvykle umistény na hrotech, které

jsou pruZné privojeny k pomocnému ramu.

Tedy, regulace zahloubeni je provadéna pomoci hlavnich
kol a valcd, jejim Glelem je udrZovani nafadi v poZadované
poloze. PFEi zajistovani této polohy natfadi béhem pohybu
napfi¢ polem je spoléhdno na vlastni hmotnost nafadi a na
mechanismus pfenosu tihy (ktery bude popsan déle) pro
pfendSeni zatiZeni od traktoru. Navic jsou do mechanismu
pfenosu tihy, mezi hlavni a pomocny rédm a do vSech puadu
zpracovavajicich néastroj, jako jsou krojidla, hroty a éeci
prvky, vestavény pruZiny. Ty umoZnuji v pfipadé narazu na
ptekazku, kterd klade pohybu pfili3d wvelky odpor, ruznym

Castem nafadi uhnout.
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Na obrazku 2 je schématicky zobrazena zad 20 traktoru
majici par spodnich taZnych zavésd 15 a pevny horni zavés 21,
ke kterym mlZe byt pPipojen &elni systém zavé3eni naradi.
Hlavni rém néfadi je naznaden pod Eislem 17, svisly cgelni
ram 3 je pevnd upevnén k hlavnimu ramu 17, na svém spodnim
konci je pfipevnén na par pfic¢né od sebe vzdalenych konzol
14, z nichZ kaZdid miZe byt oto&né& spojena s pfisludnym ze
speodnich taZnych zavésu 15. Horni konec podpurného ramu 3
nese konzoli 16, kterd je nepfimo pfes nastavitelné tahlo 2
spojena S hornim zavésem  21. Pomoci nastavitelnych
pojezdovych kol (nejsou na obrazku 2 zobrazena), ktera
podpiraji hlavni ram 17, mbtZe byt nastavena libovolna
poZadovand pracovni hloubka pudu zpracovavajicich néastroju
nesenych hlavnim ramem, propojeni mezi horni konzoli 16 a
hornim zavésem 21 slouZi pro nastaveni Ghlu zaujimaného
hlavnim rémem 17 vuci pfejiZdéné zemi. Hrubého nastaveni
tohoto Uhlu miZe byt dosaZeno pfipojenim tahla 2 do libovolné
zvoleného otvoru ze sady montaZnich otvort 22 v konzoli 18,
zatimco jemné nastaveni mlZe byt provedeno nastavenim délky
tdhla 2, které muZe obsahovat hydraulicky vadlec nebo napinék.
Relativni nastaveni vzdalenosti mezi konzoli 16 a hornim
zavésem 21 zplsobi relativni otodeni okolo Cepll 15a na konci

spodnich taZnych zavésa 15.

Navic k tuhému cGelnimu ramu 3 zahrnuje systém zavéSeni
Cinnou ty¢ 8, kterd je nastavitelna bud do nepracovni polohy
(kterd neni na obrazku 2 zobrazena), nebo do pracovni polohy,
ve které je ucCelné zaté&Zujici silou predpéti na hlavni ram 17
plsobit. Cinné rameno S Je proto spojeno s &innou tyci 8 a
také s hlavnim ramem 17, takZe je schopno ptendset siln
pfedpéti z Cinné tyfe v podobé dolt plUsobici sily na hlavni
ram a tedy také na pldu zpracovavajici nastroje. Cinnad tyd je
usporfadana tak, aby mohla byt pfredpinana jakymkoliv vhodnym
prostfedkem, pfednostné v3ak vyuZiva tlacdné pruZiny 6, ktera

se opira o opérnou desku 7, kterou lze po ¢&inné ty&i posouvat
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a ménit tak tla&né zatiZeni, kterym mlZe pruZina pusobit,
zatimco druhy konec pruZiny 6 je v pracovni poloze zobrazené
na obréazku 2 opfen o ¢inné rameno 5. Spodni konec tyCe 8 je v
¢inném ramenu 5 wuloZen kluzné, takie se muZe skrz &inné
rameno 5 proti sile prfedpéti tlacné pruZiny 6 pohybovat. Jak
bude dale pocdrobnéji popséno, Jje horni konec tyCe 8
ptestavitelny mezi na obrazku 2 zobrazenou pracovnl pclohou a
nepracovnl polzhou (kterd neni zobrazena) pomoci pohybu
hydraulicky ovlidané uhlové paky 9 a valce 10.

Cinné rameno 5 je otocné spojeno s podporou 13 pomoci
horizontadlniho <&epu 11, jeho pohyb okolo cCepu 11 po sméru
hodinovych ruciZek je v3Sak omezen blokovacim kolikem 12
prostréenym licovolné =zvolenym otvorem ze sady dér 23
vytvofenych v pcdpéfe 13, kterd je pevné uchycena v sestavé
konzoly 14 a szcdniho konce ¢Eelniho réamu 3. Konzoly 14 jsou
umistény po okcu strandch celniho ramu 3, kaZdéd konzola je
vyrobena ze dvou desek s otvory. Spodni tainé zavésy 15 jsou
umistény mezi desky, a otvory v deskdch, a také rameny, je

provlecen svornik.

Tedy, smérem dold pusobici sila pfedpéti tlac¢i na &inneé
rameno 5 prostfsdnictvim tlac¢né pruZiny 6 a Je pfenaSena na
hlavni ram pfes blokovaci kolik 12 a podpéru 13. Vybérem
otvoru 23, do kterého je umistén blokovaci kolik 12 , a takeé
zménou polohy opérné desky 7 na ¢inné tyCi 8, lze dosahnout

zmén ve velikosti a sméru plsobeni sily pfedpéti.

Cinna ty& 8 a ¢inné rameno 5 tvori Cast Ctyframenného
pfipojeni tvoficiho &ast systému zav&3eni, jehoZ dalsi céasti
zahrnuji viceméné svisly vloZeny podpurny ram 4, ktery je na
svém spodnim konci 24 otocné uloZen a na hornim konci 25 je,
rovnéZ otoéné, spojen s pakovym ramenem 1, které vytvari
zbyvajicl Cast &ctyframenného pfipojeni. Pakové rameno 1 je na

svém prednim kcnci oto&né zavé3eno do horniho zavésu 21,
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nastavitelné tahlo 2 je k hornimu zavésu pfipojeno nepfimo

pfes pakové rameno 1 a &ep 26.

Pro pfepinadni <&inné tyfe mezi pracovni polohou
zobrazenou na obrdzku 2, a nepracovni polohou, je Ghlova péka
9 otoéné pfipojena k hornimu konci &inné tyCe 8 Cepem 27,
sama se pak poh&néna hydraulickym valcem 10 pfi rcfepinéni
mezi na obrézku 2 zobrazenou pracovni polohou a nsoracovni
polohou otaci na vodorovném Eepu 28.

Prvky systému pfripojeni / zavé3eni (souhrnné oznaeného
Cislem 111) v pfedni &asti naFadi (prvky 1, 4, 14, 13, 12, 5,
8, 9) dovoluji, aby bylo nafadi snadno pFipcieno ke
standardnimu tf#ibodovému zvedacimu mechanismu trak:-oru bez
nutnosti provést jakékoliv Upravy nebo prizplsobeni zvedaciho
mechanismu. Tedy, systém 111 mbZe byt ptipojen cvfimo k
pevnému hornimu zavésu 21 a dolnim zavés(m 15 pomoci
specialné navrZeného pakového ramene 1, respektive pomoci

spodnich konzcl 14.

¢

Zafizeni pfenosu tihy Jje v3ak soulasti, nezo Jjinak
FeCeno tvofri &ast, systému zavéieni 111, prvky, kteréd tvori
zatizeni pro pfenos tihy jsou souhrnné oznaceny odkazem 112,
navic k jejich vlastnimu znaeni pakové rameno 1, Cinna tyc¢

8, pruiZina 6, rameno 5 a podplrny rém 4.

Tento mechanismus tvofi &ast systému zavé3eni, nesbot je
pfipojen k pevnému hornimu zavésu 21, také ov3em pfenéddi, jak
bude pozdé&ji podrobné ukazano, prostEednictvim tyle 8 a
ramena 5 Cistou smérem doll pGsobici silu na hlavni ram 17
(odvozenou od tihy traktoru), protoZe dold sméfujici sila
pusobici na tyé 8 Je mnohem vét3i, neZ vzhiru sméfuiici sila

pusobici na konci C pakového ramene 1 na podpurny rém 4.
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V ptedchozi ¢&éasti JjiZ byly popsany pracovni prvky
systému zavé&3eni, nyni bude popsan zpusob, jakym v rlznych

provoznich reZimech pracujl.

Rameno 5 se mUZe volné otacet okolo Cepu 11, ale pokud
je ¢&innd ty& £ v pracovni poloze, jak Jje zobrazeno, tlaci
pruZina 6 proti ramenu 5 a nuti jej pohybovat se ve sméru
hodinovych ruciZek dokud neni jeho pohyb zastaven blokovacim
kolikem 12. Ten tedy zastavi daldi otdCeni ramene 5 ve sméru
hodinovych ru&iZek, acdkoliv se i nadidle mlZe otalet v opacdném
sméru, ovSem proti plsobeni pruZiny §; Poloha blokoﬁaciho
koliku 12 miZe byt zménéna zvolenim vhodného z otvord 23,
UCelem tohoto uspofédani je zejména prizplsobenl systému
zavé3eni ruznym konstrukcim traktoru. Dovoluje také ov3ienm
hrubé nastaveni tlacného zatiZeni odvozovaného z pruZiny 6.
Jemného nastaveni tlac¢ného zatiZeni pruZiny 6 Jje dosahovano

pfemistovanim czérné desky 7 podél cinné tyce 8.

KdyZ je rcZzadovano plusobeni pfitlacné sily na pracovnl
nastroje nesené hlavnim ramem 17, je valcem 10 uhlova paka 9
otoCena okolo <Zepu 28 po sméru hodinovych ruliCek z
nepracovni polcry (neni zobrazena) do pracovni polohy, ve
které, Jjak bude uvedeno, ptfimka pusobeni ¢&inné tyCe 8
prochazi vicemén2 Cepem 28. V této poloze valce 10 a cinné
tyCe 8 je pruZina 6 plné aktivni a tla¢i nafadi dolu k zemi,

v této poloze je také nafadi zobrazeno na obrazcich 2 a 3.

Pro dosaZeni neju¢innéjsiho pfenosu tihy z traktoru na
nafadi systémem zavé3eni je Zadouci, aby byl bod otaceni B
mezi pékovym ramenem 1 a udhlovou pakou 9 co moZna nejblize
bodu otaceni A, kterym je horni zavés 21 traktoru. Pakové
rameno 1 pracuje jako vyvaZujici, pfena3i vét3i dil tihowvého
zatiZeni od zadi traktoru pfes bod B (protoZe je mé&lo vzdalen
od bodu A), a jen mald cast tohoto zatiZeni je pfenesena do

bodu C, ktery je otoénym propojenim vzdadleného konce pakového
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rameme 1 a vrsku vloZeného podplrného ramu 4. Tedy, hlavni
Cast smérem dolt pusobiciho zatiZeni od traktoru, napf¥. 90%,
je pfendSeno pakovym ramenem 1, Cepem 28, uhlovou pékou 9, a
déle Cinnou ty¢i 8 a pfes nyni pfedepjatou pruZinu 6 na c¢inné

rameno 5.

Pfiznivého pfenosu tihy 2z traktoru 101 na pracovni

nastroje 103 (pfes modernizované &elni zAav&sné zafizeni 111
natfadi) je dosaZeno diky zvla3tnimu uspofadini mechanismu
ofenosu tihy 112, ktery je &asti zavésného zafizeni 111.
Tedy, mechanismus pfenosu tihy je tvofen pakovym ramenem 1,
Uhlovou pakou 9, ¢innou ty&i 8 a pruZinou 6, a ¢innym ramenem
5. Predni konec A Cinného ramena 1 je otoéné pfipojen k
hornimu zavésu 21, zadni konec C pakového ramena 1 se otadi
na hornim konci 25 podptrného ramu 4, ktery tvori &ast
systému zavéSeni. V pracovni poloze zobrazené na obrazku 2 je
Cast tihy traktoru pfenadSena pfes horni zavés 21 na pakové
rameno 1, které pusobi doll sméfujici silou F1 prochazejici
obecné osou Cepu B, a kterda obecné splyvad s oscu &inné ty&e
8. Smérem vzhlru plsobici reakce F2 Je pfenaSena z pakového
ramena 1 pfes Cep C na podplUrny ram 4 a odtud na hlavni ram
17. Z Jjednoduché geometrie je zFejmé, Ze poloha pFimky
pusobeni dold sméfujici sily F1, ktera je pfendSena ¢innou
tyCi 8, prochdzi pfibliZné cepem B, a Ze toto pakové rameno
je krat3i neZ rameno k &epu A, ve kterém pusobi smérem vzhuru

sila F».

OznaCime-li vzdélenost mezi C&epy A a B Jjako L1 a
vzdalenost mezi B a C jako L2, plati pro danou dolld smé&fujici
sloZku sily 51 pusobici podél tyCe 8 a danou vzhiru sm&fujici
sloZku sily F2 pusobicil v ¢epu C nasledujici vyraz:

F1 x Iy = Fp x (L; + Lp) a odtud

Fp = F1 x Ly / (Ly + Ljp)
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To znamena, Ze smérem vzhUru puUsobici sila 3 je mnohem
mensi neZ smérem dolu pusobici sila Fi, a Ze tedy <&ista
smérem dolu puscbici sila pfend3end na hlavni ram 17 (pomoci
pfenosu tihy traktoru pfes <J&elni zavésné zafizeni 111 a
zejména mechanismus pfenosu tihy 112) je tvofena podstatnym
dilem sily Fi:. PEL typickem uspofadani reprezentovanym
geometrii na obriazku 2 mlie &init &istad smérem dolld pUsobici
sila (F; - F2), které pusobi na hlavni réam, okolo 80% sily
pEtenadsSené tyci 2, pruZinou 6, ramenem 5 a konzoli 13. Tato
Cista pfitlacnid sila je potom z hlavniho rému 17 pfend3ena,
bud pfimo nebo nepfimo, na pracovni nastroje 103 ,takZe Jje
pfitlacuje k zemi a plsobi na né stalou silou pfedpéti, které
pomaha, navzdory moZnému zvlnéni zemského povrchu a / nebo
zménam Vv odporu zemé, udrZovat viceméné stadlou hloubku
proniknuti do zidy béhem dopfedného pohybu traktoru 101 a

naradi 100.

Mélo by b¥t pamatovdno na to, Ze shora uvedeny vztah
je pouze pfibliZfny, protoZe primka pusobeni sil pfendSenych
ty€i 8 nemusi protinat pfimku spojujici Cepy A a B v pfesné

pravém uhlu.

XKdyZ je nutno nafadi zvednout, je ¢&innad sila valce 10
uvolnéra, takZe se Uhlovd paka 9 mluZe pootoCit proti sméru
hodinovych ruéicek, a stlaeni pruZiny 6 pomine. Uhlova péka
9 a <cinnd tyC 3 se poté mohou volné pohybovat, aniZ by
branily pohybu mechanismu. Obrédzek 4 zobrazuje polohy zaujaté
prvky po uvolnénl pfredpéti pruZiny 6. Obrazek 5 =zobrazuje
polohu vytaZeného nafadi po zvednuti spodnich vleénych zavésl
15. Pokud je poté nutno nafadi opdt spustit na zem, miZe se
rameno 5 volné ctaclet. To je dluleZitym rysem systému zavéSeni
dle vynadlezu, oprotoZe kdyZ jsou spodni tazZné zavésy 15
zvednuty, Jje vzdalenost mezi bodem B (Cep 28 spojujici
dohromady udhlovou paku 9 a pakové rameno 1) a bodem D (bod

plUsobeni sil mezi zatiZenou tladnou pruZinou 6 a ginnym
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ramenem 5) zkrdcena, tato vzdalenost se naopak opét zvétsi,
jsou-1i spodni taZnid ramena spu3téna. Zobrazené usporfadani
tento pohyb umoZiiuje, =zatimco dosdhnout tohoto Zadaného
vysledku pouZitim pruZiny umisténé v pevné poloze, ktera by
navic musela byt tak rozmé&rnd, aby umoZnila oba =zakladni
pohyby a také byla schopna vyvijet poZadovanou silu, by bylo

téméf nemoiné.

Béhem normélni préace, tj. kdy je naradi vleZeno za
Craktorem a nastaveno do pracovni polohy pro FPadkové seti,
budou normdlné spodni vle&né zAavésy "plovouci", takZe nafadi
miZe sledovat zemsky povrch. V této pracovni poloze pusobi na
zem tiha néafadi, navic pomoci zatiZeni pruZiny, ktera je
soucastl systému zavé3eni (pokud Jje nastaven do pracovni
polohy zobrazené na obrazku 2) je na na¥adi od traktoru
pfendSena pridavnad pfitladnad sila, kterd pfes systém zavé&Zeni
pomaha néafadi stabilizovat a tedy navzdory zvlnéni nebo
tvrdosti povrchu zemé& wudrZovat vhodnou hloubku hrott
kultivatoru a secich prvkl. To poskytuje vyznamnou vyhodu v
podpofe rovnomérného klieni semen, a tém&F zcela zamezuje
tomu, aby semena vibec nevyklic¢ila, k &emuZ midZe dojit u
stavajicich secich stroji, kdy miZe byt okamZitd hloubka seti

pfilis mala.

Hydraulicky obvod ak&niho ¢&lenu pro fizeni nastaveni
systému zavéSeni je =zobrazen na obrazku 7, jde pouze o
pfikladné zobrazeni moZného provedeni. Schématicky Jjsou
zobrazeny tlacna pruZina S5 a Zinny valec 10, a zplsob, jakym

jsou zapojeny do hydraulického Fidiciho obvodu.

Hydraulicky obvod na obrdzku 7 obsahuje ruéné ovladané
Soupatko 33, pfes které je tlakovan valec 10. Obvod obsahuje
dale zdroj tlaku 37, ovladaci ventily 34 a 35 prislusné valci

10, a rovnéz zvedaci valec 39 a ovladaci Soupatko 36, které
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jsou soulasti traktoru a zajidtuji zvedani spodnich taZnych

zavéslt 15 v pfipadé&, kdy je potfeba zdvihnout natadi.

Tedy, kdyZ je potfeba aktivovat pruZinu §, tj. pusobit
silou predpéti smérem doll na &inné rameno 5, je 3Soupatkem 33
tlakovy olej ze zdroje 37 vpudtén na jednu stranu valce 10,
ktery oto&i uhlovou pakou 9 do pracovni polohy zobrazené na
obrazku 6, a kdy pruZina 6 pUsobl pfitlalnou silou pfedpéti
na &inné rameno 5. Ovladaci ventily 34 a 35 udriuji valec 10
v poloze "pod tlakem". Dale, je-li poZadovano zdviZeni
nafadi, je ventilem 36 na traktoru natlakovan zvedaci valec
39, ktery zvedne taZné zavésy 15. SouCasn2, navic k
natlakovani valce 39, otevie tlakovy olej ovladaci ventil 35,
valec 10 se od:tlakuje a uhlova paka 8 se (plscbenim tlaéné
pruZiny 6) vrati do nepracovni polohy a odleh&:i tak tlacnou
pruZinu 6. K odleh&eni tla&né pruZiny 6 a k pohybu vélce 10

zpét do volné pclohy normdlné dojde pfed zdviZenim nafadi.

Hydraulick7v valec zobrazeny na obrazku 7 je jednolinny,
to v3ak pouze pro ulely pribliZeni funkce systému, je-li to

poZadovéno, miZe byt pouZit dvojéinny véalec.

Nyni bude podrobné popsano druhé pfikladné provedeni
vynadlezu s odkazy na obrazky 8 aZ 10, které zobrazujl
pfednostni alternativni konstrukci mechanismu pfenosu tihy,
jeZ je soucasti c¢elniho systému zavé3eni néafadi. Strucné,
toto alternativni provedeni nahrazuje ¢&innou tyE 8, pruZinu
6, uhlovou paku 9 a valec 10 hydraulickym valcem. Na rozdil
od toho =zUstavd geometrie prvkl, JjimiZ je tiha traktoru
pfend3ena na hlavni ram a odtud na zemi =zpracovavajici
nastroje, obecné& podobna. Dily, které odpovidaji tém, ktere
jiZ byly popsany s odkazy na prvni provedeni, maji stejna

referen¢ni oznaceni a nebudou znovu popisovany.



Hlavni uprava tedy spodiva v nahrazeni &inné tyCe 8,
opérné desky 7 a tla&né pruZiny 6 teleskopicky nastavitelnym
hydraulickym valcem 200, ktery Jje oto&né uchycen v hornim
bodé 201 neseném otoéné uloZenou Uhlovou pakou 202 uchycenou
na pakovém rameni 1 v poloze, kdy md mnohem bliZe k pftednimu
konci A neZ k =zadnimu konci C pakového ramena 1, obecné
zpusobem blizkym prvému provedeni na obrazku 2. Spodni konec
valce 200 je pfipojen &epem D k Zinnému ramenu 5. Akumulétor
203 mlZe byt umistén v kterémkoliv p#ihodném mist&, v
zobrazeném uspofaddni je prFipevndn k _ svislému podplrnému

ramu 4.

Nyni bude popsadn na obrazku 9 =zobrazeny hydraulicky
obvod, ktery ovladad praci hydraulicky nastavitelnych prvka
mechanismu pfenosu tihy dle obrazku 8. Hydraulicky £fidici
obvod je spojen s ventilem 301, ktery je umistén na traktoru,
a dale obsahuje nastavitelny regulator tlaku 302, valec
akumulatoru 303 (ktery tvofi akumuldtor 203 na obrazku 8),
ovladaci ventil 304, ¢&inné tlaZitko 305 a valce 306, které
tvofi valce pfenosu tihy 200 dle obrazku 8. Ovladaci ventil
304 ma, jak je zobrazeno, dvé polohy A a B, tla¢nd pruZina
307 Jjej normalnéd bé&hem provozu udrZuje v poloze 3. Kdyz
obsluha nastavi nafadi do Zadané pracovni polohy a chce zacit
pfena3et tihu od traktoru na pracovni nastroje naradi, otevte
ventil 301, ktery pusti tlakovy olej pEes reguldtor tlaku do
valce akumuldtoru 303. Tlakovy olej dale projde ventilem 304,
pokud je v poloze B, do tlakovych komor valcl 306, které tak
pisobi poZadovanou tladnou silou mezi padkovym ramenem 1 a
cinnym ramenem 5. KdyZ je dosaZeno Zadané hodnoty tlaku,
ventil wuzavie pfivod oleje. Obsluha miZe tlak sledovat na
tlakoméru 308 a po dosaZeni poZadovaného tlaku zavEit ventil
301.

KdyZ se povrch pfejiZdéné zemé vlni, nafadi se vzhledem

k traktoru pohybuje nahoru a dolu, mechanismus pfenosu tihy
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je automaticky nastavovan. Aby udrZovaly poZadovany pritlak,
potfebuji se tedy valce 306 ptfislusne prodluZovat a
zkracovat. To je umoZnéno akumuldtorem 303, ktery vyrovnava
proménné objemy komor valch 306. KdyZ jsou zemni prace, ﬁapf.
Fadkové seti, dokondeny a nafadi m& byt zvednutc od zemé& do
ptepravni polohy, je nezbytné, aby valce 306 pfestaly pusobit
pfitladnou silou ptedpéti. Pro tento uéel Je =zde <Cinné
tlacitko 305, kterym je ventil 304 pretlacen do polohy A, ve
které je systém odtlakovan zpét do zé&sobniku oleje. Detailni
uspofadani tlac¢itka 305 a ventilu 304 neni zobrazeno, ale
vzdalenost mezi body Pl a P2 se zmen$i, je-li naradi zvednuto
od zem&. Je-li jednou obvod odtlakovan, neni do ného tlakovy
olej znovu vpudtén, dokud obsluha nevrati nadfadi do pracovni
polohy a neotevie ventil 301 na traktoru.

V obou provedenich dle vynédlezu lze, tj. pfemisténim
¢inné tyfe 8 do pracovni polohy dle obrazky 2 u prvého
provedeni, nebo natlakovanim valcd 306 ventilem 301, pusobit
pomoci mechanismu pfenosu tihy, ktery Je soucdsti <elniho
systému zavéSeni néafadi, na hlavni rdm a pracovni néastroje
nafadi stdlou pfitladnou silou ptfedpéti. Objevi-li se béhem
prace smérem vzhuru pusobici sila, kterd se snaZi né&fadi
nadzdvihnout, mechanismus pfenosu tihy takové tendenci pohybu
vzhlru vzdoruje. Vzhlru plsobici sila se miZe objevit, je-li
zpracovavand puda tak tvrda, Ze vlastni tiha néafadi
nepostacuje k udrZeni nafadi v Zadané poloze, a tedy pracovni
nastroje v Zadané pracovni hloubce. Stalad pfitlacénd sila
pfedpéti zaji3tovand prenosem tihy od traktoru v3ak plsobi

proti kaZdé takové tendenci pohybu naradi.

M&li bychom mit na pam&ti, Ze obvyklé spodni tazné
zavésy 15 zvedaciho mechanismu traktoru jsou normalné schopny
vykondvat pouze zvedaci pohyb, pfipadné mohou byt nastaveny
do "plovouci" polohy, nejsou ale normaln& schopny plsobit

ptitlacénou silou.
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Dvé prednostni provedeni dle vynalezu umoZiiuji prFenos
tihy od traktoru, kterd puasobi proti jakékoliv tendenci
zvedani nafadi, a tak udrZuje nafadi v poZadované vySce nad
zemi a udrZuje pracovni nastroje ve spravné pracovni hloubce

béhem dopfednéhc pohybu soupravy traktor / nafadi.

Celni syszém zavé3eni néafadi je zvla3té uZiteény ve
spojeni S riznymi konstrukcemi zvedacich mechanismi
zemeédeélskych traktorQi. Tedy, zavésné prvky horniho zavésu
traktord mohou byt rlUznych provedeni. Diky specialné

navrZenému hornimu zavésu (pakové rameno 1), ktery je cCasti

N
3
t
O

i
pfenosu tihy (tyd 8 a pruZina 6, nebo valce 200) s t
hornim zavésem, je moZné pFipojit nafradi ke spodnim tazn
zavésim a hornimu zavésu zvedaciho mechanismu vét
konstrukci  traktoru, aniz by jej bylo nutno néj

pfizplsobovat nebo upravovat.

Na obrazku 10 je schématicky znadzornén pfenos tihy /
systénm zavésSeni druhého provedeni a prvky, - jejichzZ
prostfednictvim je systém pfipojen k hornimu zavésu a spodnim

taznym z4&vésum zvedaciho mechanismu traktoru.

Je zfejmé, Ze geometrie usporddani na obrazku 10 Jje
obecné blizkd prvnimu provedeni, kde je pfimka plsobeni &inné

tyCe 8 a pruZiny 6 obecné& blizkad pfimce pusobeni valca 200.

Obrazek 11 je zjednodu3enym zobrazenim svislych sil
pusobicich béhem pFfenosu tihy od traktoru na hlavni ram ptes
mechanismus pferosu tihy. Za pfedpokladu plsobeni tla&nych
sil ve valci 200 je na pakové rameno 1 pfenaSena ve
vzdalenosti Lj od Cepu A vzhlru pusobici sila R. Tato sila je
vyvazovéana dolu pusobici silou E na konci C pakového ramene

1. Sily opa&ného znaménka poté plsobi na hlavni ram 17, tj. v
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otofném bodé D dol plsobici sila R odvozena z tlaku ve
valcich 200, a vzhlru sméfujici sila E, kterda plsobil na
hlavni ram pfes Cep C a podpurny ram 4. Jednoduchymi uUpravami

je odvozen nasledujici vztah:

E (L + L) = R x L1 ; a tedy
E =R x L1/ (L1 + L)

Je tfeba si uvédomit, 7e pro Jjednoduchost Jsou

uvaZovany pouze svislé sily a neni uvaZovano s vlastni tihou

prvka.

Cista pfitladna sila plisobici na rém 17 je tedy rovna R
minus E, a tedy také na zemi zpracovavajici ndstroje pusobi

pridavna sila §, kde S rovnad se R minus E.
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PATENTQOVE NAROKY

1. Vlecné zemédélské nafadi (100) majici sadu zemnich
nastroju (103), pro proniknuti a taZeni zemi v requlované
hloubce, kde uvedené nafadi zahrnuje:

hlavni rédm (17), na ktery jsou zemni nastroje (103)
pfipojeny bud pfimo nebo nepfimo;

systém zavéSeni (111) na pfedni ¢&asti hlavniho ramu
(17), pEizplsobeny k uchyceni na zvedaci mechanismus hnaciho
vozidla (101), feCeny mechanismus zahrnuje pevny horni zavés
(21) a pér spodnich zavésd (15), které 5sou ve svislém sméru
nastavitelné pro regulaci vy3ky pfedni ¢&sti nafadi, a feleny
systém zavéSeni zahrnuje par pfichytnych konzol (14), které
jsou umistény na pfedni &asti hlavniho ramu (17) a jsou
zapojitelné do pfislu3ného z feenych spodnich zavésa (15)
zvedaciho mechanismu; a

mechanismus (112) pfenosu tihy, ktery Jje soudasti
feCeneého systému zavé3eni (111) a ktery pfenadi &ast tihy
hnaciho vozidla (101) na #fe&eny hlavni ram (17), apy tak
zvySil piitlacéné zatiZeni plsobici na zemni nastroje (103);

vyznadujici se tim, Ze mechanismus (112) p¥fenosu tihy
zahrnuje:

1. pakové rameno (1), které je na svém jednom konci
(A) upraveno pro uchyceni k Fecenému hornimu zavésu (21)
zvedaciho mechanismu a na svém druhém konci (C) pro podepfeni
svislym rédmem (4), ktery Jje soudasti fe&eného systcumu
zavéSeni (111);

2. zafizeni (8, 6; 200) prfenosu tihy, které e
pfipojeno na svém spodnim konci (D) k Fedenému hlavnimu ramu
(17) a na svém hornim konci je pfipojeno k Fedenému pakovému
ramenu (1) tak, aby pfimka plsobeni =zatiZeni prochazela
pakovym ramenem (1) v bod& (B), ktery Jje bliZe k FeCenéuu
bodu (A) neZ k felenému druhému bodu (C) pakového ramena (1),
¢imZz smérem dold plsobici sila F; ptendSena zaFizenim (8,

6;
200) prfenosu tihy a odvozena od tihy hnacino vozidla (101) je



mnohem vét3i, neZ vzhlru pusobici sila Fy puasobici v #edeném
druhém bodé& (C; pakového ramena (1) na podplrny ram (5),
takZe Cistd smérem dold pusobici sila (F; - F») je ptenasSena
na hlavni rédm (.7) pro vyvozeni doll skloné&né sily na zemni

nastroje (103).

2. Néarad: podle réroku 1, vyznadujici se tim, Ze k
hlavnimu ramu (17) Jje svym dolnim koncem (24) oto&né
pfipevnén podpt:zny ram (4) a nastaveni uhlu hlavniho ramu
(17) vzhledem X podplrnému rému (4) lze ménit sefizovacim
zafizenim (2) rro nastaveni polohy hla%niho ramu (17) wvaci

zemi.

3. Né&radi podle naroku 2, vyznadujici se tim, iZe
sefizovaci zaFizeni (2) pusobi mezi pfipojenim (26) k
pakovému ramenu (1) a pfipojovaci konzoli (16) na vzhiru

vyénivajicim dil- (3) hlavniho ramu (17).

4. N&radi podle néroku 2 nebo 3, vyznadujici se tim,
Ze zarizeni (8, Z; 200) pfenosu tihy je na svém dolnim konci
(D) upevnéno k rzmenu (5), které je octodnd pfipevnéno Cepem

(11) k hlavnimu ramu (17).

5. Naradi podle naroku 4, vyznacujici se tim, Ze
blokovaci kolik {12) definuje dolni mez ota&eni ramena (5),
pfic¢emZ blokovaci kolik (12) je pfestavitelny do raznych

poloh (23) pro zménu polohu této dolni meze.

6. Naradi podle k:eréhokoliv z naroka 1 aZ 5,
vyznadujici se tim, Ze zatfizeni pFenosu tihy zahrnuje

pruZzinou zatéZovanou &innou tyd& (6, 8).

7. N&fadi zodle naroxu 6, vyznadujici se tim, Ze &inna
tyc (8) Jje pfestavitelnd mezi nepracovni polohou a pracovni

polohou pusobenim silou ovlidané thlové paky (9).
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8. Nafadi podle naroku 7, vyznadujici se tim, Ze
thlovad paka (9) Jje ovladana valcem (10), pOsobicim mezi
Uhlovou pakou (9) a spojenim s felenym podplrnym ramem (4).

9. N&fadi podle kteréhokoliv z pfedchazejicich néroku,
vyznacujici se tim, Ze m& formu Ffédkového seciho na¥radi

(100), na kterém jsou zemnimi nadstroji (103) seci prvky.

10. Naradi podle nédroku 9, vyznacdujici se tim, Ze seci
prvky (103) Jsou neseny pomocnym ramem (105), ktery je

nastavitelné pfipojen k hlavnimu réamu (17).

11. Naradi podle kteréhokoliv z ndrokl 1 aZ 5, nebo 7 a
8, vyznadujici se tim, Ze =zafizeni pfenosu tihy zahrnuje

hydraulicky valec (200).

1

N

Naradi podle vyznaku 11, vyznadujici se tim, Ze
Cinnost véalce (200) je fizena hydraulickym reguladnim obvodem
pomoci ovladaciho wventilu (301) a Ffeleny obvod obsahuje

akumulator (203).
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