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【 手 続 補 正 １ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 発 明 の 名 称
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 発 明 の 名 称 】 サ ー ボ 制 動 方 法 及 び 装 置
【 手 続 補 正 ２ 】
【 補 正 対 象 書 類 名 】 明 細 書
【 補 正 対 象 項 目 名 】 特 許 請 求 の 範 囲
【 補 正 方 法 】 変 更
【 補 正 の 内 容 】
【 特 許 請 求 の 範 囲 】
　 　 　 【 請 求 項 １ 】 　  フ ィ ー ド フ ォ ワ ー ド を 用 い る サ ー ボ 制 御 方 法 に お い て 、 負 荷 の 位
置 と モ ー タ の 位 置 を そ れ ぞ れ 高 次 微 分 可 能 な 関 数 で 表 し 、 動 作 条 件 と メ カ の パ ラ メ ー タ か
ら 、 前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 を 決 定 し 、 決 定 さ れ た 前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 か ら 前 記 モ ー
タ の 位 置 、 速 度 、 ト ル ク 指 令 を 算 出 し 、 算 出 さ れ た モ ー タ の 位 置 、 速 度 、 ト ル ク 指 令 を フ
ィ ー ド フ ォ ワ ー ド 指 令 と す る こ と を 特 徴 と す る サ ー ボ 制 御 方 法 。
　 　 　 【 請 求 項 ２ 】  フ ィ ー ド フ ォ ワ ー ド を 用 い る サ ー ボ 制 御 方 法 に お い て 、 負 荷 の 位 置
と モ ー タ の 位 置 を そ れ ぞ れ 高 次 微 分 可 能 な 関 数 で 表 し 、 動 作 条 件 と メ カ の パ ラ メ ー タ か ら
、 前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 を 決 定 し 、 決 定 さ れ た 前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 か ら モ ー タ の ト
ル ク 指 令 を 算 出 し 、 算 出 さ れ た ト ル ク 指 令 を メ カ の モ デ ル に 入 力 し 、 得 ら れ た モ ー タ の 位
置 、 速 度 お よ び 前 記 ト ル ク 指 令 を フ ィ ー ド フ ォ ワ ー ド 指 令 と す る こ と を 特 徴 と す る サ ー ボ
制 御 方 法 。
　 　 　 【 請 求 項 ３ 】  前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 は １ ５ 次 の 多 項 式 と す る こ と を 特 徴 と す る
請 求 項 １ 又 は 請 求 項 ２ 記 載 の サ ー ボ 制 御 方 法 。
　 　 　 【 請 求 項 ４ 】  前 記 動 作 条 件 は 移 動 距 離 と 移 動 時 間 で あ る こ と を 特 徴 と す る 請 求 項
１ 又 は 請 求 項 ２ 記 載 の サ ー ボ 制 御 方 法 。
　 　 　 【 請 求 項 ５ 】  前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 を 決 定 す る 際 に 制 御 す る メ カ の 運 動 方 程 式
を 用 い る こ と を 特 徴 と す る 請 求 項 １ 又 は 請 求 項 ２ 記 載 の サ ー ボ 制 御 方 。
　 　 　 【 請 求 項 ６ 】 　 移 動 距 離 （ ｄ ｉ ｓ ｔ ） と 移 動 時 間 （ ｔ ｅ ） が 格 納 さ れ て い る 動 作 条
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件 （ ４ ） と 、 モ ー タ イ ナ ー シ ャ （ Ｊ １ ） 、 負 荷 イ ナ ー シ ャ （ Ｊ ２ ） 、 ば ね 定 数 （ Ｋ ｃ ） 、
減 衰 係 数 （ Ｄ Ｌ ） が 格 納 さ れ て い る メ カ パ ラ メ ー タ （ ５ ） と を 入 力 し 、 モ ー タ の 位 置 、 速
度 、 ト ル ク 指 令 を 計 算 し モ ー タ 位 置 指 令 （ θ ｒ ｅ ｆ ） 、 モ ー タ 速 度 指 令 （ Ｖ ｆ ｆ ） お よ び
、 モ ー タ ト ル ク 指 令 値 （ Ｔ ｆ ｆ ） を 算 出 し 、 制 御 入 力 と す る 指 令 生 成 部 （ ３ ） と 、 位 置 ル
ー プ 比 例 ゲ イ ン Ｋ ｐ （ １ ） と 、 速 度 ル ー プ （ ２ ） と を 備 え た フ ィ ー ド フ ォ ワ ー ド を 用 い る
サ ー ボ 制 御 装 置 に お い て 、

負 荷 の 位 置 と モ ー タ の 位 置 を そ れ ぞ れ 高 次 微 分 可 能 な 関 数 で 表 し 、 前 記 動 作 条 件 （ ４ ）
と 前 記 メ カ パ ラ メ ー タ （ ５ ） か ら 、 前 記 高 次 微 分 可 能 な 関 数 を 決 定 し 、 決 定 さ れ た 前 記 高
次 微 分 可 能 な 関 数 か ら 前 記 モ ー タ の 位 置 、 速 度 、 ト ル ク 指 令 を 算 出 し 、 算 出 さ れ た モ ー タ
の 位 置 、 速 度 、 ト ル ク 指 令 を フ ィ ー ド フ ォ ワ ー ド 指 令 と す る こ と を 特 徴 と す る サ ー ボ 制 御
装 置 。
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