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Autor vynélezu RICHTER JIRI ing., VALENTA JOSEF, PRAHA

(54) Zatizeni k zaklddani obrobk( do pohybujiciho se upinate

za¥izen{ slou%f jako zaklada® polotova-
ri do nepfetrZit® se otdZejiciho upinaciho
bubnu pro frézovéni.

O%elem vyndlezu je zautomatizovat za-
kl4d4ni obrobkld do pohybujiciho se upinale.
Dosdhne se toho ufitim vfkyvného ramene
opatfeného zaklddacim trnem. Toto rameno
se pfi zaklAdddnf obrobku ot&%i soufasnd
s upinacim bubnem a to pomoci v¢suvného
z&chytného prvku na rameni a unaSe&d na
&eln{ plosSe bubnu.
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Vyndlez se tykd za¥fzeni k zakldddni obrobkd do pohybujfciho se upfna¥e, pro zautoma=
tizovédn{ celé operace obr&b&ni polotovard nap¥. frézovanim. )

Dosud se p¥i frézovédni zejména prib&Zngch drdZek polotovary zaklddaly do oto&ného
bubnu s upfnacimi 1ld%ky ru®n&, Tento zpisob vy%adoval trvalou obsluhu, na které byl z&visly
vykon celého frézovaciho za¥fzeni. 3lo o prédci jednotvarnou, v opakovaném &astém a kré&tkém
pracovnim cyklu.

Uvedené nedostatky Fe¥f za¥fzen{ k zakl&ddni obrobkd do pohybujiciho se upinale,
sestdvajici z oto&ného upinaciho bubnu, p¥ivoedniho skluzu a zakladate obrobkd na vykyv-.
ném rameni podle vyndlezu, jehoZ podstata spolivd v tom, Ze vykyvné rameno je opatfeno
vysuvnym zaklddacim trnem pro zakldddni obrobki. Tento zaklddaci trn je vysouvédn ovladalem,
Dédle je vykyvné rameno opati¥eno v§suvnym zdchytnym prvkem, také s pfisluinym ovladaem.
Oproti tomuto v¢suvnému zédchytnému prvku jsou na &elnfi ploZe oto&ného upinaciho bubnu
rozmist&ny na kruZnici unasele vykyvného ramene,

Hlavni vyhodou za¥fzenf podle vyndlezu je odstran&ni{ jednotvdrné ru®ni{ prédce, p¥i&emi
novym za¥f{zenim se podstatn® zvyE{ vfkon stroje, ktery miZe polotovary obrab&t nepfetrfité,
-dojde i k dspofe pracovnich sil z dlivodu moZnosti soulasné obsluhy vice strojd jednim
pracovnikem za podstatného snifenf{ pracovniho vypdti.

P¥{kladné provedeni vyndlezu je na vfkrese, kde na obr. 1 je znézorn&n v nérysu,
na obr. 2 v bokorysu a na obr. 3 v pidorysu pohled na za¥ifzeni pro zakl&d&n{ obrobkid
do nepretrfit& se otddejiciho upinaciho bubnu.

Obrobky 8 jsou doddvény z pfivodniho skluzu 4, pfi&emZ prvn{ obrobek 8 je zadrZovén
odpruZenou zardfkou 3 a do luZka 12 na oto¥ném bubnu 1 je poddv&n zaklddaci{m trnem 11
s ovladadem 7. Vgkyvné rameno 2 je opatfeno zdchytnym prvkem 6 s ovlada¥em 10. Tento
z4chytny prvek 6 slou¥i pro zachyceni za unaSel . 5 na oto&ném bubnu 1. Spodni poloha

ramene 2 je vymezena dorazem 13.

K zakl&4déni obrobkd dochdz{ za sou¥asného pohybu vfkyvného ramene 2 a nepfetrfitd se
otd8ejfcfho otofného bubnu 1. Nejprve se ovladaem 10 vysune zdchytn§ prvek 6, ktery za-
chyt{ za unaSed 5 na &elni ploZe oto&ného bubnu 1. Vykyvné rameno 2 je pak unéSeno otodnym

bubnem 1, a zéroven ovlada® 7 vysouvd zaklddacf{ trn 11, ktery z p¥{vodniho skluzu 4 zachyt{
obrobek 8 a zaloZf jej do liZka 12 na oto&ném bubnu 1. Pak se zaklddaci trn 11 vraci

do zdkladni polohy a z&roven se zasouvd té%¥ z&chytny prvek 6, &im%f se vykyvné rameno

2 uvolni a klesd do své zdkladni polohy vymezené spodnim dorazem 13, k novému ptacoﬁnimu

cyklu za¥{izen{i.

2affzénf podle vyndlezu je moZno vyuZit k automatickému zaklddéni obrobkl pro viechny
operace, kdy lze obrobky opracovdvat p¥i prib&Zn& se otéZejfcim bubnu.

PREDMET VYNAKALEZU

za¥fzen{ k zakldddn{ obrobkd do pohybujfciho se upinale, sestévajici z oto¥ného
upinaciho bubnu, p¥ivodnfho skluzu a zakladae obrobkd na vfkyvném rameni, vyzna¥ujic{
se tim, %e vykyvné rameno (2) je opat¥eno v¢suvnym zaklddacim trnem (11) s ovladadem (7)
a vysuvnym z&chytnym brvkem (6) s ovladalem (10), p¥ifem¥ oproti tomuto z&chytnému prvku
{6) jsou na Zelni ploSe oto&ného bubnu (1) rozmistény na kruZnici unagede (5).
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