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(54) Za¥{zen{ pro automatické soukdni k¥i¥ovych eivek

Bar{izen{ sestivd z predlohy /2/ a ome-
zovale /3/, za nimf je za¥azena zavédsci
péka /5/, proti ni¥ je umistdno spojovaci
ga¥{sen{ /6/ a nad ni¥ je &idlo /4/, za
ninm¥ ndsleduje prvai vodi& /7/, druhy vo-
418 /8/ & tFeti vodi& /9/, za kterymi Je
umistdno néhonové za¥izeni /13/ a bubinek
+/17/ ® kladeei trubilkou /14/. Proti zavé-
d8cf péce /5/ je umisténa pretahovaci pé-
ka /10/, oto¥nf kolem &epu /11/ a majic{
na konei uchopovaef za¥izeni /12/. (idlo
/4/ je piipojeno k reguladnimu programové=-
mu za¥izen{ /15/, spojeného déle s néhono-
vim za¥{zenim /13/ a povelovymi za¥{zenimi
/16/ soukaci jednotky. Proti néhonovému za-
¥{geni /13/ je umistdn odvijeei tali¥ /18/,
nad nim% je ulofen rotadni drzédiol kartdd
/19/ a vodic{ odko /20/, za nim¥ ndsleduje
rozvaddd /21/ a k¥{iovd civka /22/.
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Vynédlez se tyké zarfzeni pro automatické soukéni k¥iZovych
civek. Tento proces je v soudasné dob& na tak vysokém stupni
automatizace strojmfho zafizeni, %e obsluha provédi pouze kon-
troln{ &innost. ' '

Principieln¥ krom# automatického prisunu potéé&d nebo jimych
pfedloh urdenych k presoukéni k mfstu odvijeni a asutomatického
odvéddni nasoukanych k¥{Zovych civek event. jejich uklédéni
probfhé proces tak, %e zaPizeni vyhledédvéd automaticky pomoci
proudu podtlakového vzduchu nit z k¥f¥ové civky, tedy po jejim
pretrhu nebo po odsoukdni piedlohy, piivede tuto nit spolu s ni-
t{ od predlohy k spojovacimu zafizeni, spojf ob& nité a automa-
ticky spustf{ dal3{ proces soukéni. Pokud se popsany proces z né-
jakéhn divodu nepoda¥{f uskutelnit, majf automatickd zatr{zeni
tak uzpisobené mechanismu, Ze mohou cely proces vyhleddvénim
nité z kfiZové civky a jejiho podédni k vézacimu nebo spojovaci-
mu mechanismu, podénf nité& od predlohy jejich spojeni a spusté-
ni soukénf i ndkolikrét opakovat.

Principieln® v3ak nenf proces slouZici k znovuspojeni pie-
rudenych nit{ pfi previjenf na optimélni urovni. Zejména vyhle~
dévéni konce prerulené nité z kr{¥ové civky po pPetrhu nité ne-
bo po dosoukéni predlohy provédEné pomoci proudu podtlakového
vzduchu je v ?add p¥{padl neudspdsné a kromé& toho energeticky
velmi néro¥né.

Byly &inény pokusy se soukénim bez preruSeni. Tak byla na-
pfiklad odvijend nit z pfedlohy voln& uklédéna do komlrky véts{,
ale prerudovanou rychlostf ne? byla primérnd rychlost navijent
nit& na k¥f{¥ovou civku a vznikl4d zdsoba v komirce byla odebirs-
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na v dobd, kdy se provéddlo automatické navazovéni nité& po pie-
trhu nebo po odsoukéni predlohy. Déle byly &inény pokusy s ne-
pFetrZitym soukdnim zaloZeny principielnd na tom zplsobu, Ze se
spojeni obou nit{ od pPedlohy a od kiff{¥ové civky provaddlo za
velmi krétkou dobu, nap¥iklad 5%5 s, p¥ilemZ byla v tomto okam-
#iku vyZerpéna pouze maléd zésoba nit&, asi 100 mm, vytvorena
df{ve ve tvaru smycCky.

Oba tyto zplsoby previjeni{ nit& p¥inesly tu principielni
rPednost, Ze se mohlo z procesu prfevijenf vyiradit vyhledén{ kon-
ce nité z povrchu ki*i¥ové civky, napfiklad pomoci podtlakového
vzduchu proto, Ze pPetrh mohl byti likvidovén pred vytvorenou
zésobou a zdsoba byla teoreticky dostadujici k tomu, aby mohl
byti proces previgeni plynuly.

Ani jeden z p¥1kladné uvedenych zplsobd.nenalezl vSak pri-
myslovou realizaci, zejména pro znalné problémy'se spolehlivos-
t1 zaPfzen{ vykonévajicfch nutné funkce k realizaci t&chto obou
zplsobd previjeni nité.

U prvého piikladu uvedeného zpisobu previjeni byla praktic-
ky nete3itelnym problémem otézka znovunavedeni nité od piedlohy
do komirky a déle na k¥iZovou civku v piipadd, kdy se prvy pokus -
automatického navézéni nit{ pred komirkou neuskutednil v ddsled-
ku néjeké poruchy. Potom musela obsluha provést celé zasoukénd
™uéné, coZ znamenalo jednak sni¥eni produktivity préce a i pro-
dukce stroje.

U druhého prikladnd uvedeného zpisobu previjeni spodivd ne-
Uspéch v mo¥nosti vyuZivédni tohoto principu v tom, Ze vzhledem
ke krétkému Casu navdzén{ uzlu musel byti tento uzel pPedem pri-
praven tak, Ze se uzel na niti z nésledujiciho potéde urdeného
k soukén{ vdazacimi prostiedky predpripravil kolem prévé soukané
nitd z prévé odsoukévaného potdle. PFi pretrhu nité byl pak ten~
to predpripraveny uzel pouze utaZen na prévé soukanou nit a byly
ustFiZeny odpovidajic{ konce nité&. Tato operace se odehrévala
jak jiZ bylo d¥{ive uvedeno za ?%6 s a v této dobd se odskoukévala
nit ze smy&ky. Podstatnou nevyhodou zde bylo to, Ze nebylo moZné
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navézat nit po pretrhu z prévd odsoukévaného potédée, ale z poté-
%e nésledujficfho. Predchdzejici potdé byl tedy vyhozen i kdy¥
byl napff{klad odsoukén pouze z 1/10 a musel byti obsluhou znovu
dopraven do zésobniku soukaci jednotky. Tim se opé&t sniZovala
produkce préce obsluhy..

Uvedené nedostatky odstranuje zarizent pro automatické sou-
kénf k¥{¥ovych civek podie vynélezu. Zaifizeni sestévéd z pPedlohy
a omezovale a jeho podstata spodivd v tom, Ze za omezovalem je
zarazena zavadéci pdka, proti niZ je umisténo spojovaci zaifize-
n{ a nad n{% je &idlo, za nim¥ nédsleduje prvni vodi&, druhy vo-
di¢ a t¥et! vodil, za kterymi je umist®no néhonové za¥izeni a
bubinek s kladeci trubildkou, pfidemZ proti zavéddci péce je
umfsténa pretahovac{ péka, otolné kolem Eepu a majici na konci
uchopovac! zarfzeni, a &idlo je p¥ipojeno k regulaénimu progra-
movému zaPfzeni, spojeného ddle s nédhonovym zafizenim a povelo-
vymi za¥{zenimi soukac{ jednotky, a proti néhonovému zairizeni
Je umistén odvijeéi kotoud, nad nim¥ je uloZen rotadni brzdici
kartée¢ a vodic{ olko, za nimZ nédsleduje rozvaddé a kiriZovéd civka.

Vy381 udinek zatfzeni podle vynélezu je v tom, Ze realizu-
j1 oba zplsoby zplsobu previjeni nité, &im¥ zvy3ujf produktivi- .
tu préce i produkeci stroje. '

Vyndlez a jeho U¢inky jsou bliZe popsédny v popise pfiklé-
du jeho provédénf a provedenf podle prilo¥eného vykresu, kde
obr., 1 zndzornuje schematicky za¥izeni pro automatické soukéni
k¥{Z%ovych civek podle vyndlezu a obr, 2 znézorﬁuje detail bubin-
ku u zarfzenf pro asutomatické soukdnf kiff¥ovych cfvek nodle Vy-
nélezu.,

Zatffizen{ podle vynélezu sestévéd z predlohy 2 a omezovale 3.
Za omezovalem 3 je zafazena zavédéci pdka 5, proti ni% je umisté-
no spojovaci zafizeni 6 a nad ni% je ¢idlo 4, za nim¥ nésleduje
prvni vodié¢ 7, druby vodi¢ 8 a tretf vodi& 9, za kterymi je umis-
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t&no néhonové zarizeni 13 a bubinek 17 s kladeci trubickou 14.
Proti zavédéci pédce 5 je umisténa pretahovaci péka 10, otolnéd
kolem epu 11l a majfél na konci: uchopovaci zatifzent 12. &idlo 4
. Je pPfipojeno k regulaénimu programovému za¥izeni 15, spojeného
déle s néhonovym za¥fzenim 13 a povelovymi zaf{zenfmi 16 soukacl
Jjednotky. Proti néhonovému za¥fzenf 13 je umistén odvijeci ta-
1{¥ 18, nad nim¥.je uloZen rotadni brzdici kartéld 19 a vodfcl
oko 20, za nim¥ nésleduje rozvads¥ 21 a kif¥ové civka 22. |

Nit.l je na pffkladném zaifzeni odsoukévéna z ptedlohy 2 a
Jje ddle vedena omezovaem 3 do &idla 4, zji¥tujictho bud nepi-
tomnest nité 1 nebo zaji¥tujfctho prerudenf nité 1 v ddsledku
zjist&né vady a dévajfctho signél néhonovému za¥izem{ 13 k okam-
2itému zastaveni navijeni nité )1 na povrch bubinku 17, tedy |
k zastavenf ot4¥enf kladec{ trubiky 14. V blizkosti &idla 4
Jjsou zavéd&c{ pdky 5 a spojovaci za¥fzeni 6. Ddle jsou zde prvmi
vodi& 7, druhy vodi& 8 a t¥eti vodi& 9 a piretahovaci pdka 10,
oto¥nd kolem ¥epu 1l a nesoucl na svém konci uchopovaci zaifzeni
12 k uchopenif konce nit& l. Samoz¥ejm& je zalfzeni vybaveno me-
chanismem p¥fvodu nit& 1 od nového potéle, ktery zde nen{ nazna-
den proto, ¥e jeho funkce je vEeobecnd znémd. Déle je zde bloko-
v& naznaleno néhonové za¥izeni 13, slouZici k otédeni /a to
v obou sm&rech/ Kladeci trubikou 14, /ve které je uloZena nit
1/. Néhonové za¥izenf 13 je regulovatelné od blokové naznaeného
regula&niho programového zarfizeni 15, ovléddaného jak od &idla 4,
tak od dal3fch blkov® naznadenych povelovych zaFizeni 16 soukaci
Jednotky, které zde nejsou popisovény, protofe jejich funkce
jsou obecn¥ znémé. Jedno z povelovych zarfzent 16 soukaci jednot-
ky je zaPfizeni sledujici velikost névinu na povrchu bubinku 17.
Toto zalfzeni rovné%¥ pres reguladni programové zarizeni 15 ovlé-
. A4 otédenf kladecf trubiky 14. Pevn¥ je na soukaci jednotce
v ose kladecf trubi¥ky 14 uloZen bubinek 17. Déle je na ose kla-
decf trubigky 14 uloZen voln& otolné odvijeci kotoud 18, na kte-
ry phsobi ¥t&tinky rotainiho brzdiciho kartdde 19. ¥ Ose kladeci
trubiky 14 se potom nachézi daldf vodicf o¥ke 20. Nit 1 praché-
z{ ddle napPiklad k rozvadd¥i 21 nitd 1 a kFi¥ové civce 22. PFi
b&¥ném provozu je nit 1 doplAovéna na povrch bubfnku 17 otd&enim
kladeci trubilky 14 a odebiréna s povrchu bubinku pFes povrch
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odvijectho kotoude 18 & pod brzdfcimi $tstinkami rotadniho brzdi-
cfho kartéde 19 do vodictho ofka 20 a ddle p¥es rozvadéé 21 na
k¥fZovou civku 22. Povelovym zafizenim 16 pres reguladni progra-
mové zarfzeni 15 je regulovéna b&hem soukéni velikost zésoby ni-
t% na povrchu bubfnku 17, tedy otéden{ kladeci trubilky ;i, 
protoZe navijec{ rychlost na povrch bubinku mus{ byt vidy o né-
co v&t3{ ne¥ je primérnéd navijeci rychlost na povrch kifi%ové civ-
ky 22.

V pifipad&, Ze nit 1 v &idle 4 pFi soukdni neni po dosoukéni
pFedlehy g, nebo kdy% musela byti &idlem 4 preruSena v disledku
vady zastavi se signdlem z ¥idla 4 pres reguladni programpvé za-
¥fzeni 15 néhonové zaiizeni 13. Je dén rovnd% povel k zabrzdéni
- kP{%ové civky 22 a jejimu odddleni od povrchu rozvadéde 21. Ty-
to b&%Zné pouZivané funkce se provédéji proto, aby se b&hem &in-
nosti automatickych zarizeni vykomdvajicich likvidaci pretrhu ne-
odsoukalo s povrchu bubinku 17 velké mnoZstvi nité 1. Zabrzdéni
a nadzvednut{ k¥iZové civky 22 od povrchu rozvadéle 21 nemusi
byt provéddno, pokud se zajist{ dostate¥néd zésoba nité na povrchu
bubinku 17. Déle se uchopi nit uchopovacim zaiizenim 12 konce
nit&, uloZenym na- pietahovac{ péce 10, otoZné kolem Zepu 11, a
zanese se z silné naznadené polohy na obr. 1 do polchy naznalené
gérkovaené, do blizkosti zavédécich pédk 5, prifem? se soudasnd re-
gulaénim programovym zaffzenfm 15 d4 signél ke zpé&tnému otédent
kladec! trubidky 14 o odpovidajici délku nité&, kterd je potiebmnd
-k pfefaéeni z hornf polohy pretahovaci pdky 10 do polohy dolni.

Pokud byla dosoukéna nit od predlohy 2 privede se nenaznade-
nym znémym zarizenim nit z nésledné predlohy do blizkosti zavé-
d&cich pdk 5. Poté se zavdd¥cimi pdkami 5 zavedou nité 1 de spo-

- jovactho zaf{zeni § nité 1 a provede se jejich spojeni. Regulal-
ni programové zarizeni 15 spusti potom jak navijeni nité 1 na
povrch bubinku 17, prostiednictvim kladeci trubilky 14, tak na-
vijeni nité 1 na k¥{%ovou civku 22.

Vynédlez je vyuZitelny v textilnim primyslu.
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Zarizeni pro automatické soukéni kriZovych civek, sestéva-
jiel z pPredlohy a omezovade, vyznadujici{ se tim, Ze za omezova-
%m /3/ je zatazena zavéddci péka /5/, proti ni¥ je umist¥no
spojovact zaitfzeni /6/ a nad ni%¥ je &idlo /4/, za nimZ ndsleduje
‘prvnf vodi¥ /7/, druhby vodid /8/ a tietf vodi¥ /9/, za kterymi
je umfstino néhonové zarfzenf 13/ a bubinek ,/17/ s kladeci tru-
bi¥kou /14/, prilem¥ proti zavédscf pdce /5/ je umisténa preta-
hovact péka /10/, otolnéd kolem &epu /11/ a majfci na konci ucho-
povaci za¥fzenf /12/ a €idlo /4/ je pfipojeno k reguladnimu pro-
gramovému zairizenf /15/, spojeného ddle s néhonovym zaXizenim
/13/ a povelovymi za¥{izenfmi /16/ soukac{ jednotky, a proti né-
honovému za¥fzeni /13/ je umfstdn odviject kotoud /18/, nad nfm¥
je uloZen rota¥ni brzdfci karté® /19/ a vodici o&ko /20/, za
nim¥ nésleduje rozvad&l /21/ a kF{¥ové civka /22/.

1 vykres
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