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'ﬁOblast techniky

Vyndlez se tyka =zapojeni k ov1adani tyristorového ménice

pohanéciho motoru, urc¢eného k zdbrané p¥ipadného samovolného roz-

béhu tohoto pohdnéciho motoru, a tedy i prislusného. pracovniho

~stroje, napr. hutnickych nuzZek, apod.

Dosavadni stav techniky

~ AZ -dosud bylo mﬁino dosdhnout bezpeéného klidového stavu
pracovnlho strOJe pouze % Vypnutlm tyristorového menlc% tohoto
Yeseni se vyuziva predevs1m prl kontrolach nebo opravach mechani-
ky pracovniho stroje, nebo pf¥i st¥iddni obsluhujiciho personalu.
Tyristorovy ménic¢ je vypindn, resp. zapindn ddlkové z manipulad-
niho rozvadéce obsluhou. Zapindni probihd v urdité sekvenci véet-
né zapnuti kotevniho obvodu. Rozpojeni kotevniho obvodu je pak

‘vyhodnoceno v havarijni logice tyristorového ménice jako havarie

a dojde p¥i ném téZz k celkovému vypnuti tyristorového ménide
véetné primadrnich vypina¢li. P#i mensich poruchach, napr. prfi
vypadku signdlniho napéti, dochdzi téZ ke klidovému stavu pracov-
niho stroje. V téchto pripadech vsak neni tyristorovy ménié& vypi-
nan, ale 2zustava ve stavu "pohon pF¥ipraven", tzn., 32Ze je pouze
elektronicky zablokovdn v jeho ¥idicich obvodech.

Nevyhodou ¢astého vypindni tyristorového ménide Jje sniZena
Zivotnost primdrniho vypinac¢e. Vypindni a zapindni tyristorového
ménice za uUcCelem dosaZeni bezpec¢ného klidového stavu pracovniho
stroje neni operativni, jelikoZ je z&vislé na obsluze, ktera musi

_provadét veskeré operace z prislu$ného manipuladéniho rozvadéce,

¢imZ narlstaji ztratové casy. Nevyhodou elektronického zablokova-
ni tyristorového ménice je skutecnost, Ze toto feseni bezpedné
nezajistuje, aby nedoslo k samovolnému zruSeni elektronické blo-
kdZe a tudiZ nedoslo ke zruseni klidového stavu pracovniho stro-
je. ReSeni tedy nelze vyuzit pfi opravach mechaniky pracovniho
stroje.

‘Podstata vynalezu

Uvedené nevyhody odstranuje zapojeni k ovladani tyristorové-
ho ménic¢e pohdnéciho motoru podle vyndlezu, kde napajeci vstup
bloku tyristorového ménice je spojen s napdjeci siti stridavého
napéti a vystup pres spinaci blok s pohdnécim motorem. Podstatou
zapojeni podle vyndlezu je to, Ze druhy zapinaci vstup povelového
bloku je zapojen na zadavaci vstup druhého ¥idiciho bloku a prvni
zapinaci vystup na zadavaci vstup prvniho #idiciho bloku, jehoz
ovladaci vstup Jje pripojen k vystupu prvniho pamétového bloku.
Zaddvaci vstup prvniho pamétového bloku je spojen s prvnim pove-
lovym vystupem zaddvaciho bloku, na jehoZ druhy povelovy vystup
je paralelné zapojen informa¢ni vstup tretiho pamétového bloku
a zaddvaci vstup druhého pamétového bloku, k jehoz vystupu je
pripojen zadavaci vstup vyhodnocovaciho bloku. Vystup vyhodnoco-
vaciho bloku je spogen s ovladacim vstupem druhého #idiciho blo-
ku, na jehoz vystup je zapojen ovlddaci vstup bloku tyristorového
ménice, pricemz k tfetimu povelovemu vystupu zaddvaciho bloku je
prlpOJen zaddvaci vstup t¥etiho pamétového bloku, jehoz vystup je
spojen s vyplna01m vstupem spinaciho bloku. Na . zapinaci vstup
spinaciho bloku je 2zapojen vystup prvniho rfidiciho bloku a na
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zpétnovazebni vystup stavovy vstup vyhodnocovaciho bloku.

Vyhodou zapojeni podle vyndlezu je to, Ze pri klidovém stavu
pracovniho stroje Jje plné zajisténa bezpec¢nost obsluhy pfi kon-
trole, resp. opravé mechaniky tohoto pracovniho stroje. Zvysuje
se téZ operativnost pri prechodu 2z provozniho stavu do klidového
stavu a naopak, pric¢emZ nelze opominout i prodlouzZeni Zivotnosti
primdrnich vypinaca.

Prehled obrdzku na vvykresech

Zapojeni k ov1lddani tyristorového méni¢e pohdnéciho motoru
podle vyndlezu je prikladné schematicky zndzornéno blokovym sche-
matem na pripojeném vykresu.

Priklad provedeni podle vvnalezu

Zapojeni podle vyndlezu sestdvd ze zaddvaciho bloku 1, coZ
je napf. ovladaé, tri pamétovych bloku 2, 3, 4, realizovanych
obvody logického soucétu,  povelového bloku 5, tvoreného obvodem
logického souc¢inu, dvou ¥idicich blokd 6, 7 a vyhodnocovaciho
bloku 8, coZ jsou v daném pripadé obvody logického souc¢inu. Déle
zapojeni podle vyndlezu sestadvd z bloku 9 tyristorového ménide,
coz je tyristorovy méni¢ vcetné reguldtoru a kontaktnich a bez-
kontaktnich obvodd, spinaciho bloku 10, realizovaného v daném
pripadé stykacem. Nedilnou soucdsti zarizeni je téZ stejnosmérny
pohdnéci motor 1ll1. Jednotlivé bloky 1 aZ 10 a pohdnéci motor 11
jsou pak zapojeny tak, Ze druhy zapinaci vystup h, povelového

bloku 5 je zapojen na zadavaci vstup j druhého ¥idiciho bloku 7,
prvni zadadvaci vstup h; na zaddvaci vstup g prvniho ridiciho blo-

ku 6 a zadavaci vstup i na ovladaé¢ v nezakresleném ovlddacim pul-
tu. Ovladaci vstup £ ¥idiciho bloku 6 je pripojen k vystupu prv-
niho pamétového bloku 2, jehoZ zaddvaci vstup b je spojen s prv-
nim povelovym vystupem a; zaddvaciho bloku 1, na jehoZ druhy

povelovy vystup a, je paralelné zapojen informa¢ni vstup e treti-

ho pamétového bloku 4 a zaddvaci vstup ¢ druhého pamétového bloku
3. K vystupu druhého pamétového bloku 3 je pripojen zadavaci
vstup m vyhodnocovaciho bloku 8, jehoZ vystup je spojen s ovlada-
cim vstupem 1 druhého ¥idiciho bloku 7, na jehoZ vystup je zapo-
jen ovladaci vstup o bloku 9 tyristorového ménic¢e a na stavovy
vstup k vystupy nezakreslenych vnéjsich ¢idel, napf. ¢&idel
poruchy, atd. K tfetimu povelovému vystupu a; zaddvaciho bloku

1 je pak pripojen zadavaci vstup d tretiho pamétového bloku 4,
jehoZ vystup je spojen s vypinacim vstupem r spinaciho bloku 10,
na jehoZ zapinaci vstup p je zapojen vystup prvniho ridiciho blo-
ku 6 a na zpetnovazebni vystup u stavovy vstup n vyhodnocovaciho
bloku 8. Pohdnéci motor 11 Jje pak pF¥ipojen k silovému vystupu
v spinaciho bloku 10, JjehoZ silovy vstup t je spojen s vystupenm
bloku 9 tyristorového ménice, jehoZ napdjeci vstup g je zapojen
pres nezakresleny primdrni vypinaé¢ k napdjeci siti.

Zapojeni podle vyndlezu rozlisuje dva stavy rozpojeni kotev-
niho obvodu pohdnéciho motoru 11, a to havarii, vyhodnocenou
v havarijni logice a rozpojeni kotevniho obvodu zésahem obsluhy.
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Pfi havarijnim vypnuti spinaciho bloku 10, nap¥. Géinkem nadprou-
du, je ze spinaciho bloku 10 vyddna informace o tomto stavu do
vyhodnocovaciho bloku 8. JestliZe na zaddvaci vstup m vyhodnoco-
vaciho bloku 8 neni priveden signdl, Ze bylo poZadovano rozpojeni
kotevniho obvodu, je vyhodnocovacim blokem 8 vysldn signdl, ktery
prostfednictvim druhého fidiciho bloku 7 zajisti celkové vypnuti
bloku 9 tyristorového ménice. Povel k zapnuti kotevniho obvodu
pohédnéciho motoru 11 pak zadavd vidy obsluha, a to povelenm z prv-
niho povelového sttupu- a; zadavaciho bloku 1 do prvniho paméto-
vého bloku 2, kde je tento povel jednak uchovédn v paméti a jednak
Vyslan na ovladac1 vstup £ prvniho #idiciho bloku 6. Je-1li ukon-
¢ena priprava k zapnuti bloku 9 tyristorového méni¢e a na zadava-
ci vstup ¢t povelového bloku 5 Jje zadan povel start, pak z jeho
prvniho zap1nac1ho vystupu h, je vysléan signal na zadavaci vstup
q prvnlho ¥idiciho bloku g. V prvnim fidicim bloku 6 dochazi
k sou¢inu obou signdld a vystupni signdl se pfrivddi na zapinaci
vstup p spinaciho bloku 10. Informace o zapnuti spinaciho bloku
10 je z jeho zpétnovazebniho vystupu u privaddéna do vyhodnocova-
ciho bloku 8, na jehoZ zadavaci vstup m neni privadén Zadny sig-
nadl. Zde Je tento stav vyhodnocen a vyhodnocovacim blokem 8 je
vyslédna Zadost do druhého f¥idiciho bloku 7 o odblokovani bloku
9 tyristorového ménice. Neni-1li zaddn na stavovy vstup k druhého
fidiciho bloku 7 vnéjs$i inventor, tzn., Ze vnéjsi podminky jsou
splnény, napf. Je spravna teplota vinuti pohdnéciho motoru 11,
pohdnéci motor 11 Jje nabuzen, atd. a trvd povel start na druhém
zapinacim vystupu h, povelového bloku 5, je druhym fidicim blokem

Z vydan povel Kk odblokovani bloku 9 tyristorového ménide. Je-1i
kotevni obvod pohdnéciho motoru 11 rozpojovan na zakladé poZadav-
ku obsluhy, Jje z druhého povelového vystupu a, zadavaciho bloku
1 zadan povel pro pripravu k vypnuti spinaciho bloku 10 na zada-
vaci vstup ¢ druhého pamétového bloku 3 a na informaéni vstup
e tfetiha pamétového bloku 4. Soucasné je prerusen prvni povelovy
vystup aq zadavaciho bloku 1 a Vymazana pamét prvniho pamétového
bloku 2. Ve druhém pamétovém bloku 3 je povel zaznamendn do pame-
ti a soucasné je vyslan na zadadvaci vstup m vyhodnocovaciho bloku
8, do kterého je hlasen téZ stav zapnuti spinaciho bloku 10. Oba
51gnaly se vyhodnoti ve vyhodnocovacim bloku 8 a vysledny 51gnal
se privede na ovlddaci vstup 1 druhého #idiciho bloku 7 jako zZa-
dost o nucené zadani vnéjsiho inventoru a tim dochazi k tzv.
elektronickému stopu. Nésleduje povel obsluhy k rozepnuti spina-
ciho prvku 10, a to 2z tfetiho povelového vystupu a, zadavaciho
bloku 1 na zadavaci vstup d t¥etiho pamétového prvku 4, kde je
JiZz uchovana v paméti informace o predchdzejici pripravé k vypnu-
ti, privedend na informaéni vstup e. Vysledkem je 1mpuls k rozep-
nuti splnac1ho bloku 10 privaddény na jeho vypinaci vstup r. Poté
je prerusen signdl na zaddvacim vstupu d tretiho pamétového bloku
4. Informace o stavu rozepnuti spinaciho bloku 10 je pak z jeho
zpétnovazebniho vstupu u vysldna do vyhodnocovaciho bloku 8, kde
je porovnana s vystupnim signdlem druhého pamétového bloku 3.
Vystupni signdl z vyhodnocovaciho bloku 8, privedeny na ovléadaci
vstup 1 druhého fidiciho bloku 7, zamezuje v tomto druhém ridicim
bloku 7 vyhodnoceni stavu jako havarle, takZe nedojde k celkovému
vypnuti bloku 9 tyristorového ménicde.
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PATENTOVE NZEZROKY

Zapojeni k ovladdani tyristorového ménide pohdnéciho motoru,
kde napajeci -vstup bloku tyristorového ménicde je spojen s napdje-
ci siti st¥idavého napéti a vystup pfes spinaci blok s pohénécim
motorem, vyznaéujici se tim, Ze druhy zapinaci vystup (h,) pove-
lového bloku (5) je zapojen na zadavaci vstup (J) druheho fidici-
ho bloku (7) a prvni zapinaci vystup (h;) na zaddvaci vstup (g)

prvniho ¥idiciho bloku (6), jehoZ ovlddaci vstup (f) je pFipojen
k vystupu prvniho pamétového bloku (2), jehoZ zadavaci vstup (b)
Jje spojen s prvnim povelovym vystupem (a;) zaddvaciho bloku (1),

na jehoé druhy povelovy vystup (a ) Jje paralelné zapojen infor-
macéni vstup (s) tfetiho pamétového bloku (4) a zadavaci vstup (c¢)
druhého pamétového bloku (3), k jehoz vystupu je pripojen zadava-
ci vstup (m) vyhodnocovaciho bloku (8), jehoZ vystup je spojen
s ovladacim vstupem (1) druhého ¥idiciho bloku (7), na jehoZ vy-
stup je zapojen ovladaci vstup (o) bloku (9) tyristorového méni-
Ce, pricemz k tfetimu povelovému vystupu (a;) zaddvaciho bloku
(1) je pfipojen zadavaci vstup (d) tretiho pamétového bloku (4),
jehoZ vystup je spojen s vypinacim vstupem (r) spinaciho bloku
(10), na jehoZ zapinaci vstup (p) je zapojen vystup prvniho ridi-
ciho bloku (6) a na zpétnovazebni vystup (u) stavovy vstup (n)
vyhodnocovaciho bloku (8).

1 vykres
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