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OZET

Kalga Kirigi Cerrahi Tespit Ameliyatlarinda Kullanilan Ameliyat Masasi
Aparati

Bulus, biri traksiyon duzenegi (5) ve digeri gorintileme diizenegi (10)
olmak uzere iki ana parcadan olu§maktadir. Sistemi oluSturan bu pargalar
birbirine entegre olmuslardir. Traksiyon diizenedi (5) ve gorintileme
diizeneginden (10) meydana gelen aparat (2) ameliyat masasma (1) monte

10 edilmektedir. Goriintilleme diizene@inde (10), kirik yerin nizami dn, arka ve yan
rontgen goruntusiniin elde edilmesi igin tasiyic: bir kol (11) tizerinde iki farkl
diizlemde uygun sekilde konumlandirnilmig iki adet x-ray tupir (13,15) ve iki adet
goruntil yogunlastiric: (14,16) bulunmaktadir. Dikey x-ray tupu (13) ve dikey
goruntll yogunlastiric: (14), dikey (koronal) duzlemde on-arka kalga goruntusi

15 almak uzere konumlandimlmistir. Yatay x-ray tipt (15) ve vyatay gorinth
yoQunlastinicr (16) ise vatay (sagital) dizlemde yan kalga gorimtisii almak lzere
konumlandiridmistir.  Traksivon dizenedi (5) marifetivle kirik pargalarin
birbirinden uzaklastirilmasinin akabinde; goriintileme diizenedi (10) kullanilarak
kemige gonderilecek implantlarm (vida-tel-¢ivi vb.) konumu tespit edilir.
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[STEMLER

1. Bulus, kalga kingi cerrahi tespit ameliyatlarinda kullamlan ameliyat

masast aparati olup ozelligi; kirik yerin nizami On, arka ve yan rontgen

5 goruntisiiniin elde edilmesi i¢in tagiyict kol (11) tzerinde uygun sekilde
konumlandiriloug iki adet x-ray tupn (13,15) ve iki adet gorunti

yoQunlastinicr (14,16) igermesidir.

2. [stem 1’de bahsedilen aparat olup 6zelligi; tasiyic1 kol (11) tizerinde
10 bulunan dikey gorinti  yoQunlastirict  (14) ve yatay goriinti
yoQunlastiricinmn (16) birbirlerine gore capraz va da dik diizlemlerde yer

almasadir,

3. Istem 1’de bahsedilen aparat olup 0dzelligi; tasiyic1 kol (11) tizerinde
15 bulunan dikey goriintii yoQunlastiricr (14) ve yatay x-ray tipiniin (15)

birbirlerine gore ¢apraz ya da dik dizlemlerde yer almasidir.

4, Istem 1°de bahsedilen aparat olup ozelligi, tagiyict kol (11) Gizerinde
bulunan yatay gorintl yoQunlastirict (16) ve dikey x-ray tupinin (13)

20 birbirlerine gore ¢apraz ya da dik diizlemlerde yer almasidur.

5. Istem 1’de bahsedilen aparat olup dzellidi; dikey x-ray tiipii (13) ve dikey
gorintll yoQunlagtiricimin (14), dn-arka kalga gorfintiisil almak izere dikey

(koronal) diizlemde konumlandirilmasidir.

25
6. Istem 1°de bahsedilen aparat olup ozelligi; yatay x-ray tipi (15) ve yatay
goruntll yoQunlastincimin (16) yan kalga gorintisu almak Uzere yatay
(sagital) diizlemde konumlandirilmasidir.
30 7. Istem 1°de bahsedilen aparat olup ozelligi; tasiyict kolun (11) tim

unsurlar ile birlikte eksen (3) ¢evresinde donebilmesidir.

***Bu evrak Mehmet Enes YILDIRIM tarafindan 30.10.2014 12:43:59 tarihinde elektronik olarak imzalanmigtir.
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[stem 1°de bahsedilen aparat olup ozelligi; yatay x-ray tupunun (15)
tagiyict kola (11) bagh oldugu boliimim hemen asagisinda tasiyict kolun

(11) yana yatmasim temin eden tagiyic1 kol mafsali (12) yer almasidir,

[stem 1°de bahsedilen aparat olup 0zellidi; vatay x-ray tupinim (15)

tagiyic kola (11) bagh oldudu bolimin teleskopik yapida olmasidir.

[stem 1°de bahsedilen aparat olup ozelli§i; traksiyon duzenedi (5) ve

goruntiileme diizene@inin (10) birbirlerine entegre olmalaridir,

Istem 1°de bahsedilen aparat olup ozelligi; traksiyon diizenedinin (5)

goruntileme diizenedi (10) igin zemin olusturmasidar.

Istem 1’de bahsedilen aparat olup ozelligi; bulusun alternatif bir

uygulamasinda gorintilleme diizene@i (10) ve traksiyon diizenedinin (5)

birbirinden bagimsiz olmasidir.

Istem 1°de bahsedilen aparat olup ozellidi; kilosu, boyu ve/veya diger
anatomik odzellikleri farkli olan hastalarda, proksimal femur kemiginin
gdruntiniin olustugu ditizlemin merkezine yerlestirilebilmesi igin destek
silindirinin (4) ameliyat masasi (1) Uizerindeki konumunun degistirilebilir

yvapida olmasidir.
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TARIFNAME

Kalga Kirndh Cerrahi Tespit Ameliyatlarinda Kullamlan Ameliyat Masasi
5 Aparati

Teknik Alan

Bu bulus; kalga kind: cerrahi tespit ameliyatlarinda kullanilan bir ameliyat

10 masasi aparatina iligkindir.

Onceki Teknik

Kalga kiriklari, ileri yaslarda, el biledi kiriklarindan sonra en sik

15 karsilasilan  ikinci kirik  tipidir ve goriilme sikh§mm  giderek  artmasi
beklenmektedir. Kalga kingi nedeni ile cerrahi tespit ameliyatlarinda, traksiyon
aparati (20) ve C kollu skopi cihazi (19)(floroskopi cihazi) birlikte
kullanilmaktadir. Traksiyon; kirik parc¢alarini birbirinden uzaklastirmak igin
viicudun bir pargasina uygulanan gekme teknigidir ki traksiyon aparati (20} ile bu

20 1§lem vapilmaktadir. C kollu skopi cihazi(19) ise bir personel tarafindan cerrahin
direktifleri ile kumanda edilen ve rontgen gorimtiisiiniin alinmasini sa@layan bir
cihazdir. Traksiyon aparatinm (20) kullamldidh bir ameliyatta mutlaka C kollu
skopi cihazi (19) da kullanilmaktadir, Bu iki gereg ile kirk rediksiyonu (kingm
yerine yerlegtirilmesi) yapihr ve kemide gonderilecek implantlarm konumu tespit

25 edilir. Operasyonun ilk ve en onemli adimu burasidir, zira bu iglem dogru

yapilmazsa dider agamalarinin dogru yapilmasi miimkin dedildir.

Yukarida dzetlenen konvansiyonel teknidin belirli dezavantajlar1 vardir ve
ihtiyac1 karsilayvamamaktadir. Piyasadaki mevcut ameliyathane masalan bu
30  ihtiyaglar1 kar§ilamaktan uzaktir. Buna gore karSilagilan problemler asagidaki

gibidir:
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-Ameliyat ekibi digindaki personelin kullandig bir skopi cihaz1 (19) ile
uygun gorintii elde etmek kolay dedildir, Bu yluzden farkh agilardan defalarca
cekim yapilir ver her ¢ekim sirasinda hasta ve ameliyathane ekibi radyasyona

maruz kalir,

-Hekimlerin butin dikkatine radmen nizami gdriintii alinamamasi ve tespit
materyallerinin uygun pozisyonda gonderilememesine bagl olarak yapilan teknik

hatalar sebebi ile kaynamayan kiriklar olabilmektedir.

-Ameliyatlarda harcanan enerji ve zamanin buytik bir bolumi ¢ kollu skopi
cithazi ile traksiyon masast Uzerinde uygun gorintiniin elde edilmesi igin

harcanmaktadar.

Bulusun Amaci

Bulusun amaci; kalga kingr amelivatlannda basan oranmi arttirmaktir,
Bulug sayesinde nizami rontgen gorintist elde edilerek ameliyat basar1 oram

arttirtlmaktadir.

Bulusun bir baska amaci; ameliyat siirelerinin kisaltilmasidir. Kalga kirig
cerrahi tespit operasyonlari, anestezi yapildiktan sonra ortalama olarak 90 dakika
surmektedir, Bu stre irdelendiginde, bashca islem adimlan ve sureleri;

-10 dakika yikama ve Ortlim i§lemleri,

-10 dakika hastanin traksiyon masasina alinmas,

-10 dakika kirik reditksyonu,

-2() dakika tespit materyallerinin gdonderilmesi
olmak tzere operasyon stiresi toplamda ortalama 50 dakikadir. Geriye kalan 40
dakikalik sure C kollu skopi (floroskopi) cihazinin (19) kullanimina harcanan
zamandir ve bu stre toplam ameliyat siiresinin %44'ne tekabul etmektedir. Bu
stirenin uzun olmasimn sebebi halihazirda operasyonlarda kullanilmakta olan
skopi cihazi (19) ve traksiyon aparatinin (20) birbiri ile uyumlu galiymamasidir.

Bunun neticesinde uygun gorintii almak zaman almaktadir. Tescili istenen bulug
2



10

15

20

25

30

sayesinde bu cihazlar birbirinden ayr kullanilmadiklan igin, entegre bir sistemin
iginde birbirleriyle uyum iginde fonksiyonlarm icra edecekleri i¢in 40 dakikalik

bu stire maksimum 5 dakikaya dugmektedir.

Bulusun bir dider amaci; ameliyathane ekibi ve hastanin radyasyona maruz
kalma oraninin azaltilmasidir. Mevcut teknikte hastanin kalga dn-arka grafisi
ortalama 4. ¢ekimde, yan kalca grafisi ise ortalama 6. ¢ekimde doJru bir sekilde
elde edilebilmektedir. Ayrica cihaz yeri ya da pozisyonu korunamadigr i¢in her
cekim sirasinda bu siirec tekrar yasanmaktadir. Bulug ile aym anda 2 gbrinta
alinabildi@i i¢in dn-arka ve yan grafiler tek seferde elde edilebilmektedir ve her
seferinde tekrar ayar yapmaya gerek kalmamaktadir. Daha az ¢ekim ile gorunti

elde edilecedinden yaklagik %80 daha az radyasyona maruz kalinmaktadur.

Bulugun bir diger amac, personel giderlerinin azaltilmasidir. C kollu skopi
cihazimi (19) hekimin direktifleri ile kullanacak bir teknisyene ihtiyag¢ vardir. Bir
rontgen teknisyeninin yillik maliyeti yaklagik 42.000 TL'dir. Bulug ile boyle bir
ihtivag ortadan kalkti§r i¢in hem maliyetler dusmekte hem de daha az kisi

radyasyona maruz kalmaktadir.

Bulusun bir dider amaci da; ameliyat esnasida sterilizasyonun maksimum
seviyede muhafaza edilmesidir. Yan grafi ¢ekimi sirasinda ¢ kollu skopi cithazinin
(19) tup kismm masanmm altindan ¢evrilirken steril olmayan alandan (belden
asadidaki bolgeler steril kabul edilmemektedir) gegmektedir, Bu durum ameliyat
sterilizasyonu agisindan risk olugturabilmektedir. Ayrica bulu§ sayesinde amelivat
odasindaki yardimecr personel sayisinin  azalmasi sterilizasyon guvenligini
arttirmaktadir. Dolayisiyla; bulusun, operasyonlarda enfeksiyon riskini dagiirmesi

beklenmektedir.

Bahsedilen amaclan gerceklestirmek Gizere gelistirilen aparat, biri traksiyvon
diizenegi ve diQeri goruntileme duzene§i olmak uzere iki ana parcadan

olugmaktadir. Sistemi olusturan bu pargalar birbirine entegre olarak galigmaktadir.
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Traksiyon diizene@i ve gorimtileme dizenedinden meydana gelen aparat ameliyat

masasina monte edilmektedir,

Sekillerin A¢iklamasi

Ekte sunulan Sekil — [, aparat (2) ve ameliyat masasmin (1) genel
goruntumudir.

Sekil — 2, aparat (2) ve ameliyat masasmin (1) genel gorintimudar.

Sekil — 3, aparat (2) ve ameliyat masasinin (1) genel gorimimudur.

Sekil — 4, gorintiileme diizenedi (10) sol bacakta iken aparat (2) ve
ameliyat masasmn (1) istten gorintimudir.

Sekil — 5, gorintileme diizenedi (10) sag bacakta iken aparat (2) ve
ameliyat masasmin (1) Gstten goruntimudir.

Sekil — 6, goruntuleme dizene§inin (10) genel gorunumudir.

Sekil — 7, gorintilleme ditzenegi (10) lizerinde yer alan yatay x-ray tipinin
(15) tasiyict kola (11) bagl oldugu bdlimin yana yatinlmi§ halde gorimimudir,

Sekil — 8, Mevcut teknikteki C kollu skopi cithazimin (19) gorinimudur.

Sekil — 9, Meveut teknikteki C kollu skopi cihazinin (19) ve traksiyon

aparatinin (20) amelivat masasi iizerinde (1 )goruniimudir.

Sekillerde yer alan baglica parga ve unsurlar agagida numara ve isim olarak

verilmigtir.

(1) Ameliyat masast
(2) Aparat

(3) Eksen

(4) Destek silindin

(5) Traksiyon diizenegi
{(6) Traksiyon kollar1
(7) Traksiyon mafsali
(8) Ayak tutucusu kolu
(9) Ayak tutucu
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(10)Goruntuleme duzenedi

(11)Tagryier kol

(12)Tasiyict kol mafsah

(13)Dikey x-ray tipil

(14)Dikey gorintii yogunlastirici

(15)Yatay x-ray tupis

(16)Yatay gorintil yoGunlastirica

(17)Anahtar pedal

(18)Monitor

{19)Mevcut teknikte yer alan C kollu skopi cithaz
(20)Mevcut teknikte yer alan traksiyon aparati

Bulu$un Detayh A¢iklamasi

Bulus, biri traksiyon diizenegi (5) ve digeri gorimtileme diizenegi (10)
olmak fizere iki ana pargadan olugmaktadir, Sistemi oluSturan bu pargalar
birbirine entegre olmuslardir. Traksiyon diizene§i (5) ve gorintileme
diizenefinden (10) meydana gelen aparat (2) amelivat masasma (1) monte

edilmektedir.

Traksiyon dizenegi (5); destek silindiri (4), traksiyon kollan (6), traksiyon
mafsal (7), ayak tutucusu kolu (8) ve ayak tutucu (9) igerir. Ameliyat edilecek
hasta; bacaklart destek silindirinin (4) iki yanina gelecek bigimde, ayaklar ise
ayak tutucusu kolu (8) fizerindeki ayak tutucuya (9) sabitlenerek ameliyat masast
(1) tzerine konumlandirilmaktadir. Uzayabilen traksiyon kollar1 (6), traksiyon
mafsalt (7) marifetivle hareket ettirilerek; kirk pargalar  birbirinden

uzaklastirilmaktadir.

Traksiyon diizeneginin (5) bu sistem igerisinde iki temel fonksiyonu vardir.
Bunlar; asli fonksiyon olan traksiyon (bacagi cekme) i§lemini yapmak ve sistemin
ikinci ana pargasi olan gorintileme diizenedi (10) i¢in uygun bir zemin

olugturmaktir. Sistemin dider pargalari olan tagiyici kol (11} ve gorintileme
5
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duzenedi (10) traksiyon duzenedi (5) uzerine entegre edilmektedir. Bulugun
alternatif bir uygulamasinda gorimtileme diizenedi (10) ve traksiyon diizenegi (5)

birbirinden badimsiz bir bigimde ameliyat masasina (1) monte edilebilmektedir.

Goruntuleme duzenegi (10), tagiyict kol (11), tagiyict kol mafsali (12),
dikey x-ray tiipl1 (13), dikey goriinta yoQunlastirict (14), yatay x-ray tipi (15) ve
yatay goruntil yoQunlastiric: (16) igerir. Gortintileme diizenedinde (10), kirik
yerin nizami on, arka ve yan rontgen goruntusuiniin elde edilmesi icin tasiyici bir
kol (11) tizerinde iki farkhh diizlemde uygun Sekilde konumlandirilng iki adet x-
ray tiipli (13,15) ve iki adet gorimtin yoQunlastirier (14,16) bulunmaktadir. Dikey
x-ray tupt (13) ve dikey goriintl yogunlastiric (14), dikey (koronal) diizlemde
On-arka kalga gorintiisi almak tizere konumlandirlmigtir. Yatay x-ray tipil (15)
ve yatay goruntl yoQunlastirict (16) ise yatay (sagital) dizlemde yan kalga
goruntisit almak Gzere konumlandimlmigtir. Traksiyon diizenegi (5) marifetivle
kirik pargalarm birbirinden uzaklagtinlmasinin akabinde; goriintilleme diizenegi
(10) kullamlarak kemige gonderilecek implantlarm (vida-tel-givi vb.) konumu
tespit edilir. Operasyonun ilk ve en dnemli adimi budur, zira bu iglem dogru

yapilmazsa dider asamalarinin dodru ilerlemesi miimkiin dedildir.

Tagiyier kol (11) tim unsurlar ile birlikte eksen (3) cevresinde donebilme
kabiliyetine sahiptir. Yatay x-ray tupunun (15) tagiyict kola (11) bagh oldugu
bolumim hemen aga@isinda tasiyict kolun (11) yana yatmasim temin eden tagiyici
kol mafsah (12) yer almaktadir, Yatay x-ray tiplmiin (15) tagiyic1 kola (11) bagh
oldugu bolim teleskopik yapida olup uzayip kisalabilmektedir., Bu boliim kisa
konuma alinarak yana yatirildidinda; yatay x-ray tipi (15) ameliyat masasinin (1)
hemen altinda konumlanmaktadir. Bu sayede, tiipiin cerraha engel tegkil etmesinin
oniine gegilebilecektir. Gerekli durumlarda, yatay x-ray tupi (15),ameliyat
masasinin (1) altindan gegirilerek, hastanin diger bacaginin bulundugu tarafa
alinabilmektedir. Bu sayede gorintiilleme diizeneginin (10) ameliyat masasinm (1)
her iki yaninda da kolaylikla kullanimi temin edilmistir. Tagiyici kol (11) tizerinde
bulunan dikey goruntil yoGunlastirict (14) ve yatay gorintii yoQunlastiric: (16)

birbirlerine gore ¢apraz ya da dik dizlemlerde yer almaktadir. Tasiyict kol (11)
6
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tizerinde bulunan dikey gorintii yoJunlastine: (14) ve yatay x-ray tupu (15) de
birbirlerine gore gapraz ya da dik duzlemlerde yer almaktadir, Keza, tasiyici kol
(11) fizerinde bulunan yatay gorimtl yogunlastimer (16) ve dikey x-ray tupi (13)
de birbirlerine gore gapraz ya da dik dizlemlerde yer almaktadir. Bu sayede her
iki bacak ig¢in de hem dikey hem de yatay dizlemde saglikli gorinti
aliabilmektedir. Anahtar pedala (17) basildiginda ayn: anda hem dn-arka hem de

van kalga grafileri nizami olarak elde edilebilecektir.

Destek silindirinin  (4) ameliyat masast (1) uzerindeki konumu
degistirilebilmektedir. Bu sayede; kilosu, boyu ve/veya diger anatomik dzellikleri
farkli olan hastalarda, proksimal femur kemidi gorimtimiin olustudu dizlemin
merkezine verlestirilebilmektedir. Destek silindiri (4), radyolusent o6zellikli

malzemeden elde edildigi i¢in goruntilemelerde engel teskil etmemektedir.
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