oemiramoa| POPIS VYNALEZU | 200 407

K AUTORSKEMU OSVEDEENI | ™

6y _
G Yty %, | evmaBsonaso
(21) PV 3937 - 18 ’

URAD PROI WNALEZY
(40) Zverejnino 31 12 79

A OBIEVY (45) Vydéno 15 01 83

(75) ‘
Autor vynilezu CERWY KAREL a SPIDLEN vIr¥zSIAV, PRAHA

(54) Zapojeni pro ovlddéni regulétoru rychlosti zabezpeSevacim zeF{zenim

g

Vynﬂez ae tjki zape;]en;i pre ovlidddni reguldteru rychlesti trakénieh vozidel nbesp&&o—
vacim zar:(zem’.vn trati, ,

PFi sutematizaci provesu trakdnich vezidel, mapiiklad v metrn, mbo ne ¥elezniei ;)c tHew~
ba zprestiedkovat spejeni mezi mobilni 8dst{ zabezpelovacihe zariaeni me vezidle o ovlddaoi-
mi ebvody vezidls. Te vyZaduje prevést dveuheinotové aigndly zabezpe&ov&ciho sai':(zeni ne ano-
logevy signdl na.pet:., umdrnéhe maximfln{ develené rychlesti vozidla v piisluiném useku trati.
Pokud jseu v souSesné dob¥ vybaveny tratd zabezpedovacinm za.rizen:uu, nd strojvedouci v kabini
avétoliao;l" indikacli o ozmadenim maximdlni rychlesti, ktersu -1 projiidit piisluinim dsekem
trati, Strojvedoued rudnim Fizenim udriuje nkuteéneu rychlast vozidla tak, aby wme eceo neav:[ee
'k névi8t&nd rychlosti pi‘i‘bliﬁil, ale neprekrocil Jie Kedoatat’ken tohote usperdddni je, ¥e me-
zi dvims automtioky pracujfeimi safizemfmi je mezi3ldnkem atrojvedouci, ktexy vnééi do systé
mu nespolehlivy lilsky #initel., Protofe se mévd5tdné rychlosti méni skeken, je Saste obtiZné
pFi dodriovén{. maximdla{ povelesd rycklesti pFejit plynule ma novou ni¥s{ rychlolt nivéitineu
pro daldi Usek trati.Pekud skuteimd ryehlost vezidla prekredi maximflni povelemou ryshlest v

- p¥isludném useku trati, spind se brzd:'.e:’. safizen{ v refimu neuzevéhe brzd&ni.!oto brzddni Je

velmi u¥inné a trvd po dobu, meZ se akutednd rychlest vezidla smi¥i ped niviitinou rychlont,
‘ ndkdy trvd &% do uplného zastaveni, P¥i temte zplsobu brzd¥ni se nebere ohled ma pohedli ces-

tu}iofoh & ne opotiebeni souldsti vezidla.Hledaj{ se prote cesty, j§k vylouéit\lid;ki $ini -
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tel ze zdsahl do automatickéhe provozu vesidla & pomechat mu jen fumkoi kontrolni. , ,
" Jedne % mo¥mfch uspopddén{ Fe¥i vyndlez, Je te zapejeni pre ovldddni regulétoru rych~
losti zabespeSovacim zaF{senim, eestévajiof 5 dekedéru, zpoidevacihe bleku, Gislioovi-m-
legovéhe pFevedniku, spoidevacihe cbvedu, paméti & klepnyoh obvedl. Jeho pedstata spedivé
v tom, fe nulovy rychlostnf vistup dekedéru ;lok’spo:]o;n & aulovym rychlostnim vstupem zpeide-
' vacihe bloku.Ke#dy dalsi rychlostaf vstup gpoZdevacihe bloku je spojen s edpevidsjfcim rych-
lestnin vjltupcnb dokqdéru s rychlostaim vstupem eodpevidajicihe klopmého obvedu.Hodinevé
vstupy viech klepafoh obvodd jsou spejeny s vystupem zpeidovacihe blokus Nuloveci vstup kmi-
' déhe klopméhe ebvedu je spojen s nu@ﬁ vystupem dekodéru. 'Niubezpoicx_;y’ vystup dekedé-
ru je spejen s megabegpelenym vstupem &islicevé-analegovéhe prevodniku. hidj datovy vatup.
8islicové-analegevéhe pievedniku je spejen s vjutupen odpevidajicfho klopunéhe obvedu. Vystup
&illiowiumlosového pPevedniku je spejen s prval vystupai qvorkﬁ zapojeni. Druhd vistupni
svorke zapejeni je ipo;]onu. s pomoonym vystupem dekodéru. Névdstni vystup dekodéru je spejen
se irstupom zpoidovaciho obvedu.Vistup za'bezj:eaomiho obvedu je spojen se vatupem paméti.
Vistup imniti je spojen se vstupem koncpv‘ho Slenu.Vystup koncov‘ho Slemu je lpojen se tie-
t{ vystupni sverkou zapejeni.

Vihedou zapejeni je pedle vymélezu, Ze automaticky zaddvd peveleneu bezpe&nou rychlut
do reguldteru rychlesti.Tim vyloudi p:f'av:l.delné gaschovdni obsluby do Fizen{ vezidls & &in « |
nest obsluhy se soustiedi ma kentrelu & dohled K Fizeni vezidla sloui{ jednodlennd osddke,
kterd zasshuje do Figen{ veridla ;jeh ve 7y ;ime¥njoh pFipadech, Zésah de Fizenmi vezidla se
uskatednf nap¥iklad v tom pFipeds, kdy same sapojeni rozsvicenim komtrelni Zdrovky zdssh
ebsluhy vyZeduje. Koniioln}( gdrovka svisf, kdyZ zapejeni vyhedmoti nesrozumitelny pevel sae -
bezpeﬁcm:f.ho za¥izeni, ktery same upo;)Qni nedokéfe realizcvat. Mehou te byt pevely zkome-.
lené v sebezpelovacim zaF¥izen{ trati, nebe pri pi"cnom‘x na vesidle, p¥ipadné i v sabezpelova-
ofm zafizeni ns vosidle . Zapojeni dfle svybuje vyuZiti pFenocsné cesty zabezpelovacihe zeii-
zeni tim, fe wmeinuje pFeddvémi pemecnyoh peveld, napiiklad zaddvén{ vjlﬁn’g. to Je jizdy s
vypautym p@hon@n ovlcdni palubmihe magnetdfenu, nebc soublas k odjezdu vozidla ze stanice.

PF{klad zapojeni pedle vynélezu je zndgornén v blokovém schematu na pFipojeném vykrese,

Jednotlivé bleky zapejeni lze charakterizovat taktes ‘
Dokodér 1 se -klddé ze vatupnich Slen) a ddle sitd legiskyoh mouSinevych hredel a zprosti‘ad-
kovévi spojeni mesi sabezpeSevacim zaf{zenim a vyhednecevacimi ebvedy. ZpoZdevaci blok 2 se
sklddé se soudtevéhe logickéhe Slenu, vytvoFenéhe ze soudimevych legickyoh: ‘hradel, monesta-
bilnfhe klopné_ho cbvedu, lpoidineh souSinovych hradel s derivafaich R - C Slen) a jehe do-
bs spofdini se vyuiivd k pFeklemuti krétkyoh provesanich vyipadil sabezpelevacihe signflu,
Viéechny klopné ebvedy QL, 02 af Om jsou stejné. Jeou vytveFeny klopnyni obvedy typu Jek
a slout{ k sapamsteviéni signdlu zabezpc&ovaciho sai{gen{ po dobu jejich kritkych provonich
v:ip-.dkﬁ.

Gislice-snalegovy pFevedalk 2 Je vytvd‘on z tranzisterevyich lp:[uiiﬁ, véhevych odporﬁ a ope-

raSaihe zesilovale a sloui{ k pFevedu dveuhednetevieh signdll zabezpedenych rychlestnich

stuphy na amalegevou hednotu napéti Mn&ho rychlesti,Zpoidevaci ebvod 4 je vytveiem s
nono-tdbiln:[h(klépnliho ebvedu a sleuidi k pﬁklonut:[ nesrozumitelnyoh piechedovych d8Jj4 pii



prepinén:[ rychlostnich kombinaci zabezpe&omiho zaﬂzeni.

Pamdt 5 je vytveFend klopnjm obvedem typu R ~ 5 SlouZi k zapamatvevdni nesrozumitelné
ho zaddni %e zabezpelovaoihe saiizeni, jutlizo trvale d‘lo nef deba xpoidﬁn’. zpofddvaeiho
ebvodu 4 .

Koncovy &len 6 mifé byt vytvoren nnpriklad spinacim tranlistoreu & slouwif k zesﬂeni
vistupnihe signdlu paméti 5 '

Zapejeni pro ovlddém{ reguldéteru rychlosti ubezpe&evaé:(n za.f'izenihf Jje prevedene takte:
Nulovy rychlutni\ vistup 100 dekodéru 1 je spejen s nulovym rychlesinim vatupen y 200 zpc-ilc-v
vacihe bleku 2 . KaZdy dalsi rychlestai vstup 210, 220 a% 2HO zp‘oiiovaciho bleku 2 je upﬁ- ‘
jen 8 jemu pr:l.ruenym rychlestnm vystupem 101, 102 a% 10N dekodéru 1 a s rychlosinim vatu-
‘pem 011, 021 a¥ ON) pFifazenéhe klepnéhe obvedu OL, 02 ai QN Hodinové vstupy. 02, 022
aZ gyg_ viech klopnyoh obvodd 0L, 02 & % ON jsou spejeny s vistupenm 25 zpozipvwciho bleku
2 . 'Nulovy vatup 013, 023 ai ON3 ka%?déhe klopnéhe ébvodu 01, 02 af ON je spojen s nule-
vim vystupem 15 dekodéru } .'ﬁezabezpeéeni vystup ;L_G__ dekodéru 1 je spejen s nézubezpe&ny’n
vstupem 34 ${slicevé-anslogového pPevedniku 3 . Kaidy datovy vstup 301, 302 af 30N &isli-
oovﬁ-analogového phevodniku 3 je spojen s vistupem 014, 024 a¥ Qj& odpovidajicihe klopné-

* ho obvedu C1, 02 af ON .

Vistup 35 &fslicovi-analogovéhe pfevedniku 3 je ape;j en s prvai vystupni* workou 1 zapojendis
Drubd vystupni sverka 8 8 zapojeni Je spojens & ponoomm vistupen _1 dekedéru 1l . Néviatn{
vystup 18 dekedéru 1 je spejen se vstupem 41 1 zpe¥dovaciho obvedu 4 . Vystup 42 zpoiﬁovaci..
Qo bloku 4 je spojen se veiupen 51 éanéti 5 o Vistup 52 paméti 5 Je spojen se v_stupe‘m 61
kencovéhe Slemu 6 . Vistup 62 komcovéhe Slemu 6 je »ipo;ien se ti"etisvy’stupﬁi sverkou 9 zapo--
jends

Zapo;jeni precuje taktes Dekod‘r 1, ve kterém se vyhodnocuji pevély sabespedeveciho. za¥i~- .
zeni na trati i na vezidle, vyhodnot{ jeden z bezpednyoh rychlostanich stupnl. Vyhodnoeceny
bezpedny rychlostni stupen se ebjevi ma piisluiném rychlostmim vistupu 100, 101 af 10N
' dekodéru 1 . Tento vyhodnooenj rychlestnivstnpeise pFenese pies piislusny rychlestni vstup
200, 210 &% 2NO de zpeidovaefho bleku 2 « Ve zpofdevacim bloku 2 se zalne tinke signélen
oduméFevat doba zpofdéni petFebnd pre pFeklenuti krdtkedobych provosmich & peruchevych fjpa&-
k) signdld zabegpedovaclfhe zaibizeni. Pe uplynuti nastavené deby zpe¥ddni vyile zpeidevac{
blek 2 ze svéhe vystupu 25 signdl na hedinové vsfupy 012, 022 a% QN2viSech klepnych obvo-
43 01, 02 a% ON o Ten klopny obved Ol, 02 % ON , kterj m$l v dobé hodinovéhe impulsu
na svém rychlostnim vstupu 011, 021 af 01N signél pFisluinéhe rychioutﬁihe stupné, pre~’
piSe tento signdl na svij vystup 014, 024 &% ON4, kde se tente signdl jednak uchovd aZ ﬁo
pFichedu dalsiho hodinovéhé pulsu, a jednsk pienese ne edpevidaj fof datevy vstup }O_i,' ‘ 302
ef 30N éiglicov§-mlogového pPevodniku 3, ve kterém sepne piisludny véhovy ‘odpor, takZe.
na vistupu 35 Sislicové-analegevéhe pi"ev_odn:'.ku 3 e tim 1 na prvai vystupni svorce 7 zapoje-.
ni je analogovi nepétevy signdl umdrny vyhodnecené bezpedné rychlosti vozidla. Jestlife se
¥ dekodéru 1 vyhodnes{ ;lim‘r rychlestnl StupeR, wadd se epét me rychlostnl vetup Ql1, oéi
a%  ON1 p¥{sluinéhe kln.dného obndu 0l, 02 aZ ON a seudasné se zalme eodméiovat ve zpeZdeve~
oim bleku 2 dobe zpo¥déni hodinovéhc pullu. Pe pr:’.chodu hodinovéhe pulsu smizi p&vodni zada-



ny signdl z vystupu 014, 024 af ON4 klepnéhe obvedu Ol, 02 af ON a objevi se mevy sig-
nél na vistupu jinéhe klopného ebvedu 01, Q2 ak ON e tente signdl pfichdz{ stejnym zpiso-
bem ne prvai vystupni sverku ] zapojeni. Joutliio dekedér 1 1 vyhednet{ nulovy ‘rychlostni stu-
per, potem signél z nulovéhe rychlestniho vy¥stupu 100 dekod‘ru 1 pPichdzi jen na rychlostni
nulevy vstup 200 zpoﬁ&evaoiho bleku 2, a je to signdl k odmé¥en{ deby zpeZdini ve zpoiﬁova-'
j oim bleku 2 . Preteie k nulovému ryohloltninu stupni neni p¥ifazen #ddny klepny sbved, ne-
objevi se na vy-tupu 014, 024 s ;_1 Zddnéhe klepnéhe obvedu Ol, 02 af ON vystupni
signél. Jestlife jsou viechny vstupy 301, 302 e 3JOW s 34 aislicové-analeg;fého pfe;od-'
nfku 3 bez signdlu, petem se na jehe vystupu 35 a tiﬁ i ne prvaf vystupni sverce 7 zapoje-
nf obaevi analogovy napétovy signdl unérnj nulevé rychlesti vezidla, Piipadné. vypnuti zabeze
peSovacihe zar{gen{ vyhednot{ dekodér 1 trvalym signélem na svém nazabezpc&en‘n vystupu 16.
Pres nezabezpe&ony vetup 21 se v 6islieov§-anslogovén pFevedniku 6 zadd ztclené nnpéti odpe~
vidajioi nizké nazabezpo&on‘ rychlestie Pomoony vystup 7. dokodéru 1 umoinude prenea krét-
kyeh pevely proatiednictvim zabezpedovacihe zarizeni. Délks tiohte povelﬁ ‘musi byt kratsi
nef doba spoZdénf zpeidovasihe bleku 2 « Jeou te krétké povely pro vybéh, ovldddni palubni-
ho magnetofonu a souhlas k edjezdu vlaku ze stenice. Pro zabezpe&éni tunkoe celéhe zapojemi
Je dekodér 1 1 vybaven vyhednecenim nearozunitolného povelu. Névédtn{ vystup 18 dekodéru }
ovlddd pres zpeidevaci obved 4 pandi 2 . koncovi &len 6 « Doba zpeZddni zpeXdevecihe obvedu
4 wusi b¥t kretd{, nef je deba zpeidémi zpoiiovaciho bleku 2, ale wusi byt deldi, neZ je
debe potiebnd pre zménu signdiu na rychlesimich viutupech»;gl, 102 af 10N iekodéru 1o
 Jestlife je na vetupu 41 zpoi&oyuoiho ebvedu 4 nequzumiteini signdl po debu krat¥i, ne¥ je
‘doba gpofdini zpoiiovncfho obvedu 4, potem se tente signdl ne vystup 1_‘zpoiiovacihe obvedu
4 nepiPevddi. JestliZe je nolrozunitolni signdl na vastupu 41 zpoﬁiovuciho obvodu 4 po dodbu
dels{, neZ je deba jehe zpoZddmi, . potem se tente signdl piendéf na vstup 51 psmiti 5 & ucho-
vé se na jejim vystupu 52, odkud se prevede na vstup 61 kencovéhe &lemu 6 a tim inma tietd
vystupni svorku 9 zapejeni, ktereu lze poufit bud x signalizaci mebe 1 k blokevini Eislieo-
vﬁ-aanlogového pFevedniku 3 , p¥ipadné k blokovini druh‘ vystupni sverky 8 zgpodeni .
Vyndlezu se vyuiije pFi autometizaeci kelejov‘ dopravy jak ne Zelezniei tak v metru.

PEEDME D VYNALEZU

Zapojoni pro evlidini reguldtoru rychleati zebezpedevacim zarizemim, lelt(vajici 2 de-
Xedéru, zpoidovacihe bleku, éinlicovi-aaalogoviho pfevedniku, zpoZdevacine obvodu,\pamiti a
klopnych ebvedd, vyznadujici se tim, Ze nulevy rychlestaf vystup ( 100 ) dekodéru ( 1 ) je
spojen s nulovyn rychlestnim vstupem ( 200 ) zpoZdovacihe bleku ( 2 ) 3 - jehoZ kuﬁdy daléi
rychlestni vatup ( 210, 220 a¥ 2NO ) je spejen s odpovidajicim rychlestnim vystupem ( 101,
102 a% 10N ) dekedéru ( 1 ) a s rychlestnim vatupem ( 011, 021 ‘8% ONl ) odpevidajfcihe .
“klepnéhe ebvoedu ( 01, 02 af ON ) , pFiSemZ hodinové vstupy ( 012, 022.a%¥ ON2 ) viech klep=-
nych obvodﬁ ( 01, 02 aZ ON ) jsou spejeny s vystupem ( 25 ) zpoiicwuciho.bldku (2) a nu-
levaof vstup ( O1l3, 023 a% ON 3 ) ka¥dého klopného obvedu ( Ol, 02 a¥ ON ) je spojen s nu~
lovacim vystupem ( 15 ) dekodéru ( 1 ) , jehei nézubezpcéelj vistup ( 16 ) je spojen s ne-



- zabezpedenym vetupem ( 34 ) 6i11cov§-analogévého pFevedniku-( 3 ), jehof kaZdy diatovi“iutupm
(301, 302 a¥ 30N ) je spojen ® vystupem ( 014, 024 a% ON4 ) odpovidajiciho klophéﬁo obye- -
du ( 01, 02 a% ON ) & v¥stup ( 35 ) éislicovﬁ-énelegového pfevedniku ( 3 ) Je spo;e‘i 8 prvaim
vystupn:( avorkeu ( 7 ) zapojenf, jehof druhd vystupni svorka ( 8 ) je spojena 8 pomoenym
vystupem ( 17 ) dekodéru ) 1 ) , jeho% ndvddtni vystup (18 ) je apojen se vstupem (4a1) -
-gpetdovacihe obvodu ( 4 ) , jehof vystup ( 42 ) je spejen se vstupem ( 51 ) paneti (53, .
jeJfZ vystup ( 52 ) Je spejen se vstupem ( 61 ) koncovéhe olenu (6, ;]eho§ vystup ( 62 )
Je lpo;]en se treti Vystupni sverkou ( 9 ) za.pojeni.
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