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(57)摘要

本发明公开了一种智能烹饪机锅勺装置，智

能烹饪机包括灶具、锅具、锅盖、翻盖机构、料盒

组件和送料机构，锅勺装置包括搅拌电机和锅勺

组件，搅拌电机输出轴位于转臂端部且穿越锅盖

中央，锅勺组件包括横臂、置于横臂上的搅拌勺

和辅勺，横臂中部与搅拌电机的输出轴卡接并随

输出轴旋转，搅拌勺和辅勺分置横臂两端且随横

臂旋转，上述辅勺为可拆卸式刮板或搅拌棒，本

发明的锅勺装置采用电机驱动及设置多种可拆

卸式搅拌组件，利用搅拌勺和辅勺的不同结构和

功能，对锅具内的食材进行充分翻炒，可满足不

同食材的烹饪要求。
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1.一种智能烹饪机锅勺装置，所述智能烹饪机包括灶具（1）、锅具（2）、锅盖（3）、翻盖机

构（4）、料盒组件（5）和送料机构（6），所述灶具包括灶体（11）、台板（12）、内置于灶体内的电

磁加热装置和主控板，所述台板上设有控制开关（13），所述翻盖机构驱动锅盖合拢和开启，

所述送料机构带动料盒组件翻转并送料，其特征在于：所述翻转机构包括立柱（41）和转臂

（42），所述锅盖可拆卸安装在所述转臂端部，所述锅勺装置包括搅拌电机和锅勺组件（7），

所述搅拌电机固置于转臂内且与上述主控板电连接，搅拌电机输出轴（8）位于转臂端部且

穿越锅盖中央，所述锅勺组件包括横臂（71）、置于横臂上的搅拌勺（72）和辅勺（73），所述横

臂呈不对称结构，横臂中部与搅拌电机的输出轴卡接并随输出轴旋转，所述搅拌勺和辅勺

分置横臂两端且随横臂旋转，其中搅拌勺位于横臂的短臂端，辅勺位于横臂的长臂端，上述

搅拌勺和辅勺随横臂旋转。

2.根据权利要求1所述的智能烹饪机锅勺装置，其特征在于：所述转臂（42）端部固设有

与所述搅拌电机输出轴同轴的的主齿盘（43），所述横臂（71）的壳体上固设有与主齿盘相配

合的从齿盘（74），横臂内设有传动机构，所述传动机构包括主动轮和从动轮，所述主动轮与

上述从齿盘同轴且与所述搅拌电机的输出轴（8）卡接，主动轮随搅拌电机的输出轴旋转，所

述搅拌勺（72）与所述从动轮卡接，搅拌电机驱动传动机构并带动横臂和搅拌勺旋转。

3.根据权利要求1或2所述的智能烹饪机锅勺装置，其特征在于：所述辅勺（73）为可拆

卸式刮板，所述刮板的下沿呈弧形，其弧度与锅具（2）内壁的弧度相吻合，当锅盖（3）合拢时

上述刮板贴合锅具内壁并刮抹锅具内壁。

4.根据权利要求3所述的智能烹饪机锅勺装置，其特征在于：所述刮板上覆盖有硅胶。

5.根据权利要求1或2所述的智能烹饪机锅勺装置，其特征在于：所述辅勺（73）为可拆

卸式搅拌棒，所述搅拌棒的方向与锅盖轴线平行，当锅盖合拢时上述搅拌棒垂直且抵近锅

具内壁。

6.根据权利要求1所述的智能烹饪机锅勺装置，其特征在于：所述搅拌勺（72）呈双叉结

构，其叉片位于同一平面且垂直于锅具底面，搅拌勺表面覆盖有硅胶。
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智能烹饪机锅勺装置

技术领域

[0001] 本发明涉及到烹饪技术领域，尤其涉及到一种适应多种食物翻炒的智能烹饪机锅

勺装置。

背景技术

[0002] 随着社会发展和人们生活节奏的加快，自己买菜洗菜烹饪变得烦琐和不便，同时

在一些需要大批量同规格且需现炒的场合，自动烹饪机就成为人们的好帮手，可以根据需

要进行诸如加料和翻炒等简单的烹饪，操作简单，使用方便，由于现有烹饪机对食物的翻炒

一般采用搅拌机构，在对一些如炒面等特定食物加工中，则会发生因面条相互搅结成团无

法分离，或者因锅勺无法覆盖锅具全表面而造成翻炒不足和遗漏，使菜肴加工达不到理想

状态，无法满足烹饪要求。

发明内容

[0003] 本发明主要解决上述存在的技术问题；提供了一种适应多种食物翻炒的智能烹饪

机锅勺装置。

[0004] 为了解决上述存在的技术问题，本发明主要是采用下述技术方案：

本发明的一种智能烹饪机锅勺装置，所述智能烹饪机包括灶具、锅具、锅盖、翻盖

机构、料盒组件和送料机构，所述灶具包括灶体、台板、内置于灶体内的电磁加热装置和主

控板，所述台板上设有控制开关，所述翻盖机构驱动锅盖合拢和开启，所述送料机构带动料

盒组件翻转并送料，所述翻转机构包括立柱和转臂，所述锅盖可拆卸安装在所述转臂端部，

所述锅勺装置包括搅拌电机和锅勺组件，所述搅拌电机固置于转臂内且与上述主控板电连

接，搅拌电机输出轴位于转臂端部且穿越锅盖中央，所述锅勺组件包括横臂、置于横臂上的

搅拌勺和辅勺，所述横臂呈不对称结构，横臂中部与搅拌电机的输出轴卡接并随输出轴旋

转，所述搅拌勺和辅勺分置横臂两端且随横臂旋转，其中搅拌勺位于横臂的短臂端，辅勺位

于横臂的长臂端，上述搅拌勺和辅勺随横臂旋转，锅勺装置采用电机驱动及设置多种可拆

卸式搅拌件，利用搅拌勺和辅勺的不同结构和功能，对锅具内的食材进行充分翻炒，可满足

不同食材的烹饪要求。

[0005] 作为优选，所述转臂端部固设有与所述搅拌电机输出轴同轴的的主齿盘，所述横

臂的壳体上固设有与主齿盘相配合的从齿盘，横臂内设有传动机构，所述传动机构包括主

动轮和从动轮，所述主动轮与上述从齿盘同轴且与所述搅拌电机的输出轴卡接，主动轮随

搅拌电机的输出轴旋转，所述搅拌勺与所述从动轮卡接，搅拌电机驱动传动机构并带动横

臂和搅拌勺旋转，在横臂内设置传动机构，利用搅拌电机驱动传动机构带动搅拌勺进行自

转，同时又带动横臂进行较大范围的公转，双路搅拌功能可对锅具内的食材进行充分全面

的翻炒。

[0006] 作为优选，所述辅勺为可拆卸式刮板，所述刮板的下沿呈弧形，其弧度与锅具内壁

的弧度相吻合，当锅盖合拢时上述刮板贴合锅具内壁并刮抹锅具内壁，弧形刮板紧贴锅壁，
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在旋转时能对锅具内壁边沿的食材进行刮抹和聚拢，防止锅具内的食材翻炒不足或静止烤

糊，也降低了锅具内壁的结焦现象。

[0007] 作为优选，所述刮板上覆盖有硅胶，带有柔性硅胶层的刮板在翻炒食材时不会对

锅具内壁造成刮花或损坏，刮板也可以是硅胶材质制成。

[0008] 作为优选，所述辅勺为可拆卸式搅拌棒，所述搅拌棒的方向与锅盖轴线平行，当锅

盖合拢时上述搅拌棒垂直且抵近锅具内壁，辅勺采用棒式结构，在炒制如面条等细长食材

时，能有效配合搅拌勺进行拉扯和分离食材，使食材不会搅结成团而造成烹饪质量下降。

[0009] 作为优选，所述搅拌勺呈双叉结构，其叉片位于同一平面且垂直于锅具底面，搅拌

勺表面覆盖有硅胶，搅拌勺采用双叉结构，利用双叉具有不同转动半径的特点并配合搅拌

勺的公转和自转，能对锅具内食材进行更充分的搅拌翻炒，烹饪效率高。

[0010] 本发明的有益效果是：锅勺装置采用电机驱动及设置多种可拆卸式搅拌件，利用

搅拌勺和辅勺的不同结构和功能，对锅具内的食材进行充分翻炒，可满足不同食材的烹饪

要求，而棒式辅勺的设计，在炒制如面条等细长食材时，能有效配合搅拌勺进行拉扯和分离

食材，使食材不会搅结成团而造成烹饪质量下降。

附图说明

[0011] 图1是智能烹饪机的结构示意图。

[0012] 图2是本发明的一种锅勺装置结构示意图。

[0013] 图3是图2结构的爆炸示意图。

[0014] 图4是本发明的一种锅勺组件结构示意图。

[0015] 图5是图4的锅勺组件使用状态示意图。

[0016] 图6是本发明的另一种锅勺组件结构示意图。

[0017] 图7是图6的锅勺组件使用状态示意图。

[0018] 图中  1.灶具，11.灶体，12.台板，13.控制开关，2.锅具，3.锅盖，4.翻盖机构，41.

立柱，42.转臂，43.主齿盘，5.料盒组件，6.送料机构，7.锅勺组件，71.横臂，72.搅拌勺，73.

辅勺，74.从齿盘，8.搅拌电机轴出轴。

具体实施方式

[0019] 下面通过实施例，并结合附图，对本发明的技术方案作进一步具体的说明。

[0020] 实施例1：本实施例1的智能烹饪机锅勺装置，如图1所示，智能烹饪机包括灶具1、

锅具2、可拆卸式锅盖3、翻盖机构4、料盒组件5和送料机构6，灶具包括灶体11、台板12、内置

于灶体内的电磁加热装置和主控板，台板上设计有控制开关13，翻盖机构驱动锅盖合拢和

开启，送料机构带动料盒组件翻转并投料，如图2和图3所示，上述翻转机构包括立柱41和转

臂42，锅盖可拆卸卡装在上述转臂上，上述锅勺装置包括搅拌电机和锅勺组件7，搅拌电机

安装在转臂内且与上述主控板电连接，如图4和图5所示，搅拌电机输出轴8位于转臂端部且

穿越锅盖中央，转臂端部还设计有与搅拌电机输出轴同轴的的主齿盘43，上述锅勺组件包

括横臂71、置于横臂上的搅拌勺72和辅勺73，横臂呈不对称结构，横臂的背部壳体上固设有

与主齿盘相配合的从齿盘74，在横臂内安装有齿轮传动机构，上述齿轮传动机构包括主动

轮和从动轮，其中主动轮与从齿盘同轴且与搅拌电机的输出轴卡接，上述搅拌勺和辅勺分
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置横臂两端，其中搅拌勺位于横臂的短臂端且与从动轮卡接，搅拌勺呈双叉结构，其叉片位

于同一平面且垂直于锅具底面，搅拌勺表面覆盖有硅胶，上述辅勺位于横臂的长臂端且与

横臂长臂端插接，搅拌电机驱动传动机构并带动横臂和搅拌勺旋转，上述辅勺为可拆卸式

刮板，刮板上覆盖有硅胶层，刮板下沿呈弧形，其弧度与锅具内壁的弧度相吻合，锅盖合拢

时上述刮板贴合锅具内壁并刮抹锅具内壁。

[0021] 使用时，如图1所示，锅具搁置在灶台台板上，食材分别放置在相应的料盒内，打开

控制开关，翻转机构将锅盖合拢，锅盖内的注油孔将食用油注入锅具内并加热，当油温达到

要求时，打开锅盖，送料机构依次将料盒组件中的食材送入锅具内，翻转机构再次将锅盖合

拢，此时，锅勺装置开始工作，搅拌电机启动并通过传动机构驱动横臂和搅拌勺，横臂旋转

并带动搅拌勺和刮板整体在锅具内旋转，同时，传动机构的从动轮又带动搅拌勺自转，锅勺

组件的双重搅拌翻炒，对锅具内的食材进行全方位翻炒搅拌，如水分不足，则锅盖上的注水

孔喷水，当完成设定的烹饪程序后，锅盖再次开启，菜肴炒制完成。

[0022] 实施例2：本实施例2的智能烹饪机锅勺装置，用于炒制如面条等细长形食材，如图

6或图7所示，其中辅勺73为可拆卸式搅拌棒，上述搅拌棒的方向与锅盖轴线平行，当锅盖合

拢时上述搅拌棒垂直且抵近锅具内壁，搅拌棒可与搅拌勺配合，在面条搅拌炒制时相互拉

扯，使面条分离，防止面条因搅结成团而造成烹饪质量下降，本实施例2的其它部分均与实

施例1的相应部分类同，本文不再赘述。

[0023] 在本发明的描述中，技术术语 “上”、“下”  、“前”、“后”、“左”、“右”、“纵”、“横”、

“内”、“外”等表示方向或位置关系是基于附图所示的方向或位置关系，仅是为了便于描述

和理解本发明的技术方案，以上说明并非对本发明作了限制，本发明也不仅限于上述说明

的举例，本技术领域的普通技术人员在本发明的实质范围内所做出的变化、改型、增添或替

换，都应视为本发明的保护范围。
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图1
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图2
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图3
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图4
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图5
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图6
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图7
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