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(57)  Anotace:
Tazné zatizeni zahmuje taZznou kouli (1),
uspofadanou na jednom konci krku (2), jehoz druhy
konec je spojen s loziskovym elementem (3)
uloZenym pro vykyv z pracovni polohy do klidové
polohy oto&né na valcovém loZiskovém Cepu (11)
spojeném pevné s karoserii vozidla podle vynalezu.
Pro aretaci polohy loZiskového elementu (3) na
loziskovém &epu (11) je v loZiskovém Cepu (11)
pii¢né uspotadan aretagni element (21), ktery svym
volnym koncem (22) vystupujicim z loZiskového
&epu (11) zasahuje do vybrani vytvofeného v
loziskovém elementu (3). S vyhodou je loZiskovy
&ep (11) uspofadan ve sklonu ke svislé roviné
prochazejici podélnou osou § vozidla a ma duty
vélcovy tvar a je svymi konci (18, 19) pevné spojen
s jednémi konci pFiénych nosniki (41, 42), jejichz
druhé konce jsou spojeny pevné s karoserii vozidla.
S vyhodou je v loziskovém &epu (11) vytvoieno
vrtani (12), ve kterém je aretaéni element (21)
uloZen otoéné nebo posuvné. S vyhodou je v
loziskovém Cepu (11) pFicné k podélné ose
areta¢niho elementu (21) vytvofen otvor (15), ve
kterém je uloZen ovladaci element (31) mechanicky
spojeny tvarovym stykem s aretaénim elementem
(21) pro posuv nebo ota¢eni aretainiho elementu
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Tazné zarizeni

Oblast techniky

Vynadlez se tykéa taZného zatrizeni, zejména pro motorova
vozidla, zahrnujiciho taZnou kouli, uspofadanou na jednom konci
krku, jehoZ druhy konec je spojen s loZiskovym elementem
uloZenym pro vykyv z pracovni polohy do klidové polohy otolné na

valcovém loZiskovém Cepu spojeném pevne s karoserii vozidla.

Dosavadni stav techniky

Tazné zafizeni je zejména u motorovych vozidel velmi casto
vyuZivanym doplfikem, ktery rozSifuje mozZnosti vyuZiti motorového
vozidla. TaZné zarizeni je dodavano namontované v novych
vozidlech nebo je dodavéno v siti automobilovych pfisluSenstvi a
instalovano dodatecné.

7Ze zvetejn&ného dokumentu DE-19612959 Al je zndmo tainé
zatizeni pro motorova vozidla, zahrnujici taZnou kouli s krkem,
jehoZ konec je spojen s lozZziskovou objimkou, ktera je uloZena
vykyvn& na loZiskovém Cepu, spojeném pevné s karoseril, osa
vykyvu loZiskového Cepu smé&fuje ve sklonu k vertikdlni roviné
prochazejici podélnou osou vozidla, krk s taZnou kouli je
vykyvem kolem osy vykyvu vykyvny z pracovni polohy, ve které krk
s kouli leZzi v podstaté v podélné roviné, do pracovni polohy, ve
které le?i krk s kouli pfibliZné pricéné k podélné roviné.

K trubkovému nosniku, ktery probihd pfi¢né k podélné ose
vozidla, je loziskovy Cep upevnén pomoci plochych nosnych ramen.
Jedny konce nosnych ramen jsou spojeny svarem s trubkovym
nosnikem a ve druhych koncich jsou vytvofeny otvory pro uloZeni
loZiskového &epu. Pro otéaceni loziskové objimky s krkem je na

jednom konci loziskového ¢epu uspofadan ozubeny prevod mezi
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loZziskovou objimkou opatfenou ozubenim a ozubenym hnacim
h¥idelem, ktery vystupuje z hnaciho zatizeni, pfipevnéného
samostatné k pridnému nosniku. Nevyhodou fe3eni podle dokumentu
DE-19612959 Al je konstrukéni sloZitost dand mnoZstvim
jednotlivych prvkd, uspofadanych nezavisle a vystavenych vlivu
okolniho prostfedi, velky zastavény prostor a velka vaha.

Ze zvefejné&ného dokumentu DE-10017013 Al je znamo taZné
zatizeni pro motorova vozidla, zahrnujici - téleso vykyvného
loZziska, na kterém je kolem osy vykyvu uloZen vykyvné vykyvny
element, - krk koule vystupujici z vykyvného elementu, krk koule
nese na svém konci odvraceném od vykyvného elementu taznou
kouli, a - blokovaci zafizeni pro ustaveni vykyvného elementu
tvarovym stykem oproti télesu vykyvného lozZiska.

Vykyvny element je uloZen v télesu Cepového loZiska tak, zZe Je
pfesunutelny podél osy vykyvu, - klinovy (hfebenovy) mechanismus
je uspotfadan pro vyvolani pohybu vykyvného elementu, a -
presunutim vykyvného element podél osy vykyvu je vykyvny element
pfesunutelny to polohy oproti télesu vykyvného lozZiska vykyvné a
do polohy oproti télesu vykyvného loZiska pevné, vzajemné
neotolné prostfednictvim vzadjemné do sebe zapadajiciho
uspofadani. Nevyhodou feSeni podle dokumentu DE-10017013 Al je
celkovd konstrukéni sloZitost mechanismu tazZného zarizeni,
zejména sloZitost ovladani axidlniho posuvu vykyvného elementu,
velky podet soudédsti, velkad vadha a velky nérok na prostor pro
uloZeni mechanismu.

Nevyhodou dosud znamych tazZnych zafizeni je jejich
konstruk&ni i vyrobni sloZitost, velkd vaha a velky zastavény
prostor. Jednotlivé soulasti taZnych zarizeni jsou provedeny a
na karoserii vozidla uloZeny nezavisle a tvori tak sloZitou
agregaci prvku, které jsou vSechny vystaveny povétrnostnim a

neptiznivym dopravnim vlivim.
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Predmét vynédlezu

Cilem vynalezu Jje odstranit nevyhody dosavadniho stavu
techniky, vytvorit konstruk&né a vyrobné jednoduché usporadéani
soudasti tazného zarizeni, sjednotit soucCasti tazného zafizeni
do jednoho celku, usnadnit ovladani taZného zafizeni a uchréanit
soutasti taZného zarizeni pred nepfiznivymi vnéjsimi vlivy.

Nevyhody dosavadniho stavu techniky podstatnou meérou
odstrafiuje a cil vynalezu spliiuje tazZné zafizeni zahrnujici
taZnou kouli, uspotfadanou na jednom konci krku, jehoZ druhy
konec je spojen s loZiskovym elementem uloZenym pro vykyv z
pracovni polohy do klidové polohy otocné na valcovém loziskovém
Eepu spojeném pevné& s karoseril vozidla, podle vynalezu, Jehoz
podstata spo¢iva v tom, Ze pro aretaci polohy loZiskového
elementu na loZiskovém Cepu Jje v loZiskovém cCepu pficné
uspotéadan aretadni element, ktery svym volnym koncem
vystupujicim z loZiskového Cepu zasahuje do vybréani vytvoreného
v lozZziskovém elementu.

S vyhodou muZe byt loziskovy Cep usporadan ve sklonu ke
svislé roviné prochazejici podélnou osou & vozidla a mizZe mit
duty valcovy tvar a svymi konci miZe byt pevné spojen s jednémi
konci p¥i&nych nosnikd, jejichZz druhé konce jsou spojeny pevné s
karoserii vozidla. S vvhodou miZe byt v loZiskovém cCepu
vytvoFeno vrténi, ve kterém je aretacni element uloZen otocnég,
pfiZemZ alespon jeden volny konec aretacniho elementu
vystupujici z loZiskového Cepu zasahuje do drazky, vytvorené na
vnit¥ni strané loZziskového elementu pro aretaci vzdjemné polohy
loZiskového &epu a loziskového elementu natoCenim aretacniho
elementu. S vyhodou miZe mit aretacni element volny konec, JjehoZ
podélnd osa P Jje s presazenim rovnobé&zZnd s podélnou osou o
otd&eni aretac¢niho elementu, pricemZ loZiskovy element je na
loziskovém Cepu uloZen oto¢né a posuvné ve sméru rovnobéZném s

osou y otd&eni loZiskového elementu. S vyhodou miZe mit aretacni



10

15

20

25

30

essces
e
eves
teoe
.
.
sees
.

element volny konec v pficném fezu ve tvaru, jehoZ nejmensi
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rozmér Jje men3i, nez a drazky a jehoZ nejvét3i rozmér je

5
vétsi, nez 35ifka drazky. S vyhodou miZe mit aretacni element
volny konec v pfi&ném Fezu ve tvaru ovalu. S vyhodou miZe mit
drazka zahloubeni pro natoceni a aretaci volného konce
aretadniho elementu. S vyhodou miZe byt v loZiskovém cepu
vytvofeno vedeni, ve kterém je aretaéni element uloZen posuvnég,
pficem? alespon jeden volny konec vystupujici z lozZiskového Cepu
je zasunovatelny do vrtani, vytvofeného na vnitfni strané
loZiskového elementu pro aretaci vzajemné polohy loziskového
Eepu a loZiskového elementu posuvem aretaCniho elementu. S
vyhodou miZe byt v loZiskovém Cepu pficné k podélné ose
areta®niho elementu vytvofen otvor, ve kterém je uloZen ovladaci
element mechanicky spojeny tvarovym stykem s aretacnim elementem
pro posuv nebo otaleni aretadniho elementu. S vyhodou miZe byt
ovladaci element opat¥en ozubenim, které je v zabéru s ozubenim
aretadniho elementu. S vyhodou mize byt ovladaci element spojen
s aretadénim elementem kulisovym pfevodem. S vyhodou miZe byt
loziskovy element tvofen vicedilnou objimkou. S vyhodou mizZe mit
loziskovy Cep a pric¢né nosniky duty trubkovy tvar.

Vyhody taZného zafrizeni podle vynalezu spocivaji mimo jiné v
ucelenosti a v jednoduchosti konstrukce, ve snadném ovladani
tazného zatrizeni p¥i vykyvu z pracovni polohy do klidové polohy,
ve spolehlivé aretaci ve zvolené poloze a v nizkych vyrobnich

nakladech.

Prehled obrazkt na vykresech

TaZné zafizeni podle vynadlezu je osvétleno pomoci vykresu,
na nichZ znazornuje
obr. 1 oto&ny aretacdni element v fezu loZiskovym Cepem,
obr. 2 posuvny aretalni element v fezu loZiskovym Cepem,

obr. 3 pohled na taZné zatrizeni ve vozidle,
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obr. 4 pfiény fez volnym koncem aretacniho elementu v drézce
loZziskového elementu,

obr. 5 ovléddaci element v Fezu loziskovym Cepem.

PF¥iklad provedeni

Podle obr. 1 zahrnuje taZné zafizeni motorového vozidla
taZnou kouli 1 uspoféddanou na jednom konci krku 2, jehoz druhy
konec je vytvofen v jednom kuse nebo spojen s loziskovym
elementem 3, ktery tvofi vnéjsi prvek loZiska a ma tvar objimky.
LoZziskovy element 3 je uloZen na loZiskovém Cepu 11 valcového
tvaru, ktery tvofi vnit¥ni prvek loZiska a je spojen pevné
s karoserii vozidla. LoZiskovy Cep 11 miZe s vyhodou mit
trubkovy tvar. Objimka loZiskového elementu 3 je uloZena na
loziskovém &epu 11 vykyvné mezi pracovni polohou, ve které je
krk 2 vytoen vné& zadniho narazniku pro pfipojeni ptivésu nebo
zavésu ke kouli 1 a mezi klidovou polohou, ve které je krk 2
vytoden dovnit¥, do prostoru mezi zadni naraznik a karoserii
vozidla. V loZiskovém Sepu 11 je pricné k jeho podélné ose y
vytvofeno vrtani 12, které prochazi napfic loziskovym Cepem 11.
Ve vrtani 12 je otocéné& uloZen aretacni element 21, ktery ma dva
volné konce 22, vystupujici z loZiskového Cepu 11. Volné konce
22 zasahuji do vybréani na vnit#ni loZiskového elementu 3, které
je vytvofeno alespofi v Easti vnitfniho obvodu objimky
lo¥iskového elementu jako vnitfni obvodova drazka 4. Volny konec
22 pti natoleni aretacdniho elementu 21 aretuje vzajemnou polohu
loziskového &epu 11 a loziskového elementu 3. Podle jednoho
z provedeni vynadlezu m& volny konec 22 aretacniho elementu 21
tvar valce, jeho? podélnad osa B je presazena vzhledem k podélné
ose o otaZeni aretaéniho elementu 21, pficemZ obé podélné osy o,
B jsou rovnob&iné. Podélnéd osa B lezi v roviné soumérnosti
obvodové drazky 4. Nato&enim aretacniho elementu 21 kona volny

konec 22 jednak otacivy pohyb a Jjednak pohyb posuvny ve sméru
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rovnob&Zném s osou y otafeni loziskového elementu. Objimka
loZziskového elementu 3 je na loZiskovém Cepu 11 uloZena otocné a
posuvné& ve sméru rovnobé&Zném s osou y otaceni loziskového
elementu 3. Objimka loZiskového elementu 3 muZe byt s vyhodou
vicedilna, coZ dovoluje usporadat objimku loZiskového elementu 3
mezi obvodové vystupky vytvofené na loZiskovém cepu 1l. OtocCné
uloZeni objimky loZiskového elementu 3 na lozZiskovém cepu 11
zaji&tujl tésnici O-krouzky 5, 6. Utésnéni vnitf¥niho prostoru
mezi objimkou loZiskového elementu 3 a loZiskovym Cepem 11
zajidtuje tésnici krouzZek 8 a tésnici krouZek mezi Celem objimky
loziskového elementu 3 a ¢elni plochou obvodového vystupku
loziskového ¢epu 11. V disledku posuvného pohybu volného konce
22 aretaéniho elementu 21 se objimka 3 ve sméru rovnobéZném
s osou y otd&eni loZiskového elementu 3 posune a jejl vnitfni
t¥eci plocha 7 loZziskového elementu 3 se dostane do tfeciho
styku s vnéjsi tfeci plochou 14 loZiskového cepu 11, <imz dojde
k aretaci vzajemné polohy loZiskového elementu 3 a loZiskového
Cepu 11. Nataceni aretacniho elementu 21 lze rovnéz vyuZit pro
korekci a sefizeni polohy objimky loZiskového elementu 3, ktera
se miZe ménit s opotrebenim tfecich ploch 14, 7. Pro natocCeni
aretaéniho elementu 21 v loZiskovém cepu 11 je aretacni element
21 opatfen ve své stfedni &asti ozubenim 26. Proti ozubeni 26 je
usporadan ovladaci element 31 ty&ového tvaru, ktery je v casti
opatf¥en plochym ozubenim 32, zabirajicim s ozubenim 26
aretacniho elementu 21. Ovladaci element 31 tyCového tvaru je
prochéazi otvorem 15 vytvofenym ve sténé 13 trubkového
loZiskového Cepu 11 priéné k podélné ose aretacniho elementu 21.
Podle obr. 2 je taznd koule 1 stejné jako v pfredchozim
pfikladném provedeni pevné spojena s jednim koncem krku 2, jehoz
druhy konec tvori loZiskovy element 3. Pro oto¢né uloZenil
objimek loziskového elementu 3 je na valcové sténé 13
loziskového cepu 11 vytvofeno obvodové vybrani a obvodové

vedeni. LoZiskovy element 3 je na loZiskovém Cepu 11 uloZen
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otocné& na pomoci krouzkl 5, 8. Pricné k podélné ose vy
loZiskového ¢epu 11 je vytvofeno vrténi 12, v némZ je uloZen
aretaini element 21, suvné ve sméru své podélné osy «, pricné

k podélné ose vy loZiskového Cepu 11. Na vnitfni strané objimky
loziskového elementu 3 je vytvofeno vybréani, pf¥ikladne valcove
vrtani 9, jehoZz primér je veétsi, nez prumér volného konce 23
areta&niho Cepu 21. P¥i zvoleném uhlovém natoceni loziskového
Ctepu 11 se ocitne osa volného konce 23 aretacniho elementu 21

v ose valcového vrtani 9 a aretacni Cep 21 miZe byt vysunut ve
sméru radidlnim tak, Ze se volny konec 23 aretacniho Cepu 21
zasune do pfi&ného vrtani 9. Tim je uhlovad poloha loZiskového
elementu 21 aretovana vzhledem k loZiskovému cepu 11. Pricného
posuvu areta&niho &epu 21 lze dosdhnout mnoha znamymi
prostfedky, z nichZz lze ptikladné uvést valcovou prevodni kulisu
33, jejiZ cep orientovany pficne k aretacnimu elementu 21
zasahuje do vybrani ve valcovém povrchu aretacniho elementu 21
pro posuvny pohyb aretaéniho elementu 21. Kulisa muzZe byt pritom
soudasti samotné objimky loZiskového elementu 3 nebo mize byt
vytvofena na dal3i, treti souclasti pohyblivé vné loZiskového
elementu 3. Aretalni element 21, pohyblivy pricneé k podélné ose
v soumérnosti loZiskového Cepu 11 pro zabér s loZiskovym
elementem 3, mQZe byt proveden i jako rotacni element, otoény
kolem podélné osy y lozZiskového &Cepu a majici radialni vystupek,
ktery se p¥i natoeni rota&niho elementu zasune do vybrani na
vnit¥ni strané loziskového elementu 3.

Podle obr. 3 je v motorovém vozidle usporédano tazné
zatizeni, tvotené dvéma s vyhodou trubkovymi pfiénymi rameny 41,
42, kterd jsou jednémi konci pfipevnéna k neznédzornéné karoserii
vozidla a druhymi konci Jsou trubkovd priénéd ramena 41, 42
svarem spojena s konci 18, 19 trubkového loZiskového Cepu 11.
Trubkovy loZiskovy &ep 11 je uspofadéan ve sklonu ke svislé
roviné prochézejici podélnou osou & vozidla. Podle zobrazeného

provedeni je trubkovy loZiskovy cep 11 uspofadén v horizontalni



10

15

20

25

30

.
LE N K

roviné 3ikmo k podélné ose & vozidla. LoZiskovy element 3 je
tvoten dolni objimkou 3a spojenou pevné& s krkem 2 ukonceném
taznou kouli 1 a horni objimkou 3b, ktera je s dolni objimkou 3a
spojena nezndzorné&nymi Sroubovymi spoji. Obé objimky

v sestaveném stavu tvo¥i loZiskovy element 3, otocny kolem
trubkového loZiskového cepu 1l. V trubkovém loZiskovém Cepu 11

jsou ztejmé pfi&né otvory pro zasunutl aretaéniho elementu 21.
Pro vyvolani oto&ného pohybu je aretacni element 21 opatfen
ozubenim 26 vytvofenym v jeho stfedni ¢asti. Jinym otvorem 15,
s vvhodou uspofaddanym pfi¢né k aretaénimu elementu 21, je
otvorem do loZiskového &epu 11 zasunut ovladaci element 31

s plochym ozubenim 32, které zabira s ozubenim 26 aretacniho
elementu 21. Na ovléddaci element 31 je nasunuta pruzina 36,
valcova prevodni kulisa 33 s vodicim krouzkem 34 pro navinuti
ovléadaciho lanka 37 vychdzejiciho z ovladace 38. Tahem za
ovladaci lanko 37 doch&azi k posuvnému pohybu valcové prevodni
kulisy 33, ktera pfevadi suvny pohyb ovladaciho lanka na otécivy
pohyb ovladaciho elementu 31. Z dtavodu polohy loZiskového cepu
11 ve sklonu k vertikalni rovine prochazejici podélnou osou d
vozidla jsou p¥iéné nosniky 41, 42 uspotradany vici sobé
presazené ve sm&ru podélné osy vozidla. Pfesazeni pricnych
nosniku 41, 42 usnadiiuje, aby se taZna koule 1 s krkem 2

v pasivni poloze snaze zasunula do prostoru mezi karoserii a
zadnim naraznikem.

Podle obr. 4 ma& aretadni element 21 valcové provedeni a jeho
volny konec 23 je vytvofen jako osazeni, které ma v pric¢ném fezu
dvé protilehlé rovnobé&Zné ploché strany a dvé protilehlé oblé
strany o polom&ru shodném s polomérem valcového aretacniho
elementu 21. Volny konec 23 aretacniho elementu 21 mad nejmensi
rozmér al, ktery je men3i, neZ Sifka drazky 4 a nejvét3i rozmér
a2, ktery je vétdi, neZ $itka draZky 4. Volny konec 23
aretadniho elementu 21 svymi oblymi stranami zabira se sténami

zahloubeni 4a, které je vytvofeno v drazce 4 loziskového
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elementu 3. Pri otoceni aretacniho elementu 21 kolem své podélné
osy se oblé plochy volného konce 23 vymani ze zabéru se
zahloubenim 4a a volny konec 23 se dostane do polohy, kdy dvé
protilehlé rovnobézZné ploché strany budou rovnob&Zné s podélnou
osou drazky 4. ProtoZe nejmenSi rozmér al je mens$i, neZ 3irka
drazky 4, uvolni se loZiskovy element 3 pro natoc¢eni kolem
podélné osy y loziska. Podle jiného neznazornéného provedeni
miZe mit zahloubeni 4a tvar pravouhly a muZe byt vytvoreno napr.
frézovanim vnit¥niho povrchu loZiskového elementu 3 v dostatecné
Eitce a hloubce, aby se volny konec 23 aretac¢niho elementu
v oblasti zahloubeni mohl oto&it o 90°. Podle dalsiho
nezndzornéného provedeni mtuZe byt drdZika 4 provedena bez
zahloubeni 4a a volny konec 23 miZe mit nejvétsi rozmé&r a2z jen
nepatrné& v&tsi, nez je 3iYka drazky 4. P¥i poloze volného konce
23, kdy jsou dvé protilehlé rovnobé&Zné ploché strany rovnobéZné
s podélnou osou drazky 4, je otadcivy pohyb loZiskového elementu
3 uvolnédn a loZiskovy element lze nastavit z mezi pracovnl a
pasivni polohou. PFi otoZeni volného konce 23 o uhel blizici se
90°, dojde ke samosvornému zaklesnuti oblych stén volného konce
23 do podélnych stén drazky 4 a aretadni element 21 bude tfenim
spojen s loZiskovym elementem. Podle Jjiného neznazornéného
provedeni miZe mit aretaéni element 21 volny konec 23 v pricném
fezu ve tvaru ovalu s nejuzdim primé&rem men3im, neZ Sirka drazky
4 a s nejvétsim primérem vét3im, neZ Je §irka drazky 4. Podle
jiného vyhodného provedeni miZe mit aretacni element 21 volny
konec 23 v pfiéném fezu Ctyrhranného tvaru a dradzka 4 miZe mit
zahloubeni 4a pro natofeni a aretaci ctythranného volného konce
23 aretacniho elementu 21.

Na obr. 5 je vyobrazen loZiskovy Cep 11 s trubkovou sténou
13, loziskovy element 3 s krkem 2 a taZnou kouli 1. Otvor 15 je
vytvofen v trubkové sténé 13 loZiskového Cepu 1l s vyhodou
priéné k podélné ose aretaéniho elementu 21. V otvoru 15 je

ulofeno pouzdro, z n&hoZ vystupuje jeden konec tycCového
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ovladaciho elementu 31 pro zabé&r s obvodovym ozubenim 26
aretadniho elementu. Na druhy konec tycového ovladaciho elementu
31 je nasazena vinutd pruzina 36 a vadlcova prevodni kulisa 33
spojenad s vodicim krouZkem 34. Na obvodé vodiciho krouzku 34 Je
uchyceno jednim koncem ovladaci lanko 37, jehoZ druhy konec
vystupuje krytem 35. Ovladaci lanko 37 miZe byt vedeno do
motorem ovladaného ovlada&e a navijele 38 lanka. Valcova
pfevodni kulisa 33 se otac¢i a pomoci vné&jsi drazky a Cepu
prevadi svij otacivy pohyb na pohyb posuvny a zpusobuje posuv
ty&ového ovladaciho elementu 31 a zabé&r ozubeni 32 ovladaciho
elementu 31 s ozubenim 26 aretac¢niho elementu 21. Ovladaci
element 31 svym plochym ozubenim 32 zabira s ozubenim 26

aretaCniho elementu 21.



A1 -

Seznam vztahovych znacek

1 Tazna koule

2 Krk

3 Loziskovy element
3a dolni objimka
3b horni objimka
4 Drazka

4a zahloubeni

5 krouzek

6 krouzZek

7 tfeci plocha
8 krouzek

9 vrtani

11 Loziskovy cep
12 Vrtani

12a vedeni

13 sténa

14 tfeci plocha

15 Otvor
16 podélny otvor

17 radidlni obvodovy vystupek
18 konec

19 konec

21 Aretacéni element

22 Volny konec

23 volny konec

26 Ozubenl (aretacniho elementu)
31 Ovladaci element

32 Ozubeni (ovladdaciho elementu)
33 valcova prevodni kulisa

34 vodici krouzek

35 kryt

36 vinutd pruzZina

37 ovladaci lanko

38 ovladac¢ a navijec

40 trubka

41 Pricny nosnik

42 Priény nosnik

o podélna osa
B podélna osa
\% podélna osa
¢ podélna osa

volného konce)
loZziskového cZepu)
vozidla)

(
(
(
(

aretacdniho elementu)
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Patentové naroky

1. TaZné zafizeni, zejména pro motorovd vozidla, zahrnujici
taznou kouli (1), uspofadanou na jednom konci krku (2), jehoZ
druhy konec je spojen s loZiskovym elementem (3) uloZenym pro
vykyv z pracovni polohy do klidové polohy oto&né& na valcovém
loziskovém Cepu (11) uspoféadaném pevné v karoserii vozidla,
vyznadcuijici s e £t 1im, zZe

pro aretaci polohy loziskového elementu (3) na loZiskovém Zepu
(11) je v loZiskovém Cepu (11l) pricné k ose loZiskového &epu

(11) usporadén a otocné uloZen aretacni element (21), ktery svym
volnym koncem (22) vystupujicim z loZiskového Cepu (11) zasahuje

do vybrani vytvofreného v loZiskovém elementu (3).

2. Tazné zatizeni podle naroku 1,

vyznadcuijici 5 e t im Ze

loZziskovy Cep (11) usporadany ve sklonu ke svislé roviné
prochazejici podélnou osou & vozidla mé& duty vadlcovy tvar a Jje
svymi konci (18, 19) pevné spojen s jednémi konci p#ié&nych
nosnikd (41, 42), jejichZ druhé konce Jjsou spojeny pevné s

karoserili vozidla.

3. Tazné zafizeni podle néroku 1 nebo 2,

vyznadcuijicli s e t im, ze

alespofl jeden volny konec (22) aretalniho elementu (21)
vystupujici z loZiskového Cepu (11) zasahuje dec drazky (4),
vytvo¥ené na vnitfni strané loZiskového elementu (3) pro aretaci
vzadjemné polohy loZiskového Cepu (11) a loZiskového elementu (3)

natoc¢enim aretac¢niho elementu (21).
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4. TaZné zatrizeni podle naroku 3,

vyznadcuijici s e t im, Ze

aretadni element (21) m& volny konec (22), jehoZ podélnéd osa B
je s presazenim rovnobéZnd s podélnou osou o otaceni aretalniho
elementu (21), pfiemz loZiskovy element (3) je na loZiskovém
Cepu (11) uloZen otolné a posuvné ve sméru rovnob&Zném s osou y

otdlfeni loziskového elementu (3).

5. TazZné zatizeni podle naroku 3,

vyznacuijilci s e t im, Ze

aretaénl element (21) m& volny konec (23) v pricéném fezu ve
tvaru, jehoZ nejmen3i rozmér je men3i, nez 5i¥ka drazky (4) a

jehoZ nejvé&t3i rozmér je vét3i, neZ 3irka draZky (4).

6. Tazné zarizeni podle naroku 5,
vyznadcuijilci s e t im, Ze
aretadni element (21) ma& volny konec (23) v pricéném fezu ve

tvaru ovalu.

7. Tazné zarizeni podle naroku 5 nebo ¢,
vyznadcuijici s e t im, Ze
draZka (4) mé& zahloubeni (4a) pro natoleni a aretaci volného

konce (23) aretacniho elementu (21).

8. Tazné zafFizeni podle nékterého z néaroklt 1 az 7,
vyznadcuijici s e t im, Ze

v loZziskovém cepu (11) je pfic¢né k podélné ose aretacniho
elementu (21) vytvoren otvor (15), ve kterém je uloZen ovlédaci
element (31) mechanicky spojeny tvarovym stykem s aretacnim

elementem (21) pro posuv nebo otaleni aretaéniho elementu (21).
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9. Tazné zatrizeni podle naroku 8,

vyznadcuijilci s e t i m,

ovladaci element

zadbéru s ozubenim

(31)

Ze

je opatfen ozubenim

(32), které je v

(26) aretadéniho elementu (21).

10. TazZné zatrizeni podle néaroku 8,

vyznadcuijici s e £t im,

ovladaci element

kulisovym pfevodem

11. TazZné
vyzna

loZiskovy

12. TazZné
vyzna
loziskovy

tvar.

(31)

(33).

ze

je spojen s aretacnim elementem (21)

zatizeni podle nékterého z naroku 1 az 10,

¢c¢ujici s e t im,

element

zZe

(3) je tvoren vicedilnou objimkou.

zatizeni podle nékterého z naroka 1 az 10,

cuijici s e t 1im,

cep

(11)

a pficné nosniky

zZe

(41,

42) maji duty trubkovy



Obr. 1
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Obr. 3
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Obr. 4
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Obr. 5
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