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(57)摘要

本发明涉及车辆驾驶中的智能辅助技术，具

体为一种带图像处理器的汽车格栅灯，包括柔性

灯条模组、主控制器模块、DC‑DC电路模块、BODY_

CAN模块、SUB_CAN模块、图像处理器模块、摄像头

模块和车身BCM，所述柔性灯条模组包含RGB柔性

灯条若干和支架，每根RGB柔性灯条与支架可拆

式连接；所述主控制器模块与车身BCM通过BODY_

CAN模块通信连接，主控制器模块与图像处理器

模块通过SUB_CAN模块5通讯，所述摄像头模块也

与图像处理器模块连接；所述主控制器模块通过

DC‑DC电路模块为柔性灯条模组供电；可根据驾

驶信息和路况信息对前后方的车辆和行人做出

动态效果提示，属于车灯的智能控制应用；解决

智能辅助驾驶应用中的车辆与其他道路上物体

的信息的交互问题。
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1.一种带图像处理器的汽车格栅灯，其特征在于：包括柔性灯条模组(1)、主控制器模

块(2)、DC‑DC电路模块(3)、BODY_CAN模块(4)、SUB_CAN模块(5)、图像处理器模块(6)、摄像

头模块(7)和车身BCM(8)，所述柔性灯条模组(1)包含RGB柔性灯条(11)若干和支架(12)，每

根RGB柔性灯条(11)与支架(12)可拆式连接；所述主控制器模块(2)与车身BCM(8)通过

BODY_CAN模块(4)通信连接，主控制器模块(2)与图像处理器模块(6)通过SUB_CAN模块(5)

通讯，所述摄像头模块(7)也与图像处理器模块(6)连接；所述主控制器模块(2)通过DC‑DC

电路模块(3)为柔性灯条模组(1)供电；

BODY_CAN模块(4)将来自车身BCM发送的当前驾驶状态信息以CAN报文的方式发送给主

控制器模块(2)；还包括IC芯片(13)，所述IC芯片(13)与RGB柔性灯条(11)连接；还包括图像

处理器盒(14)，所述图像处理器模块(6)和摄像头模块(7)均安装在图像处理器盒(14)中，

所述图像处理器盒(14)安装在车体顶部；还包括超声波传感器(15)，所述超声波传感器

(15)也安装在图像处理器盒(14)中且与主控制器模块(2)电连接；还包括主控制盒(16)，所

述主控制器模块(2)和DC‑DC电路模块(3)均安装在主控制盒(16)内；所述摄像头模块(7)将

收集到的车距、角度、行人数据经过图像处理器模块(6)处理后以报文的形式通过SUB_CAN

模块(5)发送给主控制器模块(2)，连同通过BODY_CAN模块(4)接收到的来自于车身BCM的驾

驶信息一起由主控制器模块(2)控制柔性灯条模组(1)做出动态效果的切换。
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一种带图像处理器的汽车格栅灯

技术领域

[0001] 本发明涉及车辆驾驶中的智能辅助技术，具体为一种带图像处理器的汽车格栅

灯。

背景技术

[0002] 随着汽车智能驾驶技术的发展，灯光也被赋予了新的功能：它们使汽车能够与周

围的环境，包括其他车辆、行人等道路上的的物体进行交互。

[0003] 可以想象的应用是：在未来，我们可以通过一个醒目的灯光警示提醒车距过近，也

可以在遇到行人过马路时送出一个柔和温暖的灯光提示：“您请先行”。甚至我们还可在转

向灯和刹车灯的基础上继续增加新的功能和颜色，这些功能不仅可以提升安全，还可以给

驾驶带来乐趣，赋予个性化。

[0004] 因此，我们努力在传统的汽车照明之外，利用车联网的智能控制技术，提出新的可

行性的智能灯光方案，给车灯带来更多的照明方式。

发明内容

[0005] 本发明要解决的技术问题克服现有的缺陷，提供一种带图像处理器的汽车格栅

灯。

[0006] 为了解决上述技术问题，本发明提供了如下的技术方案：一种带图像处理器的汽

车格栅灯，包括柔性灯条模组、主控制器模块、DC‑DC电路模块、BODY_CAN模块、SUB_CAN模

块、图像处理器模块、摄像头模块和车身BCM，所述柔性灯条模组包含RGB柔性灯条若干和支

架，每根RGB柔性灯条与支架可拆式连接；所述主控制器模块与车身BCM通过BODY_CAN模块

通信连接，主控制器模块与图像处理器模块通过SUB_CAN模块通讯，所述摄像头模块也与图

像处理器模块连接；

[0007] 所述主控制器模块通过DC‑DC电路模块为柔性灯条模组供电；BODY_CAN模块将来

自车身BCM发送的当前驾驶状态信息以CAN报文的方式发送给主控制器模块。

[0008] 作为优选，还包括IC芯片，所述IC芯片与RGB柔性灯条连接。

[0009] 作为优选，还包括图像处理器盒，所述图像处理器模块和摄像头模块均安装在图

像处理器盒中，所述图像处理器盒安装在车体顶部。

[0010] 作为优选，还包括超声波传感器，所述超声波传感器也安装在图像处理器盒中且

与主控制器模块电连接。

[0011] 作为优选，还包括主控制盒，所述主控制器模块和DC‑DC电路模块均安装在主控制

盒内。

[0012] 本发明有益效果：本发明的带图像处理器的汽车格栅灯可根据驾驶信息和路况信

息对前后方的车辆和行人做出动态效果提示，属于车灯的智能控制应用；解决智能辅助驾

驶应用中的车辆与其他道路上物体的信息的交互问题，利用车灯控制技术，在现有车辆几

乎都会配置的格栅空间内部嵌入集成了IC的可编程RGB‑LED灯条，主控制器模块可以接收
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来自车身BCM与图像处理器发送的驾驶信息与路况信息，并驱动灯条做出各种RGB动态灯光

效果，反映了当前车辆的驾驶状态并对前后方的车辆与行人做出提示。

[0013] 并且采用柔性度很高的柔性灯条，可以方便的嵌入格栅外壳中，适配不同的车型，

无需重复开发，并且可以根据实际需要使用若干根灯条组成模组，避免了外观单一的缺点，

而且电路本身模块分工明确、系统精简、通讯和驱动都符合汽车电子要求，量产化前景明

朗。

附图说明

[0014] 图1是本发明的电路原理框图；

[0015] 图2是本发明的结构示意图；

[0016] 图3是本发明的控制时序逻辑。

[0017] 附图标记说明：1、柔性灯条模组；2、主控制器模块；3、DC‑DC电路模块；4、BODY_CAN

模块；5、SUB_CAN模块；6、图像处理器模块；7、摄像头模块；8、车身BCM；11、RGB柔性灯条；12、

支架；13、IC芯片；14、图像处理器盒；15、超声波传感器；16、主控制盒。

具体实施方式

[0018] 以下对本发明的优选实施例进行说明，应当理解，此处所描述的优选实施例仅用

于说明和解释本发明，并不用于限定本发明。

[0019] 一种带图像处理器的汽车格栅灯，包括柔性灯条模组1、主控制器模块2、DC‑DC电

路模块3、BODY_CAN模块4、SUB_CAN模块5、图像处理器模块6、摄像头模块7和车身BCM8，所述

柔性灯条模组1包含RGB柔性灯条11若干和支架12，每根RGB柔性灯条11与支架12可拆式连

接；所述主控制器模块2与车身BCM8通过BODY_CAN模块4通信连接，主控制器模块2与图像处

理器模块6通过SUB_CAN模块5通讯，所述摄像头模块7也与图像处理器模块6连接；所述主控

制器模块2通过DC‑DC电路模块3为柔性灯条模组1供电；BODY_CAN模块4将来自车身BCM发送

的当前驾驶状态信息以CAN报文的方式发送给主控制器模块2。还包括IC芯片13，所述IC芯

片13与RGB柔性灯条11连接。还包括图像处理器盒14，所述图像处理器模块6和摄像头模块7

均安装在图像处理器盒14中，所述图像处理器盒14安装在车体顶部。还包括超声波传感器

15，所述超声波传感器15也安装在图像处理器盒14中且与主控制器模块2电连接。还包括主

控制盒16，所述主控制器模块2和DC‑DC电路模块3均安装在主控制盒16内。

[0020] 结合图1和图2，柔性灯条模组1嵌入支架12中，固定在格栅壳体中，主控制器模块

2、DC‑DC电路模块3、BODY_CAN模块4、SUB_CAN模块5集成在主控制盒16内，图像处理器模块

6、摄像头模块7集成在图像处理器盒14内。

[0021] 摄像头模块7将收集到的车距、角度、行人数据经过图像处理器模块6处理后以报

文的形式通过SUB_CAN模块5发送给主控制器模块2，连同通过BODY_CAN模块4接收到的来自

于车身BCM的驾驶信息一起由主控制器模块2控制柔性灯条模组1做出动态效果的切换。

[0022] 柔性灯条模组1采用集成了带有IC芯片13的可编程RGB  LED光源，主控制器模块2

通过双向数据串行通讯总线对LED的IC功能进行设置。完整的功能框架总共40位数据，其中

37位用于功能定义，另外三位分别作为启动、功能和锁存的标志位，如图3所示，S、C、L为控

制标志位，相应的控制数据序列从高位设置到低位。LED内部IC的引脚分别对应红色R、绿色
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G和蓝色B的PWM设置，并且可以实现全局亮度调整。通信的时钟频率为12MHz，动态刷新率

30Hz，可以实现连续的节奏律动效果。柔性灯条模组1的供电来自DC‑DC电路模块3，LED芯片

内部IC提供不受负载电压变化影响的恒流输出。

[0023] 柔性灯条模组1可以实现包括节奏、呼吸、RGB渐变、流水的多种动态效果，并已经

定义了其中的车距过近提示、紧急刹车、即将转弯、倒车状态提醒、礼让行人五种模式。

[0024] 通过上述设计，为智能辅助驾驶领域中的道路信息交互提出了一种新的可行性方

案。依靠摄像头和内置的传感器使驾驶体验更具安全性。通过灯光做为媒介，使驾驶更具个

性化，并且给未来的车灯赋予了新的角色。对于不同外观的汽车格栅，本发明使用的柔性灯

条都可以很好的适配，无需重复开发，效果出色，利于该项发明应用的普及。

[0025] 以上为本发明较佳的实施方式，本发明所属领域的技术人员还能够对上述实施方

式进行变更和修改，因此，本发明并不局限于上述的具体实施方式，凡是本领域技术人员在

本发明的基础上所作的任何显而易见的改进、替换或变型均属于本发明的保护范围。
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图3
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