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Mechanizmus presunovdni kotoudl variadtoru
osnovniho regulédtoru tkaciho stroje
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Vynhlez se tyké mechanizmu pfesunovani kotoudh varidtoru

osnovniho reguldtoru tkaciho stroje s diferencovanou zm&nou axi-
41n{ vzdalenosti kotou¥d v obou parech varidtorovych kuZelovych
kot;uéﬁ.

Ve stavajicich osnovnich regulatorech tkacich stroji sc zmémy
prevodu dosahuje zﬁénou ob¥Zného priméru Femene,pféstavenim obou
pari varidtorovych kotoudi soudasnd a to tak, Ze piri zmdné axi-
41n{ vzdilenosti jednoho péru vari4dtorovych kotoudh dojde ke stejné
zménd axiidlni vzdidlenosti u druhého paru varidtorovych kotoudh
v obrédceném smyslu, TotéZ plati i pro zmdnu obdZného pramdru fe-
mene na obou pérech kotou&t, Osovd vzdadlenost obou para kotoudd
zist4va nezm¥ndna, méni se viak ob¥iny prumér na obou pArech kuZe=
lovych varidtorovych kotoudl, a tim i ot4ddky hnaného h¥idele pii
konstantnfch oté&kédch hnaciho hif{dele. Potfebnd délka remene pIitom
zdvisi na okamZ#itych ob&¥nych primdrech, na nichZ se Femen nachazi,
To znamenéd, %e p¥i stejné znéhé axidlni vzddlenosti obou paru Qa--x
ridtorovych kotoudd se p¥i p¥esunu femene z jedné krajni‘polohy
do druhé krajni polohy m¥ni jeho teoretickd délka, takZe ve skue-
tednosti dochfzi ke zm&nd napdti v Ffemeni, coZ ma za nésledek bud
prokluz Femene p¥i jeho uvolnsni, nebo namidhan{ lo%isek a zhorseni

reguladnich vliastnosti pii prep&ti Tremene,

Je znim mechanizmus umoinujici diferencovanou zmdnu axidlni

variatoru,
vzdhlenosti kotoudd s komplikovanou tpravou konct pik mechanizmu
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pfesouvani kotoudh varidtoru, Jsou zndma i jind reSeni, jako

napiiklad Gprava kotoudy, jejich¥ povrch néﬁi kuée;ovi, ale tvo-
feny rotaci{ takové k¥ivky podle jejich povrchu, aby bylo dosaZeno
diferencované axidlndi vzdélenosti. Tatc usporédani Jsou konstrukéné
sloiité vyrobnd nesnadné a naroéné
Vy$e uvedené nedostatkw jsou odstranény mechaniémem pfesﬁnoQ
vani kotouéﬁ varidtoru osnovniho regulatoru tkaciho stroje s dife-
rencovanou zmdnou axidlnd vzdélenostl v obou parech kuielovych |
varidtorovych kotouda, jehoi podstatou je to, Ze délka pék od os
oto&nych &epli pak k osim Sepu spojujicﬁh péky s téhlem Jje krat§£
ne¥ polovina svislé vzdidlenosti mezi osami oto¥ngch éepu pék
é délka tahla je men3{ neZ vzdélenést 6sbtéchto ofoén&ch éeﬁﬁ,
a pri pifesunu kotouda odpovidé diferencovéné axiélnf vzdéiénost
obou part variAdtorovych kqtouéﬁ vzddlenosti, kterid odpovidéd zméné
potiebné k udrZeni konstantni délky femene v celém reguladnim roz-
sahu, |
Pr¥ikladné provedeni mechanizmu pro presunovéni kotoudt varid-
toru osnovniho reguldtoru tkaciho stroje s diferencovanou zmdnou
ﬁxiélni vzddlenosti v obou parech varidtoruvych kotoudh je znézor-
néno na piipojeném vykrese, kde obr. 1 znad{i pohled na usporadan{
mechanizmu osnovn{ho reguldtoru s varfitorovymi kotou¢i Sadstednd
v fezu a obr, 2 zna&f{ teoretickou délku Femene L p¥i vysunuti na
stejné ob&Zné primdry, |
| P¥ikladné provedeni mechanizmﬁ pro pfesunovéni'koutouéﬁ vari-

dtoru osnovniho regulatoru -tkacf{ho stroje sestidvd ze dvou kuZelo=

vych kotoudu 2, 2a, 3, 3a jejichZ povrchové piimky sviraji vhel W,

kotoude jsou uloZeny na perech na hi*f{delich & 3, 5, osova vzdidlenost
zminénych hiidelli  oznalena A, kotoude jsou opasiny klfnovym Feme-

nem délky L, Kotou¥e 2 a 3 jsou uloZeny suvnd a jsou ovladiny sou=-
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*éasné mechanimem presunu kotoude, ktery sestévé. z trojramenné

'péky 7_ uloi‘né_ oto&n& na éepu 10, = ténla 8 a dvojramormé phky 9,
uloiené otodnd na 6epu; 11. Vzﬁjonmé. poloha &epu 10 Je uréena
vzdélmoatml. C. Koetou® 2a je na h¥fdeli 4 zajistén proti posu-
nut{ matici{ 12 umoinu,jici Jeho pi’-estaveni a tim napnuti femene g
p¥i opotf‘ebeni, kotou¥ 3a je proti posunu za;]:l&tén Sroubem 313.

Pro napinéni Femene je moZno pou#it jiné znédmé mechanizmy umo¥nue.
jici vzéjeumfr posuv kotoudld 2, 2a, aniZ done ke zn¥éwd polohy me-
"chanizmu pro pf‘esu'n kotoudd, Natodemim trodra-enné pﬁky 7 kolem
Sepu 10 dochézi ke vzé.;jenmému pi“esmuti kotoudth 2, 3 varidtoru,
.’coi vede ke . zm§n§ jeho pi'-ovodového pomdru, a tim i ke zm¥nd Otééék_
‘hneného hi¥ideje 3 pii komstantnich ot4dkAch hmacfho h¥idele 4,
STy prikladném provedeni{ mechanizmu podle vynhklezu jsou pro.

3 d;on osovou vzdilenost A h¥{delid 4, 3 Ghel & kotoudd 2, ﬁ, 3

3 vzdé.lenost C oto-&nych 6epﬁ 10, 11 voleny délky Li,: &,
isék: 7, 9 a délka L3 thla § tak,; %e vyhovuji{ nésledujfcim vztahtm:

11=-4=2C o< 12%% ch,aCVBaa,cz,
2 |

a délky L2, L3 tak, %e pi¥i axiélnin posunu jednoho z kotoudl 2, 3_

o vzddlenost x se druhy kotoué pi‘esune o takovou vzdilenost x2,
xt, Kterd odpovidé teoretické méné, poti‘ebné ‘k udrZeni teoretioké.
délky L Femene § v celém regulatnim rozsahu variétoru,

Délka _}_ téhla 8 je takové, Ze JeJi primdt do osy rovnob&iné
s osou hifdeld 4, 5 se pifi vysunuti Femene 6 na stejné ob&¥né pri-
méry ébou part variétorovfeh kotoudti rovné vzdélenoé_ti B &ept 10,
11,

V pit{kladném provedeni mechanizmu podle vyndlezu jsou pro

osovou vzdélenost A = 346 mm, thel O/ 13°, vzddlenost B = 126 mm,

€ = 173 mm, délky ramen L1 = 86,5 mm, L2 = 44,5 pm, L3 = 151,94 mm,
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¢im%z se dosdhne toho, %e pro celkovy zdvih kotoudd 35 mm se roz=

c__:lil mezi teoreticky potifebnym pFesunutim kotou&d pro spln&fn:i po-
Zadavku stdalého napdt{ Femene a skutednfm pi"esmutiqn rovna max,
0,02 mm, a tim pfi pfesunovin{ ¥emene 6 z jedné krajni polohy
do druhé zistdvd jeho teoretickd délka L = 1120 mm konstantni,
MoZné zjednoduseni{ mechanizmu,podle vyndlezu je, %e délka L3
tdhla 8 promitnutd do osy rovnob&Zné s 6sou hf‘:f.delfx 4, 5 kotoudt 2
2a, 3, Ja se f)i"i vysunuti i’*ex‘nene; 6 na sfejné ob&#né prméry obou
para V.Variéf»orovfrch kotoudh 2, 2a, 3, Ja rovmnd vzdidlenosti B &ept
18, 1. ‘
Mechanizmus ﬁodle vyndlezu, lze vyuZit ve kterémkoliv zaiizeni,

ve kterém je v pohonu zabudovdn varidtor,
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Mechanizmus p¥esunovani kotoudd varidtoru osnovaniho regulé=

toru tkacfho stroje s diferencovanou zmd¥nou axidlni{ vzdilenosti
kuiéiovich kotou¥d v obou parech variftorovych kuZelovych kotoudt
vyznageny tim, %e délka (L2) pak (7,9) a délka (L3) t4hla (8) jsou
dény'vz'tahem o L2 (g—, L3< ‘ 'B'!E +‘C!!, kde (B, C) jsou vzddlenosti
oto&nych &epit (10, 11), a pii p¥esunu kotou&d (2, 3) odpovidi |
diferencovanéi aiiélni'vzdélenost obou pArd varidtorovyh kotoudd

(2, 2a, 3,'3a):vzd61enosti, kterd odpovidé Zhéné pot¥ :bné k era

%eni konstantni délky'(L) Yemene (6) v celém regulaénim rozsahu,

1 vkres
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