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1.一种可调整探头组件，其包括：

限定内室的壳体；

形成在所述壳体的近侧部分内的超声端口，其中所述超声端口与所述内室共同延伸；

沿着所述壳体的中间部分设置的冲洗端口，所述冲洗端口限定通过其中的流体通道，

其中所述流体通道与所述内室共同延伸；以及

围绕所述壳体的远侧部分设置的配件；

其中所述壳体被配置为相对于所述配件旋转，以改变所述冲洗端口相对于所述配件的

轴向位置。

2.根据权利要求1所述的可调整探头组件，其中所述壳体的所述远侧部分的外表面包

括表面特征，其被配置为摩擦地接合所述配件的内表面。

3.根据权利要求1至2中任一项所述的可调整探头组件，其中所述配件包括突出部。

4.根据权利要求1至3中任一项所述的可调整探头组件，其还包括设置在所述内室的远

侧部分内的第一密封件和设置在所述内室的近侧部分内的第二密封件。

5.根据权利要求4所述的可调整探头组件，其还包括设置在所述内室的近侧部分内并

且在所述第二密封件近侧的轴承。

6.根据权利要求5所述的可调整探头组件，其中所述壳体和所述超声端口被配置为接

收通过其的径向超声探头。

7.根据权利要求6所述的可调整探头组件，其中所述轴承被配置为支撑所述径向超声

探头的旋转。

8.根据权利要求7所述的可调整探头组件，其中所述径向超声探头包括驱动电缆，并且

其中所述驱动电缆延伸通过所述超声端口并且由所述轴承支撑。

9.根据权利要求8所述的可调整探头组件，其中所述径向超声探头包括护套，并且其中

所述护套的近端设置在所述壳体内的所述第一密封件和所述第二密封件之间。

10.根据权利要求9所述的可调整组件，其中所述壳体被配置为相对于所述配件旋转以

改变所述径向超声探头的轴向位置，并且其中所述壳体的所述近侧部分被配置为相对于所

述壳体的剩余部分旋转以改变所述径向超声探头的轴向位置。

11.一种系统，其包括：

导管的手柄，

附接到所述手柄的可调整探头组件，其中所述可调整探头组件被配置为相对于所述手

柄横向和轴向移动；以及

延伸通过所述可调整探头组件、所述手柄和所述导管的轴的径向超声探头。

12.根据权利要求11所述的系统，其中所述可调整探头组件包括限定内室的壳体、形成

在所述壳体的近侧部分内的超声端口和沿所述壳体的中间部分设置的冲洗端口。

13.根据权利要求11至12中任一项所述的系统，其中所述径向超声探头包括驱动电缆，

并且其中所述驱动电缆延伸通过所述超声端口。

14.根据权利要求12至13中任一项所述的系统，其中所述冲洗端口包括流体通道，所述

流体通道被配置为将流体输送到所述内室中并且通过所述径向超声探头的护套。

15.根据权利要求12至14中任一项所述的系统，其还包括设置在所述内室的远侧部分

内的第一密封件和设置在所述内室的近侧部分内的第二密封件，其中所述第一密封件和所
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述第二密封件防止通过所述冲洗端口引入的流体离开所述内室。
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为径向超声端口和冲洗端口提供可调整机构的设备

相关申请

[0001] 本申请根据35  U.S.C.§119要求于2019年5月17日提交的题为“用工具附接件进入

肺的外周区域以实现直接可视化的装置”的美国临时申请号62/849,311的优先权的权益，

其全部内容通过引用并入本文。

[0002] 本申请根据35  U.S.C.§119要求于2019年5月17日提交的题为“为径向超声端口和

冲洗端口提供可调整机构的设备”的美国临时申请号62/849,649的优先权的权益，其全部

内容通过引用并入本文。

[0003] 本申请根据35  U.S.C.§119要求于2019年5月17日提交的题为“径向超声针式活检

装置”的美国临时专利申请号62/849,307的优先权的权益，其全部内容通过引用并入本文。

技术领域

[0004] 本发明总体涉及医疗装置的领域。特别地，本发明涉及一种具有可调整超声端口

和冲洗端口的组件，其用于径向超声探头在患者体内的横向和轴向定位。

背景技术

[0005] 用于径向超声导管的端口可能缺乏在重新定位用于径向超声探头的端口和/或用

于通过容纳其的径向超声导管的一个以上的腔的冲洗流体的端口的同时维持对肺的外周

区域内肺结节的视觉成像的能力。

[0006] 因此，可以通过本发明的可调整组件、系统及其使用方法来实现多种有利的医疗

结果。

发明内容

[0007] 在一个方面中，本发明涉及一种可调整探头组件，其包括限定内室的壳体。超声端

口可以形成在壳体的近侧部分内。超声端口可以与内室共同延伸。冲洗端口可以沿着壳体

的中间部分设置。冲洗端口可以限定通过其中的流体通道。流体通道可以与内室共同延伸。

配件可以围绕壳体的远侧部分设置。壳体可以被配置为相对于配件旋转，以改变冲洗端口

相对于配件的轴向位置。

[0008] 在所述的和其他实施例中，壳体的远侧部分的外表面可以包括表面特征，其被配

置为摩擦地接合配件的内表面。配件可以包括突出部。第一密封件可以设置在内室的远侧

部分内。第二密封件可以设置在内室的近侧部分内。轴承可以设置在内室的近侧部分内并

且在第二密封件的近侧。壳体和超声端口可以被配置为接收通过其中的径向超声探头。轴

承可以被配置为支撑径向超声探头的旋转。径向超声探头可以包括驱动电缆。驱动电缆可

以延伸通过超声端口并且可以由轴承支撑。径向超声探头可以包括护套。护套的近端可以

设置在壳体内的第一密封件和第二密封件之间。壳体可以被配置为相对于配件旋转，以改

变径向超声探头的轴向位置。壳体的近侧部分可以被配置为相对于壳体的剩余部分旋转以

改变径向超声探头的轴向位置。
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[0009] 在另一个方面中，本发明涉及一种系统，其包括导管的手柄。可调整探头组件可以

附接到手柄。可调整探头组件可以被配置为相对于手柄横向和轴向移动。径向超声探头可

以延伸通过可调整探头组件、手柄和导管的轴。

[0010] 在所述的和其他实施例中，可调整探头组件可以包括限定内室的壳体。超声端口

可以形成在壳体的近侧部分内。冲洗端口可以沿着壳体的中间部分设置。径向超声探头可

以包括驱动电缆。驱动电缆可以延伸通过超声端口。冲洗端口可以包括流体通道，其被配置

为将流体输送到内室中并且通过径向超声探头的护套。第一密封件可以设置在内室的远侧

部分内。第二密封件可以设置在内室的近侧部分内。第一密封件和第二密封件可以防止通

过冲洗端口引入的流体离开内室。

[0011] 在又一个方面中，本发明涉及一种方法，其包括将可调整探头组件附接到导管的

手柄，使得附接到可调整探头组件的径向超声探头可以延伸通过手柄和导管的轴。可调整

探头组件的横向位置可以相对于手柄进行调整。可调整探头组件的轴向位置可以相对于手

柄进行调整。

[0012] 在所述的和其他实施例中，可调整探头组件的横向位置可以相对于手柄重新调

整，以改变径向超声探头在导管轴的腔内的横向位置。可调整探头组件的壳体可以相对于

手柄旋转以在导管的腔内旋转径向超声探头。可调整探头组件的壳体可以相对于手柄旋转

以相对于手柄改变沿着壳体的中间部分设置的冲洗端口的轴向位置。流体可以通过冲洗端

口引入并且进入可调整探头组件的内室。

附图说明

[0013] 参考示意性的且不旨在要按比例绘制的附图以示例的方式描述了本发明的非限

制性实施例。在附图中，所示的每个相同或几乎相同的组件通常由单个数字表示。为了清楚

起见，并非每个组件均在每个图中进行标示，且所示的每个实施例的每个组件也不是允许

本领域的技术人员理解本发明所必需的。在附图中：

[0014] 图1A至1B提供了根据本发明的一个实施例的可调整探头组件的透视图(图1A)和

横截面视图(图1B)。

[0015] 图2A至2B提供了根据本发明的一个实施例的设置在可调整探头组件内的径向超

声探头的透视图(图2A)和横截面视图(图2B)。

[0016] 图3A至3D提供了根据本发明的一个实施例的具有径向超声和针式活检能力的附

接到导管的手柄的可调整探头组件的横截面视图(图3A)和透视图(图3B至3D)。

具体实施方式

[0017] 本发明不限于本文所述的特定实施例。在本文中使用的术语仅用于描述特定的实

施例，且不旨在超出所附权利要求的范围进行限制。除非另有限定外，本文使用的所有技术

术语具有与本发明所属领域的普通技术人员通常理解的相同的含义。

[0018] 虽然本发明的实施例是特别参考探头组件、系统及其使用方法，特别是防漏组件

进行描述的，该防漏组件包括可调整超声端口和/或冲洗端口，其被设计用于在允许径向超

声探头和/或冲洗端口的横向和/或轴向重新定位的同时保持对外周肺结节的视觉成像，但

是应当理解，这种探头组件、系统和方法可以用于在各种不同的体腔和/或身体通道内对各
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种组织进行可视化和操纵。

[0019] 如本文所使用的，单数形式“一”、“一个”和“该”旨在也包括复数形式，除非上下文

另有明确指示外。还将要理解的是，当在本文中使用时，术语“包括”和/或“包括”或“包含”

和/或“包含”指明所述特征、区域、步骤、元件和/或组件的存在，但并不排除一个或多个其

他特征、区域、整数、步骤、操作、元件、组件和/或组的存在或添加。

[0020] 如本文所使用的，术语“远侧”是指当将装置导入患者体内时最远离医学专业人员

或医师的一端，而术语“近侧”则是指当将装置导入患者体内时最接近医学专业人员或医师

的一端。

[0021] 在各种实施例中，本发明总体涉及一种可调整且防漏的探头组件，其被配置为与

支气管径向超声系统一起使用以提供对难以进入的肺结节的实时成像和靶向。例如，可调

整探头组件可以包括可调整超声端口和冲洗端口，其被配置为允许医师在肺的外周区域内

横向(例如，沿着纵向轴线)和/或轴向(例如，围绕或环绕纵向轴线)定位/重新定位支气管

径向超声系统的组件(例如，超声探头、冲洗端口和/或探头组件)，同时保持防漏密封以同

时冲洗流体使其通过径向超声探头的腔。

[0022] 参考图1A至1B，在一个实施例中，本发明的可调整探头组件100可以包括限定内室

111的壳体110。超声端口112(例如，第一端口)可以形成在壳体110的近侧部分内或以其他

方式延伸通过壳体110的近侧部分。在各种实施例中，超声端口112可以与内室111共同延伸

(例如，基本对齐等)。限定通过其中的流体通道115的冲洗端口114(例如，第二端口)可以沿

着壳体110的中间部分设置(例如，附接至其、与其一体形成等)。配件116可以围绕壳体110

的远侧部分设置。在各种实施例中，壳体110可以被配置为在配件116内旋转360°(例如，轴

向移动)以改变冲洗端口114相对于可调整组件100的纵向轴线的位置和/或旋转(例如，改

变其轴向位置)延伸通过壳体110的径向超声探头(如下面所讨论的)。壳体的远侧部分的外

表面可以包括表面特征118，其被配置为摩擦地接合配件116的对应的内表面。作为非限制

性示例，表面特征可以包括橡胶密封件或O形圈，其被配置为保持或锁定壳体110相对于配

件116的轴向位置直到在壳体110上施加阈值水平的旋转力为止(例如，由医师的手施加的

足够量的力)。在各种实施例中，壳体110的外表面和/或冲洗端口114可以包括防滑表面(例

如，包覆成型或涂覆有橡胶等)以向医师提供足够的抓握来操作壳体110，例如，当戴着湿手

套时等。臂或突出部120可以从配件116的外表面延伸以将探头组件的壳体锚固或固定在具

有径向超声和针式活检能力的导管的手柄140内(图3A)。

[0023] 在一个实施例中，第一密封件122(例如，O形圈等)可以设置在内室111的远侧部分

内(例如，在壳体110的远侧开口的近侧)并且第二密封件124可以设置在内室111的近侧部

分内(例如，在壳体110的近侧开口的远侧)。第一密封件和第二密封件122、124可以被配置

为防止通过冲洗端口114的流体通道115引入(例如，冲洗)的流体离开内室111(例如，向远

侧流动/泄漏超过第一密封件122或向近侧流动/泄漏超过第二密封件124)。轴承126可以在

第二密封件124的近侧设置在内室111的近侧部分内。在各种实施例中，壳体110和超声端口

112可以被配置为接收通过其中的径向超声探头130的近侧部分(图2A至2B)。轴承126可以

被配置为接收径向超声探头130的外表面以支撑/促进径向超声探头130在壳体110内的旋

转。

[0024] 参考图2A至2B，在一个实施例中，径向超声探头130的近侧部分可以延伸通过壳体
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110的超声端口112和内室111。在各种实施例中，径向超声探头130可以包括可旋转地设置

在护套134内的驱动电缆132。径向超声换能器(未示出)可以附接到驱动电缆132的远端，例

如，以在体腔内提供超声图像。驱动电缆132的近侧部分可以延伸通过包括内室111的探头

组件100，以及超过壳体110的近端，以连接到外部马达驱动单元(MDU)。此外，护套134的近

端可以延伸到内室111中，使得护套134打开的近端设置在第一密封件和第二密封件122、

124之间。径向超声探头的远侧部分(例如，驱动电缆132和护套134)可以延伸超过壳体110

的远端，例如，通过具有径向超声和针式活检能力的导管的手柄140(图3A至3D)以及附接到

导管手柄的双腔轴的腔(未示出)。MDU可以被配置为在内室111内和贯穿护套134的整个长

度以必需的高速旋转来旋转驱动电缆132，以将必需的高速旋转赋予径向超声换能器。在各

种实施例中，轴承126可以被配置为抑制、隔离或以其他方式最小化可能干扰或破坏通过径

向超声探头130(例如，沿着/通过驱动电缆132)传播的超声信号的作用于壳体110上的噪

声、振动或其他外力。另外地或替代地，壳体的近侧部分(例如，包括超声端口112)可以包括

支撑结构，其被配置为消除或减少径向超声探头130的近侧部分(例如，护套134和/或驱动

电缆132)的弯曲或扭结和/或抑制可能损害或以其他方式负面影响超声图像质量的外力。

[0025] 参考图3A至3D，在一个实施例中，本发明的系统200可以包括设置在具有径向超声

和针式活检能力的导管的手柄140内的可调整探头组件100。径向超声探头130可以延伸通

过壳体110，使得径向超声探头的驱动电缆可以连接到外部MDU，并且径向超声探头的远侧

部分可以延伸通过附接到手柄140的远端的导管(未示出)的轴(例如，双腔轴)。在各种实施

例中，双腔导管可以延伸通过内窥镜的工作通道，例如，在患者的体腔内。在各种实施例中，

可调整探头组件100可以被配置为相对于手柄140(例如，在其内)横向和/或轴向移动。例

如，臂或突出部120可以设置在从手柄140的内壁延伸的第一表面特征和第二表面特征142、

144之间。在各种实施例中，第一表面特征142可以限定开口，其被配置为接收对应的锁按

钮/凸耳以将与手柄140相关联的针式滑动器锁定在适当位置中，而表面144则是探头组件

向近侧离开手柄所在的手柄的边界。探头组件100在手柄140内的横向位置可以通过在第一

表面特征和第二表面特征142、144之间向远侧和向近侧移动(例如，滑动)壳体110来改变。

在各种实施例中，探头组件在手柄140内的横向位置可以提供(例如，设置)延伸通过双腔导

管的腔的一端并且在其远侧的径向超声探头的期望长度。例如，探头组件100在手柄140内

的横向位置可以进行设置或调整，以改变在径向超声探头的远端处的径向超声换能器相对

于容纳径向超声探头的导管的轴(例如，双腔轴)的远端的位置。在一个实施例中，改变/调

整探头组件110在手柄140内的横向位置的能力可以为医师提供在双腔导管内以及从其延

伸的径向超声探头的微调横向控制(例如，以调整径向超声探头相对于目标肺结节的位

置)，而不用调整/改变导管手柄在内窥镜的工作通道内的位置，或手柄140的双腔导管延伸

通过的内窥镜本身的位置。在各种实施例中，固定螺钉或其他锁定构件(未示出)可以延伸

通过手柄140的壁以接合/接触配件116的外表面，以将壳体110锁定/固定在手柄140内的期

望横向位置处。在设置了径向超声换能器的位置(例如，相对于双腔导管的远端而言)的情

况下，手柄140以及附接至其的探头组件100可以向远侧推进和/或向近侧缩回以在内窥镜

工作通道内/通过窥镜工作通道向远侧推进和/或向近侧缩回双腔导管，例如，使用超声引

导将径向超声换能器推进至肺的外周区域中。另外，壳体110可以相对于手柄140旋转以在

双腔导管内轴向旋转径向超声探头。壳体的近侧部分(例如，限定超声端口112)也可以独立
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于壳体110的剩余部分(例如，包括冲洗端口114和配件116)旋转，以在双腔导管内旋转径向

超声探头。冲洗端口114与壳体110的轴向旋转可以使冲洗端口114定向至医师可进入的位

置，使得可以通过通道115将流体冲洗至内室111中并且通过护套134。在一个实施例中，冲

洗端口114的近端可以被配置为接收流体源150(图3B至3C)，该流体源150被配置为通过流

体通道115冲洗流体使其进入内室111并且通过护套134。在各种实施例中，当壳体110在手

柄140内横向和/或轴向移动时，第一密封件和第二密封件122、124可以防止流体离开壳体

110(例如，泄漏)。可以在本文中使用的其他可调整超声端口和冲洗端口技术、特征和/或组

件在同一日期提交的代理人案号为8150.0581的题为“用工具附接件进入肺的外周区域以

实现直接可视化的装置”的美国非临时专利申请(其全部内容通过引用并入本文)和/或在

同一日期提交的代理人案号为8150.0746的题为“医疗成像装置、系统和方法”的美国非临

时专利申请(其全部内容通过引用并入本文)中进行了公开。

[0026] 根据本发明，能够在不需要过多实验的情况下制造和执行在本文中公开且要求保

护的所有装置和/或方法。虽然已经以优选实施例描述了本发明的装置和方法，但对于本领

域的技术人员来说显而易见的是，在不脱离本发明的概念、精神和范围的情况下，能够对该

装置和/或方法和在本文所述的方法的步骤中或在步骤的序列中施加变化。对于本领域的

技术人员来说显而易见的所有这样的类似替代和修改被认为是在由所附权利要求限定的

本发明的精神、范围和概念内。

说　明　书 5/5 页

8

CN 113727656 A

8



说　明　书　附　图 1/5 页

9

CN 113727656 A

9



说　明　书　附　图 2/5 页

10

CN 113727656 A

10



图3A
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图3B

图3C
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图3D
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