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Eljaras szamitdgépes rendszer virtudlis taroldjanak elére meghatarozott

kapacitasu cimteriiletekre osztasara

KIVONAT

A taldlmany targya eljaras szamitogépes rendszer virtu-
alis taroldjanak elére meghatirozott kapacitast cimterii-
letekre osztaséra a cimteriiletekhez elre hozzarendelt,
adott szamu particioban (F1-F8, BG) parhuzamos
programfuttatashoz, ahol a cimteriiletek k6zos (shared)
és sajat (private) teriileteket tartaimaznak.

A taldlmény szerinti eljaras soran a feladatok (jobs)
parhuzamos végrehajtdsdhoz egy vagy tobb dinamikus

CiM TERULETEK

particiot hozzarendelnek a cimteriiletekhez (P2, N1,
N2, 04), ahol a hozzarendelt dinamikus particiok mére-
te a végrehajtando feladattol fiigg, és ahol

mindegyik dinamikus particionak sajat cimteriilete
(P2, N1, N2, O4) van, és csak egy dinamikus partici6
van a cimteriilet (P2, N1, N2, O4) sajat teriiletéhez
hozzarendelve,
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elinditjak és vezérlik a feladatok végrehajtasat, és
megsziintetik a dinamikus particié hozzérendelését, ami-
kor a hozzarendelt feladat végrehajtisa befejezodott,
jabb felhaszndlashoz felszabaditjak a dinamikus partici6
altal lefoglalt cimteriiletet (P2, N1, N2, O4), tovabba

ahol a dinamikus particiokkal egyiitt &tmenetileg di-
namikus cimteriileteket (GETVIS) jelolnek ki a sajat
(private) rendszerteriileten, amely rendszer adatokat tar-
talmaz a cimtertilethez az adott feladat szdmara.

A taldlmény targya eljaras szamitogépes rendszer virtué-
lis taroldjanak elére meghatrozott kapacitas cimteriile-
tekre osztasira a cimteriiletekhez elére hozzérendelt,
adott szdmu particidban parhuzamos programfuttatédshoz,
ahol a cimteriiletek k6z6s (shared) és sajat (private) terii-
leteket tartalmaznak.

Ilyen eljarast alkalmazd operacids rendszerrel, mint
példaul az IBM virtualis, bdvitett tarolast/rendszer cso-
maggal (Virtual Storage Extended/System Package) 4.
valtozat, 1. kiadas (a kovetkezGkben roviden VSE/SP
4.1.) rendelkezé szamitogép a piacon ismert, és részlete-
sen le van irva az IBM-kézikonyvekben, amelyek koziil
az Administration, Form Number SC33-6405-01 sza-
mut idézziik mint referenciaanyagot. A VSE/SP 4.1 ope-
racioés rendszer magaban foglalja egyik programként az
IBM éltal védett VSE/Advanced Functions programot
(kovetkezdkben roviden: VSE/AF), valamint més prog-
ramokat, mint példaul a VSE/POWER programot. Hivat-
kozunk tovabba az IBM-kézikonyv IBM VSE/Advanced
Functions System Management Guide Version 4 Release
1, Form Number SC33-6352—00 anyagra is. Ebben a
kézikényvben kiilondsen az 1-20. oldalakon részlete-
sebb leiras talalhat6 a tobbszords programozasrol, a virtu-
alis tarolohasznalatrél és a valds taroldszervezésrdl, a
particionalasrél és a helykijelolésrl.

A jelen rendszerben a virtualis tarolas tizenkét parti-
cidra korlatozodik kilenc cimteriileten. Ez a parhuza-
mosan futtatand6 programokhoz a megadott cimteriile-
ten igen gondos és bonyolult taroléhely-kijelolést igé-
nyel. Ez a programok parhuzamos végrehajtisat sza-
mottevéen korlatozza, és igy a rendszert bizonyos mér-
tékig merevvé teszi.

A jelen talalmanynak az elsddleges célja az, hogy a
rendszert rugalmasabba tegye, megndvelje a virtudlis
tarolasi forrasokat ugy, hogy parhuzamosan tobb prog-
ramot lehessen futtatni egyszeri eszkozokkel és a meg-
1év6 rendszerrel dsszeférheté modon.

A taladlmany céljat a legéltaldnosabban olyan eljé-
rassal érhetjiik el, amelynél a feladatok (jobs) parhuza-
mos végrehajtasahoz egy vagy tobb dinamikus particiot
hozzérendeliink a cimteriiletekhez, ahol a hozzarendelt
dinamikus particiok mérete a végrehajtandé feladattol
fiigg, és ahol

mindegyik dinamikus particionak sajat cimteriilete
van, és csak egy dinamikus particié van a cimteriilet
sajat teriilet¢hez hozzarendelve,

elinditjuk és vezéreljiik a feladatok végrehajtasat, és
megszlintetjiik a dinamikus particié hozzdrendelését,
amikor a hozzarendelt feladat végrehajtdsa befejez6-
dott, Gjabb felhaszndlashoz felszabaditjuk a dinamikus
particio altal lefoglalt cimteriiletet, tovabba
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ahol a dinamikus particiokkal egyiitt atmenetileg di-
namikus cimteriileteket jeloliink ki a sajat rendszerterii-
leten, amely rendszer adatokat tartalmaz a cimteriilet-
hez az adott feladat szdmara.

Az igy djonnan bevezetett dinamikus particiokkal,
amelyeket egy feladattal egyiitt jeloliink ki (allokadlunk)
és a feladat befejezésével a kijelolést toroljiik (deallo-
kalunk), egy nagymértéki virtualis tarolasiteriilet-kiter-
jesztés hozhaté létre, egészen 200 vagy annal tdbb uj
particiora. Ez azt jelenti, hogy sokkal tobb programot
lehet parhuzamosan futtatni, és a rendszer jelenleg
fennallo korlatozasait megsziintethetjiik.

A tovabbi elényos kiviteli valtozatok megismerhe-
t6k az aligénypontokbdl, amelyeket a kdvetkezd leiras-
ban ismertetiink részletesebben a mellékelt rajzra hivat-
kozassal, ahol az
1.4bra a technika 4llasabol ismeretes, eldre kijelolt
dezés vazlata, a
bemutatja egymas mellett a taldlmény szerinti
cimteriilet-elrendezést a statikus és dinamikus
particiéra;

a taroloelrendezés egy példajat mutatja, a ta-
lalmany szerinti dinamikus particiokkal;
(tablazat) bemutat egy képernyén megjeleni-
tett meniit a feladat kivélasztisara szolgald
forgatokonyvvel: fenntartva a dinamikus par-
ticionalast;

(tiblazat) egy képernydn megjelenitett meniit
mutat a dinamikus osztaly hozzaadasaval a
forgatokdnyvével;

(tablazat) egy képernySmeniit mutat be, az X
dinamikus osztaly meghatarozasanak a forga-
tokonyvével;

egy képermnydmeniit mutat be, a konyvtar sza-
mara megirand6, valtoztatott dinamikusosz-
taly-tablazatnak a forgatokonyvével;

egy rendszerkonzolképet mutat a dinamikus-
osztaly-tablazat betoltésére szolgaldé forgatod-
konyvvel;

(tiblazat) egy képernydmeniit mutat be egy
VSE/POWER feladat létrehozdsanak a forga-
tokonyvével (X osztaly) és a

(tdblazat) bemutat egy rendszerkonzolképet, a
VSE/POWER feladat végrehajtasanak a for-
gatokonyvével.

A dinamikus particionalasi koncepcié jobb megérté-
séhez, és hogy az hogyan dgyazodik be a VSE operaci6s
rendszerbe, roviden ismertetjiik a jelen taldlméany szerin-
ti particionalasi rendszert. A leirasban a jelenlegi partici-
okat statikus vagy eldre kijel6lt particioknak nevezziik.

2. abra

3. abra

4, dbra

5. abra

6. abra

7. abra

8. dbra

9. 4bra

10. abra
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Az elére kijelolt, statikus particiok:

A jelenlegi VSE valtozat (VSE/SP 4.1) lehetévé te-
szi, hogy legfeljebb 9 cimteriileten 12 particiot jeldl-
junk ki. Egy cimteriilet k6z0s vagy megosztott (shared)
és sajat (private) teriiletet tartalmaz. A megosztott terii-
let az Gsszes cimteriilet szdmara ugyanaz. A sajat teriilet
a kijelolést6l figgden kiilonbozik. Lehetséges, hogy
egynél tobb particiot jeloljink ki egy sajit teriileten.
A statikus particioknak a kdvetkezd, el6re meghataro-
zott azonositoi vannak. F1, F2, F3, F4, F5, F6, F7, F8,
F9, FA, FB, BG.

Az 1. abran bemutatott taroloelrendezés a technika
allasanak egy példajaként leir egy rendszert, 6t BG, F1,
F2, F3 és F4 particioval, amelyek 1-4 cimteriileten van-
nak elhelyezve. Egy cimteriilet példdul maximum
16 megabajt nagysagui lehet. A cimteriiletek SAS ko6zos
teriiletekre és PA sajat teriiletekre vannak felosztva.
A PA sajat teriilet a programteriilet, a program végrehaj-
tasahoz. Egy operator- vagy ASI (automatikus rendszer-
inicializalas) eljaras kijeldlheti és indithatja a particiokat,
¢s mindegyik particionak egy végrehajtasi prioritast ad-
hat. A statikus particidknak ez az eldre kijelolése a rend-
szer felépitése (system setup) fazisaban torténik.

A statikus particiok JCL (Job Control Language —
feladat-vezérlényelv) utasitasokat kaphatnak egy fizikai
olvas6tol vagy a feladatiitemez6tdl. A VSE-nél a fel-
adatiitemezést, a végrehajtas-vezérlést és a feladatok
kimendspoolingjat a VSE/POWER végzi el, tehét a fel-
adatot a VSE/POWER vezérli. A leirasban a spooling
bemeneti vagy kimeneti adataram olvasasat vagy irasat
jelentt egy kozbensé eszkdzzel és olyan formatumban,
ami a késGbbi feldolgozast megkonnyiti. VSE/POWER
(POWER jelentése Priority Output Writer Execution
Reader, és ez egy, az IBM altal licencben adott program,
amelyet els6sorban a bemenet és a kimenet spoolingjara
hasznalnak) indithatja a statikus particionalast és futtat-
hat feladatokat azokban, tehat a VSE/POWER JCL-uta-
sitdsokat és adatokat tolt a particiokba. A feladatok az
olvasosorban vannak elhelyezve. A listazo- vagy lyuk-
kartyakimenet a megfelelé sorokhoz iranyithato.

A statikus partici6 egynél tobb feladathoz all rendel-
kezésre. A VSE/POWER lehetvé teszi, hogy a felada-
tokat osztalyokban, az ugynevezett VSE/POWER osz-
talyokban hajtsa végre, ahol egy vagy tobb statikus par-
ticiét lehet kijelolni. Egy osztily a feladatok egy cso-
portjat jelenti, amelyek vagy ugyanarrdl a bemendké-
sziilékr6l jonnek, vagy ugyanahhoz a kimendkésziilék-
hez mennek.

Dinamikus particionélas:

A spoolingprogram, példaul a VSE/POWER kijelol
¢s indit egy dinamikus particiot egy feladathoz. A VSE/
POWER vezérli a feladat végrehajtasat, és megsziinteti
a dinamikus particio kijelolését a feladat befejezése
utdn. A felszabaditott tarolé rendelkezésre all egy ma-
sik feladathoz.

Mindegyik dinamikus particiénak megvan a sajat
cimteriilete, tehat csak egy dinamikus particio van kije-
l6lve egy ilyen cimteriilet sajat teriiletén. Ennek kévet-
keztében t6bb dinamikus particié is ki lehet jelolve
egyidejileg.
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Annak érdekében, hogy csokkentsiik a kozds teriile-
tek nagysagat, egy Uj sajat rendszerteriilet keriil beveze-
tésre a dinamikus particiondlast cimteriiletekhez, amit
GETVIS dinamikus cimteriiletnek neveziink. A GETVIS
dinamikus cimterlilet a sajat teriilethez tartozik. A 2. dbra
egy Osszchasonlitast ad a statikus és dinamikus parti-
cionalasu cimteriilet felosztasarol.

A 2. abra bal oldali része a statikus particio szervezé-
sét mutatja, amely SUP feliigyelS- (supervisor) teriiletet
és SA kozos teriiletet tartalmaz a SAS koz0s teriileteken
¢és PRA programteriiletet a PA sajét teriileten, ahol egy
PGA particiés GETVIS teriilet is lehet, amely a particion
beliili tarolotér, és amely a particiohoz tartozé program-
hoz ideiglenesen hozzarendelddik (allokélédik).

A 2. dbra jobb oldala a talalmany egy kiviteli alakja-
val 6sszhangban a dinamikus particié szervezését mu-
tatja. Amint az abran lathato, a statikus particiok szerve-
zésével ellentétben, a PA sajat teriileten van egy GET-
VIS dinamikus cimteriilet is.

A GETVIS dinamikus cimteriilet a dinamikus parti-
cioval egyiitt ideiglenesen van kijelolve, és rendszer-
adatokat tartalmaz a cimteriilet szamara. Ezek a rend-
szeradatok egyedicek a feladathoz, és igy a kijel6lt dina-
mikus particiéhoz is. Ezért ezek az adatok nem sziiksé-
gesek a masik particidkhoz, és nem szlikséges ezeknek
a ko6zos teriileten tartasa. Mivel az SA k6zos tertilet
mentes ezektdl az adatoktdl, a mérete is kisebb lehet.

A dinamikus particiékat a VSE/POWER osztilyok-
nak megfeleld osztalyokba lehet csoportositani, ahol a
feladatok végrehajthatok. Ezeket az osztalyokat dinami-
kus osztalyoknak hivjak.

Csak a dinamikus osztaly prioritasat lehet specifi-
kalni. A dinamikus particiokat egy és ugyanazon oszta-
lyon beliil idben felszeleteljiik.

A statikus és dinamikus particiokat egy VSE/POWER
osztalyba lehet csoportositani.

Egy tablazat, az igynevezett dinamikusosztaly-tab-
lazat tartalmazza a dinamikus osztalyok tulajdonségait.
A dinamikusosztaly-tabla a kényvtarban katalogizalha-
t0, és onnan betdlthetd.

Néhany példa a dinamikusosztaly-tablazat jellem-
z6ire:

— tarold kijeldlés/elhelyezés (allokécio):

meghatdrozza egy dinamikus particionalas (GET-
VIS dinamikuscimteriilet- és particiokijelolés) ta-
rolasi kovetelményeit egy megadott osztalyban,

— a particié mérete:

meghatédrozza az Osszefliggd virtudlis tarolé nagy-
sagat a program végrehajtashoz fenntartott parti-
cidban; a partici6 fennmarado része mint particios
GETVIS dinamikus cimteriilet all rendelkezésre,
— a GETVIS dinamikus cimteriilet nagysaga:

meghatirozza az dsszefliggd virtualis tarolé nagy-
sagat a GETVIS dinamikus cimteriilet részére
(lasd a 2. 4brat),

— profile (eljaras):

a particioban a feladat (job) el5tt hajtodik végre
(megfelel a statikus particiok ASI eljarasanak)

— osztalyon beliil a dinamikus particiék maximalis

szama:
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meghatarozza az adott osztalyon belill parhuza-
mosan kijeléthetd particiok maximalis szamat, ha
elegend§ virtudlis tarold- és dinamikus particio6 all
rendelkezésre;

— letiltas jelzése:

lehetGvé teszi egy dinamikus osztaly letiltasat, te-
hat ezen osztalyon beliil nem lehet semmilyen fel-
adatot végrehajtani;

— sorba allitott (spooled) I/0O késziilékek:

meghatarozza azokat a sorba allitott késziiléke-
ket (olvasé, nyomtatdk és lyukasztok, amelyek a
VSE/POWER-hez kapcsolddnak.
— a dinamikusparticié-azonositok felépitése:
<osztaly> <pno>
ahol <osztaly>=dinamikus osztily (egy karakter, ame-
lyet a felhasznalo hatdroz meg)

<pno> =a particié szama a dinamikus osztalyon be-
lill. Példaul a P dinamikus osztalyban kijeldlt elsé dina-
mikus particié a P1 azonositot kapja.

A kovetkezd példa, amint azt a 3. dbra mutatja, egy
taroloelrendezést mutat BG, F1-F8 particidkkal az
1-4 cimteriileteken, dinamikus particiokkal az N dina-
mikus osztalyban, N1 és N2 cimteriileteken, egy dina-
mikus particidoval a P2 cimteriileten és egy dinamikus
particidval az O4 cimteriileten.

A 3. dbran bemutatott tiroléelrendezés példéjandl az
N dinamikus osztalyban csak az N1 és N2 cimteriiletek
vannak kijelolve egyszerre, mig a tobbi cimteriilet eb-
ben az osztilyban nem aktiv. Ugyanez all a P osztaly
P2 cimteriiletére, ahol ez az egyetlen aktiv dinamikus
particid a P osztalyban. Az O osztilybdl csak az O4
cimteriilet aktiv a bemutatott példanal. Ennek a példa-
nak az elrendezése azt mutatja, hogy a virtualis tarolote-
rilleten csak azok a dinamikus particidk aktivak, ame-
lyeknek ténylegesen futé feladatai vannak. Ha a di-
namikus particiékhoz kijelolt feladatok nem aktivak,
azoknak a kijelolt virtualis taroloit fel lehet hasznalni
mas célokra. Ez azt mutatja, hogy a dinamikusparticio-
koncepcié a virtudlis tarolé optimalis kihasznéalasat te-
szi lehetdvé. Ezt fel lehet hasznalni, mivel a szabad
térolokapacitasnak mindig csak az a virtualis taroloja
hasznélatos, amire tényleg sziikség van.

A dinamikus particiok és a hasznalatuk egyszerd-
sége:

A kovetkezékben bemutatjuk, hogy milyen kdnnyd
a feladatok feldolgozasa a dinamikus particidkban.

1. Meghatarozas:

A dinamikusosztaly-tablazat lehetové teszi, hogy a
dinamikus particiok jellemz6it (attributes) mar néhany
utasitassal (statements) meghatarozzuk (lasd az 5., 6. és
7. Abrat is).

2. Dinamikus particiok igény esetén keriilnek kijelo-
lésre:

A dinamikus particidk csak akkor kertilnek kijeld-
lésre, ha egy dinamikus osztalyban egy feladatot kell
végrehajtani. Ez takarékoskodik a rendszer eréforrasai-
val. Ha egy VSE/POWER osztaly statikus és dinamikus
particidkat tartalmaz, altalaban a statikus particidkat
hasznaljuk eldszor a feladat végrehajtasahoz.

~~~~~~
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A feladatok kornyezetét és er6forrasait automatiku-
san jeloljiik ki és inditjuk a felhasznal6é beavatkozasa
nélkiil.

4. Azonos eréforras-kijeldlés egy dinamikus osztalyon
beliil :

A feladathoz sziikséges eréforrasok a feladat végre-
hajtasa el6tt keriilnek kijeldlésre.

5. Id8osztas:

Nincs sziikség arra, hogy a CPU intenziv feladato-
kat vezéreljiik, mivel, miutan egy feladatnak az id6rése
ki lett meritve, a feladatot attessziik a legalacsonyabb
prioritash helyzetbe a dinamikus osztalyon beliil.

6. A statikusbol a dinamikus particiéba valé mozga-
tas:

A feladatokat kénnyt attenni a dinamikus particiok-
ba, mivel a rendszer kikiisz6boli az sszeférhetetlensé-
geket.

A koncepci6:

A koncepcié mutatja, hogy hogyan lehet meghata-
rozni a dinamikus osztalyokat, és hogyan lehet létrehoz-
ni és felszabaditani a dinamikus particiokat, ha a rend-
szer er6forrasai (példaul virtudlis tarolé) rendelkezésre
allnak.

A kovetkez6 szakaszok leirjak

a) a dinamikusosztaly-tablazat karbantartasat,

b) a dinamikus particié szervezését (dispatching),

c) a feladat végrehajtasat.

1) Az elvégzendd feladatot egy dinamikus osztalyba
helyezzik,
2) VSE/POWER dinamikusparticio-kijel6lést igényel

— a dinamikus particio 1étrehozésa,

3) VSE/POWER inditja a dinamikus particiot
— a dinamikus particiot kioszthatéva (dispatchable)
tessziik,
4) adinamikus particio inicializalasa

— a cimteriilet inicializalasa,

— a dinamikusosztaly-profil futtatasa,
5) afeladat végrehajtasa,

6) afeladatfeldolgozas vége,
7) adinamikus partici6 felszabaditasa

— a rendszererGforrasok szabadda tétele,

— a particid leallitasa,

— a dinamikus particiot kioszthatatlanna (undis-
patchable) tessziik,
8) a dinamikus partici6 kijelolésének torlése

— a particié eltdvolitasa a szervezési (dispatching)

sorbol.

A dinamikusosztaly-tablazat karbantartasa (létreho-
zas, tarolas és betoltés).

Bammelyik szerkeszté vagy a VSE dialégprogram
létrehozhatja és megvaltoztathatja a dinamikusosztaly-
tablazatot. A tablazat a konyvtarban tirolddik, ahonnan
a kezel§ vagy a VSE/POWER ASI eljaras betdltheti a
tablazatot.

A betoltéfolyamat érvényesiti a dinamikusosztaly-
tablazat értékeket, €s atveszi az informaciot egy belsd
formatumba. Az érvénytelen beadott adatok a kijelzén
megjelennek. Csak az érvényes beadott adatok aktival-
hatdk. A dinamikusosztaly-tablazat a rendszertdroléban
tarolodik, tehat az cimezheté a rendszerrutinok altal.
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A dinamikus osztalyok egy elére meghatarozott kiosz-
tasi prioritast kapnak. A kezelé megvaltoztathatja a pri-
oritast a prioritasutasitassal.

Egy kovetkezd betoltési utasitds megvaltoztathatja,
vagy torolheti a dinamikusosztaly-tablazat beadott ada-
tait. Egy betoltési utasitas visszautasitasra keriil, ha az
eltavolitandd dinamikus osztalynak kijel6lt dinamikus
particidi vannak.

A szervezés/kiosztas (dispatching).

Egy VSE partici6 egy féfeladatbol és ehhez tartozo
alfeladatokbol dll, ahol a féfeladatnak mindig a legala-
csonyabb prioritasa van a particion beliil.

A jelenlegi VSE rendszer (VSE/SP 4.1) kétszintes
szervezési sémaval rendelkezik:

1. Kivalasztjuk a futtatasra kész, legmagasabb priorita-
su particiot a kiosztasi sorbol (dispatcher queue).

2. Kivalasztjuk és kiosztjuk a megfelelé legmagasabb
prioritasu, futtatasra kész alfeladatot.

A dinamikus partici6 segitségével a dinamikus par-
tici6k szervezésének egy 1j szintjét vezetjiik be. Mind-
egyik dinamikus osztdlynak megvan a sajat kiosztasi
sora, amelynek bejegyzései vannak a megadott osztaly
ban emlitettiik, a dinamikus osztalyok szerepelnek a
kiosztési sorban, amely igy egy haromszintes szervezési
sémahoz vezet:

1. A legmagasabb prioritash, futtatisra kész statikus
particiot vagy dinamikus osztalyt kivalasztjuk a ki-
osztasi sorbol.

2. Ha egy dinamikus osztalyt valasztunk ki, meghata-
rozzuk az osztaly futtatasra kész, legmagasabb prio-

3. A megfeleld legmagasabb prioritasi, futtatasra kész
alfeladatot kivalasztjuk és hozzarendeljiik (dis-
patch).

A kezel6 vagy egy inditofolyamat megvaltoztathatja
a statikus particiok és dinamikus osztalyok prioritasat.
Annak érdekében, hogy elkeriiljiik azt, hogy egy CPU
intenziv particié/osztaly megallithassa az alacsonyabb
prioritasi particidk/osztalyok kiosztisat, a VSE lehe-
tévé teszi, hogy meghatarozzunk egy idéosztasos (ki-
egyensulyozott) csoportot. A csoportnak (statikus parti-
ci6 vagy dinamikus osztaly) az a tagja, amely kiesik az
1d6résbdl, a csoporton beliil a legalacsonyabb prioritast
kapja. Ha egynél tobb dinamikus particid keriil kijelo-
lésre egy adott dinamikus osztalyon beliil, ugyanezt az
eljarast hasznaljuk.

A feladat végrehajtasa:

Egy dinamikus osztalyban a feladat kivalasztasa a
végrehajtasra akkor lehetséges, ha a dinamikus osztaly
engedélyezve van. Ez bekeriil a betdltott dinamikusosz-
taly-tablazatba, és megvaltoztathatd egy masik betoltési
igénnyel vagy utasitassal.

A kovetkez6 fejezetek leirjak az eljarast, miutan egy
engedélyezett dinamikusosztaly-tablazat szamdara egy
feladatot megtalaltunk.

A dinamikus particié kijeloléséhez és az inditdshoz
a VSE/POWER egy dinamikus particio kijeldlését
igényli. A kijeloléprogram létrehoz egy particidazono-
sitot, kijeldli és inicializélja a kontrollblokkokat, és egy
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cimteriiletet hoz létre. A dinamikus particié bekeriil
a dinamikusosztaly-kiosztasi sorba. A partici6inditd
program a dinamikus particiot kioszthatéva teszi, tehat
futtatasra késszé teszi, és inditja az inicializalast. Ha
ugyanazon dinamikus osztilyon beliil egy masodik di-
namikus particio is kijelolésre keriilt, indul a dinamikus
osztaly idGosztasa.

A dinamikus partici6 inicializdlasa alatt a cimteriilet
érvényesitve lesz, a feladatvezérlés (JCL — job control)
betoltédik, és a dinamikus particiot eldkészitik. Néhany
rendszerrutin végrehajtasra keriilhet az el6készités alatt.
A feladatvezérlés végrehajtja a profile-t. Ha az iniciali-
zalas nem fejezddik be, a particié térolve lesz, inakti-
valodik, a helykijeldlés megsziinik és a dinamikus osz-
taly le lesz tiltva, hogy elkeriiljék egy masik feladat
végrehajtisat. Az eredményes inicializalas utan a fel-
adat végrehajtasra keriil, tehat a VSE/POWER atadja
a JCL-t és az adatokat a dinamikus particiénak.
A VSE/POWER az aktivalas megsziintetését kéri, ha a
feladat befejezédik.

A dinamikus partici6 aktivalasanak a megsziintetésé-
hez az eldkészités alatt behivott rendszerrutinokat értesi-
tik, hogy az aktivalds megsziintetését kérik. A rendszer
felszabaditja az er6forrasokat, leéllitja a dinamikus parti-
ciot, és a particiot kioszthatatlanna teszi. A VSE/POWER
megsziinteti a particié kijeldlését.

A dinamikus particié kijelolésének a megsziinte-
tés¢hez a megsziintetdprogram felszabaditja a parti-
cidazonositét és a vezérldinformacid részére kijelolt
rendszerteriiletet (vezérlblokkok). Eltavolitja a dina-
mikus particiot a dinamikusosztaly-kiosztasi sorbél.
Ha csak egy dinamikus particid marad a dinamikus
osztalyban, a dinamikus osztaly idGosztasa vissza lesz
allitva.

A 4-10. abrak, illetve tablazatokkal kapcsolatban a
dinamikus osztalyok hasznalatat és a dinamikus partici-
ot ismertetjiikk. Ezek az abrak képernydn feltiintetett me-
niiket vagy tablazatokat tartalmaznak. A rendszer és a
felhasznalo kozott egy interaktiv parbeszéd jon létre
ezeknek a tablazatoknak a segitségével.

A bemutatott forgatokonyvet hasznaljuk egy dinami-
kus osztaly meghatarozasara, a rendszerkonyvtarban a
dinamikus osztalytabla frissitésére, a dinamikus osztily-
tabla aktivalasara a VSE/POWER PLOAD utasitas hasz-
nalataval, és arra, hogy végrehajtsunk egy VSE/POWER
feladatot a meghatérozott dinamikus osztalyban.

A 4. dbran az ,.er6forras-meghatarozas” tablazat lat-
hat6. Ebben a tablazatban a 7 szdm alatt ,,a dinamikus
particiok beallitasa” valaszthat6 a 7 szambillentyli meg-
nyomasaval.

A 4. abra szerint végzett kivalasztas altal az 5. abra-
ban bemutatott ,,dinamikus particiok beallitasa” tablazat
jelenik meg. Egy 1j dinamikus osztily meghatarozasira
és hozzdadasara az 5. dbran mutatott tiblazatban az
1=ADD funkciét valasztjuk ki. Ez a 6. dbran bemutatott
tablazathoz vezet. A bal oldali oszlopban lényegében a
dinamikus osztaly jellemz4i, és a jobb oldali oszlopban
ezeknek a jellemzoknek a magyarazata lathat6. Egy di-
namikus osztaly meghatérozasara példaul az X karaktert
szarjuk be a kozépsé oszlopban. Ennek a dinamikus
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osztalynak nyolc particidja van, mindegyik 3 megabajt
sajat cimteriilette] és egy 1 megabajt programtertilettel.
A GETVIS dinamikuscimteriilet-teriilet 64 kilobajtra
van allitva, az ,.enabled” jellemzd egy értékre van allit-
va, ami azt jelenti, hogy az osztély engedélyezve van.
A futtatand6 ,,profile” az STDPROF JCL eljaras. Az
Osszes tobbi valtozo alapértékre van allitva. Ha mindeze-
ket az értékeket beallitottuk, akkor ezek az ,.enter” bil-
lentyli megnyomésaval bevihetdk.

Ez Gjra a ,,dinamikus particiok beéllitdsa” tablaza-
tot hozza el3, de most a 4. sorban a hozzaadott dinami-
kus X osztalyt mutatja az dsszes jellemzdjével, amint
azta 7. 4bra tartalmazza. igy, ha a 7. 4brat Ssszehason-
litjuk az 5. dbran bemutatott tablazattal, most négy
dinamikus C, Y, Z és X osztaly van. Az 5 funkciébil-
lenty(in feltiintetett ,,feldolgozasmiivelet” megnyoma-
saval a kijelzett dinamikusosztaly-tablazat beirasra ke-
riil 4j masolatként a rendszerkonyvtarba. fgy a rend-
szerben most meg van hatarozva és a dinamikus parti-
cidk aktivalasi billentyli megnyomasa utan rendelke-
zésre all négy kiilonbozé osztaly, maximum 28 dina-
mikus particidval.

A 8. abra egy tablazatot mutat a dinamikusosztaly-
tabla aktivdlasédhoz. A dinamikus X osztdly a VSE/
POWER PLOAD DYNCTAB utasitas kibocsatasa utan
hasznalhatd. Akkor a rendszer kijelzi az aktiv dinami-
kus osztdlyokat. Amint a 8. dbra mutatja, a négy osz-
talyban a particiok egyike sem aktiv ebben a pillanat-
ban. Amint a 09-es sor jelzi, a dinamikusosztaly-tabla-
zat eredményesen be lett toltve.

Most mar végre lehet hajtani egy feladatot. Ehhez
egy VSE/POWER munkafolyamatot alkalmazunk dina-
mikus X osztallyal a VSE/POWER feladat utasitas osz-
talyparaméterében. A 9. dbra mutatja a forgatokonyvet,
hogy hogyan néz ki ez a feladat.

A 10. abran bemutatott tablazat abrazolja, hogy ho-
gyan néz ki ez a feladat a végrehajtas soran. Ha a dina-
mikus X osztalyon beliil egy dinamikus particio all ren-
delkezésre, ez a feladat ugy keriil végrehajtisra, amint a
bemutatott példanal az X1 dinamikus particiéban. E fel-
adat befejezése utin ez a dinamikus partici6 fel lesz
szabaditva vagy meg lesz sziintetve a kijel6lése, és ren-
delkezésre 4ll egy masik feladathoz.

A taldlméannyal 6sszhangban 1év4 koncepcid eldnye,
hogy a felhasznilénak csak a dinamikus particiéhoz
rendelkezésre 4ll6 rendszerer6forrasokat kell meghata-
rozni (példaul a virtudlis tarolé nagysagat, dinamikus-
osztaly-tablazatot). A feladat végrehajtisat, beleértve a
particio kijelolését, és a kijelolés megsziintetését a rend-
szer végzi, tehat a rendszer erdforrasai csak akkor van-
nak hasznalatban, amikor az sziikséges. Konnyti felada-
tokat a statikusbol a dinamikus particioba athelyezni,
mivel az Osszeférhetetlenségek (vezérl6blokkok, szol-
galtatasok stb.) a lehetséges legalacsonyabb szinten
vannak. A jelen taldlmany tovabbi 1j particidkat bizto-
sit a VSE operaciés rendszerhez. igy sokkal tbb prog-
ramot lehet parhuzamosan végrehajtani. A koncepcid
igen rugalmas és atviheté mas operacids rendszerekre.
A dinamikus partici6 koncepciodja igy nyitva all tovabbi
kiterjesztéshez.
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SZABADALMI IGENYPONTOK

1. Eljaras szamitogépes rendszer virtualis taroldja-
nak el6re meghatarozott kapacitasu cimteriiletekre osz-
tasara a cimterilletekhez el6re hozzarendelt, adott sza-
mu particiéban (F1-F8, FA, FB, BG) parhuzamos
programfuttatashoz, ahol a cimteriiletek kozos (shared)
és sajat (private) teriileteket tartalmaznak, azzal jelle-
mezve, hogy feladatok (jobs) parhuzamos végrehajtasa-
hoz egy vagy tobb dinamikus particiét hozzarendeltink
a cimterliletekhez (P1, P2,... N1, N2,..01, 02,...), ahol
a hozzarendelt dinamikus particiok mérete a végrehaj-
tando feladattol fligg, és ahol

mindegyik dinamikus particiénak sajat cimteriilete
(P1, P2,..N1,N2,..01, 02,...) van, és csak egy dinami-
kus particié van a cimteriilet (P1, P2,...N1, N2,..01,
02,...) sajat teriiletéhez hozzarendelve,

elinditjuk és vezéreljiik a feladatok végrehajtasat, és
megsziintetjiik a dinamikus particié hozzérendelését,
amikor a hozzarendelt feladat végrehajtisa befejezédott,
ujabb felhasznélashoz felszabaditjuk a dinamikus parti-
cié altal lefoglalt cimteriiletet (P1, P2,..N1, N2,..01,
02,...), tovabba

ahol a dinamikus particiokkal egyiitt atmenetileg di-
namikus cimteriileteket (GETVIS) jeloliink ki a sajat
(private) rendszerteriileten, amely rendszer adatokat tar-
talmaz a cimteriilethez az adott feladat szamara.

2. Az 1. igénypont szerinti eljaras, azzal jellemezve,
hogy tobb dinamikus particiot jeloliink ki egyszerre.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti eljards, azzal
jellemezve, hogy a dinamikus particiokat a végrehajthato
feladatok dinamikus osztalyaiba csoportositjuk, mikoz-
ben dinamikusosztaly-tablazatot készitiink, amely tartal-
mazza a rendszer sajit dinamikuscimterilet- (GETVIS)
jellemz6it (tarkiosztas, particioméret, sajat rendszerterii-
let-méret).

4. A 3. igénypont szerinti eljarés, azzal jellemezve,
hogy a dinamikus osztilyok mindegyikéhez végrehaj-
tasi prioritast rendeliink hozza, és dinamikus particiot
csak akkor jeloliink ki, ha a feladatot dinamikus osz-
talyban kell végrehajtani.

5. A 3. vagy 4. igénypont szerinti eljaras, azzal jelle-
mezve, hogy a dinamikus osztaly eldre kijeldlt statikus
és dinamikus particiokkal rendelkezik, ahol a statikus
particidkhoz rendelt feladatoknak elsGbbsége van a di-
namikus particidkhoz rendelt feladatokhoz képest.

6. A 3-5. igénypontok barmelyike szerinti eljaras,
azzal jellemezve, hogy a dinamikus osztalyok dinami-
kus particioit idGben felosztjuk.

7. A 3-6. igénypontok barmelyike szerinti eljaras,
azzal jellemezve, hogy az osztalytablazatot konyvtarban
taroljuk el, ahonnan az kiolvashaté a dinamikus partici-
ok kiosztasahoz, a feladatok végrehajtasdhoz, valamint
a tablazat frissitéséhez és karbantartasahoz.

8. A 3-7. igénypontok barmelyike szerinti eljaras,
azzal jellemezve, hogy az egyes dinamikus osztalyok-
hoz diszpécserlistat rendeliink, amely a dinamikus osz-
jegyzéseket, a diszpécserlistardl kivélasztjuk a legma-
gasabb prioritasi statikus particiét vagy dinamikus osz-
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talyt a futtatdsra, ahol, ha egy dinamikus osztaly van
kivalasztva, akkor azon beliil meghatarozzuk a legma-
gasabb prioritasi, futasra kész particiot, és a megfeleld,
legmagasabb prioritasa feladatot valasztjuk ki és indit-
juk el.

9. A 3-8. igénypontok barmelyike szerinti eljaras,
azzal jellemezve, hogy a kévetkezd miiveleteket hajtjuk
végre:

— dinamikusparticid-kijeldlést kériink, ha engedé-
lyezett dinamikusosztaly-tablazathoz elvégzendd
feladatot talaltunk;

— aktivalunk egy kijelolési szervizprogramot,
amellyel particidazonositot hozunk létre, kontroll-
blokkokat jeloliink ki és inicializalunk, valamint
létrehozunk egy cimteriiletet;

— aktivalunk egy particiét inditdé szervizrutint,
amellyel a dinamikus particiot felkészitjiik a fu-
tasra;

— a dinamikusparticio-inicializalas alatt érvényesit-
juk a cimteriletet, betdltjiik a feladat-vezérlGuta-
sitdsokat (job control), és el6készitjik a dinami-
kus particiot;

— sikeres inicializalas utan végrehajtjuk a feladatot;

— dinamikus particié esetén megsziintetjiik a parti-
cidkijelolést, felszabaditjuk a particidazonositot
és a vezérlSinformécioé szamara kijelolt rendszer-
teriiletet, és ezzel tordljiik a dinamikus particiot a
dinamikusosztaly-diszpécserlistarol.
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10. A 3-9. igénypontok barmelyike szerinti eljaras,
azzal jellemezve, hogy a dinamikusosztaly-tablazat a ko-
vetkez6 jellemzdket tartalmazza:

a) tarolokiosztas (storage allocation),

amellyel egy dinamikus particid, kiiléndsen a dina-
mikus cimteriilet (GETVIS) particio kijellésének taro-
lasi kovetelményeit hatarozzuk meg egy adott osztaly-
ban;

b) particioméret,

amellyel a program végrehajtasara fenntartott parti-
cioban az Osszefiiggd virtualis tarold méretét hataroz-
zuk meg;

c¢) dinamikus cimteriilet (GETVIS) mérete,

amellyel egy dinamikus cimteriilet osszefiigg6 vir-
tudlis tarolé méretét hatdrozzuk meg;

d) profile vagy procedira,

amelyet a feladat el6tt hajtunk végre a particioban,

€) dinamikus particibk maximalis szama egy osz-
talyban egy osztalyon beliil parhuzamosan kijel6lheté
particiok maximalis szama, amennyiben elegendd vir-
tudlis tarold és dinamikus partici6 all rendelkezésre;

f) letiltasjelzés (disable indication),

amellyel lehetvé tessziik egy dinamikus osztély le-
tiltasat;

g) sorba allitott I/0O eszkozok,

amellyel megadjuk a sorba kapcsolt eszkozoket,
peldaul olvaso, nyomtatd, lyukaszto, amelyek /O sorba
allitdhoz kapcsolodnak.
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