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voziku je spcjen s indika&ni jednotkou, - Jak vozfk 2
pojiZdi mezi bunkaml skladu, snimaji &idla polohy

soufadnic prosvécovénim indikaZnich $titkd ob& sou-
Fadnice. Informaci pfedédvaji do pam&ti polohy sou-
Fadnic, kde se uchovdvd po celou dobu, neZ vozik .
pfejede k daldimu indika¥nfmu &titku. V libovolné
dob& mezi pfejezdy dvou nésledujicich buhék,} se in-
formace z pam&ti vysild do Fidicfho poditade. Na
displeji zZobrazovaci jednotky se soufadnice zobrazu-
it ’
PFfedmé&t vynédlezu je definovén jedmm bodem a
popis je dopln&n jednfm vykresem.
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(54) Zapojeni pro elektronické F¥izeni a indikaci
polohy tfiregdlového zakladaite
Vyndlez se tyka tfiregdlového zaklada&e pro skla-
dy a fe3f jeho elektronické zapojeni pro ¥izeni jeho |
¢intosti poditadem. Vystup &idla polohy prvmni sou- 1
fadnice je spojen s jednim vstupem pamé&ti polohy’ ‘
voziku. Se druliym vstupem pams&ti polohy voziku je ¥ .
spojen vystup ¢&idla polohy druhé soufadnice. Je- bd #,
den vystup pamsti polohy voziku je spojen se vstu- 2
pem fidictho potfitae a druhy vystup paméti polohy '




Vyndlez se tyka zapojeni pro elektronické Fizeni
a indlkaci tifregédlového zakladafe s pam&t{ polohy.

Znamé& zapojen! pro fizen! zaklada&t elektronicky
potitalem snimaji k6éd obou soufadnic vozlku pro-
" stfednictvim jednotky styku s prostfedim, kterd ‘je
soutésti Fidictho politafe. K6d se snimd v okam#i-
ku priijezdu vozfku pfes polohové indika&nf ¥t&rbiny.
Snimdénf se provddi prostfednictvim p¥erudovaciho
systému. Sejmuty k6d se programem dek6duje na
bindrné dekadicky k6d a potom se prostFednictvim
jednotky styku s prostfedfm preddvd do indika&nich
" obvodd. Velkd rychlost pohybu vozfku a malé roz-
méry polohovych indika&nich $térbin maji za né-
sledek vytvoi‘énl extrémné& kréatkych elektrickych
impulsf. Zpracovani t¥chto extrémn® kratk¢ch elek-
trickych impulst klade vysoké ndroky na p¥erufo-
vacl systém potitate a na pPenosovou trasu, ze-
jména z hlediska rychlosti a odolnosti proti ru¥eni.

Tyto nedostatky odstraiiuje do zna&né miry zapo-
jeni pro elektronitké fFfzeni a indikaci polohy t¥f-
regalového zakladafe s pamé&ti polohy podle vynéa-
lezu. Podstata vyndlezu spo&ivd v tom, e v§stup
¢idla polohy prvni soufadnice je spojen s prv-
nim vstupem paméti -polohy voziku. Druhy vstup pa-
m&ti polohy voziku je spojen s vystupem &idla polohy
druhé soufadnice. Prvni vystup paméti polohy vo-
ziku je spojen se vstupem ?idictho poditade. Dru-
hy vgstup paméti polohy voziku. je spo]en se vstu-
pem indika&nf jednotky.

Vyhodou tohoto zapojen! je, Ze pouZitim paméti
polohy voziku, kterou je moZno umistit v blizkosti
polohovych &idel, se zkrafi pFenosovad cesta s kréat-
kymi tmpulsy na minimum. Vedeni z bloku pam&ti
polohy vozfku k Fidicimu poéftadi je mnohem odol-

n¥j3f vi&i poruchdam. Rfdici po&itad je obvykle umis-

tén v odd&lené mistnosti mimo vyrobnf halu, ve kte-
‘16 je zakladal. Vedeni mezi Fidictm poditatem a
zakladaéem je mnochem méné& narotné na rychlost trasy,
a tedy mnohem odoln&j$i vd& poruchdm. ProtoZe
k6d polohy voziku je na vstupu jednotky styku s
prostfedim pod&itafe pfitomen po celou dobu pfe-
jezdu voziku od jedné buiiky ke druhé, neni t¥eba
pro jeho obsluhu vyu¥ivat pieru¥ovac! systém. To

podstatn& zjednoduluje celé programové ¥izeni. Ne-.

bo je mo¥no té% pouZit pFerudovac! systém s niZsf
tfinnosti — s niZ3f prioritou. Potom se mfb¥e té%
pouZit .jednodu$3i ¥idicf poéitad, napiiklad nejjed-
nodussi mikropod&itad nebo mikroprocesorovy systém.
Tim se podstatné’ snfZ{ néklady na celé elektronické
zafizeni, Zapojeni indika&ni jednotky p¥imo na pa-
m&t polohy vozfku usnadiiuje ndhradni provoz pii
ruénim fizeni, které se pouZivd pfi poru3e fidiciho
pocitade. ‘

Pfiklad zapojeni pro elektronické fizeni a indi-
kaci polohy t¥iregdlového zakladafe s pam&t! polohy
podle vynédlezu je.v blokovém schématu znézorn&n
na piipojeném vykrese.

Cidl§ 1 polohy prvni souradnice a #idlo 2 polohy
druhé soufadnice jsou stejnd &idla, kterd jsou umis-

téna na voziku a jsou vytvofena jako fotoelekirické -

snimae. Obsahuji zdroj infraterveného svétla, je-
hoZ piijfmatem je fototranzistor. Souddst! obou &i-
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del jsou té% obvedy pro tvarovani signdlu. Vystup 11
tidla 1 polohy prvnf soufadnice je spojen s prvnim
vstupem 31 paméti 3 polohy voziku. Vystup 21 &idla
2 polohy druhé soufadnice je spojen s druhym vstu-
pem 32 pam&ti 3 polohy voziku. Pam&t 3 polohy vo-
ziku je vytvofena z h&¥ngch integrovanych obvodf
a slouZf k zapamatovani polohy voziku p¥i jeho pfe-
chodu nad 3térbinami indika&nich $tftkfi. Prvnf vy-
stup 33 pamé&ti 3 polohy voziku je spojen se vstu-
pem 41 Fdictho poditade 4. Ridici po¥ftad 4 je bud
nejjednodud3i mikropoé&ita&, nebo mikroprdcesorovy
systém. Slou%{ k ¥izeni celého zakladade. Druhy vy-
stup 34 paméti 3 polohy voziku je spojen se vstu-
pem 51 iIndika¥n{ jednotky §. Indika¥ni jednotka
8 ‘je zndmé zobrazevaci zafizeni, které. slouZf k
zobrazovéan{ polohy voziku.

Zapojeni pracuje nasledovn®, Vozik regélového za-
kladate pojlZdi mezi jednotlivfmi bufikami ve dvou
na sebe kolmych smé&rech soudasnd. Polohu voziku
v ka’dé soufadnici urduje poet bundk skladu od
jeho kraje. Vozik zaklada¥e uréuje polohu buiiky’
pomoci indika&nich §titkd, v nichZ jsou otvory. Stit-
ky jsou kovové, papirové nebo jsou vytvoFeny z ums-
1é hmoty. Jsou umlstény ve vzddlenostech odpovidaji-
cich rozteti bundk. V ka*dém indika&nim §titku je
devét otvord v Fads. Tato Fada je kolmd na smér
pojezdu voziku. V otvorech ka¥dého indika&nfho
§titku je p¥fmo zakdédovdna vzdalenost buiiky od
kraje skladu. Je to vlastn& absolutni bindrnf kéd
soufadnice buiiky. Cidlo 1 polohy prvn{ souiadnice
i &idlo 2 polohy druhé soufadnice snimé& najednou
velikost soufadnice fotoelektrickym principem, to
jest prosvitlovanim $térbin v polohovych indika&nich’
Stitcfch. Signédl nesouef informaci o sprdvné poloze
voziku je na vystupu 11 &idla 1 polohy prvn{ sou-
Fadnice a na v¢stupu 21 &idla 2 polohy druhé sou-
Fadnice pouze po dobu pfrechodu voziku nad $tsr-
binami indika&nfho 3titku. Informace o poloze vo-
ziku se pfend3f u prvni{ soufadnice prostfednictvim
prvniho vstupu 31 do paméti 3 polohy voziku. Po-
dobn# se prendsf informace o velikosti druhé sou-
fadnice prostfednictvim druhého vstupu 32 do pa-
méti 3 polohy voziku. V pamé&ti 3 polohy voziku se
tato informace zaznamendvd v bindrnfm k6du a
ztstdva zde uchovéna do té doby, neZ vozik pfe-
jZdi polohové indikaéni $t&rbiny nésledujici  buiiky.
Z paméti 3 polohy voziku se prend3f informace o
poloze voziku v bindrnim kédu do Fidiciho poditate
4. Pfenos se uskutediiuje v libovolném okamZiku
pfi prijezdu voziku mezi polohovymi indikaénimi
Stérbinami dvou nasledujicich bundk. Poloha vozi-
ku v obou soufadnicich se po zm&n& kédu na bindrné
k6dovand dekadickd &isla — BCD kéd — prib&Zn¥

" preddva z paméti ‘3 polohy voztku do indika&ni jed-

notky 5. Vysildn{ se provddi sériov& Indika&ni jed-
notka 5 zdbrazu]e 'soufadnice polohy voztku. In-
dikaéni{ jednotky 5:se rovnd% vyuZivd p¥i nédhrad-
nim ruénim ¥izeni, které p¥ichdzi v dvahu napi‘Iklad
pfi poruse ¥dictho poditate 4.

Vyndlezu se vyuZije pFi elektronickém Ffzen! t¥f-
regédlovych zaklada&i, zejména v integrovanych vy-
robnich dsecich.



PREDMET

- Zapojeni pro elektronické ¥izen! a indikaci polo-
hy t¥iregdlového zakladae s pamé&ti polohy, vyzna-
Sujici se tim, ZFe v§l§tup (11) ¢idla (1) polohy prvn{
soufadnice je spojen s prvnim vstupem (31) pa-
mé&ti (3) polohy voziku, jeji¥ druhy vstup (32) je
spojen s vystupem (21) &idla (2) polohy druhé sou-

VYNALEZU

Fadnice a prvnl vystup (33) pam&ti (3 polohy vo-
ziku je spojen se vstupem- (41) fidictho poditade
(4}, zatimco druhy vystup (34) pamé&t (3) polohy
vozfku je spojen se vstupem (51) indika&ni jednot-
ky (5).

1 vykres:
| 31 |
| 32
2 A 34
51
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