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(54) Obvod pro bezkontakini spinani piestavnikii se stejnosmérnym motorem
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Obvod se tykd oboru Zelezni¢ni zabezpe-
covaci techniky.

PFedmé&t obvodu feSi technicky problém
bezkontaktniho spinédni silového obvodu e-
lektromotorického pfestavniku vyhybky se

stejnosmérnym motorem. 'i

Podstatou cobvodu je zapojeni obvodu se 7 l |
stejnosmérnym sériovym motorem, S pohy- — ‘ [
bem v kladném a zdporném smyslu otace- Kt I/SLZF V52 oy
ni, kde spinani i vypinani proudn ze stejno- 6;3 $\
smérného napéjeciho zdroje se provadi ty- I 4 -
ristory. 1 o !

Predmét obvodu je moZno vyuZit piede- 1} it ]
v3im u zapojeni elektrickych obvodidl pfe- Y
stavnik@ pro vyhybky Zelezniéniho spddo- & 3 ‘WI, B
viStniho zabezpetovaciho zaiizeni. —
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Vynédlez Pe$i zapojeni stavéciho obvodu
pro stejnosmérné elektromotorické prestav-
niky vymén s bezkontaktnim spindnim ty-
ristory bez polohovych koncovych spinadil
v obvodu elektromotoru.

Dosud pouZivand zapojeni stav&cich ob-
vodd vyménovych prestavnikl se stejno-
sm&rnym motorem pouZivaji jako spinaci e-
lementy kontakty stykacd, pfipadné specidl-
nich relé. Kromé toho jsou v. obvodu elektro-
motoru zapojeny kontakty polohového spi-
nace, které obvod rozpojuji, dosdhne-li vy-
hybka koncové polohy. P¥i €etném spindni
a rozpinani znaénych stejnosmérnych prou-
dft a napéti pfi induk&ni z4atéZi dochdzi k
rychlému mechanickému i elektrickému o-
potfebeni téchto kontaktnich prvkil.

VySe uvedené nedostatky jsou odstranény
stavécim obvodem s bezkontaktnim spiné-
nim i vypindnim tyristory, jehoZ podstatou
je obvod se stejnosmérnym motorem bhez
koncovych polohovych spinactt vyznaleny
tim, Ze kotva elektromotoru s dvéma budi-
cimi vinutimi jsou pfipojeny ve dvou para-
lelnich vétvich a jedné spoletné vétvi elek-
trického obvodu ke zdroji stejnosmérného
proudu prostiednictvim obvodu tvofeného
tyristory a obvodem se zha3ecim tyristorem.

PouZitim obvodu pro bezkontaktni spina-
ni prestavnikii se stejnosmérnym motorem
bez polohovych spinalll se dosahuje vySsi
rychlosti reakce pfPestavniku na dany po-
a moZnosti pouZiti polohového spinate s
kontakty na niZ8i hodnoty proudu a napéti
a eventudlni nidhradu kontaktniho koncové-
ho polohového spinale bezkontaktnim pro-
vedenim.

Na vykrese je pfiiklad zapojeni obvodu
podle tohoto vynélezu.

Kotva stejnosmérného elektromotoru M
se sériové zapojenymi prvnim a druhym bu-
dicim vinutim M1 a M2 pro pohyb v klad-
ném a zdporném smyslu otdceni je pripoje-
na na zdroj stejnosmérného napéti pres spi-
naci tyristory, prvni V81, druhy VS2 a tieti
VS3 v obou pélech zdroje. V sérii mezi bu-
dicimi vinutimi a spinacimi tyristory VS1 a
V82 jsou zapojeny jesté oddé&lovaci diody,
prvni VD1 a tfeti VD3. Do uzlu spojeni ano-
dy prvého tyristoru V81 spojeného s kato-
dou prvé diody VD1 je zapojen jeden vyvod
t¥etiho komutaéniho kondenzéatoru C3 a prv-
niho komutaéniho kondenzédtoru C1. Druhy
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vyvod tFetiho kondenzdtoru C3 je zapojen
mezi anodu druhého tyristoru VS2 a kato-
du t¥eti diody VD3. Do tohoto uzlu je za-
pojen jedté prvni vyvod druhého komutaéni-
ho kondenzatoru C2. Druhé vyvody komu-
tatnich kondenzéatori Cl1 a C3 jsou zapo-
jeny do uzlu s katodou druhé odd&lovaci
diody a anodou ¢tvrtého zhéaSeciho tyristo-
ru VS84. Katoda ¢tvrtého zhéd3eciho tyristoru
VS84 je pfipojena k zdpornému pdlu napéje-
ciho zdroje. MriZka tohoto tyristoru je F¥i-
zena obvodem indikace koncové polohy D.
Anoda druhé oddg&lovaci diody VD2 je pii-
pojena pres omezovaci odpor R1 ke katodé
tfetiho oddé&lovaciho tyristoru V83 kam je
pfipojen i druhy vyvod kotvy M elektromo-
toru. Anoda V83 je zapojena ke kladnému
po6lu napéjeciho zdroje.

Vétev obvodu s prvnim spinacim tyris-
torem VS1 a prvni oddélovaci diodou VD1
napdji prvni budici vinuti M1 a kotvu elek-
tromotoru M ze zdroje stejnosmérného prou-
du pro pohyb v kladném smyslu otddeni.
Vétev obvodu s druhym spinacim tyristorem
VS2 a tfeti odd&lovaci diodou VD3 napé4ji
druhé budici vinuti M2 a kotvu elektromoto-
ru M ze zdroje proudu pro pohyb v zdporném
smyslu otaceni. Zpétnou vétev spoletnou pro
oba obvody z kotvy elektromotoru M spind
tfeti tyristor VS83. Obvod elektromotoru vy-
pina v koncové poloze zhé&Seci obvod tvo-
Feny &tvrtym tyristorem VS84, druhou diodou
VD2 a omezovacim odporem R1 zapojenym
ke katod8 tFetiho tyristoru VS3 prostifed-
nictvim prvniho nebo druhého komutaéniho
kondenzatoru €1 nebo C2. Ridici impuls k
sepnuti &tvrtého tyristoru VS84 a tim vypnu-
ti proudu v obvodu elektromotoru vydéva
obvod indikace polohy D. Zhé&Seci obvod
pak vypne samovolnd poklesem proudu pod
hodnotu pfidrZného vratného proudu ¢ivr-
tého tyristoru VS84 nebo tfetiho tyristoru
V83. Je-li t¥eba zménit smér otdfeni elektro-
motoru v mezipoloze, spind po vybuzeni ty-
ristor vétve pro opaleny smér pohybu a pfes
treti komutaéni kondenzator €3 je vypnut
tyristor vétve obvodu pro pivodni smér po-
hybu.

Zapojeni tohoto obvodu uréené pfedevsim
pro elektromotorické prestavniky vyhybek
umoZiiuje FeSit ovladaci obvody téchto zafi-
zeni s vy338i spolehlivosti neZ pri kontakt-
nim spindni.
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PREDMET VYNALEZU

Obovd pro bezkontaktni spindni prestav-
nikdl se stejnosmérnym motorem vyznadeny
tim, Ze prvni jeho sériové budici vinuti pro
pohyb v kladném smyslu otdCeni (M1) je
napdjeno ze zdporného pdlu zdroje pres v
séril zapojeny prvni spinaci tyristor (VS1)
a prvni oddélovaci diodu (VD1), druhé je-
ho sériové budici vinuti pro pohyb v zé-
porném smysiu ota€eni (M2) je napéajeno ze
zaporného pélu zdroje pfes v sérii zapojeny
druhy spinaci tyristor [VS2) a t¥eti oddég-
lovaci diodu (VD3), pFicemZ kotva elektro-
motoru (M) je jednim vyvodem pFipojena
k uzlu budicich vinuti (M1, M2] a druhym
vyvodem pres v sérii zapojeny tieti spinaci
tyristor (VS3) ke kladnému pélu zdroje, pri-
tom k zdpornému po6lu zdroje je pripojen
katodou jeSté &tvrty zhéaSeci tyristor (VS4),

s nim v sérii druhd oddélovaci dioda {VD2)
a omezovaci odpor (R1) jehoZ druhy vyvod
je zapojen ke katodé& tfetiho spinaciho ty-
ristoru (VS3), pfitom do uzlu spojeni ano-
dy prvniho tyristoru (VS1) a katody prvni
diody (VD1} je zapojen jeden vyvod tietiho
zhéaSeciho kondenzatoru (C3) a (C1), druhy
vyvod kondenzatoru (C3) a jeden vyvod
druhého kondenzatoru (C2] jsou zapojeny
do uzlu spojeni anody druhého tyristoru
(VS2) a katody treti diody (VD3), pFitemZ
druhé vyvody prvniho a druhého konden-
zatoru [Cl a C2) jsou pFipojeny do uzlu
spojeni anody ¢&trvtého tyristoru (VS4) a
druhé diody (VD2), plitom ¢&tvrty tyristor
je buzen z obvodu indikace koncové polohy
(D).

1 list vykresi
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