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Fig. 1

(57) Abstract : According to the invention, the projectile (1) is provided with a strapdown homing device (2), said device having a
lock-on phase during which the latter attempts to detect a target (C), and including an viewing direction (3), said viewing direction
(3) being fixed with respect to the projectile (1) and extending along the longitudinal axis (4) of the latter, said projectile (1) further
comprising control means (8) for automatically controlling said projectile (1) so as to cause the longitudinal axis (4) thereof, in flight
and during the lock-on phase of the homing device (2), to trace a circle, the radius of which increases in time, until the target (C) is
detected.

(57) Abrégé : - L'engin volant (1 ) est pourvu d'un autodirecteur (2) du type a composants liés au bati, qui présente une phase d'ac -
crochage
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pendant laquelle il cherche & détecter une cible (C) et qui comprend une direction d'observation (3), ladite direction d'observation
(3) étant fixe par rapport a I'engin volant (1 ) et étant dirigée selon l'axe longitudinal (4) de ce dernier, ledit engin volant (1 ) com -
portant de plus des moyens de commande (8) pour commander automatiquement ledit engin volant (1 ) de maniére a faire décrire
a son axe longitudinal (4), lors d'un vol, pendant la phase d'accrochage de l'autodirecteur (2), un cercle de rayon croissant en fonc-
tion du temps, et ceci jusqu'a la détection de la cible (C).
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