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Bezstykowy przelaczhik wielopolozeniowy do imakéw narzedzio-
wych w obrabiarkach do metali
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Przedmiotem wynalazku jest bezstykowy prze-
lacznik wielopolozeniowy do imakéw narzedzio-
wych w obrabiarkach do metalu, zwlaszcza 4-ro
polozeniowy przetgcznik na przyklad programu
imaka suportu bocznego w tokarce rewolwerowej.

Znane sa wielopolozeniowe przelgczniki do ima- -
kéw narzedziowych w obrabiarkach do metalu

zlozone -z odpowiednio rozmieszczonych i zabudo-
wanych np. w podstawach tych imakéw lacznikéw

miniaturowych lub innych elementéw stykowych. o

W czasie pracy obrabiarki podstawa imaka jest
zalewana chlodziwem, ktére moze przedos‘trawaér sie
az do lacznik6w czy elementéw stykowych. W
zwigzku z powyzszym trwalo§¢é mechaniczno-elek-
tryczna i niezawodno$é dzialahia tych przeltaczni-
kow jest bardzo mala.

Wynalazek ma na celu unikniecie tych niedo=
godno$ci i skonstruowanie bezstykowego przelgcz-
nika wielopolozeniowego, calkowicie zabezpieczo-
nego przed ujemnym dzialaniem chlodziwa.

Wedlug wynalazku cel ten osigga sie przez za-
budowanie w podstawie imaka odpowiednio roz-
mieszczonych czujnikéw indukcyjnych, oraz przez
zaopatrzenie cze$ci imaka wspélpracujacej z pod-
stawg w rowek profilowy. Cze§é imaka z rowkiem
profilowym jest zwora dla obwodéw magnetycz-
nych czujnikéw. Rowek jest tak wykonany, iz dla
kazdego poloienia imaka wzgledem podstawy wy-

stapi inna kombinacja przewodno$ci magnetycz- ...

nych czujnikow, co powoduje odpowiednie zmia-
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ny - opornoSci indukcyjnych cewek czujnikéw.
Zmiany opornosei indukcyjnych cewek wykorzy-
stywane sg do sterowania przerzutnikami tranzy-

- storowymi ukladu elektronicznego umieszczonego
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poza ‘imakiem. WyjScie ukladu elektronicznego
stanowig ~ przekazniki elektromagnetyczne lub
wzmacniacze.

Wielopozycy jny przelacznik bezstykowy wediug
wynalazku charakteryzuje sie prostag budowg i du-
zg3 niezawodnoscia dziatania.

Przedmiot wynalazku. jest doktadniej opisany na
przykladzie wykonania w zwigzku z rysunkiem,
na ktérym fig. 1 przedstawia podstawe oraz dolng
cze$é imaka. 4-ro polozeniowego w przekroju pio-
nowym, fig. 2 — ten sam imak w przekroju po-
ziomym wzdluz linii A—A na fig. 1, a fig. 3 —
elekfryczny schemat blokowy przelgcznika tego
imaka.

Jak uwidoczniono na rysunku, w podstawie 1

\imaka,sa umieszczone na jednej $rednicy pod ka-

tem 90° dwa czujniki indukcyjne 2 zaopatrzone w

_.cewki 3. W dolnej czesci imaka 4 wykonany jest
-rowek profilowy 5. Rowek posiada dtugo$é polowy

obwodu kota, ktérego Srednica przechodzi przez
osie czujnikow 2.

Cewki 3 czujnik6w sg polgczone z ukladem elek-
tronicznym zlozonym z dwéch przetwornikéw syg-
naléw 6, dwoch monostabilnych przerzutnikow
tranzystorowych 7 i dwoch miniaturowych prze-
kazniké6w elektromagnetycznych 8. Kombinacje
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stykéw tych przekaznikow pozwalaja na uzyska- talu, znamienny tym, ze w podstawie (1) imaka
nie czterech niezaleznych obwodéw wyjsciowych. umieszczony jest jeden lub wiecej czujnikéw
Obwdéd magnetyczny kazdego czujnika 2 sklada indukeyjnych (2) zaopatrzony w_cewke (3), a na
sie z jego rdzenia, podstawy imaka 1 oraz imaka 4. - powierzchni imaka (4) wspélpracujacej z pod-
Imak 4 spelniajgcy funkecje ruchomej zwory dzie- 5 stawa (1) znajduje sie rowek (5), rownocze$nie
ki posiadaniu rowka 5 powoduje rézna ale okre- za§ cewka czujnika lub cewki czujnikéw (2)
$long przewodno$é magnetyczng opisanego obwodu polaczone sa z ukladem elektronicznym zlozo-
dla kolejnych polozen imaka wzgledem podstawy. nym z przetwornikow sygnatéw (6), przerzutni-
Wynikajace z powyzszego zmiany opornosci induk- kéw tranzystorowych (7) i przekaznikéw elek-

cyjnych cewek czujnikéw 3 za posrednictwem opi- 10 tromagnetycznych (8).
sanego ukladu elektronicznego sterujg zalgczaniem 2. Bezstykowy przelgcznik wielopotozeniowy we-
i wylaczaniem wspomnianych przekaznikéw 8, kto- diug zastrz. 1, znamienny tym, ze obwody ma-
rych styki wykorzystuje si¢ do przesterowywania gnetyczne czujnikéw indukcyjnych (2) ztozone
np. obrotéw wrzeciona oraz posuwu suportu od- 53 z’r.dz'enia czujni:k(')\fv, podstaw.y imaka (1)
powiednio do wymogéw narzuconych przez na- % 1 czescl m_laka (4)'wspolpracu]ace3 z podstawa
. . L i pelnigcej funkcje zwory w tych obwodach

rzedzie, ktore przy danym polozeniu imaka obra- magnetycznych.
‘fna material, oraz do' wymo,gmiv wy\m"kajacy ch z 2. Bezstykowy przelgcznik wielopolozeniowy we-
zgdanej jako$ci obrabianej powierzchni. diug zastrz. 1 i 2, znamienny tym, ze rowek (5)
) 20 jest tak umieszczony w cze$ci imaka (4) wspoél-
Zastrzezenia patentowe pracujgcej z podstawg (1) iz dla poszczegdélnych
polozen imaka wzgledem podstawy wystepuja
1. Bezstykowy przelgcznik wielopolozeniowy do rézne co do wartosci przewodnos$ci magnetyczne
imakow narzedziowych w obrabiarkach do me- obwodow magnetycznych czujnikéw (2).
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