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(54) Diskrétni regulator PS

Zapojeni se tyk& diskrétniho reguldtoru
Ps.

zZapojen{ ¥e$f{ regulaci zvlhdovdni liso-
vaci hmoty v cihld¥ském a kameninovém pria-
myslu. Podstata zapojenf spodivd v tom, Ze na
vstupy reguldtoru jsou p¥ipojeny signély po-
fadované hodnoty regulované velidiny a sku-
te&né hodnoty regulované velidiny, které jsou
vyhodnoceny v bloku vyhodnoceni a zesfleni
odchylky. V¢stup bloku nastaveni zesfleni je
pfipojen také na blok vyhodnoceni a zes{ileni
odchylky, jehoZ vystup je p¥ipojen na prvy
vstup rozdflového &lenu, na jehoZ druhy
vstup je p¥ipojen v¢stup druhého pam&fového
bloku. V¢stup rozdflového &lenu je p¥ipojen
pfes prvy snimacf &len, prvy pam&fovy blok,
druhy spinac{ &len a druhy pam&tovy blok, na
druhy vstup rozdilového &lenu. Vystupy bloku
pfepindni ruén&/automaticky, bloku nastaveni
periody vzorkovdni, bloku stop signdlu jsou
pfipojeny na blok ¥fzen{ spinacich &lent,
jeho¥ vystupy jsou p¥ipojeny na prvy, druhy
a t¥etf{ spinaci &len. Blok ru&niho ¥izeni
je pfes t¥etf spinac{ Slen p¥ipojen na prvy
pam&fovy blok.
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Vynflez se tykd diskrétniho reguldtoru PS.

Pro systémy s pomalou dynamikou a s velkym dopravnim zpoZdénim je vhodné pouZivat dis-
krétni reguldtory. Dosud poufivané diskrétni reguldtory u té&chto systémd jsou po elektronické
strédnce pomérné sloXité, pop¥ipad& jsou realizovdny pomoci vypo&etni techniky, po&fta&i nebo
mikrépoéitaéi. Toto vyZaduje specidlni znalosti z oblasti vypoletni techniky a programovéni.

Podstata vyndlezu spolivd v tom, %e na prvy vstup bloku vyhodnoceni a zesfleni odchylky
je p¥ipojen prvy vstup reguldtoru, na druh§y vstup bloku vyhodnoceni a zesileni odchylky je
pfipojen druhy vstup reguldtoru a na t¥eti vstup bloku vyhodnoceni a zesflenf odchylky je
p¥ipojen v¢stup bloku nastaveni zesilenf{, p¥ilemZ v¢ystup bloku vyhodnoceni a zesfleni odchyl-
ky je p¥ipojen na prvy vstup rozdfilového &lenu, na jehoZ druhy vstup je p¥ipojen vystup z dru-
hého pam&éfového bloku, pridem? vystup rozdilového &lenu je pfipojen na prvy vstup prvého
spinacfho &lenu, na jehoZ druhy vstup je p¥ipojen t¥et{ vystup bloku ¥izenf spinacich &lenl
a vystup prvého spfnaciho &lenu je p¥ipojen na vstup prvého pam&fového bloku.

Vystup prvého pam&tového bloku je pFipojen na prvy vstup druhého spinaciho &lenu, jeho¥
druhy vstup je p¥ipojen na prvy vystup bloku ¥izeni spfnacich &lenti, p¥idem¥ vystup druhého
spinactho &lenu je p¥ipojen na vstup druhého pamdfového bloku.

V¢stup bloku pfepindni ru&n&/automaticky je p¥ipojen na prvy vstup bloku ffzen{ spina-
cich &lent, na jehoZ druhy vstup je p¥ipojen vystup bloku nastaveni periody vzorkovani, p¥i-
&emZ vystup bloku stop signdlu je p¥ipojen na t¥etf vstup bloku ¥fzenf spinacfch &leni.

Druhy vystup bloku ¥fzeni spinacich &lenl je pfipojen na druhy vstup t¥etfho spinacfho
&lenu, na jehoZ prvy vstup je p¥ipojen vystup bloku ruénfho ¥izeni. V¢stup t¥etiho spinaciho
&lenu je p¥ipojen na vstup prvého pamdfového bloku. V¢stup prvého pam&fového bloku je také
ptipojen na vystup reguldtoru.

P#{klad praktického provedeni diskrétniho reguldtoru PS pouZitého v cihld¥ském a kame-
ninovém primyslu pro regulaci zvlh&ovén!f lisovaci suroviny je uveden blokovym schématem na
ptipojeném vykresu. '

Na p¥ipojeném vfkresd je prvy vstup 14 reguldtoru pfipojen na prvy vstup 1.1 bloku 1
vyhodnocen{ a zesileni odchylky, na jehoZ druhy vstup 1.2 je p¥ipojen druhy vstup 15 regulé-
toru a na jeho%# t¥etf vstup 1.3 je pEipojen vystup 13.1 bloku 13 nastaveni zesileni, p¥idemi
vystup 1.4 bloku 1 vyhodnoceni a zesileni odchylky je p¥ipojen na prvy vstup 2.1 rozdflového
&lenu 2, p¥idemf na jeho druhy vstup 2.2 je pEipojen vystup 6.2 druhého pam&fového bloku 6.

Vystup 2.3 rozdilového &lenu 2 je p¥ipojen na prvy vstup 3.1 prvého spinaciho &lenu 3,
jeho? vy¢stup 3.3 je p¥ipojen na vstup 4.1 prvého pamdfového bloku 4, jeho vystup 4.2 je
pfipojen na vystup reguldtoru 16 a soulasné je vystup 4.2 p¥ipojen na prvy vstup 5.1 druhého

spinaciho &lenu 5, jeho% vystup 5.3 je p¥ipojen na vstup 6.1 druhého pam&fového bloku 6.

Na vstup 4.1 prvého pam&fového bloku 4 je také p¥ipojen vystup 8.3 t¥etiho spinactho
&¢lenu 8, jeho? prvy vstup 8.1 je pfipojen na vystup 7.1 bloku 7 rudniho Ffzenf, pfidemZ na
prvy vstup 12.1 bloku 12 ¥fzen{ spinacich &leni je p¥ipojen v¢stup 9.1 bloku 9 p¥epindni
ruén&/automaticky, p¥ilem? vystup 10.1 bloku 10 nastaveni periody vzorkovani je p¥ipojen na
druhy vstup 12.2 bloku 12 ¥ifzenf spinacich &lenl, na jeho% t¥et{ vstup 12.3 je p¥ipojen vy-

stup 11.1 bloku 11 stop signdlu.

Na druhy vstup 5.2 druhého spinaciho &lenu 5 je p¥ipojen prvy vystup 12.4 bloku 12 ¥{-
zeni spinacich &lent, jeho? druhy vystup 12.5 je p¥ipojen na druhy vstup 8.2 t¥etfho spina-
ciho &lenu 8, prifemZ tf¥etf v¢stup 12.6 bloku 12 ¥{fzenf spinacich &lenld je pfipojen na druhy
vstup 3.2 prvého spinacfho &lenu 3.
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Regulitor pracuje v pravidelnych &asovych intervalech stejné, pf¥edem zvolené délky, na-
zyvanych periodou vzorkovéni. Délka periody vzorkovén{ se stanovi v bloku 10 nastaven{ peri-
ody vzorkovéni. V bloku 1 vyhodnocenf a zesfleni odchylky je prib&in& vyhodnocovéna odchylka,
tedy rozdil mezi poZadovanou hodnotou regulované veliiny a skute&nou hodnotou regulované

veli&iny.

PoZadovand hodnota ::i:qulované veliliny je pfivedena na prvy vstup 14 reguldtoru a sku-
te&nd hodnota regulovanc vcli€iny je pFivedena na druhy vstup 15 reguldtoru. Regulovanou ve-
lidinou m&Ze byt vlhkost suroviny nebo tlak v dstf lisu. Odchylka mezi ob&ma hodnotami je
p¥isluiné zesilena a je p¥ivedena na prvy vstup 2.1 rozdilového €lenu 2, na jehoZ druhy
vstup 2.2 je p¥iveden v¢stup 6.2 druhého pamdtového bloku 6. Cinnost spinacich &lenl 3, 5 a
8 je fizena z bloku 12 ¥fzeni spinacich &lenli. Tyto spinac{ &leny jsou ffzeny v zdvislosti
na volb& re#fimu v bloku 9 pfepindni ruéné/automaticky.

Je-1i zvolen re¥im ru¥nd, je trvale rozpojen prvy spinac{i &len 3 a trvale spojen t¥etf
spfnaci{ &len 8 a druhy spinac{ &len 5. Pam&fové bloky prvy 4 a druhy 6 pracuji jako sledova-
e nastavené hodnoty v bloku 7 rudniho ¥#izenf. Je-1li v bloku 9 pfepindni ru¢né/automaticky
zvolen automaticky reZim, je trvale rozepnut t¥eti{ spinaci &len 8 a prvy spinac{i &len 3 a
druhy spinaci &len 5 jsou v prib&hu jedné periody vzorkovdni spindny tak, Ze druhy spinaci
&len 5 je na zaddtku periody vzorkovéni sepnut na dobu nutnou pro pfenos signdlu z prvého pa-
m&tového bloku 4 do druhého pam&fového bloku 6, potom je druhy spinaci &len 5 rozepnut a je
sepnut prvy spinaci &len 3.

Po prenosu signdlu z v¢stupu 2.3 rozdilového &lenu 2 do prvého pam&tového bloku 4 je
prvy spinac{ &len 3 rozepnut. Prvy pam&fovy blok 4 obsahuje informaci o vystupu reguldtoru
v dané periodé vzorkovani, druhy pam&fovy blok 6 obsahuje informaci o vystupu reguldtoru 16
v pfedchozi period& vzorkovdni. P¥i pfichodu stop signdlu z bloku 11 stop signdlu jsou po
dobu jeho trvani rozepnuty prvy spinaci &len 3 a druhy spinaci &len 5.

Reguldtor m& dva nastavitelné prvky. Zesilenf se nastavuje v bloku 13 nastaveni zesile-
ni, perioda vzorkovdni se nastavuje v bloku 10 nastaveni periody vzorkovdni. V rozdilovém
&lenu 2 je prib&Zn& vytvA¥en rozdil vystupu 1.4 bloku 1 vyhodnoceni a zesileni odchylky a
vystupu 6.2 druhého paméfového bloku 6.

P¥ednostmi uvedeného reguldtoru jsou: jednoduchost reguldtoru, nastaveni parametrd re-
gulédtoru v $irokych mezich, volba automatického a rudniho reZimu, bezrézové pfepnuti ru&né&/
/automaticky, mo¥nost stop stavu reguldtoru p¥i kr&tkodobém zastaveni ¥{zeného procesu, jed-
noduché nastaveni parametrd reguldtoru. Uvedeny requldtor je zv14Sté& vhodn§y pro systémy
s velkym dopravnim zpoZd&énim nebo s pomalou dynamikou, kde je poiadoVén vysoky stupefi stabi-
lity p¥i zm&ndch parametrd ¥izené soustavy. Vyhodou je také jednoduchy ndvrh pouze dvou para-
metrd reguldtoru.

Uvedeny diskrétni reguldtor PS miZe byt d4le Vyuéif p¥i regulaci zvlh&ovan{ suroviny
v keramickém a tabdkovém primyslu, p¥i regulaci priitoku, tlaku, teploty nebo hladiny v che-
mickém primyslu, p¥i regulaci teploty v pecfch nebo sud&rndch, p¥i requlaci vlhkosti betond¥-
ské smési.

PREDMET VYNALETZU

Diskrétnf reguldtor PS, sestdvajic{ z bloku vyhodnocenf a zesileni odchylky, rozdilového
&lenu, spinacich &lend, paméfovych blokl, bloku ruéniho ¥izeni, bloku nastaveni periody vzor-
kovani, bloku nastaveni zesileni, bloku stop signdlu, bloku pfepindni ru&né&/automaticky a
bloku ¥fzenf{ spinacich &lenl, vyznadujici se tim, Ze na prvy vstup (1l.1) bloku (1) vyhodno-
ceni a zesileni odchylky je p¥ipojen prvy vstup (14) reguldtoru, na druhy vstup (1.2) bloku
(1) vyhodnoceni a zesilenf odchylky je p¥ipojen druhy vstup (15) reguldtoru, na t¥eti vstup
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(1.3) bloku (1) vyhodnoceni a zesileni odchylky je p¥ipojen vystup (13.1) bloku (13) nasta-
veni zesilenf, p¥idem% vystup (1.4) bloku (1) vyhodnoceni a zesileni odchylky je pfipojen na
prvy vstup (2.1) rozdflového &lenu {(2), jeho% vystup (2.3) je p¥ipojen na prvy vstup (3.1)
prvého spinacfho &lenu (3), jehoZ vy¢stup (3.3) je p¥ipojen na vstup (4.1) prvého pamEfového
bloku (4), jehoZ vystup (4.2) je pfipojen jednak na vystup [16) reguldtoru a jednak na prvy
vstup (5.1) druhého spinaciho &lenu (5), jeho% vystup (5.3) je p¥ipojen na vstup (6.1) dru-
hého pam&tového bloku (6), jehoZ vgstup (6.2) je p¥ipojen na druhy vstup (2.2) rozdflového
&lenu (2), pfifem? na vstup (4.1) prvého pam&fového bloku (4) je také p¥ipojen vystup (8.3)
tfetiho spinaciho &lenu (8), jehoZ prvy vstup (8.1) je p¥ipojen na vystup (7.1) bloku (7)
ruéniho ¥fzeni, p¥ifem% druhy vstup (8.2) t¥etfho spinaciho &lenu (8) je- p¥ipojen na druhy
vystup (12.5) bloku (12) ¥izeni spinacich &lend, jehoZ t¥etf vystup (12.6) je p¥ipojen na
druhy vstup (3.2) prvého spinacfho &lenu (3), p¥idemZ prvy vystup (12.4) bloku (12) ¥izeni
spinacich &lenli je p¥ipojen na“druhy vstup (5.2) druhého spinaciho &lenu (5), p¥i¥em# vystup
{3.1) bloku (9) pfepindni ru&né&/automaticky je pfipojen na prvy vstup (12.1) bloku (12) i~
zen{ spinacich &lenld, p¥itemZ vystup (10.1) bloku (10) nastaveni periody vzorkovan{ je p¥ipo-
jen na druhy vstup (12.2) bloku (12) ¥izenf spinacich &lend, p¥idem? vystup (11.1) bloku
(11) stop signdlu je p¥ipojen na t¥etf vstup (12.3) bloku (12) ¥fzenf spfnacich &lend.

1 vykres
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