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Predm&tem vyndlezu je manipuladn{ za¥fzent pro.zaklédéni vélcovych piedm&td do pra-

covni polohy stroje a jejich vykldddéni po provedené pracovni operaci.

Dosavadni opera&ni menipulace s vélcovymi p¥edméty v pribshu vyrobnfho prdcesu se
provéd{ bud ruén&, nebo pomoci riznych manipuladnich prost¥edkd a robotd, kde pii pouZiti
riznych rozmérd téchto predm&tl vychdzeji zarfzenl znadn& slozitéd a nékladné. Z toho divo-
du se n&kdy re3{ tato manipulace tim zp8sobem, Ze se predmét vklddd do pracovni polohy
pomoci mechanizace a vyjimd rudn& nebo se k vyjmut{ pouZije dald{ zabizeni. Zpisob s rudnim
vyjiménim neumonuje plnou eutometizaci vyrobniho procesu a zpisob s vyjiménim prost¥ednict-

vim dal3fho zabizen{ je rovn&# redeni slo%ité a pom&rn& nékladné

Tyto nevyhody jsou odstranény redenim podle vynédlezu, kde k zsklddédni vélcovych
piredm&td do pracovni polohy stroje a k jejich vykldddni slouZf manipuladni zarizeni, jehoZ
podstatou je pracovni péka uloZené na vodorovném &epu, kolem kterého je otodnéd ve svislé
roving, a kde pred pracovni pdkou je umfst&n privéddeci skluz a za pracovni pdkou odvédéci
.skluz. Pracovni péka je na obvodu opatPena liZkem, které je vymezeno nédb&hovou plochou a
op&rnou plochou, kterd p¥echdzi v prodlouZené rameno, pridemZ odvdd&c{ skluz je v mistéd

pod osou pracovni polohy stroje opatfen st¥edicim vytezem pro st¥edéni védlcové souddsti.
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Ti{mto usporddénim podle vyndlezu je dosaZeno toho, Ze pracovni proces je moZno plné&

automatizovat prost¥ednictvim jednoduchého, spolehlivého a pom&rn& levného zat{zen{, které
mé ddle tu vyhodu, ¥e vyufivé pracovniho i vratného chodu k manipulaci dilqu. Toto uspoié-
dén{ vylutuje ddle mo¥nost manipulace predmétu do pracqvni polohy v tom piipadé, Yo v té-
.to poloze zistal predm&t po piedchozi.operAci.

Na vykresech je zndzorn¥no pro?edeni manipulagnfho zar{zeni podle vyndlezu, kde na
obr. 1 je nérys manipulaéniho zatizen{ v zédkladni polozg, na obr. 2 je nérys menipulagniho
zatizenl v poloie, kdy predmét byl zaloZen do pracovni polohy, na obr. 3 je nérys manipu-
ladnfiho zafzeni v poloze, kdy pfedmét je vyklédén z pracovni polohy a na obr. 4 je plido-

rys manipuladnfho zarifzeni z obr. l.

Zékladn{ ¥dst{ manipuladntho zafiéeni Je pfacovni péka 3 uloZend na vodorovném &epu
11, kolem kterého je ctoéné ve svislé rovin&. P¥ed pracovni pdkou J je'uﬁistén p¥ivédéct
skluz 4 pro vdlcové predm¥ty 1. Za pracovni pékou 3 je umistén odvdd&ci skluz & opatfeny
v misté pod osou pracovni polohy stroje stfedicim vyrezem 3. Pracovni péka 3 je na obvodu

opat¥ena liZkem 2, které je vymezenoc nébdhovou plochou 5 a opérnou plochou §. Op¥rné
plocha 6 prechédzi v prodlouZené rameno 10. ‘

V zékladni ﬁolcze manipuladnfho za¥fzeni zadriuje épérné plocha 6 pracovni péky 3
védlcové predmdty 1 na privéd¥cim skluzu 4. Jakmile se pracovni péka 3 za¥ne otdlet ve
smyalu hodinovych rudifek, Qdebere ] pfivédéciho skluzu 4 prvni védlcovy predmét 1 a.unééi
Jej s sebou, priemZ vdlcovy predmét 1 spodivd bihem tohoto ukonu v ldZku 2. KdyZ se
pracovni pdka 3 natod{i do ‘té miry, Ze 1dZko 2 Je piilehlé k odvﬁdécimu skluzu 8, sklouzne
_vélcovy pfedmdt 1 po op&rné plode § do strediciho vyfezu 9. Vélcovy pfedmét 1 je potom
strojem upnut a je na ném vykonéna prtsluané pracovni operace, nalef je vdlcovy predmét 1
opét uvolnén. Potom nésl@duje zpétné natodeni pracovni péky 3 Qe sméru proti smyslu otdde-
ni hodinovych rudilek a prodlouzené rameno 10 10 vytlaéi obrobeny védlcovy pfednét 1 ze stredi~
¢fho vyfezu 9, a ten se vlivem gravitace zalne odvalovat po odvédicim skluzu 8 od siroje.
Jakmile pracovni péka 3] dospéje zp¥t do zdkladni polohy, uvolni se dals{ vélcovy pledmét 1,
ktery byl do té doby obvodem pracovni péky 3 zadrZovén na pFivéddécim skluzu 4 a po nébdho-
vé plode 5 se édvali do 1dZka 2 a cely cyklus se opaku je. ' }

PXEDMET VYKALEZU

Manipula¥ni zatizen{ pro zakldddni vélcovych predm&td do pracowni polohy stroje a
Jejich vykldddni, obsehujicf pracovni pdku uloZenou na vodorovném éepu, kolem kterého je
otodnd ve svislé rovin® a kde pPed pracovni pékou Jje umist¥n piivdd&ci skluz a za pracovni
pékou odvédéci skluz, vyznelujic{ se tim, ¥e pracovni péka (3) je na obvodu opatiena 14%-
kem (2), které je vymezeno nébshovou plochou (5) a op&rnou plochou (6) prechdzejici v |
prodlouZené rameno (10), prilems odvédéct skluz (8) je v mfst& pod baou pracovn{ polohy

stroje opatfen stiedicim vyrezem (9). .
' 4 vykresy
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