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vyndlez se tykd ¥fdic{ho za¥izeni listovky tkacino stroje, které zahrnuje nosi& programu,
&teci jehly podle po&tu listd tkacfho stroje, z nich¥ kaZd& je prufn& pritladovédna na dérnou
pésku a je s vystupni listovou pédkou spojena prost¥ednictvim dvojice tdhel vzédjemné kloubové
spojenych radiclch jehel, které st¥idavé spolupracunji s pohyblivymi noZi upevn&nymi na
kyvné péce a jsou uspofdddny na natdlivém vahadle, které je uspo¥idddno rovnob&in& s téhlem
a je spojeno s krokovymi pédkami vykonového pfepinafe polohy listu.

Zndmé ¥fdici za¥izeni listovky tkacfho stroje zahrnuje spole®ny nosi& programu pro
ve&keré pracovn{ sekce, jakoZ i &teci jehly podle po&tu listd tkaciho stroje, z nich% kaZdé

je pru¥né& p¥itladovdna na nosil programu a je kinematicky spojena s vystupnim &lenem listovky.

Kinematické spojenf &teci jehly s vystupnim &lenem listovky zahrnuje pédr téhlem vzijemné
kloubové spojenych fadicich jehel, které st¥idavé spolupracujf s pohyblivymi noZi upevn&nymi
na kyvné padce a jsou uspo¥dddny na natdfivém vahadle, které je uspof&ddno rovnob&Zn& s téhlem
a je spojeno s krokovymi pakami pfepinale polohy listt. Pfepinal je prost¥ednictvim klikového
Gstroj{ spojen s vystupnf listovou pdkou, zatimco &teci jehla je kloubov& upevné&na na téhle
spojujicim Fadici jehly. ’

Na tomto Ffdicim zatfzeni neni uva¥ovéna %4&dni kontrola sprdvného zpracovan{ programu
listy tkacfho stroje. NAdsledkem toho vede jakdkoliv porucha funkce ¥fdiciho za¥fzeni, nap¥fklad
prepichnut{ d&rné pésky, porucha v kinematickém Fetézu ¥idicfho zaffzenf{ a jiné, k tomu,

%Ze poruchou zplsobend nesprévné'poloha listu, odlisnd od programem dané polohy, zustane
zachovéna i p¥i ndsledujficim provozu listovky, ponévadZ dalSi zpracovdni programu probihd
podle vzniklé nesprévné polohy listu. ’

Ndsledkem vyskytujfciho se zkresleni vazebniho vzoru dochédzi tudiZ k vyrobé& vadné
tkaniny, kterd vznikd tak dlouho, ne%Z se tkaci stroj zastavi a p¥i&ina vady objasn{ a odstrani.

vyndlez se klade za kol vytvofit takové ¥idici za¥fzeni listovky tkaciho stroje,
jeho% konstrukce by zajiZtovala provéd&ni kontroly sprdvného zpracovani daného programu
listy tkacfho stroje, co? by vyluZovalo moZnost vzniku vadné tkaniny nésledkem zkreselni

vazebniho vzoru,

vytydeny kol je vyFreSen u ¥{diciho za¥{izeni listovky tkaciho stroje, které zahrnuje
nosi& programu, &teci jehly podle podtu listd tkaciho stroje, z nichZ kaZd4 je pruZné& p¥i-
tladovéna na d&rnou pisku a je s vystupni listovou pdkou spojena prostfednictvim dvojice
tdhlem vzdjemn& kloubov& spojenych fadicich jehel, které st¥fdavé spolupracuji s pchyblivymi
no#i upevnénymi na kyvné péce a jsou uspo¥adany na natdfivém vahadle, které je uspo¥ddano
rovnob&%nd s tdhlem a je spojeno s krokovymi pékami vykonového pfepinale polohy listd,
podle vyndlezu, jeho? podstatou je, Ze vystupn{ listovd pdka md zp&tnou vazbu s hlavni
&teci{ jehlou, kterd je tvofena ojnici spojenou jednim svym koncem s vystupni listovou pédkou
a druhym koncem je ulofena ve voditku upevndném na rdmu listovky, jakoZ i s&ftaci balan&ni
pékou kloubové spojenou svym hornim koncem s hlavni &tec{ jehlou, svou st¥edni E&st{ s tdhlem

spojujficim hlavni fadic{ jehly a svym dolnim koncem s ojnici.

vzhledem k vytvoreni zp&tné vazby, zahrnujlici ojnici a s&fitaci balandni pdku, je v kaZdém
pracovnim cyklu ¥idicfho za¥fzen{ srovndvén signdl p¥elteny z d&rné pdsky se signdlem,
ktery odpovidd poloze listu v témie okamZiku. To skytd moZnost ¥idit vykonovy pfepinal
na z&klad® vysledkd srovnavani zmin&nych signdlt. V takovém ptipadé ie p¥i vyskytu poruchy
v ¥{dicim systému tato porucha v nésledujfcim pracovnim cyklu listovky automaticky odstranéna:
T{m je zcela zabrén&no p¥ipadn® moZné dals{ vyrob& vadné tkaniny a provozni spolehlivost

listovky se znaln& zvysi.

Podle vyndlezu mi¥e byt druhd hlavn{ ¥adici jehla z dvojice hlavnich Fadicich jehel
rozvidlena do dvou vy&n&lkd uspofidanych po obou strandch jejf osy. To umoZfiuje prevaddt
vykonovy prepina& jednou hlavni &teci jehlou bud do polohy "chod" nebo do polohy "stop" pfi
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¢tyfech polohdch balantni péky, které jsou ur&ovdny kombinaci poveld p¥ichdzejicich od

dérné pasky a od vystupni listové pdky. Krom& toho tato okolnost umoZfiuje zaznamenat program
na dérné pdsce nikoliv ve formé& koédovanych signdli, které jsou zapot¥ebi pro funkci vykonové-
ho pfepinade, pybr% ve form& signdll, které se pfimo shoduji s vazebnim vzorem, to je list
dole ptipadn& nahofe. Takovéto zaddni programu usnadiuje jeho vytloukdni, dalsi kontrolu

zrakem, jakoZ i kontrolu sprdvného provedeni vzoru tkaniny a jeho shody se zadanym programem.

Kloubovd spojeni s&ftaci balan&ni péky s hlavni &teci jehlou, tdhlem a ojnici mohou
byt vytvofena jako kulisy. To zaji3fuje nezdvislé drihy pohybu hlavni &teci jehly, hlavnich
fadicich jehel a tdhla se s&itaci balan&ni pékou. Krom& toho to umoZnuje dosdhnout p¥i
kyvavém pohybu balandni péky p¥imo&ary pohyb hlavni &tecf jehly a té&hla, coz zajistuje
pfesné zapadédni hlavni ¢teci jehly do otvord v d&rné pésce.

K zamezeni zkresleni vzoru a k zajisté&ni zdvihdni a stahovédni listl podle zadaného .
programu pifi zpé&tndém chodu tkaciho stroje a k vypdrdni po utku vzniklé vady je tG&elné uspota-
dat v Yidicim zaFfizeni pro ka#dy lift p¥idavnou &teci jehlu, umisténou ve sméru &teni za
hlavn{ &teci jehlou v odstupu dvou krokd programu a kinematicky spojenou s vy¢ystupni listovou
pédkou, p¥idemi kinematické spojeni miZe byt tvo¥eno dvojici spojovacim tédhlem vzdjemné
spojenych p¥fdavnych ¥adicfich jehel uspo¥ddanych na vahadle dvojice p¥idavnych Fadicich
jehel a urdenych pro spoluprdci s pohyblivymi noZ%i p¥idavné kyvné pdky, kterd je usporadéna
protilehle k hlavni kyvné péce, jakoZ i s&itaci p¥idavnou balantni pdkou, kterd je kloubové
spojena svym hornim koncem s p¥fdavnou &tecf jehlou, svou stfedni ¢dsti se spojovacim tdhlem
dvojice p¥idavnych ¥Yadicich jehel a svym dolnim koncem s ojnici balan&ni pdky, pficemi
prvni p¥idavnad Fadici jehla z dvojice p¥fdavnych Fadicich jehel je rozvidlena do dvou vy&nélkl
usporadanych po obou strandch jeji osy a je protilehld k druhé hlavni fadici jehle s vy&né&lky

z dvojice hlavnich Ffadicich jehel.

T{mto zplisobem spolupracuje v ka?dé pracovni sekci listovky vykonovy pfepinaé se dvéma
¥idicimi systémy, z nich? jeden - hlavni systém - zajiSfuje funkci listovky podle zadaného
programu p¥i pracovnim chodu tkacfho stroje, zatimco druhy - p¥idavny systém - je urlen

k ¥izeni listl p¥i zp&tném chodu tkaciho stroje.

Upevné&n{ v3ech Fadicich jehel na spole&ném, s vykonovym p¥epinalem spojeném natdlivém
vahadle, umoZnuje Fidit pohyb jednoho a tého% listu dvéma ¥idicimi systémy, tedy hlavnim
a ptidavnym systémem, coZ znamend, Ze zaji$tuje programem vyvolédvanou funkci vykonového

prepinade jak pf¥i pracovnim chodu, tak i p¥i zpétném chodu tkaciho stroje a listovky.

Zmin&n&d poloha p¥idavné &teci jehly vzhledem k hlavni ¢teci jehle vede k tomu, Ze
pfi zpé&tném chodu tkaciho stroje a listovky pfidavnd &teci jehla Cte predminuly Yadek programu,
co? zajistuje spravné zpracovéni programu, to jest synchronni funkci listovky vzhledem
k programu, nezdvisle na smyslu otdfeni hnaciho h¥fdele listovky, tedy i p¥i hleddni dtku.

PouZiti jedné z p¥idavnych ¥adicich jehel s vyéndlky, tedy se dvéma pracovnimi konci,
umoZfiuje mit v p¥idavném ¥idicim systému vidy pre jednu p¥idavnou &teci{ jehlu jen dvé p¥idav-
né ¥adici jehly a dva spolu souvisejici pohyblivé nofe, a pro ¥izen{ listovky p¥i zpé&tném
chodu tkaciho stroje a listovky, tedy pfi hleadni dtku, pouZit jednotny program, Lo znamend
program dop¥edného pracovniho chodu listovky. Tato konstrukce fidiciho zafifzeni listovky
umoZiuje neprovéddt %4dné kédovdni vazebniho vzoru Utkovych a osnovnich niti p¥i pfendSeni

vzoru na dérnou pdsku, &imZ je podstatn& zkrdcena a usnadnéna price obsluhy listovky.

K zaji3téni stejnych zdvihl v ¥idicim za¥izeni jsou podobné Fadicf jehly v hlavni
a pifdavné dvojici uspof4ddny dleln& symetricky vzhledem k loZisku vahadla. To umoZiuje
vytvorit ¥idic{ za¥fzeni jak v hlavnim, tak i v p¥idavném ¥idicim systému z podobnych p¥ipad-
né unifikovanych souddsti, a to z Yadicich jehel, vahadel, hfideld, kloubd, pohyblivych
no%d a pdk. Symetrické uspo¥dddni Yadicich jehel zajidfuje stejn& velké natdCeni spolelného
vahadla zmin&nych ¥adicich jehel hlavnim i p¥idavnym ¥idicim systémem, coZ zaruuje stejnou
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a spolehlivou reakci vykonového p¥epfnade pracovni sekce listovky pFi dop¥edném i zpé&tném
chodu tkacfho stroje. ’

V ¥idicim za¥fzeni miZe byt &ep hlavnf kyvné pdky a Cep pi’davné kyvné paky upevn&n na
natd&ivém vahadle symetricky k jeho loZisku, p¥icemZ natdldivé vahadlo miZe byt uspo¥ddano
na rdmu listovky prestavitelné do dvou poloh prost¥ednictvim klikového dstrojf, jehoZ krajni

polohy le¥i za vvratémi a jsou omezeny dorazy uspo¥ddanymi na rému listovky.

Nésledkem tohoto ¥fedeni pracuje v jedné poloze nat&fivého vahadla jedna dvojice pohybli-
vych noZd a v druhé poloze druhd dvojice pohyblivych noZl, co% znamend, Ze v kaZdém konkrét-
nim &asovém okdmZiku pracuje jen jedna dvojice pohyblivych noZl, nap¥iklad p¥i dop¥edném

chodu listovky hlavni dvojice a p¥i jejim zpé&tném chodu p¥idavnd dvojice.

V tomto p¥ipad& je doba pfepindni vykonového prepinale, to.je doba bezprostfedniho
p¥estaven{ krokovych pék, a tudiZ doba zastaveni hlavniho h¥fdele listovky urdovdna jen
dobou funkce jedné dvojice pohybilvych noZd a proto ne&ini vice, neZ 0,5 jeho funkéni doby

p¥ipadn& plného zdvihu této dvojice, to je stah + zdvih.

Timto zpisobem umoZiuje tato konstrukce ndsledkem vypnuti druhé dvojice pohyblivych
no?t znadné zkrdtit dobu prepindni vykonového prepinae listovky, jakoZ i dobu zastavovdni
hlavaiho h¥idele listovky p¥i pfepindnf. To op&t umoiiuje podstatné zvysit rychlost listovky.

Pon&vad? u ¥fdicfho za¥izeni podle vyndlezu jsou jeho prvky pod uU&inkem jen jedné
dvojice pohyblivych noZd, sni¥uje se intenzita jejich opotfebeni, avSak zvyZuje se trvanlivost
a provozni spolehlivost ¥idiciho za¥fzeni. ProdluZuje se také Zivotnost pohyblivych nozt,

které se periodicky zastavuji.

Krom® toho se ndsledkem zkréceni doby zastavovadni hlavniho h¥idele listovky prodluZuje
doba pro pohyb listf, &imZ se sniZuje rychlost jejfho pohybu a zrychleni, nédsledkem EehoZ
se zmenduje namdhdni plsobici na &leny ¥idiciho za¥fzeni. Ndsledkem toho se zvySuje provozni
spolehlivost a #ivotnost celého pro3lupniho za¥izeni, jako% i samotné listovky a jejiho

silového pohonu.

PFfkladné provedeni vyndlezu je zndzornéno na vykresech, kde obr. 1 predstavuje schema-
ticky pohled na ¥idicf za¥fzeni listovky v postaveni "chod" listu, kde obr. 2 tentyZ pohled
jako na obr. 1, avdak v postaveni "stop" listu, obr. 3 schematické zndzornéni moZnych kombinaci
poloh provddécich orgdnli Fidicfho za¥fzenf, obr. 4 polohu hlavnich Fadicich jehel a pohyblivych
no#d, je-li balandn{ pdka v poloze "a", na obr. 3, obr. 5 polohu hlavnich fadicfch jehel
a pohyblivych no%fi, je-1li balandni pdka v poloze "b" na obr. 3, obr. 6 totéZ jako na obr. 5,

c" na obr. 3, obr. 7 schematicky pohled na dalsi{ p¥ikladné

"

avdak je-li balanéni péka v poloze
proveden{ #idicfho za¥izeni listovky, obr. 8 pohled na vzdjemnou polohu fadicich jehel

a balan®nich pik v axonometrickém pohledu, obr. 9 schematicky pohled na upevnéni hlavni

a p¥idavné kyvné pdky s pohyblivymi noZi, obr. 10 polohu kyvnych pdk s pohyblivymi noZi p¥i
doptedném chodu listovky a obr. 11 polohu kyvnych pdk s pohyblivymi noZi p¥i zp&tném chodu
listovky.

Rkidici za¥fzeni listovky podle vyndlezu zahrnuje nosi& programu, ktery je tvofen natdle-
jicim se programovym bubnem 1 (obr. 1, 2) s dérnou pdskou 2, s ni¥ spolupracuji hlavni Cteci
jehly 3 podle podtu listt tkacfho stroje. KaZdd z hlavnich &tecich jehel 3 je ulofena v pevnych

vodicich pouzdrech 4 a 5 a je prufinou 6 piitlafovdna na dérnou pdsku 2.

K odtlatovdni hlavnich &tecich jehel 3 od programového bubnu 1 slouZi{ kyvny h¥eben 7,
jeho? hfidel je upevn&n na rému listovky, a ktery je ovl&dén nezndzorné&nym pohonnym ustrojim.

KaZd4d hlavni &teci jehla 3 je prostfednictvim prvn{ kulisy 8 spojena s hornim koncem
s&ftaci balan&ni pdky 9. Tato prvni kulisa 8 mdZe byt na hlavni &teci jehle 3 nebo na sCitaci
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balanéni péce 9. Dolni konec s¢itac{ balandni pdky 9 je prost¥ednictvim druhé kulisy 10
spojen s ojnic{ 11, p¥ilemZ tato kulisa 10 miZe byt vytvofena jak na s&itaci balan&éni péace
9, tak na ojnici 11.

St¥edni &ast s¢itaci balanni péky 9 je prostfednictvim t¥eti kulisy 12 spojena s téhlem
13. které je kloubové spojeno s hlavnimi ¥adicimi jehlami 14 a 15. Tfet{ kulisa 12 mtie

byt vytvo¥ena bud na s&itaci balanéni péce 9 nebo na téhle 13.

s&ftaci balandni pika 9, kterd je spojena s hlavni Cteci jehlou 3, tahlem 13 a ojnici
11, mdZe byt vytvofena ve tvaru dvojité kulisy, vytvofené spojenim prvni kulisy 8 a t¥eti
kulisy 12 (cbr. 2), pripadnd prvni kulisy 8 a druhé kulisy 10 (obr. 1) nebo druhé kulisy
16 a t¥etf kulisy 12. Prvni hlavni ¥fadici jehla 14 je zakonlena hrotem 16, zatimco druhd
hlavni radicf jehla 15 je rozvidlena do dvnu vy<nZlkld 17 a 18 uspo¥ddanych po obou strandch

jeji osy.

Hlavni ¥adici jehly 14 a 15 spolupracuji prost¥ednictvim svych hroth 16 a vydnélkd
17 a 18 s pohyblivymi noZi 19 a 20, které jsou upevnény na hlavni kyvné pdce 21. P¥i spolu-
prédci druhého noZe 20 s druhou hlavii Fadic{ jehlou 15 je tento mezi jejimi vycnélky 17,

18, jak je zndzornéno na obr. 1.

Dolni konce hlavnich Fadicich jehel 14 a 15 jsou kloubové spojeny s vahadlem 22, které

je uspo¥dddno rovnobé&iné s tdhlem 13.

vVahadlo 22 je spojeno s krokovymi pdkami 23 a 24 vykonového prepinade 25, u néhoi
je ozubeny vénec jeho und$ele v z&béru s ozubenym kolem 26. Na n&m je uspoPdddna klika
27 klikového ustroji, jehoZ ojnice 28 je spojena s vystupni listovou pakou 29. Listova
pdka 29 m& tvar dvouramenné pdky vykyvné kolem Cepu 30.

Listova pdka 29 je soufasné spojena s ojnici 11, kterd pfedstavuje pohon pro sitaci
balanéni pdku 9 a kterd je vratné posuvné uloZena ve voditkdch 31, pevn& uloZenych na rému

listovky.

spojeni ojnice 11 s listovou pdkou 29 miZe byt ve tvaru kloubového spojeni s kluzdtkem
32 pro individué&lni regulaci.
U druhého provedeni (obr. 2) je ojnicve 11 spojena prost¥ednitctvim dvoustranné kulisy
33 s druhou ojnici 28. Na druhé ojnici 23 je upevn&n Cep 34 s kamenem, ktery zasahuje do
drd%ky dvoustranné kulisy 33. Tato mé moZnost nastavitelného natdeni kolem osy, vytvotené
ve tvaru vyst¥ednfho véle&ku 35, jehoZ nezndzornéné Cepy vnikaji do nezndzornéné svérné
Gelisti, kterd je upevnéna na rdmu listovky. K natéleni vysttedného vdlefku 35 jsou jeho

konce vytvofeny ve tvaru Sestihranu.

Na konci listové pdky 29 je upevnén t¥men 36 s kloubem 37 a prenosovym téhlem 38 pro
pfeddni jejfho pohybu nezndzornénému listu listovky tkaciho stroje.

vyst¥edny vdlelek 35 zajiStuje nédsledujfci mo¥nosti zmény polohy hlavnich ¥adicich
jehel 14 a 15, a to zmenfovani a zv&tSovani Ghlu vykyvovadni, pfesouvdni doprava a doleva p¥i

zmendeném p¥ipadné zvdtSendm dhlu vykyvovéni, coZ zajistuje spolehlivé seffzeni funkce listovky.

Vahadlo 22 (obr. 1, 2) je vykyvn& uloZeno v loZisku 39. které je uspofdddno v ose
vahadla 22, k jehoZ konclm jsou pfikloubeny hlavnf fadic{f jehly 14 a 15.

Takto m& ka*dd hlavni &teci jehla 3 p¥imé spojeni s vystupni{ listovou pdkou 29 pfes
horn{ &&st s&itaci balan®ni péky 9, tédhlo 13, hlavn{ ¥adic{ jehly 14 a 15, vahadlo 22,
vykonovy prepinad 25, zatfmco vystupni listovd pdka 29 md zp&tnou vazbu s hlavni &tecl
jehlou 3 p¥es ojnici 11 a s&itaci balan&ni pdku 9.
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Ridic{ za¥fzeni listovky podle vyndlezu pracuie iLaXio:

Programovy buben 1 nese dérnou pdsku 2, na nff je zaznamendna informace o poloze nezndzor-
nénych listd listovky tkaciho stroje v ndsledujicim cyllIn. PFfitom vtvor v dérné pdsce 2
odpovidéd poloze listu "nahofe" (I), av8ak chyb&jici otvor vcdpovidd poloze listu "dole"

(IT). 04 listové pdky 29 pfichézf povel o stavu listu v tomto cyklu. Porovndni té&chto povelil
se provddi prostfednictvim s&itac{ balan®n{ pdky 9 a urduje stav, do n&hoZ mid byt uveden

vykonovy p¥epinal 25.

Pfi &innosti listovky p¥ichdzeji hlavni &tec{ jehly 3 puisobenim pruZiny 6 do styku
s dérnou pdskou 2.

Projde-1i hlavni &tec{ jehla 3 otvorem dérné pdsky 2 dovnit¥ programového bubnu 1,
co? odpovidd listu uréeny povel pro jeho polochu "naho¥e" (I), pak hlavni &tecf jehla 3
pfesune horni konec s€itac{ balanéni pdky 9 doleva. V tom p¥ipadé miZe s&ftac{i balanéni
pédka 9 zaujmout dvé polohy: "a" p¥ipadn& "b" (obr. 3), coZ zdvisi na poloze dolniho konce
séitaci balan&ni pdky 9. Tato je opét urlovédna polohou listové paky 29, kterd muZe byt
v pravé, ptipadné levé krajni poloze.

Pravd krajni poloha listové pdky 29 odpovidd setrvdni listu dole (II), avSak jeji
levéa krajni poloha odpovid4d setrvéni 1l'stu nahofe (I). JestliZe tedy listovd pdka 29 zaujimi
levou krajni polohu, pak ojnice 11 p¥esune dolni konec s&itac{ balanéni péky 9 doleva a
s¢itaci balanni pdka 9 je pak v poloze "a", coZ odpovidd poloze I-1, to je nahofe-nahofe
listu a stop poloze III vykonového p¥epinale 25.

Soutasn& tdhlc 13, spojené se st¥edni Cdsti s¢itaci balanéni pdky 9, nastavi hlavn{
¥fadici jehly 14 a 15 tak, Ze vy¢nélek 18 druhé hlavni fadici jehly 15 (obr. 4) se dostane
do drédhy ptisobeni pohyblivého noZe 20, ktery narazi na vyénélek 18 a druhd hlavn{ fadic{
jehla 15 klesne, zatimco vahadlo 22 vykyvne ve smyslu otd&Ceni hodinovych rucifek a pfesune
krokové paky 23 a 24 tak, aby vykonovy p¥epinal 25 drZel list nahofe a% do prichodu dalfiho

povelu.

JestliZe v8ak listové pdka 29 zaujimd pravou krajni polohu, pak s&ftaci balanini péka
9 zaujimd pomoci ojnice 11 polohu "b" (obr. 3), coZ odpovidd poloze II-I to je zdola nahoru,
listu a poloze IV to jechod, vykonového pfepfnale 25. Pak tdhlo 13 nastavi hlavni fadici
jehly 14 a 15 tak, %e se prvni hlavni fadici jehla 14 dostane do drdhy pisobeni pohyblivého
noZe 19 (obr. 5).

P¥i ndrazu pohyblivého noZe 19 na hrot 16 prvni hlavni ¥adic{ jehly 14 se vahadlo
22 (obr. 1) natoli proti smyslu otdeni hodinovych rutifek a ptestavi krokové pdky 23 a
24 tak, %e vykonovy pfepinal 25 zareaguje a prostfednictvim kliky 27 a ojnice 28 pfinutf
listovou pdku 29 k natoteni kolem &epu 30 proti smyslu otdfeni hodinovych ruéicéek, ndsledkem
Seho? dojde k prestaveni lisu listovky tkacfho stroje vzhuru.

Po skonleni pfepindni se pohyblivé noZe 19 a 20 zvednou nad hlavni fadici jehly 14 a
15, Pohonné tstroji hlavnich &tecich jehel 3 (obr. 1) tyto pomoci kyvného hfebene 7 odvede
od programového bubnu 1. Soufasné& ojnice 11 pfevede dolni konec s&itaci balan&ni pdky 9
do polohy, kterd odpovid4 novému stavu listové pdky 29. Programovy buben 1 se pooto&fi o jeden
krok a p¥itom zavede novy fddek programu na d&rné pdsce 2 pod hlavni &teci jehly 3.

vV ptipad&, Ze se hlavni jehla 3 opfe o dérnou p&sku 2, znamend to, Ze je vydéan povel,
aby list byl v pfi%tim cyklu dole (II). V tom piipad® hlavni &teci{ jehla 3 nepfesune horni
konec s@itaci balandni pdky 9 a ten tedy zistane vpravo (II) (obr. 3).

Dolni konec s&ftac{ balan&ni p&ky 9 miZe, stejn& jako v pfedchozim pf{padé, zaujimat
dvé polohy podle polohy listové péky 29.
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JestliZe je listov4 pdka 29 nakloné&na doprava, pak je s&itaci balanini p&ka 9 v poloze
"c", cof odpovidé poloze 1I-II, to je dole, listu a stop poloze III vykonového prepinade 25.

filavnl ¥adic{ jehly 14, 15 zaujimajf polohu podle obr. 6 a vykonovy prepina& 25 zadrZuje
1ist dole a? do zaldtku dalSiho cyklu.

JestliZe se listovd pdka 29 nakloni doleva, pak s¢itaci balan¥ni péka 9 zaujme polohu
*d", co¥ odpovidd poloze I~II to je shora doll, listu a poloze IV, to je, chod vykonového p¥epinale
25. Blavni ¥adic{ jehly 14 a 15 zaujimaji polohu znézorn&nou na obr. 5. Po ndrazu pohyblivého
noZe na prvni hlavni radic{ jehlu 14 se vahadlo 22 natod{ proti smyélu otéleni hodinovych
rudidek a krokové paky 23 a 24 npootoli vykonovy prepinaé 25, coZ vyvélé otogeni ozubeného
kola 26 s klikou 27, pfesunutl druhé ojnice 28 a vykyvnut{ listové pdky 29 ve smyslu otélent
hodinovych rudidek. S listoveu pdkou 29 spojeny nezndzornény list se pfestavi z hornf do

dolni polohy.

P

Nastaveni pracovnich koncl, to je hrotd 16 a vy&nélkh 17 a 18 hlavnich ?fadicich jehel
14 a 15, do drdhy pisobeni p¥isluinych pohyblivych noZd 19, 20 miZe byt provedeno individuél-
ni regulac{ kaZdého Ustroji pracovn{ sekce, nap¥iklad pomoc{ kluzdtka 32 (obr. 1}, které

je upevn&no na listové plce 29 s moZnosti pfesouvdni podél ni.

P¥i dodrZeni dostatedné p¥esnosti a shodnoti prvkd ¥idiciho zaffzeni miZe byt k nastavo-
vén{ polohy téchto koncd hlavnich fadicich jehel 14, 15 pouZit skupinovy reguldtor. U ¥idici-
ho za¥fzen{ podle vynilezu je tento tvo¥en vystfednym vdlelkem 35 (obr. 2), ktery p¥edstavuje
osu vloZené dvoustranné kulisy 33, kterd kinematicky spojuje klikové uGstroji tvorené klikou
27 a druhou ojnici 28 pohonu listové pdky 29 s ojnicf 11 s&ftaci balanini pdky 9.

K regulaci polohy hlavnich fadicich jehel 14, 15, k vyrovndvani vyrobnich a montdZnich
nepfesnost{ jednotlivych prvkl ¥fdicfho za¥izeni, jakoZ i p¥i dlouhotrvajicim provozu zafize-
ni vznikajfcich vl stal{ pouze povolit svérku a otélet vyst¥ednym vdleCkem 35 na Sestihran-
ném konci tak dlowho, aZ se pracovni konce hlavnich ¥adicich jehel 14, 15 dostanou do dréhy

pisobeni pfisluSného pohyblivého no%e 19, 20.

Ke zvy3en{ provozni spolehlivosti tkaciho stroje zamezenim zkreslovéni vazebniho vzoru
tkaniny v tku p¥i hled&ni utku a k usnadn@ni moZnosti vypéréni v dtku vzniklé vady p¥i
zpétném chodu tkaciho stroje je v ¥fdicim za¥izen{ listovky uspofddéna pro kaZdy list pEidavnd
&teci jehla 40 (obr. 7).

Pfihavné &teci jehla 40 je uloZena rovnob&Zné s hlavni &teci{ jehlou 3 ve vodicich
pouzdrech 4 a 5 ve sméru &tenf za hlavni &tec{ jehlou 3 s odstupem dvou krokl programu
a je na ddrnou pésku 2 pruZn& pfitlafovana pruZinou 41. Pfidavnd &teci jehla 40 je od programo-
vého bubnu 1 odtladovéna hiebenem 7, stejn& jako hlavni &tec{ jehla 3.

pPfidavnd &teci{ jehla 40 je kinematicky spojena s v¥ystupni listovou pdkou 29, nédsledkem
&eho? je mezi nimi vytvofena p¥im& a zp&tni vazba. Tyto vazby jsou vytvofeny stejné& jako
u prvniho provedeni podle obr. 1 a 2 a jsou tvofeny dvojici p¥idavnych fadicich jehel 42
a 43, které jsou ve st¥edni ¥4dsti vzdjemnd spojeny spojovacim tdhlem 44 a jsou pFfikloubeny
k vahadlu 22 nesoucim hlavni fadici jehly 14 a 15, a prost¥ednictvim svych hornich koncl
spolupracuiji s p¥islu$nymi pohyblivymi noZi 45 a 46, které jsou uspofddény na pfidavné
kyvné péce 47, jakoZ i s stitaci p¥idavnou balan&ni pdkou 48. Horni konec prvni p¥idavné
¥adici jehly 42 je rozvidlen do dvou v§&n@lkl 49 a 50 leZicich soumdrn& vzhledem k ose
'prvni p¥idavné Fadic{ jehly 42, kterd je uspofddana protilehle k druhé hlavni ¥adic{ jehle
15 s vy¢nélky 17 a 18.

s&itaci ptidavn& balan&ni pdka 48 je kloubové spojena svym hornim koncem s p¥idavnou
&teci jehlou 40, stfednf ¥4st{ se spojovacim tdhlem 44 a svym dolnim koncem s ojnici 11
s&ftact hlavn{ balan&ni piky 9. Podobné, to jest stejné ¥adici jehly 14, 43 a 42, 15 hlavni
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a pridavné dvojice jsou upevnény na vahadle 22 symetricky vzhledem k jeho loZisku 39, jak
je naznaeno na obr. 7.

Z hlediska konstrukce mohou byt s&itaci balanfni pdky 9 a siit=ci p¥idavné balan&ni
pdky 48 (obr. 8) uspof&dény jako na sebe navazujici a mohou byt mezi hiavni Yadici jehlou
14 a p¥fdavnou Fadic{ jehlou 43, jakoZ i mezi tdhlem 13 a spojovacim t&hlem 44. P¥itom
niZe byt spojeni s&ftac{ balanéni p&ky 9 a s&itac{ p¥idavné balandni pdky 48 s prisluZnym
tédhlem 13 a spojovacim tdhlem 44 vytvo¥eno kulisov&, avak spojeni s ojnic{ 11 kloubové.

s¢itaci{ balan&ni pdka 9 Je se s&itaci p¥fdavnou balan&ni pékou 48 vykyvn& spojena Eepem 51.

Podle dal8fiho, nezndzornéného provedeni pohonu, mife byt kafdd sditac{ balan&ni péaka
uvddéna do pohybu samostatnou ojnici, p¥ifemZ pohyb vjnic se mi%e uskute&hovat synchronnég,
av8ak v protifdzi vzdjemnd k sob&, k listové pdce a k listu tkaciho stroje.

Pfidavnd kyvnd pdka 47 (obr. 7) je uspordddna protilehle k hlavni kyvné pdce 21, to

znamend, %e jejich Cepy 52 a 53 jsou upevnény na rému listovky, jak je zndzorn&no na obr. 7.

Cepy 52 a 53 kyvné pdky 21 a pEidavné kyvné pdky 47 mohou byt také upevnény na natddivém
vahadle 54 (obr. 9 aZ 11) symetricky k jeho loZisku 55.

Natd&ivé vahadlo 54 je uspof&déno na rédmu listovky tak, Ze miZe byt pomoci klikového
dstroji 56 (obr. 10 a 11) nastavovdno do dvou poloh, p¥ilemZ krajni polohy jsou za udvrati
ustroji a jusou vymezeny dorazy 57 a 58 upevnénymi na rdmu listovky. Klikové iistroji 56
zahrnuje ojnici igﬁé kliku 60, kterd se otd¢{ na hiideli 61 uloZeném v rdmu listovky. K otéale-
ni kliky 60 je urlena rukojef 62, kterd je s klikou 60 spojena prostfednictvim ozubeného
segmentu 63 zabirajiciho do ozubeného kola 64.

Podle druhého provedeni mi%e byt p¥evedeni natd€ivého vahadla 54 (obr. 9) z jedné
polohy do druhé uskute&néno pomoci rutné ovlédaci pdky 65, kterd je spojena s vystFednikem
66 oto&nd uloZenym na pevném Zepu 67. Na vystfedniku 66 je upevnén kdmen 68 pohyblivé uloZeny

v kulise 69 pevné spoiené s natdlivym vahadlem 54.

K natdfenf{ hlavni kyvné pdky 21 (obr. 10 a 11) a pifidavné kyvné pdky 47 s pohyblivymi
no%i 19, 20 a 45, 46 jsou pouZita valkovd dstroji, z nichZ kaZdé zahrnuje vacku 70, 71,
vahadlo 72, 73 s kladi¢kou 74, 75 a pruZinou 76, 77, kterd vzédjemné spojuje natd&ivé vahadlo
54 s vahadly 72, 73. KaZdé vahadlo 72, 73 s kladic¢kou 74, 75 je na piislud$ném &epu 53, 52
hlavni kyvné pdky 21 a pfidavné kyvné pdky 47 upevnéno tak, Ze polohu natd&ivého vahadla
54 vzhledem k pohyblivym noZtm 19, 20, 45, 46 je moZno sefizovat. PruZina 76, 77 mife byt
uspo¥dddna také mezi vahadly 72, 73, bez kontaktu s natdéivym vahadlem 54. vadlky 70, 71

jsou soucse uloZeny na h¥ideli 78, ktery je propojen s nezndzornénym pohonem listovky.

K omezeni naté&leni hlavni kyvné pdky 21 a p¥idavné kyvné pdky 47 jsou urleny dorazy
79 a 80.

P¥i tomto provedeni pracuje ¥{dici zatizeni listovky takto:

Programovy buben 1 (obr. 7) s dérnou péskou 2 se otalf, pficem? se zastavuje po dobu
&teni informace z d&rné pédsky 2 hlavni &teci jehlou 3 a p¥idavnou &teci jehlou 40. Béhem
pohybu programového bubnu 1 jsou &teci jehly 3 a 40 od néj odtladovdny kyvnym hiebenem
7, jemuZ je nezndzorn&nym valkovym pohonem udélovdn kyvavy pohyb. Béhem zastaveni programové-
ho bubnu 1 p¥iv&d{ kyvny hieben 7 &teci jehly 3 a 40 k dérné pdsce 2, piilemZ jsou &teci
jehly 3 a 40 p¥itlalovény pruZinami 6 a 41 na d&rnou pésku 2 a zavddény do polohy, kterd
odpovid4 povelu "list nahoru" (I) nebo "list dold" (II). U uvedeného p¥ikladu (obr. 7) &te
hlavni &teci jehla 3 povel "list nahoru" (I). Pondvad% nezndzorné&ny list této pracovni
sekce listovky je ji%Z nahofe a listovd pdka 29 je odchylena od svislice sm&rem doprava,
je také ojnice 11 p¥evedena doprava a stejn& tak jsou doprava pfevedeny doln{ konce s&itacich
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balan&nich pék 9 a 48. s&itaci balan&ni pdka 9, spolupracujicf s hlavni &teci jehlou 3,
nastavi prost¥ednictvim tdhla 13 hlavni #adic! jehly 14 a 15 do polohy, v nif se vyinélek

17 druhé hlavn{ Yadici jehly 15 dostane do dréhy pisobeni pohyblivého noZe 20. Jeho plsobenim
na druhou hlavni ¥adicf jehlu 15 se natoli vahadlo 22 do polohy, kterd odpovidé poloze

“stop" vykonového prepinale 25, pfifemZ krokovd pdka 24 zadrZuje jeho ozubeny vénec. Ozubené
kole 26 klikového dstroji, poufitého u tohoto provedenf, zGstdvd nehybné, nezndzorn&ny

list ze nep¥emfstf a z0stdv4 nahofe v klidu, zatimco ojnice 11 =zdstdvd v pravé krajni poloze,
kterd cdpovidd stavu "list nahofe" (I).

p¥fdavnd teci jehla 40 &te v tomto cyklu pfedminuly faddek programu a je nap¥iklad
v poloze "list Jolu" (LI). P¥itom pridavnéd balan¥ni péka 48 nastavi piidavné Fadici jehly

42 a 43 do polohy, v ni% plisobeni pohyblivfch no2i 45 a 46 pfidavné kyvné péky 47 vede

k potvrzeni stavv vahadla 22 a vyhonového pfepinaZe 25 v poloze "stop" (III). Pond&vadZ
pohyblivé noZe 19, 20 a 45, 46 vstupuji do Cinnosti postupnd, zlstdvd vykonovy p¥epinal

25 ke konci postupu pfepindni v nastavené poloze " stop", kterd je podminéna pohybuem pohybli-
vych no%d 19 a 20 hlavni kyvné péky 21, to znamend v poloze, kterd odpovida zpracovani

programu (I) p¥i dopfedném chodu podle programu.

P¥i pfetrhu, p¥ipadnd ztrdt& Gtkové niti, zlstane tkaci stroj stdt, obsluha zapne
zp&tny chod a p¥i&ny h¥idel tkaciho stroje vykon& jednu otd&ku zp&t. Pfitom dstroji listovky
provedou rovnd# jednu otd¢ku zp&t. Aby minuly pro$lup mohl byt otevien, je nutné a postacujici
ptivést k p¥fdavné &teci jehle 40 p¥eminuly Y&dek programu. V tom p¥ipadé bude stav v?kohové-
ho prepinade 25 po provedeném postupu prepindni uréen fadkem dérné padsky 2, ktery byl p¥elten
pfidavnou &teci jehlou 40, a &innosti dvojice pohyblivych noZl 45 a 46 p¥idavné kyvné péky
47. Aby toti% p¥i zp&tném chodu podle programu listovka sprdvné zpracovala minuly pro$lup,
musi byt k pre&teni pfedlofen Y&dek programu, pfedchdzejici bezprostfedné provéd&nému ¥adku,
aviak ve smdru obriceném k chodu programu. P¥itom se zméni sled funkce pohyblivych noZi,
19, 20 a 45, 46 a probihd nyni v obrdceném sméru, takZe uZ ne pohyblivé noZe 19, 20 hlavni
kyvné péky 21, ale pohyblivé noZe 45, 46 p¥fidavné kyvné pdky 47 stanovi kone&ny stav vykonového

ptepinacte 25.

Po jedné otdlce zp&tného chodu zlstane pfifny hifidel tkacfho stroje st4t v poloze,
kterd odpovidd za&atku pohybu, a listovka, kdyZ se vrdtila o jeden krok programu zpét,
otev¥e predchézejici pro¥lup, takZe pfetrZend (tkovd nit miZe z né&ho byt bez prekdZek odstrané-
na. V pripad® pot¥eby je moZno hnacim hrfdelem listovky znovu otodit o jednu p¥ipadn& vice

otédek; pritom nedojde k Z4dnému naruSeni programu.

Po jednom nebo n&kolikerém hleddnf{ Gtku je mofno hnacim hiidelem listovky otddet vpted,
to znamen& uvést tkaci stroj s listovkou do provozu. Je z¥ejmé, Ze s programem synchronni
funkce listovky vybavené popsanym ¥idicim za¥fzenim nezdvisi na cyklu odpovidajicimu dhlu
zastaveni tkacfho stroje s listovkou, ani na cyklu odpovidajicimu dhlu spuSté&ni tkaciho

stroje s listovkou.

P¥i normélnim provozu tkacfiho stroje je nat&Zivé vahadlo 54 v poloze zndzornéné na
obr. 9 a 10. Pritom je klikovy pohon nata&ivého vahadla 54 zaveden za dvrat a opiréd se
o doraz 57. Z této polohy miZe byt vyveden jen natofenim ojnice 59. Pohyblivé noté 19,
20 pro dopfedny chod le%i nad hlavnimi Yadicimi jehlami 14 a 15 a kladi¢ka 74 je pruZinou

76 ptitladovdna k povrchu valky 70.

PYi provozu listovky vykond h¥idel 78 vaCky 70 jednu otd&ku b&hem jedné otd&ky hlavniho
h¥{dele listovky a b&hem jedné otd¥ky hlavniho h¥idele tkaciho stroje.

Kdy? vadka 70 pisobi na kladitku 74 svym Usekem "e", to je dsekem se zvét3ujicim se
polom&rem, ktery odpovidd klidu hlavniho h¥idele tkaciho stroje, p¥ena3i kladicka 74 pohyb
na hlavni kyvnou péku 21 s p¥isludnou dvojici pohyblivjch nofd 19, 20, kterd zatind klesat
a pisob{ jednim z pohyblivych noZl 12, 20 na pfislusnou hlavni Fadic{ jehlu 14, 15, kterd
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je programem, danym dérnou péskou 2, zavedena na &iru plsoben{ pohyblivého noZe 19, 20,
pfigemZ je program jak bylo popsdno, p¥end$en hlavnimi &tecimi jehlami 3 na hlavni #adict
jehly 14, 15 prost¥ednictvim s&itac{ balan&ni péky 9 a ojnice 11. ObdrZeny sign&l je prost¥ed-
nictvim krokovych pdk 23 a 24 p¥endSen na vykonovy prepina® 25 a z n¢j p¥es jeho ozubeny
vénec, ozubené kolo 26, kliku 27, druhou ojnici 2§ a listovou pdku 29 na p¥isludny list
listovky.

P¥i &innosti pohyblivych noZl 19 a 20 dop¥edného chodu je &ep 52 pridavné kyvné paky
47 zpé&tného chodu zvednut vzhiru a p¥idavnéd kyvnd pdka 47 s pohyblivymi noZi 45 a 46 je
pruZinou 77 pfitladena na doraz 80. Pfitom je kladilka 75 zvednuta nad profil vadky 71
a je v klidovém stavu. Takto jsou pohyblivé noZe 45 a 46 zp&tného chodu vyfazeny z &innosti
a zustdvaji nehybné tak dlouho, a% je natdfivé vahadlo 54 pfestaveno do jiné polohy.

V pfipad& nutnosti zp&tného chodu listovky, nap¥iklad p¥i hleddn{ tdtku, je zastaveni
tkacfho stroje a listovky nat&livé vahadlo 54 rukojetf 62 prostfednictvim ozubeného segmentu
63, ozubeného kola 64 a klikové ustroji 56 pfevedeno do polohy znidzornéné na obr. 11l. TutéZ
operaci je moZno provést také pomoci ru&ni ovlddaci pdky 65 podle obr. 9. Pak se hlavni
kyvnéd pdka 21 s pohyblivymi no%i 19, 20 zvedne vzhlru. Hlavni kyvnd péka 21 je prufinou
76 zavedena a% k dorazu 79 a na tento pfitlalena. P¥itom dojde k oddélenf kladilky 74 od
povrchu vatky 70, zatimco kladifka 75 je pruZinou 77 pritlafena na povrch va&ky 71. Takto
jsouv pohyblivé noZe 19, 20 dopfedného chodu listovky vyFazeny z Cinnosti a do pracovni
polohy se dostanou pohyblivé noZe 45, 46 zpétného chodu listovky.

Potom se spusti zp&tny chod tkacfho stroje. Hlavni h¥idel listovky a h¥fdel 78 valky
70 se zadnou ot4let v obrdceném sméru. P¥itom valka 71 plsobi podle cyklového programu
na kladi&ku 75 a prostfednictvim vahadla 73 a nat&Civého vahadla 54 uvede do pohybu pridavnou
kyvnou padku 47 s pohyblivymi noZi 45, 46 zpé&tného chodu.

SouCasné predte pridavnd &teci jehla 40 (obr. 9) odpovidajfici program a nastavi p¥idavné
¥fadici jehly 42, 43 do pracovni polohy. Konec druhé pridavné Fadici jehly 43 se dostane
do drédhy plUsobeni pohyblivého noZfe 46 @ prostfednictvim krokovych pdk 23, 24 uvede do &innosti
vykonovy p¥epina& 25. Tento p¥ivede povel prost¥ednictvim svého ozubeného vénce, ozubeného
kola 26, kliky 27, ojnice 28 a listové pdky 29 k p¥islusnému listu.

Po provedeni operace hleddni dtku zlistanou tkaci stroj i listovka stdt. K pfevedeni
listovky do normdlnfho provoznfho stavu se natd&ivé vahadlo 54 pomoci rukojeti 62 pFipadné
ruéni ovlddac{ p&ky 65 vrati do plivodni pracovni polohy (obr. 9, 10) & tkaci stroj se uvede
do &innosti.

Popsané Yidici za¥izeni listovky tedy umoZnuje ot&let hnacim h#¥f{delem listovky jak
vpred, tak i zp&t se  zastavenim v libovolném mist& cyklového programu provozu listovky
a tudiZ i tkaciho stroje, bez naruSeni programu. Pf¥itom zlstdvaji pracovni dkony obsluh
tkactho stroje stejné jako doposud, coZ znadné& usnadnuje zavedeni fidiciho zaffzeni podle
vyndlezu do provozu.

Listy tkaciho stroje, poh&né&né listovkou s ¥idicim zafizenim navrZenym podle vyndlezu,
pracuji synchronn& s programem vazebni st¥idy, pfidemZ se tento p¥imo shoduje s vazebnim

vzorem osnovy a utku vyréb&né tkaniny.
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PREDMET VYNALEZU

1. Ridicf zaFfzenf listovky tkacfho stroje, které zahrnuje nosi& programu, &teci jehly
podle poltu listd tkacfho stroje, z nichZ kaZdd je pruiné p¥itlaZovédna na d&rnou pdsku
a je s vystupni listovou pdkou spojena prostfednictvim dvojice tédhlem vzdjemn& kloubové
spojenych fadicich jehel, které st¥idavé spolupracuji s pohyblivymi no%i upevnénymi na
kyvné péce a jsou uspo¥dddny na natd&ivém vahadle, které je uspor¥ddédno rovnobé&iné s téhlem
a je spojeno s krokovymi pdkami vykonového p¥epinale polohy listu, vyznadujici se tim,
Ze vystupnf listovd pédka (29) m& zp&tnou vazbu s hlavn{ &teci jehlou (3), kterd je tvorena
ojnic{ (11) spojenou jednim koncem s vystupni listovou p&kou (29), druhym koncem je uloZena
ve voditku (31) upevnéném na rému listovky, jakoZ i s&itaci balan&nf pdkou (9) kloubové
spojenou svym hornim koncem s hlavni &teci jehlou (3), svou st¥edni 84stf s téhlem (13)
spojujfcim hlavni ¥adici jehly (14, 15) a svym dolnim koncem s ojnici (11).

2. Ridici za¥izenf podle bodu 1, vyznadujfci se tim, Ze druhd hlavni ¥adieci jehla
(15) z dvojice hlavnich Yadicich jehel (14, 15) je rozvidlena do dvou vy&n&lka (17, 18)
uspofddanych po obou strandch jeji osy.

3. Rfdicf{ za¥fzenf podle bodd 1 a 2, vyznalujici se tim, Ze kloubovd spojeni s&itaci
balan&ni pdky (9) s &teci jehlou (3), tdhlem (13) a ojnici (11) jsou vytvofena jako kulisy.

4. Ridici za¥{zeni podle bodu 1, vyznadujici se tim, Ze pro kaZdy list je uspofédédna
pridavnd &tec{ jehla (40), kterd je umisténa ve sméru &teni za hlavni &teci jehlou (3)
v odstupu dvou krokdl programu a je kinematicky spojena s vystupni listovou pékou (29),
p¥iemZ kinematické spojeni je tvofeno dvojici spojovacim tdhlem (44) vzédjemné spojenych
p¥idavnych fadicich jehel (42 a 43), ktexré jsou uspofdddny na vahadle (22) dvojice hlavnich
¥adicich jehel (14 a 15) a jsou ur&eny pro spolupréci s pohyblivymi no%i (45 a 46) p¥idavné
kyvné pdky (47), usporddané protilehle k hlavni kyvné pdce (21), jakoZ i s&itaci p¥idavnou
balanénf pdkou (48), kterd je kloubové spojena svym hornim koncem s pf¥idavnou &teci jehlou
(40), svou stredni &4sti se spojovacim tédhlem {44), dvojice p¥idavnych ¥adicich jehel (42
a 43) a svym dolnim koncem s ojnici (11) s&itaci balanéni paky (9), p¥ilemZ prvni p¥idavna
tfadici jehla (42) z dvojice pf¥idavnych Fadicich jehel (42 a 43) je rozvidlena do dvou vyénélku
(49 a 50) uspofd&danych po obou strandch jeji osy a je protilehld k druhé hlavni ¥adici
jehle (15) s vy&n&lky (17, 18) z dvojice hlavnich EFadicich jehel (14 a 15).

5. Ridic{ za¥fzeni podle bodu 4, vyznadujici se tim, Ze podobné Yadici jehly (14,
43 a 42, 15) hlavni a p¥idavné dvojice jsou usporddény symetricky vzhledem k loZisku (39)
vahadla (22).

6. Ridici za¥izeni podle bodu 4, vyznadujici se tim, Ze fepy (53) hlavni kyvné pédky"
(21) a &ep (52) pridavné kyvné pdky (47) jsou upevnény na natdlivém vahadle (54) symetricky
k jeho loZisku (55), p¥iemZ natd&ivé vahadlo (54) je uspofdddno na rdmu listovky pfestavitel-
n& do dvou poloh prost¥ednictvim klikového tstrojf (56), p¥iCemZ krajni polohy leZi za dvraté-

ni dstroj{ a jsou omezeny dorazy {57 a 58) uspofddanymi na rdmu listovky.

7 vykresu
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