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(54) Stiedici mechanismus ingotu v zondlni tavici aparatufe

U%elem Feseni je ochrana ziradku
pPed zlomenim zamezenim radidlnimu vy~
chyleni stiedni ddsti zpracovdvansho
dlouhsho ingotu béhem tavby.

Uvedeného Uéelu se dosdhne stiPedi-
cim mechanismem, sestdvajicim z pFiruby
unisténé mezi pracovni komorou a spodni
manipuladni komorou zondlni tavici apa-
ratury. V pPf{rubé jsou umistény telné
k pomyslné krufnici o priméru rovném mi-
nimdlnimu préméru vélcové &dsti zpracové-
vandho ingotu nejméné t¥i stredieci dratky
2z vysokotavitelného materidlu. StFedici
drdtky jsou na svém jednom konci zakotve~
né koliky v o¥irubé. Druhy konec stiedi-
cich drdtkd je spojen prostiednictvim na-
pinacich pruiin s pPFirubou.
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Vyndlez se tykd st¥ediciho mechanizmu ingotu v zondlni
tavici aparatufe pro zppacovéni dlouhych ingotd vysoce céistého
materidlu metodou pdsmové tavby nebo Czochralskiho,

U dosud zndmych zondlnich tavicich aparatur pro zpracovéni
ingotd vysoce Cistého materidlu se pouZivd pouze podplrnych
mechanizmi rbznych konstrukci, Podplrny mechanizmus zachycuje
axidlni tlak ingotu na zdrodek, ale dostatelné nezamezuje nshod-
nému vychyleni ingotu v radidlnim sméru,

Nevyhodou podpirnych mechanizmi je, Ze tlak ingotu v axidl-
nim sméru se zachycuje ve spodni &dsti ingotu;a tim s jeho ros-
touci délkou vzrista i ndchylnost k osovému vychyleni ingotu v
misté styku ingotu s taveninou, To miZe mit za ndsledek zlomeni
zdrodku nebo skipnuti taveniny.

Uvedené nevyhody odstranuje st¥edic{ mechanizmis ingotu pod-
le vyndlezu, sestévajiifz p¥iruby umisténé mezi pracovni komorou
- a spodni manipuladni komorou zondlni tavici aparatury., V p¥irubd
jsou umistény tedné k pomyslné kruZnici, jejiZ primér je rowny
minimdlnimu priméru valcové &dsti zpracovdvaného ingotu, nejméné
t#1 stifedici &dtky z vysokotavitelného materidlu, St¥edici dréte
ky jsou na svém jednom konci zakotvené prostfednictvim kolikd v
pi¥irubd, pficdemz druhé konce st¥edicich dridtki jsou spojeny
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prost ¥Yednictvim napinacich pruzin s p¥irubou, Napinaci pruZiny
jsou v prirubé upevnény koliky, St¥edici mechanizmus chrdni
zdrodek pred zlomenim tim, Ze zamezuje radidlnimu vychyleni
st¥edni 8dsti ingotu béhem tavby, Cdstedné& také nahrazuje i
funkci podpirného mechanizmu, ktery je slozitéjsi konstrukce,

U ingotl o priméru na 60 mm a délky vét3i neZ 1000 mm je vhodné
pouzit podplirného i st¥ediciho mechanizmu soudasné,

Na pripojeném vykresu je zndzornén stiedici mechanizmus
se t¥emi st¥edicimi drdtky uspoiddanymi do trojihelniku,

Priklad provedeni

Priruba 1 je tvo¥ena mezikruiim, ve kterém jsou vytvoieny t¥i
drazky 2, umisténé po 120°, Drézky 2 Jeou otevienym koncem
orientoviny ve sméru t¥{ sti¥edicich dratkd 5, které jsou uspoid-
ddny do rovnostranného trojuhelniku, umisténého ve stiedovém
otvoru p¥iruby l. V drdZkdch 2 jsou umistény napinaci pruziny 6,
Jednim koncem zakotvené koliky 3 na wnit¥nich koncich drdZek 2.
Na druhé konce napinacich pruZin § jsou zavéSeny stredici dratky
5, zakotvené koliky 4 umisténymi na wndjsSim konci protéjsich
drdZek 2, Stredici drétkyio priméru 0,5 mm jsou vyrobeny z molyb-
denu, P¥iruba 1 je vloZena mezi pifirubu pracovni komory a p¥irubu
manipuladni komory zondlni tavici aparatury, To umoinuje vizugle
ni kontrolu st¥ediciho mechanizmu p¥i kazdém otevreni komory a
p¥ipadnou vyménu st¥edicich drdtkd 5, Vzhledem k jejich malé
tloustce maji malou tepelnou kapacitu, proto v misté styku s
ingotem rychle nabudou jeho teplotu a nenarusuji mistné tepelnou
rovnovihu, P¥i zahdjeni tavby prochdzi st¥edovim otvorem p¥iru-

- by 1 mezi napnutymi stfedicimi dratky 5 pouze drZdk ingotu a
dale tenky zdrodek, které se stredicich drétkﬁinedotjkaji. AZ
p¥i prachodu konusové &dsti rotujiciho ingotu p¥i dosaZeni pri-
méru kruznice vymezené st¥edicimi drdtky 5 dojde k jejich styku
s ingotem, P¥i zv&tSovdni priméru ingotu az do jeho jmenovitého
priméru pisobi ingot na st¥edici drétkyskolmou silou, napinaci
pruziny 6 se zacnou natahovat a stredici drétkyéée podle obvodu
ingotu prohnou tak, Ze ho Cédstecné obepinaji, Pr¥itom se kaZdy
stfedici drdtek 5 na strané pFfipojené k napinaci pruéinégposouvé
po koliku 4, kotvicimu dalSi st¥edici drdteld pFiSem? kolfk 4
soudasné slouzi pro vedeni st¥ediciho drdtku 5.
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Pro ingoty nekruhového tvaru je nutno zvolit pat¥idény
pocet a rozloZeni st¥edicich drdtkd 5, nap¥., pro Etvercovy pri¥ez
ingotu éty¥i, piipadn& osm st¥edicich drdtka 5.

Stfedici mechanizmus ingotu v zondlni tavici aparatu¥e,
vyznadeny tim , Ze v prirubé /1/ vloZené mezi
pracovni komoru a spodni manipuladni komoru zondlni tavici
aparatury,; jsou umistény tedéné k pomyslné kruZnici o pruméru
rovném minimdlnimu priméru vdlcové &dsti zpracovidvaného ingo-
tu Ach?oﬁ t¥i st¥edici drdtky /5/ z vysokotavitelného mate-
ridlu, zakotvené na svém jednom konci prost¥ednictvim kolikd
/4/ v p¥irub& /1/, p¥ilemZ druhy konec st¥edicich drdtkd /5/
je spojen prostfednictvim napinacich pruZin /6/ s p¥irubou /1/
a napinaci pruziny /6/ jsou v p¥irubé upewmény koliky /3/.

1 vykres
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