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(57)【要約】　　　（修正有）
【課題】好適な医療デバイスを提供する。
【解決手段】医療デバイス１０は、種々の位置での構成
に適合可能である。好ましい実施形態において、このデ
バイス１０は、患者に医療流体を分配するための注入ポ
ンプ１２を備える。コントローラは、ディスプレイ１６
およびポンプ１２に作動可能に連結される。ディスプレ
イ１６は、ポンプ１０の位置に作動可能に応答性であり
、ここで、ディスプレイ１６における情報を容易に見る
ことができる。
【選択図】図１
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【特許請求の範囲】
【請求項１】
　注入ポンプであって、
　該注入ポンプは、
　複数の異なった取り付け方向において取り付けられるように構成されたハウジングと、
　該ハウジングに動作可能に接続されたコントローラであって、デバイスを制御するコン
トローラと、
　該コントローラに接続されたスイッチと、
　該スイッチに動作可能に接続されたセンサと、
　患者に対する、該ハウジングの表面から延びる出力であって、該出力から該患者へと初
期方向に流体が分配される、出力と、
　該コントローラに動作可能に接続されたディスプレイであって、該ハウジングによって
支持されるディスプレイと
　を備え、
　該ディスプレイは、該流体が該出力から該初期方向に分配されるような方向で該ハウジ
ングが取り付けられているか、該流体が該出力から第２の方向に分配されるような方向で
該ハウジングが取り付けられているかに関わらず、表示される情報を操作者が自身の頭を
傾けずに見ることができるようなディスプレイ方向で操作者に情報を表示することによっ
て、該ハウジングの取り付け方向に基づいて該センサおよび該注入ポンプの方向の変化に
動作可能に応答する、注入ポンプ。
【請求項２】
　前記コントローラは、プログラム可能なコントローラである、請求項１に記載の注入ポ
ンプ。
【請求項３】
　前記コントローラは、マイクロプロセッサである、請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項４】
　前記第２の方向は、第１の方向と直角をなす、請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項５】
　前記スイッチがスクリーンと一体化され、該スイッチは、人の指による接触に応答する
、請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項６】
　前記スイッチは、針による接触に応答する、請求項５に記載の注入ポンプ。
【請求項７】
　前記ディスプレイは、横方向および縦方向のうちの一つの方向に方向合わせができる、
請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項８】
　前記ディスプレイは、９０°回転する、請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項９】
　前記ディスプレイは、１８０°回転する、請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項１０】
　前記センサは、重力センサである、請求項１に記載の注入ポンプ。
【請求項１１】
　ヒトに医療流体を分配する装置であって、
　該装置は、複数の異なった取り付け方向において取り付けられるように構成されており
、
　該装置は、
　該ヒトへと初期方向に該医療流体を分配する注入ポンプと、
　該注入ポンプに動作可能に接続されたコントローラであって、該注入ポンプを制御する
コントローラと、
　該コントローラに接続されたスイッチと、
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　該スイッチに動作可能に接続されたセンサと、
　該コントローラに動作可能に接続されたディスプレイであって、該ポンプに取り付けら
れたディスプレイと
　を備え、
　該ディスプレイは、該注入ポンプが該医療流体を初期方向に分配するか、該注入ポンプ
が該医療流体を該初期方向と垂直な第２の方向に分配するかに関わらず、表示される情報
を操作者が自身の頭を傾けずに見ることができるようなディスプレイ方向で操作者に情報
を表示することによって、該装置の該取り付け方向に基づいて該センサおよび該装置の方
向の変化に動作可能に応答する、装置。
【請求項１２】
　前記コントローラは、プログラム可能なコントローラである、請求項１１に記載の装置
。
【請求項１３】
　前記コントローラは、マイクロプロセッサである、請求項１１に記載の装置。
【請求項１４】
　前記ディスプレイは、スクリーンを備え、該スクリーンは、該スクリーンへの接触に応
答する、請求項１１に記載の装置。
【請求項１５】
　前記スクリーンは、人の指による接触に応答する、請求項１４に記載の装置。
【請求項１６】
　前記スクリーンは、針による接触に応答する、請求項１４に記載の装置。
【請求項１７】
　前記ディスプレイは、横方向および縦方向のうちの一つの方向に方向合わせができる、
請求項１１に記載の装置。
【請求項１８】
　ヒトに医療流体を分配する装置であって、
　該装置は、種々の位置に取り付けるように構成可能であり、
　該装置は、
　該ヒトに該医療流体を分配する注入ポンプと、
　該ポンプに動作可能に接続されたコントローラであって、該ポンプを制御するコントロ
ーラと、
　該コントローラに動作可能に接続されたセンサと、
　該コントローラに動作可能に接続されたディスプレイと
　を備え、
　該ポンプの取り付けの再配置に起因して該センサおよび該ディスプレイの方向の変化に
応答して、該ディスプレイは、該センサに応答し、該ディスプレイは、表示される情報の
ディスプレイ方向の変化に対する操作者からの入力なしに、該操作者が該装置に対してハ
ンズフリーで該ディスプレイ上の情報を自身の頭を傾けずに適切なサイドを上にして見る
ことができるようなディスプレイ方向で該操作者に情報を表示する、装置。
【請求項１９】
　前記ディスプレイは、スクリーンを備え、該スクリーンは、該スクリーンへの接触に応
答する、請求項１８に記載の装置。
【請求項２０】
　前記ディスプレイは、人の指による接触に応答する、請求項１９に記載の装置。
【請求項２１】
　前記ディスプレイは、針による接触に応答する、請求項１９に記載の装置。
【請求項２２】
　前記ディスプレイは、複数のディスプレイ位置を含む、請求項１８に記載の装置。
【請求項２３】
　前記ディスプレイは、画像を含む、請求項１８に記載の装置。
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【請求項２４】
　前記ポンプは、携帯可能である、請求項１８に記載の装置。
【請求項２５】
　前記ディスプレイに動作可能に接続されたスイッチをさらに備え、該ディスプレイは、
該スイッチに応答し、該ディスプレイの方向は、該スイッチの起動に応答して変更するよ
うに適合可能である、請求項１８に記載の装置。
【請求項２６】
　前記スイッチは、前記ディスプレイのスクリーン内に一体化される、請求項２５に記載
の装置。
【請求項２７】
　前記センサは、重力に応答する、請求項１８に記載の装置。
【請求項２８】
　ヒトに医療流体を分配する注入ポンプであって、
　該ヒトは、ポンプおよび該注入ポンプに動作可能に接続され、
　該注入ポンプは、該医療流体を該ヒトへと初期方向にポンピングし、
　該注入ポンプは、複数の異なった取り付け方向において取り付けられるように構成され
ており、
　該注入ポンプは、
　該注入ポンプ内に含まれるコントローラと、
　該コントローラに動作可能に接続されたディスプレイであって、該ポンプに取り付けら
れたディスプレイと、
　該コントローラに接続されたスイッチと、
　該スイッチに動作可能に接続された重力センサと
　を備え、
　該ディスプレイは、該コントローラが該センサの移動に応答して該ディスプレイを回転
するように、該スイッチ、該重力センサおよび該ポンプの取り付けの方向の変化に動作可
能に応答して該ディスプレイを回転する、注入ポンプ。
【請求項２９】
　前記ディスプレイは、スクリーンを備え、該スクリーンは、該スクリーンへの接触に応
答する、請求項２８に記載の注入ポンプ。
【請求項３０】
　前記スイッチは、前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、ヒトの指による接触に
応答する、請求項２９に記載の注入ポンプ。
【請求項３１】
　前記スイッチは、前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、針による接触に応答す
る、請求項２９に記載の注入ポンプ。
【請求項３２】
　前記ディスプレイは、９０°回転する、請求項２８に記載の注入ポンプ。
【請求項３３】
　前記ディスプレイは、１８０°回転する、請求項２８に記載の注入ポンプ。
【請求項３４】
　前記ディスプレイは、２７０°回転する、請求項２８に記載の注入ポンプ。
【請求項３５】
　前記ディスプレイのスクリーンの回転範囲は、約０°と約３６０°との間である、請求
項２８に記載の注入ポンプ。
【発明の詳細な説明】
【技術分野】
【０００１】
　本発明は、概して、注入ポンプのような医療デバイス、特に、横（ｌａｎｄｓｃａｐｅ
）方向および縦（ｐｏｒｔｒａｉｔ）方向の両方の画面モードを有する二重方向ディスプ
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レイを備える注入ポンプに関する。
【背景技術】
【０００２】
　（発明の背景）
　医療デバイスは、代表的に、操作パラメータなどのデータを提示するディスプレイスク
リーンを有する。保健医療産業に用いられる注入ポンプは、医療流体の流速を制御する電
気機械的デバイスである。ポンプは、治療用利益内で、そして不必要なまたは毒性の可能
性のある範囲を超えて、薬物を濃度を維持する正確な速度で薬物を送達し得る。基本的に
は、医療用ポンプは、頻繁な注意を必要としない制御可能な速度で、患者に対して適切な
薬物送達を提供する。注入ポンプのタイプは、シリンジポンプ、容量ポンプおよび救急ポ
ンプを備える。
【０００３】
　シリンジポンプは、制御された速度で、患者に薬物を送達するように医療シリンジを操
作する。このポンプは、能動的流体ポンプ機構、すなわち、シリンジプランジャの位置変
位を使用して、流体をシリンジから排出する。
【０００４】
　容量ポンプは、流体供給源と、患者に流体供給源を接続する静脈内（ＩＶ）ラインとを
有する静脈内の流体投与セットとともに使用される。このポンプは、患者への流体の流速
に影響を与える、静脈ラインと作動可能に連結される。例えば、このポンプは、静脈内ラ
インをマッサージして、従ってそのラインを通じて流体の流速を制御するための複数のア
クチュエータまたは指を有し得る。
【０００５】
　救急ポンプは、代表的に、ポンプコントロールユニットと、廃棄可能なポンプチャンバ
アセンブリを受容するように適合される種々の作動コントローラを備える駆動機構とを備
える。このポンプ機構は、例えば、入口弁と、出口弁と、液体移動プランジャとを備え得
る。このタイプのポンプにおける各々のポンプサイクルは、出口弁を閉鎖し、そして入口
弁を開放することによって始まる。流体は、入口弁と出口弁との間に配置されるチューブ
部分に供給容器から流れる。チューブのこの部分に流体が満たされた後、入口弁が閉じ、
そして出口弁が開放される。ついで、プランジャがこれらの弁の間のチューブの狭い部分
を圧縮し、そこに含まれる液体を移動させ、そしてポンプを通じてそれを押し出す。
【０００６】
　医療デバイスおよびポンプは、時に、別の医療デバイス、機械、装置、ベッド、ストレ
ッチャ、壁、棚、デスクなどに取り付けられ得る。これらの取り付け可能な医療デバイス
およびポンプの多くは、種々の位置（例えば、垂直、水平、側方など）での取り付けに適
合可能である。これらの取り付け可能な医療デバイスおよびポンプのいくつかは、情報を
提供するためのディスプレイを利用する。しばしば、ディスプレイは、１つの特定の方向
においてのみ容易に見ることが可能である。例えば、水平に位置づけされたディスプレイ
と協働作動する水平位置の医療デバイス、または水平に見ることができるディスプレイを
伴う水平に位置づけされた医療デバイス。種々の取り付け動作が医療デバイスに利用可能
であるが、一つの方向のみにおいて容易に見ることができるディスプレイは、デバイス（
例えば、垂直方向のディスプレイを備える変動可能に取り付け可能な医療デバイス）の可
とう性を厳密に制限する。唯一の方向のディスプレイを有する医療デバイスまたはポンプ
の使用は、提示される情報を見るために、見る人が自分自身を位置づけするための不必要
な努力を費やすことを必要とする。ディスプレイを有する医療デバイスに利用可能な取り
付けオプションのタイプに拘わらず、ディスプレイが容易に見ることができるように適合
されていることが所望される。
【発明の概要】
【発明が解決しようとする課題】
【０００７】
　本発明は、これらのおよび他の課題を解決するために提供される。
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【課題を解決するための手段】
【０００８】
　（本発明の要旨）
　一般に、本発明は、医療デバイスのためのディスプレイに関する。このデバイスは、種
々の方向付けで構成され得る。１つの実施形態において、このデバイスは、患者に医療流
体を分配するための注入ポンプを備える。コントローラは、注入ポンプに作動可能に連結
される。コントローラは、注入ポンプを制御する。このディスプレイは、コントローラに
作動可能に連結され、そしてポンプに連結される。このディスプレイは、装置の方向に作
動可能に応答性である。
【０００９】
　本発明の別の実施形態は、種々の位置においてモニターするために構成され得る注入ポ
ンプである。注入ポンプは、ポンプに作動可能に連結されるコントローラを備える。ディ
スプレイは、コントローラに接続され、そして注入ポンプに連結される。このディスプレ
イは、注入ポンプの方向に応答性である。
【００１０】
　本発明の別の局面に従って、注入ポンプは、いくつかの方向（ｏｒｉｅｎｔａｔｉｏｎ
）において構成され得る。ポンプは、ディスプレイを有し、このディスプレイの方向は、
装置の方向に応じてディスプレイの画像を収容するように回転する。このディスプレイは
、コントロール、モニター、操作などの装置に関する使用者の対話を容易にするようなグ
ラフィックを提供する。
【００１１】
　本発明の他の利点および特徴は、添付の図面において例示される特定の実施形態の以下
の説明から明らかである。
（項目１）
　ハウジングと、
　該ハウジングに作動可能に連結される、該デバイスを制御するためのコントローラと、
　ディスプレイと
を備える医療デバイスであって、該ディスプレイは、該コントローラに作動可能に連結さ
れ、該ハウジングによって支持され、該デバイスの方向に作動可能に応答する、デバイス
。
（項目２）
　前記コントローラは、プログラム可能なロジックコントローラである、項目１に記載の
医療デバイス。
（項目３）
前記コントローラは、マイクロプロセッサである、項目１に記載の医療デバイス。
（項目４）
前記ディスプレイは、該ディスプレイ上に接触応答性のスクリーンを備える、項目１に記
載の医療デバイス。
（項目５）
前記スイッチが前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、人の指による接触に応答性
である、項目４に記載の医療デバイス。
（項目６）
前記スイッチが前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、針（ｓｔｙｌｕｓ）による
接触に応答性である、項目４に記載の医療デバイス。
（項目７）
前記ディスプレイは、横（ｌａｎｄｓｃａｐｅ）方向および縦（ｐｏｒｔｒａｉｔ）方向
のうちの一つの方向合わせができる、項目１に記載の医療デバイス。
（項目８）
前記ディスプレイは９０°回転する、項目１に記載の医療デバイス。
（項目９）
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前記ディスプレイは１８０°回転する、項目１に記載の医療デバイス。
（項目１０）
前記ディスプレイは２７０°回転する、項目１に記載の医療デバイス。
（項目１１）
注入ポンプである、項目１に記載の医療デバイス。
（項目１２）
ヒトに医療流体を分配するための装置であって、該装置は、種々の方向における設定に適
合可能であり、該装置は以下：
　該医療流体を該ヒトに分配するための医療流体分配注入ポンプと、
　該注入ポンプを制御するためのコントローラと、
　該コントローラに作動可能に連結され該ポンプに接続されるディスプレイと
を備える装置であって、該ディスプレイは、該装置のデバイスの方向に作動可能に応答す
る、装置。
（項目１３）
前記コントローラは、プログラム可能なコントローラである、項目１２に記載の装置。
（項目１４）
前記コントローラは、マイクロプロセッサである、項目１２に記載の装置。
（項目１５）
前記ディスプレイは、該ディスプレイ上に接触応答性のスクリーンを備える、項目１２に
記載の装置。
（項目１６）
前記スイッチが前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、人の指による接触に応答性
である、項目１５に記載の装置。
（項目１７）
前記スイッチが前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、針（ｓｔｙｌｕｓ）による
接触に応答性である、項目１５に記載の装置。
（項目１８）
前記ディスプレイは、横（ｌａｎｄｓｃａｐｅ）方向および縦（ｐｏｒｔｒａｉｔ）方向
のうちの一つの方向合わせができる、項目１２に記載の装置。
（項目１９）
ヒトに医療流体を分配するための、種々の位置に取り付けるように構成される装置であっ
て、該装置は、
　該ヒトに該医療流体を分配するための注入ポンプと、
　該ポンプを制御するために該ポンプに作動可能に連結されるコントローラと、
　該コントローラに作動可能に連結され該ポンプに接続されるディスプレイと
を備える装置であって、該ディスプレイは、該ポンプ取り付け位置応答して再位置合わせ
するように適合される、装置。
（項目２０）
前記ディスプレイは、該ディスプレイ上に接触応答性のスクリーンを備える、項目１９に
記載の装置。
（項目２１）
前記スクリーンは、人の指による接触に応答性である、項目２０に記載の装置。
（項目２２）
前記スクリーンは、針（ｓｔｙｌｕｓ）による接触に応答性である、項目２０に記載の装
置。
（項目２３）
前記ディスプレイは、複数のディスプレイ位置を含む、項目１９に記載の装置。
（項目２４）
前記ディスプレイは、画像を含む、項目１９に記載の装置。
（項目２５）
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前記ポンプは携帯可能である、項目１９に記載の装置。
（項目２６）
前記ディスプレイに作動可能に連結されるスイッチをさらに備え、該ディスプレイは、該
スイッチに応答性であり、該ディスプレイの方向は、該スイッチの起動に応答して変更に
適合可能である、項目１９に記載の装置。
（項目２７）
前記スイッチは、前記ディスプレイスクリーン内に一体化される、項目１９に記載の装置
。
（項目２８）
前記スイッチは、重力に応答性である、項目１９に記載の装置。
（項目２９）
ヒトに医療流体を分配するための注入ポンプであって、該ヒトは、該ポンプに作動可能に
連結され、該注入ポンプは、
　該注入ポンプ内に含まれるコントローラと、
　該コントローラに作動可能に連結され該ポンプに付着されるディスプレイと、
　スイッチと
備え、該ディスプレイは、該ディスプレイを回転する該スイッチに作動可能に応答性であ
る、注入ポンプ。
（項目３０）
前記ディスプレイは、該ディスプレイ上に接触応答性のスクリーンを備える、項目２９に
記載の注入ポンプ。
（項目３１）
前記スイッチは、前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、ヒトの指に接触応答性で
ある、項目３０に記載の注入ポンプ。
（項目３２）
前記スイッチは、前記スクリーンと一体化され、該スイッチは、針による接触応答性であ
る、項目３０に記載の注入ポンプ。
（項目３３）
前記ディスプレイは、９０°回転する、項目２９に記載の注入ポンプ。
（項目３４）
前記ディスプレイは、１８０°回転する、項目２９に記載の注入ポンプ。
（項目３５）
前記ディスプレイは、２７０°回転する、項目２９に記載の注入ポンプ。
（項目３６）
前記ディスプレイスクリーンの回転範囲は、約０°と約３６０°との間である、項目２９
に記載の注入ポンプ。
（項目３７）
前記スイッチは、さらに、センサを備え、該センサは、前記装置の方向に作動可能に応答
性であり、該コントローラは、該センサおよび該スイッチに応答して該ディスプレイを回
転する、項目２９に記載の注入ポンプ。
（項目３８）
前記センサは、重力に応答性である、項目３７に記載の注入ポンプ。
（項目３９）
前記コントローラは、プログラム可能なロジックコントローラである、項目２９に記載の
注入ポンプ。
（項目４０）
前記コントローラは、マイクロプロセッサである、項目２９に記載の注入ポンプ。
【図面の簡単な説明】
【００１２】
【図１】図１は、本発明のある実施形態を示す。
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【図２ａ】図２ａは、ほぼ垂直の取り付け構成の本発明の装置を例示する。
【図２ｂ】図２ａは、ほぼ水平の取り付け構成の本発明の装置を例示する。
【図３】図３は、本発明の１つの実施形態を示すブロック図である。
【図４】図４は、本発明の別の実施形態を例示する。
【図５】図５は、本発明の別の実施形態を例示する。
【発明を実施するための形態】
【００１３】
　（詳細な説明）
　本発明は、多くの異なる形態の実施形態に受容可能であるが、図面に示され、そして本
明細書において図面に示され、本明細書において本発明の好ましい詳細な実施形態に記載
される。本開示は、本発明の原理の例示として考慮されるべきであり、そして例示される
実施形態に本発明のひろい局面が限定されることは意図しない。
【００１４】
　図１～５に示されるように、好ましい実施形態において、本発明の装置１０は、流体を
分配するための注入ポンプ１２を包含する。好ましくは、ポンプ１２は、多くの異なる形
態をとることができるが最も好ましい実施形態において、ポンプ１２は、共有に係る米国
特許出願番号１０／１７２，８０７号（発明の名称「Ｉｎｆｕｓｉｏｎ　Ｐｕｍｐ」、本
願と同時に出願され、本明細書において参考として援用される）、および共有に係る米国
特許出願番号１０／１７２，８０８号（発明の名称「Ｓｙｓｔｅｍ　Ａｎｄ　Ｍｅｔｈｏ
ｄ　Ｆｏｒ　Ｏｐｅｒａｔｉｎｇ　Ａｎ　Ｉｎｆｕｓｉｏｎ　Ｐｕｍｐ」、本願と同時に
出願され、本明細書において参考として援用される）に記載されるのと同様の形態である
。本発明の装置１０は、血圧モニター、ＥＫＧモニターおよびＥＣＧモニターを含むモニ
ターのような他のデバイスを備え得る。
【００１５】
　装置１０は、概して、とりわけポンプ１２、コントローラ１４およびディスプレイ１６
を備える。このコントローラ１４は、ポンプ１２に作動可能に連結される。コントローラ
１４は、マイクロプロセッサまたはプログラム可能なロジックコントローラであり得る。
コントローラ１４は、ポンプ１２を制御するための手段を提供する。ディスプレイ１６は
、コントロール１４に連結され、そして好ましくは、装置１０に連結される。ディスプレ
イ１６の方向は、ポンプ１２の種々の取り付け構成に応答性であるように位置づけされ得
る。
【００１６】
　ポンプ１２は、いくつかの構成において取り付けられ得る。一般に、ポンプ１２は、垂
直位置（図２ａ）および水平位置（図２ｂ）のいずれかで取り付けられる。ディスプレイ
スクリーン１６は、ポンプ１２に関連する情報のモニター、制御および操作のいずれかを
提示する。スイッチ１８は、手動で起動されて、スクリーン１６において提示されるグラ
フィック情報の位置づけを変化させることができる。スイッチ１８の起動により、０°と
３６０°との間で、１°の増分で、スクリーン１６において提示される情報を回転するこ
とができる。好ましくは、スイッチ１８の単一の起動により、ディスプレイの位置づけが
９０°回転される。
【００１７】
　図４に示されるように、ディスプレイスクリーン１６はまた、接触感受性の透明パネル
またはデータエントリデバイス（例えば、グラフィックボタン１８’）を備え得、操作者
による起動について、単色またはカラーの液晶ディスプレイ１６を網羅する。ディスプレ
イ１６において規定されるソフトキースイッチ１８’は、ディスプレイにおいて提示され
るオブジェクトまたはボタンを選択するための自然なインターフェイスを提供する。スイ
ッチ１８’は、選択されるべきオブジェクトまたはボタンに対する、スクリーンパネルに
おいて指または針（ｓｔｙｌｕｓ）（示さず）の接触に応答性である。手動のスイッチ１
８に類似して、タッチスクリーンスイッチ１８’の起動により、スクリーン１６に提示さ
れるグラフィックが回転する（好ましくは、９０°の増分）。手動のスイッチ１８が装置
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作動可能に連結され、そして装置から離れ得る（例えば、遠隔有線接続または無線対話）
ことが理解されるべきである。
【００１８】
　より以前に言及されるように、ポンプ１２は、好ましくは、ほぼ垂直位置（図２ａ）ま
たはほぼ水平位置（図２ｂ）のいずれかで取り付けられる。ソフトウェアプログラムは、
ポンプ１２の操作を実行し、そしてディスプレイスクリーン１６に方向付けられた部分（
例えば、ユーザーインターフェイス）を備える。このディスプレイスクリーン１６は、ス
クリーンにおける情報の提示を提供する。好ましくは、情報は、横方向または縦方向のい
ずれかで提示される。装置１０が図２ａに示されるように垂直構成で取り付けられる場合
、情報は、縦方向でディスプレイスクリーン１６に提示される。あるいは、装置１０は図
２ｂに示されるように水平方向の構成で取り付けられるとき、情報は、横方向の構成でデ
ィスプレイスクリーン１６において提示される。従って、装置１０の取り付け構成に応答
して、スクリーン１６に提示される情報は、装置と協働した方向に位置づけられ得、その
結果、提示された情報は、使用者が見る位置を調整する（すなわち、頭を傾ける）必要な
しに、見ることができる。
【００１９】
　装置１０はまた、メモリ２０を備え得る。考察されるように、この装置１０は、コント
ローラ１４（例えば、中央処理ユニット）を備える。コントローラ１４は、メモリ２０と
作動可能に連結される。装置１０のメモリ２０には、アプリケーションまたはプログラム
がロードされる。アプリケーションが、中央処理ユニット１４によって実行されるとき、
ポンプ１２は、ユーザの指示により実行される。これらのタスクは、タッチスクリーン１
６において、ポンプ１２のコントロール、モニター、および操作に関連するグラフィック
を提示することを包含し得る。
【００２０】
　コントローラ１４によるアプリケーションの初期実行に応じて、装置１０は、使用者が
スクリーン１６に提示される情報を回転する能力（好ましくは９０°の増分）を可能にす
るために、タッチスクリーン１６においてスイッチ１８を提供する。
【００２１】
　本発明の別の実施形態は、スイッチ１８に作動可能に接続されるセンサ２４を備える。
スイッチ１８は、ハードウェアスイッチまたはソフトウェアスイッチであり得、ここで、
イベントの実行（すなわち、センサ２４の起動）がスイッチ１８をトリガすることが理解
されるべきである。本発明の１つの実施形態は、重力に応答性のセンサ２４に関する。こ
こで、ポンプ１２の運動（すなわち、ほぼ垂直の位置からほぼ水平の位置への運動または
その反対）は、センサ２４に影響を与え、従って、スイッチに影響を与え、ここで、ディ
スプレイ１６が自動的に適切に調整される。
【００２２】
　スクリーン１６に示されるディスプレイの方向は、使用者によって選択され得る。好ま
しくは、使用者は、スクリーン１６に提示される情報を選択および／または編集する（す
なわち、装置１０またはタッチスクリーンにおけるソフトキーボタンを起動し）ことがで
きる。使用者は、トピックに関連するボタンを起動することによって、装置１０に格納さ
れる種々の情報を選択的に見ることができる。さらに、使用者は、装置によって実行され
るプログラムを編集することによって、提示される情報のタイプを選択することができる
。
【００２３】
　特定の実施形態が例示および記載されてきたが、考えつく多数の改変は、本発明の趣旨
および保護の範囲から顕著に逸脱することなく、添付の特許請求の範囲の範囲に限定され
るのみである。
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