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~ Zariadenie je urCené na modelovanie za-
ta¥ujucich Gfinkov pohybujiiceho sa kolesa
po Zeriavovej drdhe. Pritom sa vyuZiva
schopnosti staticko-dynamického skagobne-
ho stroja tak, Ze na jeho dolnom pohyblivom
_priedniku je upevneny skaSobny nosnik ob-
dobne ako pri ohybovych skidkach nosnikov..
Na horny prieénik skidsobného staticko-dy-
namického strcia je upevneny dvojstojinovy
nosnik so sistavou kolies uloZenych na spo-
lognom hriadeli, ktorym priamoc¢iary vratny
pohyb zabezpefuje prevodovy elektromotor
pomocou klukového mechanizmu.

Zariadenie umoZiiuje skdmat vplyv lokal-
nych napéati pod kolajnicami na Zivotnost
Zeriavovych drdh pri konstantnom alebo pre-
menlivom zataZeni pohybujiceho sa Zeriavo-
vého kolesa.
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Vynalez sa tyka zariadenia na modelova-

n‘e zataZujicich uginkov pohybujtceho sa -

kolesa po Zeriavovej drahe pri konStantnom
alebo premenlivom zataZenl. Pri jednonosni-
kovych Zeriavovych drdhach sa v stene nos-

vou pdasnicou vytvdraju pri prejazde kolesa
vysoké logkadlne napdtia. Ide tu o zloZity stav
napétosti, vypoc¢tami len obtiaZne vypostih-
nutelny. Preto sa pristupuje stdle viac k ex-
perimentdlnemu vyskumu tychto napéti. Za
tymto 0felom je skonStruovanych niekolko
druhov skud$obnych zariadeni, pri. ktorych
sily @a pohyby st vyvodené mechanickymi,
elektrickymi, pneumatickymi alebo hydrau-
lickymi spdsobmi, alebo ich kombindciami.
Nevyhodou je, Ze pri tychto zariadeniach ide
vZdy len o kon$tantné zataZenie, o z hla-
diska modelovania skutodnej prevdadzky za-
taZenia dobre nevystihuje. U zariadeni s pre-
menlivym zataZenim musi by! toto napojené
na pulzatné alebo servohydraulické zaria-
denie, &o je znafne préicne.

Uvedené nedostatky odstraiiuje zariadenie
na modelovanie zataZujicich t¢inkov pohy-
bujiceho sa kolesa po Zeriavovej drdahe pod-
la vynélezu, ktorého podstata spodiva v tom,
Ze sa na dolny pohyblivy prie¢nik staticko-
-dynamického.skt¥obnzho stroja upevni ski-
Sobny nosnik obdobne ako pri ohybovych
skuskach nosnikov. Na horny pevny prieénik
staticko-dynamického skt$obného stroja sa
upevni dvojstojinovy nosnik so stistavou po-
hyblivych kolies  uloZenych na spolognom
dutom hriadeli, ktorym priamociary vratny
pohyb zabezpeduje prevodovy elektricky mo-
tor pomocou klukového mechanizmu.

ZataZovacie koleso je pevne osadené na
dutom hriadeli, na ktorom pomocou valivych
loZisk st uloZené dve reaktivne kolesa, kto-
ré sa vo vrcholoch opieraji o pomocné ko-
lajnicky, ktoré s upevnené na dvojstojino-
vom nosniku a tento je pevne uchyteny na
hornom prie¢niku staticko-dynamického ski-
Sobného stroja. Dvojstojinovy nosnik je na
pravom Konci opatreny upinacou doskou, na
ktorej je priskrutkovany prevodovy elektro-
motor a na jeho vystupnom hriadeli je kluka
a na nej s pelemerom r upevneny ¢ap a na
nom oto¢ne uloZen& ojnica. Ojnica sa roz-
vetvuje do dvoch tahadiel, ktoré su ukon-
¢ené zvierajicimi hlavicami a tieto st upev-
nené na pomocnom hriadeli, ktory je pomo-
cou dvoch valivych loZisk uloZeny v dutom
hriadeli. '

Na koncoch pomocného hriadela sa este
otofne uchytené koncovky pruZin, ktoré si
zavesené na dvojstojinovom nosniku tieZ po-
mocou oto¢ne uloZenych koncoviek. Pritom
velkost fahového predpitia v pruZindch je
najmenej tak velké ako je hmotnost vetkych
prvkov visiacich na pruZindch. Je zrejmeé, Ze
po uvedeni do €innosti prevodového elektro-
motora zataZovacie a reaktivne kolesg budd
vykondvat priamodiary vratny pohyb o cel-
kovej diZke 2 r..Tento v prakticych podmien-
kach moéZe dosiahnut desiatky centimetrov

- nevom
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podla druhu a velkosti skiifobného staticko-

-dynamického stroja s ohladom na jeho
moZné excenirické zataZenie. Po uvedeni do

~C¢ignosti- skusobného  staticko-dynamického
.- stroja zataZovacia sila mé%e byt bud kon-
nika v mieste styku s hornou- podkolajnigo- -

Stantna alebo premenlivd (pulzujica).

Zvlast vhodné bude skusky vykondvat v
skiSobnych strojoch so servohydraulickym
systémom riadenym elektronickymi prvkami,
ktoré umoZiiuji i stochasticky priebeh za-
faZenia. Pritom je moZnéd r6zna kombindcia
poc¢tu zdvihov, resp. prejazdov kolesa cez
sledovany prierez skdscbného nosnika ako
aj velkost zataZovacej sily, &i uZ konitantnej
alebo pulzujicej, ale hlavne poétu cyklov
pulzujicej sily v okoli sledovaného prierezu
skaSobného nosnika.

Na pripojenom vykrese je v pohlade a v
bokoryse s &iastotnym rezom uvedeny pri-
klad modelovacieho zariadenia v $tvorvrete-
staticko-dynamickom  ski§obnom
stroji. .

Na dolnom vertikdlne pohyblivom prie¢ni-

. ku 17 3tvorvretenového staticko-dynamickeé-

ho skiiSobného stroja je pomocou podpier 21
upevneny skaSobny nosnik 19 a na jého
hornej pasnici je prichytkami 18 upevnena
dast Zeriavovej kolajnice 20. Na hornom

- priefniku-22 Stvorvretenového - staticko-dy-

nam'ckého skdSobného stroja je priskrutko-
vany dvojstojinovy nosnik 8. ktorv na lavej
strane je opatreny dvoma pomocnymi kolaj-
nickami 5 a na pravej strane upinacou dos-
kou 7, na ktorej je priskrutkovany prevodovy
elektromotor 8 a na jelio vystupnom hriadeli
je kluka a na nej s pulomerom r upevneny
Cap 9, na ktorom je otocne uchytend ojnica
18. T4to sa rozvetvuje do dvoch tahadiel 11,
ktoré st ukonensd zvierajiicimi hlavicami 12
a sit upevnené na pomocnom hriadeli 13 a
tento je oto¢ne uloZeny pomocou dvoch va-
livych loZisk 14 v dutom hriadeli 2, na kto-
rom v jeho strednej fasi je pevne uchytené
zataZovacie koleso 1. Po obidvoch strandch
zataZovacieho kolesa 1 na dutom hriadeli 2
pomocou dvoch valivych loZisk 3 st uloZené
reaktivne koles4 4, ktoré sa na vrchole opie-
raji o pomocné kclajni¢ky 8. .
Na koncoch pomocného hriadela 13 sid o-
totne uchytend koncovky 15 pruZin 16 a
tieto su tieZ pomocou koncoviek 15 otoéne
upevnené na dvojstojinovom nosniku 6. Pri-
tom tahové predpédtie v pruZindch 16 musi
byt vécsie ako je hmotnost vietkych prvkov

- visiacich na pruZindch 18. Po vyvodeni po-

Zadovanej sily staticko-dynamickym ska3ob-
nym strojom sa tdto cez podpery 21, skGsob-
ny nosnik 18, zataZovacie koleso 1, prendsa
na reaktivne kolesd 4 a ako reakcia sa pre-
javuje na pomocnych kolajnickdch 5. Tym,
Ze zataZovacie koleso 1 m& na dutom hria-
deli 2 reaktivne kolesa 4 oto&ne uloZené, po
uvedenil prevodového elektromotora 8 do
dinnosti mdZu sa tieto odvalovat po pomoc-
nych kolajni¢kdch 5, resp. fasti Zeriavovej
kolajnice 20 a teda vykondvat priamodiary
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vratny pohyb odvodeny od prevodového elek”
tromotora 8 cez klukovy mechanizmus, na-
kolko pomocny hriadel 13, na ktorom su
upevnené zvierajice hlavice 12 tahadiel 11
je v dutom hriadeli 2 tieZ uloZeny otocne.

/

&

Zariadenie moZnc vyuZit na modelova-
nie zataZuiticich wdinkov pohybujiceho sa
kolesa po Zerlavovej drdhe a na modelova-
nie inych typov pohyblivého zataZenia vy-
skytujitcich sa v technickej praxi.

PREDMET VYNALEZU

1. Zariadenie na modelovanie zataZujicich
uénkov pohybujiceho sa kolesa po Zeriavo-
vej dréhe, vyznacujice sa tym, Ze na hornom
prietniku (22) staticko-dynamického skiSob-
ného stroja je priskrutkovany dvojstojinovy
ncsnik (8), ktory je na lavej strane opatreny
dvoma pomocnymi kolajnickami (5) a na
pravej strane upinacou doskou (7), na kto-
rej je. priskrutkovany prevodovy elektromo-

.tor (8), tento je na vystupnom hriadeli opa-
. treny kiukou a na nej s polomerom r je ¢ap
(9), na Hom je ototne uchytena ojnica (10),
tdto sa rozvetvuje do dvoch tahadiel (11),
ktoré st ukonfené zvierajicimi hlavicami
(12) a tieto st upevnené na pomocnom hria-

deli {13), ktory je pomocou dvoch valivych
loZisk (14) ototne uloZeny v dutom hriadeli
(2), pritom v jeho strednej Casti je pevne
uchytené zataZovacie teleso (1), po jeho obi-
dvoch strandch na dutom hriadeli (2) pomo-
cou valivych loZisk. (3] s uloZené dve reak-
tivne kolesd (4) a na koncoch pomocného
hriadela (13) st ototne uloZené koncovky
(15) pruZin (16), ktoré st koncovkami (15)
ototne uloZené na dvojstojinovom nosniku
(6). . :

2. Zariadenie podla bodu 1, vyznacujice
sa tym; Ze pruziny (16) maja vicSie predpé-
tie ako je hmotnost v3etkych dielcov visiaca.
na nich.

1 list vykresow.
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